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Urzadzenie do mieszania pierza

1
Przedmiotem wynalazku jest urzagdzenie do me-
chanicznego mieszania pierza, umozliwiajgce otrzy-
mywanie surowca o wyréwnanej strukturze.

Dotychczas mieszanie pierza odbywalo sie za po-
mocg recznych grabi badz tez innych specjalnych
przyrzgdéw, przy czym zar6wno w jednym jak
i w drugim przypadku, uzyskiwano nier6wng struk-
ture surowca, powodujgca konieczno§é kilkakrotne-
go powtarzania cykléw technologicznych, co obni-
zalo wydajno$é i w powaznym stopniu szkodzito
zdrowiu pracownikéw wykonujgcych te czynnosci.

Reczne mieszanie i potrzgsanie pierzem wytwa-
rzalo zageszczenie pyly i kurzu, zatykajgcego drogi
oddechowe pracownikow. '

Tych niedogodno$ci mozna unikngé przez zasto-
sowanie urzgdzenia bedgcego przedmiotem wyna-
lazku, w kté6rym zaréwno posuw mieszalnika i jego
automatyczne sterowanie, jak i proces mieszania
odbywaja sie bez udzialu obstugi, zapewniajgc tym
samym bezpieczenstwo pracy z réwnoczesnym pod-
niesieniem wydajnos$ci i jako$ci surowca do maksy-
malnych granic. :

Urzadzenie wedlug wynalazku skiada sie z lek-
kiej konstrukcji 'wyposazonej w krancowe przetgcz-
niki elektryczne, umozliwiajgce automatyczne ste-
rowanie spiralnym bebnem w granicach 360°, co
umozliwia calkowite wymieszanie pierza.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia wurzgdzenie
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wraz z napedem i podzespolem od strony czolowej,
a fig. 2 samg koncéwke mieszalnika.

Urzadzenie uwieszone jest na belce 3 ustawionej
na suwnicy wyposazonej w silnik elektryczny 18 po-
wodujacy przesuwanie poprzez sprzezony wal 19 ca-
lego mechanizmu skrzynki redukcyjnej 2 wraz z
bebnem 1 na odpowiednig odleglo§¢é w plaszczyz-
nie poziomej. '

Skrzynka redukcyjna 2 wyposazona jest w silnik
elektryczny 15 napedzajgcy przez kola zebate 11, 14,
mieszalnik 4 §limak 16 przesuwajacy poprzez kola 17
beben 1 wzdluz belki 3 az do momentu kranco-
wego, gdzie mastepuje wylaczenie 'wylgcznikami
kraficowymi 20, 20°.

Jednocze$nie przektadnia redukcyjna przekazuje
obroty przez kola 11 na mieszalnik 4 obracajacy
beben spiralny 5 usytuowany w walcowej obudo-
wie 1. ’ )

Beben spiralny 5 obracajgc sie powoduje prze-
mieszczanie surowca, dostajgcego sie przez otwor
wlotowy 6 ‘w gbérne polozenie i wydalenie na ze-
wnatrz otworem 21 umozliwiajagcym tym samym
jednocze$nie mieszanie i wyré6wnywanie struktury
surowca.

Przy pi6érach twardych, lub posiadajgcych mniej
puchu, beben spiralny 5 moze pracowac bez obudo-
wy 22 i ramienia 12 dajgc réwniez zadawalajgce
wyniki mieszania, lezgce w granicach wymogéw
technologicznych.
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Mieszalnik 4 urzgdzenia skladajacy sie z zebéw
bebna spiralnego 5 umocowanych sztywno, okryty
jest stalg obudowa 22 posiadajgcg otwory wloto-
wy 6 i wylotowy 21. W gérnej plaszczyznie obudo-
wy 22 bebna 1 umieszczone sg na przegubie 8 wi-
detki 7 poruszane krzywkag 13 poprzez ramie 12
przy czym obudowa 22 umeocowana jest przy po-
mocy ustalaczy 10 do korpusu skrzynki redukcyj-
nej 2. Ramie 12 polgczone jest z widetkami 7 prze-
gubem 9.

W czasie wykonywania procesu mieszania pierza,
skrzynka redukcyjna 2 przekazuje zsynchronizo-
wane obroty ha kola $limakowe 16, mieszalnik 4
bebna‘spiralhego 5 { tamie 12 widetek 7.

Skutkiem tego beben spiralny wraz z obudowg 22
przesuwa 51e w okreklonym kierunku w linii po-
ziomej; fidwodugac mieszanie ‘i przemieszczanie su-
roweca z otworu 6 do dtworu 21 i wydalenie na
zewnatrz.

W momencie dojScia bebna 1 do konca okreslo-
nej powierzchni, umieszczone na skrzynce reduk-
cyjnej 2 elektryczne wylgcezniki krancowe, 20,20°, po-
wodujg zatrzymanie ruchu posuwistego, wigczenie
silnika elektrycznego 18 przesuwajacego belke 3 w
odpowiednig odleglo$§é nie przekraczajacg przekroju
bebna 1, po czym nastepuje automatyczne wylg-
czenie posuwu belki i ponowne wlaczenie skrzynki
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3. Urzadzenie wedlug zastrz.

4 .
redukcyjnej 2 wraz z bebnem 1 przesuwajgcym sie
w odwrotnym kierunku ruchem jatowym.

Umieszczona 'w skrzynce biegébw 2 krzywka 13 po-
woduje poruszanie ramienia 12 widelek 7, ktére ru-
chem wahadlowym przySpieszajg proces mieszania
i dodatkowo przesuwaja surowiec do otworu 6
bebna 1. .

Zakonczenie procesu mieszania pierza mastepuje
po osiggnieciu ujednolicenia mieszanego suroweca.

Samoczynne dzialanie urzadzenia wg wynalazku,
umozliwia bezpieczne warunki pracy, zwiekszenie
wydajnosci i jakosci otrzymywanego surowca.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mieszania pierza znamienne tym,
ze do konstrukcji 'w ksztatcie belki (3) umoco-
wana jest skrzynka redukecyjna (2), polgczona
z mieszalnikiem (4) bebna spiralnego (§), z ra-
mieniem (12) widelek (7), oraz z $§limakiem (16)
kota przesuwnego (17).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, ze
do mieszalnika (4) przymocowany jest beben spi- -
ralny (5) usytuowany w obudowie (22).

1—2 znamienme tym,

ze ramie (12) potgczone jest z wxdelkawml (7) prze-
gubem (9).
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Fig. 2
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