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Przedmiotem wynalazku jest uklad do wytwarza-
nia wolnozmiennego napiecia liniowego, zwlaszcza
, hapiecia polaryzacji do badan elektrochemicznych.

Znane elektrochemiczne Zr6dlo wolnozmiennego
napiecia. liniowego, stosowane w badaniach elektro-
chemicznych, miedzy innymi w polarognafii, zawie-
ra zasilacz pradu stalego, drutowy potencjometr
obrotowy z uziemionym odczepem oraz silnik elek-
tryczny. Silnik elekiryczny mnapedza, poprzez prze-
kladnie mechaniczng obnizajgcg obroty, suwak po-
tencjometru, zasilanego z zasilacza pradu stalego.
Zbierane z suwaka napiecie jest napieciem zmienia-
jacym sie liniowo, z predko$cia zalezng od masta-
wionego przelozenia przekladni mechanicznej:

Opisane Zr6dlo ma duze wymiary oraz duzy cie-
zar, a ponadto nie zapewnia wymaganej doklad-
mno$ci zmian napiecia, z uwagi na niepewno§é kon-
taktowania suwaka, szczegblnie podczas pracy w
korozyjnej atmosferze w laboratoriach elektroche-
micznych.

Wyeliminowanie wymienionych wad bylo powo-
dem opracowania ukladu wedtug wynalazku,

Uklad do wytwarzania. wolnozmiennego mnapie-
cia liniowego wedlug wynalazku zawiera integra-
tor, zasilany ze stabilizowanego Zrédla mnapiecia,
ktérego wyjScie jest polgczone, poprzez regulator
napigcia wstepnego, z wejsciem pierwszego kompa-
ratora oraz wyjsciem ukladu i bezpoSrednio z wejs-
ciem drugiego komparatora. Do drugiego wejscia
pierwszego komparatora jest podigczony regulator
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napiecia koficowego, natomiast drugie wejScie dru-
giego komparatora jest potgczone z punktem o po-
tencjale réwnym Ilub bliskim potencjalowi masy.
Wyjbcia komparatora sg polaczone z ukladem ko-
mutacji, ktéry steruje, poprzez przekazniki, ko-
rzystnie kontaktronowe, oraz uklad sterowniczy,
integrator.

Uklad komutacji sklada sie z ukladu lpamneci )
ktérego jedno wejécie jest polaczone z ukladem
porzadkujacym oraz poprzez wylgeznik z ukladem
sterowniczym, a drugie wejScie z ukdadem ksztal-
tujacym, przy czym wejécia ukladu porzadkujgce-
£0 sq polaczone z komparnatorami. Do dwéch wyjsé
ukladu pamieci sa podlaczone cewki przekaZnikéw, -
ktérych styki sg polaczone z biegunami Zr6dia na-
piecia oraz z wejSciem integratora. W szereg z
zestykami tych przekaZnikéw oraz réwnolegle do
kondensatora integnatora sg wlaczone zestyki dwéch
dodatkowych przekaznikéw, ktérych cewki sa ste-
rowane z ukladu sterowniczego.

Uklad charakteryzuje sie prostotg obstugi oraz
duzg niezawodnoS$cig dzialania bez wzgledu na wa-
runki otoczenia.

Przedmiot wynaﬂ'azku jest opisany ma przykladzie
wykonania na rysunku.

Integrator 1 wykonany mna scalonym wzmacnia-
czu operacyjnym wytwarza, po podaniu na jego
wejscie napiecia ze Zr6dla zasilania, mapiecie zmie-
niaja,cg sie liniowo w czasie. Napiecie integratora
1, po zsumowaniu z napjieciem poczgtkowym dostar-
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czanym przez regulator 2 mapiecia poczatkowego,
wykonany na potencjometrze wielozwojowym, two-
rzy napiecie wyjsciowe, podawane na wyjscie ukla-
du 3 oraz ma wejScie komparatora 4, na ktérego
drugie wejscie jest podawane napiecie koncowe z
regulatora 5 napiecia koficowego, wykonanego po-
dobnie jak regulator 2 napiecia poczatkowego na
potencjometrze wielozwojowym. Po zréwnaniu sie
pozioméw obu napieé na wejéciach komparatora 4,
na jego wyjSciu nastepuje zmiana stanu logiczne-
go, ktéra za pofrednictwem ukladu porzgdkujace-
go 6 i ukladu pamieci 7, ktére wchodza w skiad
ukladu komutacji 8, powoduje przelgczenie stanu
kontaktronéw 9 i 10. Po uplywie czasu, réwmego
czasowi opéinienia zadzialania kontaktronéw 9 i
10 wynikajacego' z ich :bezwhadno$ci magnetycznej,
nastepuje Dprzelaczenie polaryzacji napiecia poda-
wanego na wejsScie integratora 1 poprzez zwarty
zestyk kontaktronu 11 wichodzacego w skiad ukladu
sterowniczego 12. Zmiana polaryzacji napiecia na
wejsciu integratora 1 pocigga za sobg odwrétenie
kierunku zmian napiecia na jego wyjSciu np. z
narastania na opadamnie, a tym samym zmiane na-
piecia na wejsciu komparatora 4. Komparator po-
wraca do poczatkowego stanu logicznego.

Napiecie z wyjscia- integratora jest ponadto po-
dawane na wejScie komparatora 13, ktérego drugie
wejscie jest polaczone z masg ukladu, Po osiggnie-
ciu przez mnapiecie wyjSciowe integratora 1 pozio-
mu zerowego nastepuje zmiana stanu logicznego na
wyjsciu komparatora 13 i za poSrednictwem ukladu
komutacji 8 przelgozenie kontaktronéw 9 i 10, a
wiec ponowna zmiane polaryzacji napiecia wej§-
ciowego integratora 1. W opisanym cyklu pracy na
wyjsciu 3 ukladu otrzymuje sie sygnal napieciowy
o ksztalcie symetrycznej pily, o liniowych @bo-
czach narastajacych i opadajgcych. Warto$ci mak-
symalne i minimalne napiecia wyjéciowego $3 réw-
ne odpowiednio warto$ciom napiecia ustalonym na
wajSciach regulatoréw napiecia koficowego i po-
czatkowega.

Uklad wedlug wynalazku umozliwia réwniez o-
trzymanie przebiegu jednorazowego narastajacego
lub opadajgcego. W tym celu w ukladzie komu-
tacji 8 zamyka sie recznie wylacznik 14, w wyniku
czego do przerzutnika 15 w ukladzie sterowniczym
12 zostanie podany, w momencie zréwnania napie-
cia wyjsciowego z mapieciem regulatora 5 napiecia
koficowego, z uktadu porzadkujacego 6, impuls po-
wodujgcy zmiane stanu tego przerzutnika. Zmiana
stanu przerzutnika 15 powoduje zmiane sygnatu
na cewce kontaktronu 11, rozwarcie jego stykéw
i odlgczenie Zr6dila mapiecia od wejscia integrato-
ra 1.

Uklad sterowmiczy jest wyposazony w przelacz-
niki przyciskowe startu 16, zatrzymania 17 i kaso-
wania 18. Uklad ten umozliwia reczne przekazy-
wanie do ukladu elektromicznego rozkazéw doty-
czgcych wymaganego rodzaju pracy. NaciSniecie
przycisku startu 16 powoduje, dzieki zmianie stanu
przerzutnika 15, zamkniecie styké6w kontaktronu 11
oraz rozwarcie stykéw kontaktronu 19 bocznikuja-
cego kondensator 20 integratora 1, a wiec urucho-
mienie integratora 1 i wytwarzanie zmieniajgcego
si¢ liniowo napigcia. Nacidnigcie przycisku zatrzy-
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mania 17 powoduje rozwarcie stykéw kontaktronu
11 i ustanie procesu integracji, a ttym samym u-
trzymanie sie na wyjSciu ukladu napiecia osiag-
nietego w czasie pracy integratora 1. NaciSnigcie
przycisku kasowania 18 powoduje rozwarcie sty-
k6w kontaktronu 11 i zamkniecie stykéw kontak-
tronu 19. Integrator 1 zostaje jednoczeSnie wyla-
czony oraz zwarty i na ‘jego wyjSciu pojawi sig
napiecie réwne zeru.

Uklad ksztaltowania 21 wchodzacy w skiad ukla-
du komuttacji 8 ma ma wejsciu przycisk ewrotu 22.
Naci$niecie przycisku zwrotu 22 powoduje wytwa-
rzanie przez uklad ksztattujgcy 21 impulsu, ktéry
doprowadzony do ukladu pamigci 7 powoduje prze-
lgczenie stanu wyjSciowego pamieci, a tym samym
przelaczenie stanu kontaktronéw 9 i 10 i zmiane
polaryzacji napiecia podawanego na wejscie inte-
gratora 1, Napiecie wyj$ciowe integratora 1 zmienia
kierunek przyrostéw, co powoduje, Ze na wyjsciu
ukladu uzyskuje sie napieciowy sygnal pilowy o
zadanej réznicy amplitud.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad do wytwarzania wolnozmiennego napie-
cia liniowego, zwlaszcza mapiecia polaryzacji do

badann elektrochemicznych zawierajacy integrator!

zasilany ze stabilizowanego Zr6dia mapiecia, zna-
mienny tym, ze wyjécie integratora (1) jest pola-!
czone, poprzez regulator (2) napiecia wstepnego z
wejsciem pierwszego komparatora (4), do ktérego
drugiego wejécia jest podiaczony regulator (5) ma-
piecia ﬂ{oﬁoonwego oraz wyjéciem ukladu (3) i bez-
poSrednio z wejéciem drugiego komparatora (13),
ktérego drugie wejécie jest podlaczone do punktu
o potencjale réwnym lub bliskim potencjalowi ma-
sy, przy czym wyiScia obu komparatoréw (4) i (13)
sa polgczone z uktadem komutacji (8), ktéry steruje
poprzez praekaZniki, korzystnie kontaktrony (9, 10)
oraz uklad sterowmiczy (12), integrator (1).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
uklad komutacji (8) zawiera uklad pamieci (7) do
ktoérego jednego wejscia jest podiaczony uklad po-
rzadkujacy (6), za$§ do drugiego wejécia uklad
ksztaltujacy (21), przy czym do wejéé ukiadu po-
rzadkujacego (6) sa podlaczone komparatory (4, 13),

.

a wyjScie tego ukladu, polaczonego z ukladem pa-

mieci, jest polagczone poprzez wylacznik (14) z wejs-
ciem  ukladu sterowniczego (12), mnatomiast do
dwéch wyjsé ukladu pamieci sg podiaczone cewlki
przekaZnikowe (9, 10), ktérych styki podiaczone sa
do biegunéw Zr6dia zasilania oraz do wejscia in-
tegratora (1).

3. Uklad wedlug zastrz, 1, znamienny tym, ie

- rébwnolegle do kondensatora (20) integratora (1) jest

wlaczony zestyk przekaZnika (19), ktérego cewka
jest sterowana z ukbadu sterujgcego (12).

4. Ukiad wedlug zasirz. 1, znamienny tym, ze
w szereg z zestykami przekaZnik6éw (9, 10), laczg-’
cymi wejécie integratora z biegunami Zrédla napig-
cia, jest wilgczony zestyk przekaZnika (11), kt6rego
cewka jest polaczona z przerzutnikiem (15) ukladu
sterujacego (12),
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