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摇杆组件及游戏手把

(57)摘要

一种摇杆组件，适用于游戏手把，包含基座、

主轴、运动感测装置、存储器及处理器。主轴可枢

转地设置于基座。运动感测装置设置于基座内，

且用于感测主轴相对于基座的运动以产生运动

信号。存储器设置于该基座内，且储存摇杆组件

识别码及多笔校正资料。处理器设置于基座内，

电性耦接于运动感测装置及存储器，且用于依据

所述多笔校正资料判断是否输出运动信号。
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1.一种摇杆组件，适用于游戏手把，其中包含：

基座；

主轴，可枢转地设置于该基座；

运动感测装置，设置于该基座内，且用于感测该主轴相对于该基座的运动以产生运动

信号；

存储器，设置于该基座内，且储存摇杆组件识别码及多笔校正资料；以及

处理器，设置于该基座内，电性耦接于该运动感测装置及该存储器，且用于依据该些校

正资料判断是否输出该运动信号。

2.根据权利要求1所述的摇杆组件，其中该运动感测装置包含：

磁性元件，设置于该主轴位于该基座内的一端；以及

霍尔集成电路，设置于该基座内，用于感测该磁性元件随该主轴相对于该基座的运动

以产生数字信号，其中该数字信号作为该运动信号。

3.根据权利要求1所述的摇杆组件，其中该存储器及该处理器包含于微控制器。

4.根据权利要求1所述的摇杆组件，其中该些校正资料包含虚拟真圆及静置信号，且该

处理器所执行的依据该些校正资料判断是否输出该运动信号包含利用该静置信号及该运

动信号取得二维坐标，判断该二维坐标是否位于该虚拟真圆内，若是，则输出该运动信号，

若否，则不输出该运动信号。

5.根据权利要求1所述的摇杆组件，其中该运动感测装置还用于产生关联于该主轴的

静置信号、水平移动极限信号及垂直移动极限信号，该处理器还用于依据该静置信号、该水

平移动极限信号及该垂直移动极限信号执行校正运算，且将该校正运算的结果及该静置信

号作为该些校正资料储存至该存储器。

6.根据权利要求5所述的摇杆组件，其中该处理器所执行的该校正运算包含利用该静

置信号及该水平移动极限信号取得x轴坐标，利用该静置信号及该垂直移动极限信号取得y

轴坐标，且将该x轴坐标及该y轴坐标转换为极坐标以取得虚拟真圆，作为该校正运算的该

结果。

7.根据权利要求1所述的摇杆组件，其中该存储器还用于受控以输出该摇杆组件识别

码及该些校正资料中的一或多者。

8.一种游戏手把，其中包含：

本体；以及

根据权利要求1至7中的一者所述的摇杆组件，卡插拔地设置于该本体。

9.根据权利要求8所述的游戏手把，其中还包含：

处理装置，设置于该本体，耦接于该处理器，用于接收经该处理器依据该些校正资料进

行判断而输出的该运动信号。
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摇杆组件及游戏手把

技术领域

[0001] 本发明关于一种摇杆组件，特别关于一种配置于游戏手把的摇杆组件。

背景技术

[0002] 摇杆组件广泛应用于游戏手把或其他需要获取坐标输入的装备。通过摇杆组件的

操控可以控制游戏中的人物或物体任意移动。由于摇杆组件实际生产出来的结构往往与设

计图有所差异，例如主轴非完全垂直于设置面，而此差异将导致用户的预想控制位置与摇

杆组件实际反应的控制位置有很大的偏差。

[0003] 因此，对摇杆组件进行校正为必需作业。目前市面上对于摇杆组件的校正皆为整

机校正，即在摇杆组件与其他元件皆安装至游戏手把的本体后才执行校正。

发明内容

[0004] 鉴于上述，本发明提供一种摇杆组件及游戏手把。

[0005] 依据本发明一实施例的摇杆组件，适用于游戏手把，包含基座、主轴、运动感测装

置、存储器及处理器。主轴可枢转地设置于基座。运动感测装置设置于基座内，且用于感测

主轴相对于基座的运动以产生运动信号。存储器设置于该基座内，且储存摇杆组件识别码

及多笔校正资料。处理器设置于基座内，电性耦接于运动感测装置及处理器，且用于依据所

述多笔校正资料判断是否输出运动信号。

[0006] 依据本发明一实施例的游戏手把，包含本体及摇杆组件。摇杆组件设置于本体，包

含基座、主轴、运动感测装置、存储器及处理器。主轴可枢转地设置于基座。运动感测装置设

置于基座内，且用于感测主轴相对于基座的运动以产生运动信号。存储器设置于该基座内，

且储存摇杆组件识别码及多笔校正资料。处理器设置于基座内，电性耦接于运动感测装置

及存储器，且用于依据所述多笔校正资料判断是否输出运动信号。

[0007] 借由上述结构，本方明所揭示的摇杆组件及游戏手把，于摇杆组件本身设置有存

储器及处理器，其中存储器储存摇杆组件本身的识别码，可以供后续资料收集、追踪、分析

等程序。另外，摇杆组件的存储器亦储存校正资料以供处理器进行输入信号输出与否的判

断。也就是说，摇杆组件在出厂前或安装于游戏手把之前即可完成校正，避免传统整机校正

在发生信号不良时需对组件一一检测而花费大量校正时间的问题。

[0008] 以上的关于本揭露内容的说明及以下的实施方式的说明用以示范与解释本发明

的精神与原理，并且提供本发明的权利要求书更进一步的解释。

附图说明

[0009] 图1为依据本发明一实施例所绘示的摇杆组件的示意图。

[0010] 图2为依据本发明一实施例所绘示的游戏手把的示意图。
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具体实施方式

[0011] 以下在实施方式中详细叙述本发明的详细特征以及优点，其内容足以使任何本领

域技术人员了解本发明的技术内容并据以实施，且根据本说明书所揭露的内容、权利要求

书及图式，任何本领域技术人员可轻易地理解本发明相关的目的及优点。以下的实施例进

一步详细说明本发明的观点，但非以任何观点限制本发明的范畴。

[0012] 请参考图1，图1为依据本发明一实施例所绘示的摇杆组件的示意图。如图1所示，

摇杆组件10包含基座101、主轴102、运动感测装置103、存储器104及处理器105。主轴102可

枢转地设置于基座101，且可以安装有摇杆帽106。于此要特别说明的是，图1仅示例性地绘

示摇杆组件10的基座101及摇杆帽106的形状，而非意图限制本发明。

[0013] 运动感测装置103设置于基座101内，且用于感测主轴102相对于基座101的运动以

产生运动信号。运动感测装置103可以包含一或多个磁性元件1031及霍尔集成电路(IC)

1032。磁性元件1031可以磁铁或其他磁性物质实现，其设置于主轴102位于基座101内的一

端。霍尔集成电路1032可以设置于基座101内，用于感测磁性元件1031随着主轴102相对于

基座101的运动以产生运动信号。进一步来说，霍尔集成电路1032可以包含多个霍尔效应感

测元件及信号处理电路，所述多个霍尔效应感测元件可以分别测得多个磁场感测信号，而

信号处理电路可以处理所述多个磁场感测信号以产生分别对应于x轴及y轴上的移动的数

字信号，以作为前述运动信号。

[0014] 于另一实施例中，运动感测装置103可以包含至少两个电位器。所述两个电位器随

着主轴102相对于基座101的运动分别输出x轴及y轴上的移动所对应的电压值，以作为前述

运动信号。

[0015] 存储器104设置于该基座101内。存储器104可以只读存储器(read‑only  memory，

ROM)、快闪(flash)存储器、动态随机存取存储器(dynamic  random  access  memory，DRAM)、

静态随机存取存储器(static  random  access  memory，SRAM)或其他非挥发性存储器实现。

存储器104可以储存摇杆组件识别码(identification  number，ID)及多笔校正资料。摇杆

组件识别码可以指示摇杆组件10生产的批次。校正资料可以包含静置信号及虚拟真圆，其

中静置信号指示在主轴102未受外力推动时，运动感测装置103所测得的信号(例如电压值、

电流值等)，而虚拟真圆则指示主轴102相对于基座101的运动范围。另外，存储器104亦可电

性耦接于运动感测装置103，且储存运动感测装置103所测得的信号。

[0016] 进一步来说，存储器104还可以受控以输出摇杆组件识别码、校正资料及运动感测

装置103所测得的信号中的一或多者，以供外部处理装置进行摇杆组件10的资料收集、追

踪、分析等程序使用。特别来说，外部处理装置可以读取多个摇杆组件的摇杆组件识别码及

校正资料，据以进行分析属于相同生产批次的摇杆组件的校正资料或比较不同生产批次的

摇杆组件的校正资料等处理程序。举例来说，外部处理装置可以利用具有相同摇杆组件识

别码的所有摇杆组件的校正资料，分析这些同批生产的摇杆组件的良率。

[0017] 处理器105设置于基座101内，电性耦接于运动感测装置103及存储器104。处理器

105可以中央处理器实现。特别来说，处理器105及前述存储器104可以包含于微控制器，即

可以微控制器中的处理器及存储器来实现处理器105及存储器104。处理器105用于依据所

述多笔校正资料判断是否输出运动信号。进一步来说，校正资料可以包含静置信号及虚拟

真圆，处理器105可以利用静置信号及运动信号取得二维坐标，判断二维坐标是否为于虚拟
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真圆内，若是，则输出运动信号，若否，则不输出运动信号。其中，二维坐标及虚拟真圆属于

相同坐标系，静置信号及虚拟真圆所指示的资料内容则如前所述，于此不再赘述。借由以虚

拟真圆作为校正指标，可以不须依据摇杆组件的运动感测装置103的感测范围限制特别设

计机构以限制主轴102的移动范围，进而降低机构设计的成本。

[0018] 特别来说，上述运动感测装置103的霍尔集成电路1032、存储器104及处理器105可

以设置于电路板上。

[0019] 于一实施例中，运动感测装置103除了上列实施例所述的运作外，还用于产生关联

于主轴102的静置信号、水平移动极限信号及垂直移动极限信号。其中，静置信号指示主轴

102未受外力推动时运动感测装置103所测得的信号，水平移动极限信号指示主轴102在水

平方向上移动到极限时运动感测装置103所测得的信号，垂直移动极限信号指示主轴102在

垂直方向上移动到极限时运动感测装置103所测得的信号。处理器105除了前列实施例所述

的运作外，还用于依据静置信号进行归零校正运算，且用于依据静置信号、水平移动极限信

号及垂直移动极限信号执行真圆校正运算，且将真圆校正运算的结果及静置信号作为校正

资料储存至存储器104。

[0020] 进一步来说，处理器105所执行的归零校正运算包含将静置信号所对应的二维坐

标作为中心坐标。处理器105所执行的真圆校正运算可以包含：利用静置信号及水平移动极

限信号取得x轴坐标，利用静置信号及垂直移动极限信号取得y轴坐标，且将x轴坐标及y轴

坐标转换为极坐标以取得半径，利用此半径及前述中心坐标取得虚拟真圆，作为真圆校正

运算的结果，即校正资料之一。上述主轴102的移动可以由人工操作或是由测试机台的机械

手臂操作，且处理器105可以受操作人员或测试机台触发以进行上述校正运算。

[0021] 特别来说，校正资料可以为摇杆组件1在出厂前借由上述运动感测装置103及处理

器105的运作而取得。相较于传统的整机校正，或者，在出厂后，摇杆组件1可以借由再次执

行上述运动感测装置103及处理器105的运作来更新校正资料。

[0022] 请参考图2，其中图2为依据本发明一实施例所绘示的游戏手把的示意图。如图2所

示，游戏手把1可以包含本体11及一或多个摇杆组件10，其中摇杆组件10可插拔地设置于本

体11，且可以为前列任一实施例所述的摇杆组件10。进一步来说，游戏手把1可以还包含处

理装置12，设置于本体11，且可以通过有线或无线的方式耦接于处理器105。处理装置12可

以设置于本体11中设置摇杆组件10以外的区域。处理装置12可以设置于不同于处理器105

所设置的电路板上。处理装置12可以微控制器实现，用于接收经处理器105依据校正资料进

行判断而输出的运动信号。处理装置12可以对此运动信号进行信号处理，或结合来自游戏

手把1的其他控制组件例如十字键、圆形按键等的控制信号来进行分析或/及处理，本发明

不予限制。

[0023] 借由上述结构，本方明所揭示的摇杆组件及游戏手把，于摇杆组件本身设置有存

储器及处理器，其中存储器储存摇杆组件本身的识别码，可以供后续资料收集、追踪、分析

等程序。另外，摇杆组件的存储器亦储存校正资料以供处理器进行输入信号输出与否的判

断。也就是说，摇杆组件在出厂前或安装于游戏手把之前即可完成校正，避免传统整机校正

在发生信号不良时需对组件一一检测而花费大量校正时间的问题。

[0024] 【符号说明】

[0025] 1:游戏手把
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[0026] 10:摇杆组件

[0027] 11:本体

[0028] 101:基座

[0029] 102:主轴

[0030] 103:运动感测装置

[0031] 104:存储器

[0032] 105:处理器

[0033] 106:摇杆帽

[0034] 1031:磁性元件

[0035] 1032:霍尔集成电路。
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图1
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图2
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