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Znane dotychczas; uzwojenia stojana maszyn
szeregowych pradu stalego wykonywane s3

z odrebnych cewek umieszczonych na rdzeniach"

biegunéw gléwnych i biegunéw komutacyjnych.
Na fig. 1 uwidoczniono przykitadowo schemat
polaczen cewek w 6-cio biegunowej maszynie
pradu stalego z wzbudzeniem szeregowym, przy
czym na fig. 1 przez 1 oznaczono rdzen bieguna
gléwnego, 2 — rdzer bieguna komutacyjnego,
3 — cewke bieguna gléwnego posiadajaca Zg
zwojéow, 4 — cewke bieguna komutacyjnego
posiadajaca Zy zwojow. Cewki biegunéw glow-
nych i komutacyjnych sg polaczone szeregowo
w taki sposéb, aby po biegunie giéwnym N na-

stepowal biegun komutacyjny n, po nim za$ bie-,

gun gléwny S, po mnim biegun komutacyjny s,
a nastepnie biegun gléwny N itd. Przez zwoje
cewek biegunéw gléwnych i biegunéw komuta-
cyjnych przeptywa prad I.

Jak widaé z fig. 1 w przestrzeniach miedzy
biegunami gléwnymi N i komutacyjnymi n oraz
miedzy biegunami giéwnymi S i komutacyjnymi
s amperozwoje pochodzgce od pradu plynacego
przez zwoje Zg cewki bieguna giéwnego prze-

ciwdzialaja amperozwojom pochodzacym od pra-
du plynacego przez zwojé Zy cewki bieguna ko-
mutacyjnego. W v{rymienionych ‘miejécach wy-
stepuja z elektromagnetycznego punktu widze-
nia amperozwoje (Zg — Zy)I. :

Natomiast w przestrzeniach miedzy biegunami
gléwnymi N i komutacyjnymi s oraz miedzy
biegunami gtéwnymi S i komutacyjnymi n am-
perozwoje pochodzgce od obu cewek wspoma-
gaja sie. W wymienionych miejscach wystepuija
z elektromagnetycznego punktu widzenia ampe-
rozwoje (Zg + Zy) 1.

Przedmiotem wynalazku jest maszyna szere-
gowa lub szeregowobocznikowa o0 uzwojeniu
biegunéw gtéwnych i biegunéw komutacyjnych,
ktére pozwala na takie samo rozmieszczenie
amperozwojow jak opisano powyzej przy mniej-
szym zuzyciu materialéw nawojowych.

Uzwojenie stojana maszyny wediug wynalazku
przedstaWiono schematycznie na fig. 2 i 3. Przy
czym 1 oznacza rdzen bieguna gléwnego, 2 —
rdzen bieguna komutacyjnego, 5 — cewke
umieszczong ma rdzeniu bieguna gléwnego po-
siadajacq (Zg—Zy) zwojow, 6 — ‘tak zwane



uzwojenie wezowe posiadajace 2Z; zwojow.
Uzwojenie skladajgce sie z zespolu cewek 5 oraz
uzwojeni¢ wezowe 6 po polaczeniu ze sobag
w szereg ‘wytwafzaja taki sam rozklad ampero-
Zzwojow, a wiec réwniez taki sam rozklad pola
magnetycznego jak dotychczas znane uzwojenie
przedstawiono na fig. 1.

Uzwojenie biegunéw maszyny wedlug wyna-
lazku wymaga mmiej materialu przewodowego.
W przyblizeniu ciezar uzwojenia wedlug wyna-
lazku jest mniejszy od ciezaru uzwojenia we-
dlug fig. 1 o ciezar wszystkich cewek umiesz-
czanych na biegunach komutacyjnych.

Jezeli przyjaé, ze dla uzwojenia wedtug fig. 1
ciezar cewek biegunéw gléwnych wynosi Gg, za$
cewek biegunéw komutacyjnych Gy, to catkowi-
ty ciezar tego uzwojenia wynosi G = Gg + Gy,
natomiast ciezar uzwojemia wedlug wynalazku
wynosi Gy, = Geg.

Uzwojenie biegunéw maszyny wedlug wyna-
lazku wymaga mniej miejsca. Umieszczajac
rdzenie biegunéw jak na fig. 4, mozna uzyska¢
lepsze wykorzystanie miejsca wewnatrz maszy-
ny. Na fig. 4 przez 1 oznaczono rdzen bieguna
gléwnego, 2 — rdzen bieguna komutacyjnego,
5 — cewke umieszczong na rdzeniu bieguna
gléwnego posiadajacg Zg — Zy zwojoéw, 6 — tzw.
uzwojenie wezowe wedlug schematu na fig. 3
posiadajace 2Z; zwojéw. Przy umieszczeniu
rdzeni biegunéw jak na fig. 4 nabiegunniki bie-
gunéw gléwnych muszg byé tak uksztattowame,
aby osie magnetyczne tych biegunéw nie ule-
galy przesunieciu mimo przesuniecia pienkow
biegundw.

Zastrzezenia patentowe

1. Maszyna elektryczna szeregowa lub szerego-
wo-bocznikowa pradu stalego, znamienna
tym, ze posiada uzwojemie biegunéw gtéw-
nych i komutacyjnych zlozone z uzwojenia
skladajgcego sie z zespolu cewek (5), umiesz-
czonych na biegunach gléwnych (1) lub ko-
mutacyjnych (2) oraz z polgczonego szerego-
wo z tym uzwojeniem, tzw. uzwojenia we-
zowego (6) obejmujacego swymi otwartymi
petlami sgsiednie bieguny gléwne i komuta-
cyjne. )

2. Maszyna elektryczna wedtug zastrz. 1, zna-

mienna tym, ze cewki (5) umieszczone na
biegunach gléwnych posiadajg Zg — Z; zwo-
jéw, a uzwojenie wezowe posiada 2Z, zwo-
jow lub cewki (5) umieszczone na biegunach
komutacyjnych posiadaja Z, —Zg zwojéw,
a uzwojenie wezowe posiada 2Zg zwojow,
gdzie Zg oznacza liczbe zwojéw przypadajgcg
na jeden biegun gléwny zwyklego uzwojenia
wzbudzajacego, a Zy liczbe zwojéw przypa-
dajagcg na jeden biegun komutacyjny zwy-
klego uzwojenia komutacyjnego maszyny pra-
du stalego.

3. Maszyna elektryczna wedlug zastrz. 1 i 2,

znamienna tym, ze posiada pienki (1) biegu-
néw gléwnych przesumiete w strone sgsied-
nich biegunéw komutacyjnych (fig. 4), przy
czym nabiegunniki bieguméw gléwnych sa
tak uksztaltowane, aby osie magnetyczne
tych biegunéw nie ulegly przesunigciu mimo
przesuniecia pienkow.
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