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Nosny rdm (1)} pro ptipojen{ k ¢elnimu tfibodovému
hydraulickému zvedacimu zavésu traktoru sestava z
nosného ramene (3), na ném? je prostfednictvim stfe-
dového kloubu (4) zavé$en zdkladni ram (2) 2actho
stroje s moZnost{ stranového vykyvu. Nosné rameno
(3) je umisténo vzhledem k zékladnimu ramu (2)
stfedoveé. Zakladnf ram (2) je bo¢né od stfedového

kloubu (4) ptipevnén ptes klouby (5, 5°, 6, 6') stavé-
cich ¢lent (7, 7') k nosnému ramu (1). Stfedovy
kloub (4) mezi nosnym ramenem (3) a zdkladnim
ramem (2), zadni klouby (5, 5°) stavécich &lenti (7, 7°),
pfivracené k nosnému ramu (1), a ptedni klouby (6,
6’) stavécich ¢lendl (7, 7°), pfivracené k zakladnimu
ramu (2), jsou vytvoteny jako kulové klouby. Pfedni
klouby (6, 6") jsou v pracovni poloze umistény vzhle-
dem k horizontdle vy3e neZ zadni klouby (5, 5'). Nosné
rameno (3) je na nosném ramu (1) vytvofeno smérem
doptedu ve sméru (20) jizdy a v jeho pfedni &asti je
vytvofena ve vysi zakladniho ramu (2) a smérem dolt
orientovana nosna konzola (19). Stfedovy kloub (4)
Je pfipevnén jednak k zdkladnimu ramu
prostfednictvim uloZzné konzoly (23), a jednak k
nosnému ramenu (3) prostfednictvim nosné konzoly

(19).
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CZ 284644 B6

Nosny ram zemédélského sklizeciho stroje, zejména rotaéniho ¥aciho stroje

Oblast techniky

Vyniélez se tykd nosného ramu zemé&délského sklizeciho stroje, zejména rota¢niho Zaciho stroje,
pro pfipojeni k ¢elnimu tfibodovému hydraulickému zvedacimu zivésu traktoru, sestavajiciho
z nosného ramene, na némz je prostiednictvim stfedového kloubu zavéSen zakladni ram Zaciho
stroje s moZnosti stranového vykyvu. Nosné rameno je umisténo vzhledem k zakladnimu ramu
stfedové a zakladni rdm je botn& od stfedového kloubu pripevnén pfes klouby stavécich &lenti
k nosnému ramu.

Dosavadni stav techniky

Znamé nosné rdmy tohoto druhu se nejdastéji pouzivaji pro Zaci stroje, které sleduji nerovnosti
terénu pokud mozno bez setrvadnosti, aby nezanechaly neposetend mista, a aby nezpiisobily
poruchy poSkozenim nebo utrzenim dri travy nebo zarazenim Zaciho stroje do zemé. Pfitom je
dulezité, aby ramy zaciho stroje nevykonavaly pouze pohyby nahoru adold, ale aby mohly
zaujmout také $ikmé polohy.

V patentovém spisu DE 33 22 030 je popsan znimy nosny ram pro Celni Zaci stroj s zacimi
bubny, uréeny pro namontovani na tiibodovy zvedaci zavés traktoru, u kterého je ram Zaciho
stroje zavé3en na nosném ramu vykyvné okolo vodorovné osy a je pro omezeni vykyvu vybaven
oboustranné uspofadanymi elementy, tvofenymi pruZinami. Vyskové piestaveni se uskute¢iiuje
vlivem plovouciho nastaveni tfibodového zvedaciho zavésu paralelné pfi vodorovné poloze
Zacich talifi. Toto uspofadani nema moznost setizeni nastaveni polohy rdmu Zaciho stroje viii
terénu.

V patentovém spisu DE 67 50 238 je popsan &elni nosny ram pro rotaéni Zaci stroj s zacimi
bubny, upevnény na traktoru. Ram Zaciho stroje mize rovnéz kyvat okolo centralné usporadané
vodorovné osy. Tento Zaci stroj mé navic ram ve tvaru pricného nosniku, ktery je pfestavitelny
okolo vodorovné osy a je pfiklouben ke dvéma &elnim nakladacim kyvnym pakam. VloZeny ram
Je sefiditelny do vzpfimené polohy, ve které doléhaji Zaci talife na terén pomoci dvou

sefizovacich vieten, kterd jsou pfikloubena mezi vlozeny ram a elni nakladaci kyvné paky.

Nevyhodou tohoto uspofadani je to, ze nema tiibodovy zvedaci zavés, ktery zajidtuje paralelni
svisly pohyb rdmu Zaciho stroje, jakoZ i vyrovnani sefizovacich Sroubii, které pfi stranovych
vykyvech pro pfizpisobeni k terénu mohou dostat Zaci stroj do neptiznivé polohy k terénu, &imz
mohou vznikat 3kody a poruchy, protoZe Zaci talife se mohou v urcitych polohach zapichnout do
zem€ nebo misty vytrhat drny. Pfidavny vioZeny ram prodrazuje toto uspofadani a komplikuje
jeho vyrobu.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do zna&né miry odstrafiuje nosny ram zeméd&lského sklizeciho stroje,
zejména rota¢niho Zaciho stroje, pro ptipojeni k &elnimu tfibodovému hydraulickému zvedacimu
zavésu traktoru, sestdvajici z nosného ramene, na némz je prostfednictvim sttedového kloubu
zavéSen zdkladni rdm Zaciho stroje s moznosti stranového vykyvu, pfiSemZ nosné rameno je
umisténo vzhledem k zékladnimu ramu stfedové a zakladni ram je boné od stfedového kloubu
pfipevnén pfes klouby stavécich lend k nosnému ramu, jehoz podstata spodiva vtom, Ze
sttedovy kloub mezi nosnym ramenem a zakladnim ramem, zadni klouby stavécich é&lend,
piivracené k nosnému rdmu a pfedni klouby stavécich &lendi, pFivracené k zakladnimu ramu, jsou
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CZ 284644 B6

vytvofeny jako kulové klouby. Piedni klouby jsou v pracovni poloze umistény vzhledem
k horizontale vy3e neZ zadni klouby, které jsou uloZeny na hiideli.

Podle vyhodného provedeni je nosné rameno na nosném ramu vytvofeno smérem dopiedu ve
sméru jizdy avjeho pfedni Casti je vytvofena ve vySi zdkladniho rdmu asmérem dola
orientovani nosna konzola. Stfedovy kloub je pfipevnén jednak k zakladnimu ramu prostied-
nictvim Glozné konzoly, a jednak k nosnému ramenu prostfednictvim nosné konzoly.

Podle dalsiho vyhodného provedeni jsou ptedni klouby stavécich &lend uloZeny mezi smérem
nahoru orientovanymi vylozniky, které jsou upevnény v bo&nich &astech zakladniho ramu,
a které jsou umistény na od sméru jizdy odvracené strané zakladniho ramu.

Podle dal3iho vyhodného provedeni je tilozna konzola opattena prodlouzenim, které je vytvoteno
jako drzak vstupniho hnaciho vedeni.

Podle dalSiho vyhodného provedeni jsou na zakladnim ramu z obou stran pod stav&cimi &leny
upevnény dorazy pro ohraniceni postranniho kyvavého pohybu zakladniho ramu.

Podle dal3iho vyhodného provedeni je k hiideli pfipevnéno stavéci zafizeni, v némz je uloZena
horni zardzka a spodni zarazka.

Podle dalSiho vyhodného provedeni je stavéci zafizeni opatfeno stavécim prostiedkem pro
dalkové ovladani stavéciho zafizeni z traktoru.

Hlavni vyhoda nosného rdmu spoc¢iva v tom, Ze je uren pro namontovani na téibodovy zvedaci
zavés traktoru, ktery je vhodny pro pouZiti rotaéniho Zaciho stroje, zejména se Zacimi bubny.
Dal3i vyhodou je to, Ze zavéseni zakladniho ramu Zaciho stroje miZe provadét svislé pohyby
a zaujimat Sikmé polohy pii¢né ke sméru jizdy, aniz by tim zpisobilo poruchy nebo dokonce
poskozeni stroje nebo drnu. Navrzenym fedenim se otviraji dalsi moznosti stranovych vyrovnani
pohybd, vyvolanych ptizpisobovanim k terénu. Nosny ram rovnéz tlumi zv1asté uginné bo&ni
vykyvy i pfitom vznikajici kyvani zakladniho rdmu, aniz by pfitom bylo nutné vzdat se odleh&eni
Zaciho stroje. Usporadani dorazii umoziiuje sladénim vznikajicich momentl zv1asté jednoduché
vytvoreni tlumené pruzici stabilizace sklizeciho stroje také pro zna¢na p#i¢na naklonéni.

Pouziti kulovych kloubd umoziiuje Siroky rozsah bo€nich vyrovnavacich pohybu jako disledek
pfizpisobeni plid€, pfi¢emz stavéci ¢leny umoziiuji jejich nastaveni a provedeni nejdiive sefizeni
zakladnitho rdmu atim Zacich nastroji, ponévadz jejich provedeni uréuje prub&h pohybu,
k némuz dochazi pfi boénim vykyvnuti zakladniho ramu, takze teprve spolupisobenim viech
prvki je umoznéna neustale vyhodna poloha Zacich bubnil k pidé také pti jejich nerovnostech.

Prikloubenim nosného ramu pfes nosné rameno s nosnou konzolou k zdkladnimu ramu pomoci
kulovych kloubt umozZiuje volny, vyvazeny akyvadlovy pohyb zdkladniho ramu pomoci
sttedového kloubu. Pouziti tloZzné konzoly dovoluje bezprostiedné k zakladnimu ramu volbu
vhodné a pfiznivé geometrie tdhla pro zdvih zakladniho rdmu do vysky, ktera uréuje jeho
vybocujici pohyby na nerovnostech pudy.

Piehled obrazki na vykresech

Vynélez bude blize osvétlen pomoci vykresii, na kterych znazoriuje obr. 1 bokorys nosného
ramu a obr. 2 piidorys nosného ramu.
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Priklady provedeni vyndlezu

Nosny ram 1 zemédélského sklizeciho stroje, zejména rotadniho Zaciho stroje, je symetricky
podle své podélné osy, ktera je rovnobézna se smérem 20 Jizdy Zzaciho stroje. Nosny ram 1
sestava z nastavee 21, na jehoz spodnim konci jsou vytvoteny dvé pfipojky pro pfipojeni levého
spodniho tahla 22 apravého spodniho tahla 22' k &elnimu tiibodovému hydraulickému
zvedacimu zavésu traktoru, jehoz horni tahlo 30 je pfipojeno k hornimu konci néstavce 21
a jehoZ pruZzina 31 je pfipojena ke spodnimu konci nastavce 21. K nastavci 21 je na odvracené
stran€ od spodnich tahel 22, 22' pfipevnéno svym zadnim koncem nosné rameno 3, usporadané
ve sméru 20 jizdy nad pracovni &asti zaciho stroje. Na ptednim konci nosného ramene 3 je
umisténa smérem dol nosna konzola 19, na jejimz spodnim konci je vytvoren stfedovy kloub 4,
ktery je uloZen mezi dvéma rameny Glozné konzoly 23, upevnéné na zékladnim ramu 2 zaciho
stroje. Na tlozné konzole 23 je vytvorteno prodlouzeni, které zarovefi slouzi jako drzak vstupniho
hnaciho vedeni 24, takze stfedovy kloub 4 je uloZen bezprostiedné na zakladnim ramu 2 smérem
od nastavce 21 ve sméru 20 jizdy. Na spodni strané zakladniho ramu 2 Jsou umistény Zaci bubny
27 s zacimi talifi 28. Pouzitim nosného ramene 3 je mozné volit vhodnou geometrii zavési pro
zvedani zékladniho rdmu, kterd urluje priibéh vyhybacich pohybi viiéi nerovnostem terénu.
Umisténi stfedového kloubu 4 velmi hluboko v zacim stroji je velmi vyhodné, nebot se tim pii
kyvavych natacecich pohybech nadzvednou pracovni nastroje dopredu.

Zékladni rdm 2 ma levou bo&ni &ast 12 a pravou bo&ni &ast 12', na niz vy¢nivd smérem nahoru
prvni pravy vyloznik 11 adruhy pravy vyloznik 11'. Na levé bocni &asti 12 vy¢nivd smérem
nahoru prvni levy vyloznik 10 adruhy levy vyloznik 10'. Mezi levymi vylozniky 10, 10' je
smérem k nastavci 21 umistén levy predni kloub 6 levého stavéciho &lenu 7, jehoz levy zadni
kloub 3, ptivriceny k nastavci 21, je pfipevnén k levému &epu 25 hiidele.

Mezi pravymi vylozniky 11, 11' je smé&rem k néastavci 21 umistén pravy piedni kloub 6' pravého
stavéciho Clenu 7', jehoz pravy zadni kloub $', pFivraceny k nastavci 21, je piipevnén k pravému
Cepu 25' hiidele, ktery je orientovan pfi¢né ke sméru 20 jizdy, aktery je uloZen na pFidném
nosniku 26, jenZ je upevnén na néastavci 21. Stfedovy kloub 4, zadni klouby 5, 5' a pfedni klouby
6, 6' jsou vytvofeny jako kulové klouby, které umoZiiuji kyvny pohyb zakladniho ramu 2.
Smérem nahoru orientované vylozniky 10, 10, 11, 11' umoziiuji vhodné vyrovnani
prestavitelnych Clent, které jsou vyhodné tvarovany jako Sroubova vietena.

Hfidel je opatfen neotonym stavécim zafizenim 14, na jehoz konci je upevnén levy doraz 13
s levym ramenem 32 pro dotyk s levym stavécim &lenem 7, pfi¢emz levé rameno 32 je umisténo
pod levym stavécim ¢lenem 7.

Na konci stavéciho zafizeni 14 je rovn&z upevnén pravy doraz 13' s pravym ramenem 32' pro
dotyk s pravym stavécim ¢lenem 7', pfiGemz pravé rameno 32' je umisténo pod pravym stavécim
¢lenem 7'. Pro zamezeni $kod nebo hluku je pouZiti pryzovych dorazi 13, 13' velmi vyhodné.
Stavéci zafizeni 14 je opatfeno stavécim prostfedkem 17, v némz je uloZena horni zarazka 15
a spodni zarazka 16, které jsou pfipevnény na hornim konci nosné konzoly 19. Stavéci zatizeni
14 se stavécim prostiedkem 17, tvofenym hydraulickym valcem, se dalkové uvadi v &innost ze
sedadla Fidice.

V zékladni poloze 8 hiidele, tj. kdyZ Zaci talite 28 pravé jest& vodorovné doléhaji na terén, lezi
stavéci ¢leny 7, 7' na dorazech 13, 13", sméfuji smérem nahoru a sviraji s horizontalou thel 9.
Pfedni klouby 6, 6' jsou vzhledem k horizontale umistény vyse nez zadni klouby 5, 5'. Tim se
dosahne toho, Ze pfi stranovych vykyvnych pohybech zikladniho ramu 2 se Zaci bubny 27 a Zaci
talife 28 pfi nadzvednuti nastavuji ve sméru 20 jizdy dopfedu nahoru, &imz se zamezi zaryti do
zem& atim se pfi nerovnostech terénu dosahne ve znatném rozsahu ptizpisobeni k terénu.
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Stav&ci Eleny 7, 7' tedy slouZi k nastaveni zakladni polohy 8. Dorazy 13, 13' ohrani€uji pohyb
Zaciho stroje nahoru a tim ohrani¢uji pohyby na velkych nerovnostech terénu.

Pti nerovnostech terénu nebo prohlubeninach vétsiho rozméru se nadzvedne nebo poklesne Zaci
stroj jako celek tim, Ze nosny ram 1 je uvadén v &innost spodnimi tahly 22, 22' a hornim tahlem
30 tfibodové hydrauliky, zapnuté do plovouciho postaveni. Pro pfizplsobeni Zaciho stroje
k terénu se navic pouZivé pruzina 31.

Poklesne-li jedna z obou bo&nich &asti 12, 12' vlivem nerovnosti terénu dolli, nadzvedne se
soucasné protilehla bocni €ast 12, 12', nebo naopak, pricemz dold klesajici pFislusny stavéci &len
7, 7' unasi stavéci zafizeni 4 a hfidel zachyti dolt sméfujici pohyb pfislusné boéni &asti 12, 12'
pfislusnym stavécim ¢lenem 7, 7' a tim ztlumi kyvné pohyby mimotadné rychle a G&inng.

Béhem jizdy po komunikaci Zaci stroj vykonava pouze nepatrné, silné ztlumené kyvné pohyby,
protoze stavéci Cleny 7, 7' doléhaji na stavéci zafizeni 14, zatimco &elni ttibodovy hydraulicky
zvedaci zavé€s drzi Zaci stroj vyzdviZeny nahoru.

PATENTOVE NAROKY

1. Nosny rdm zeméd€lského sklizeciho stroje, zejména rotaéniho Zaciho stroje, pro pripojeni
k Celnimu tfibodovému hydraulickému zvedacimu zavé&su traktoru, sestavajici z nosného ramene,
na némz je prostfednictvim stiedového kloubu zavésen zakladni ram Zaciho stroje s moznosti
stranového vykyvu, pfi¢emz nosné rameno je umisténo vzhledem k zékladnimu ramu stiedové
a zakladni ram je bo¢né od stfedového kloubu ptipevnén pies klouby stavécich &lenti k nosnému
ramu, vyznalujici se tim, Ze sttedovy kloub (4) mezi nosnym ramenem 3)
a zdkladnim ramem (2), zadni klouby (5, 5') stavécich ¢lent (7, 7'), pFivracené k nosnému ramu
(1), apredni klouby (6, 6') stavécich &lent (7, 7'), pfivracené k zékladnimu rému (2), jsou
vytvofeny jako kulové klouby, pticemz piedni klouby (6, 6') jsou v pracovni poloze umistény
vzhledem k horizontéle vy3e nez zadni klouby (5, 5'), které jsou uloZeny na hfideli.

2. Nosny ram podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze nosnérameno 3) je na
nosném ramu (1) vytvofeno smérem dopiedu ve sméru (20) jizdy av jeho predni &asti je
vytvofena ve vysi zékladniho ramu (2) a smérem dolii orientovana nosné konzola (19), pficemz
stfedovy kloub (4) je pfipevnén jednak k zédkladnimu rdmu (2) prostfednictvim ulozné konzoly
(23), a jednak k nosnému ramenu (3) prostfednictvim nosné konzoly (19).

3. Nosny rdm podle niroku 1, vyzmnaéujici se tim, Ze pfedni klouby (6, 6
stavécich ¢lent (7, 7') jsou uloZeny mezi smérem nahoru orientovanymi vylozniky (10, 10, 11,
11"), které jsou upevnény v boénich ¢astech (12, 12') zakladniho ramu (2), a které Jjsou umistény
na od sméru (20) jizdy odvracené strané& zékladniho ramu (2).

4. Nosny rdm podle niroku2, vyzmalujici se tim, Ze tlozna konzola (23) je
opatfena prodlouzenim, které je vytvoreno jako drzak vstupniho hnaciho vedeni (24).

5. Nosny ram podle nékterého znaroki 1az3, vyznaéujici se tim, 7 na
zakladnim rdmu (2) jsou z obou stran pod stavécimi ¢leny (7, 7') upevnény dorazy (13, 13') pro
ohrani¢eni postranniho kyvavého pohybu zdkladniho ramu (2).



5

CZ 284644 B6

6. Nosny rim podle ndroku 1, vyzna&ujici se tim »  Ze k hiideli je ptipevnéno
stavéci zafizeni (14), v némz je ulozena horni zarézka ( 15) a spodni zarazka (16).

7. Nosny ram podle ndroku6, vyznadujici se tim , Ze stavéci zatfizeni (14) je
opatfeno stavécim prostiedkem (17) pro dalkové ovladani stavéciho zafizeni (14) z traktoru.

2 vykresy
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