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AZ dosud se smé&Sovaci pomér pojiva se-
stdvajictho z n&kolika sloZek udrZoval na
konstantni hodnoté tim, Ze se jednotlivé
sloZzky odméiovaly volumetricky a smichaly
v ldzeil. K tomuto Gfelu se pouZivalo poci-
tadel s ovdlnymi czubenymi kolefky a pis-
tovych ddvkovacich ¢erpadel, coZ mé&lo znac-
né nevyhody, spodivajici zejména v tom, Ze
nebylo zajiSténo spolehlivé sledovani postu-
pu vyroby pojiva.

Tyto nedostatky {sou odstran&ny zatize-
nim podle wyndlezu, jehoZ podstata spo€iva
v tom, Ze z jednotlivych sloZek, které jsou
oddélené uloZeny v odvaZovaci nddcbg, se
kaZdy odbér podle svého podilu zvaZi, ode-
bira se odbérovym Cerpadlem, které je sloZ-
ce pfifazeno a je pohdn&no motorem s na-
stavitelnymi otédfkami na zékladé Fidici ve-
li¢iny a pouze jedna ze sloZek je bez p¥idav-
né korekice odebirdna a viechny sloZky jsou
privddény do sméSovaci nddoby.
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Vynélez se tykd zafizeni pro wyrobu poijl-
va s konstantnim sm#Sovacim pomérem 2z
n&kolika sloZek pro dalsi zpracovani pfi vy-
robd tfiskovych desek, obsahujiciho zdsob-
niky, ventily, odb&rovd ferpadla a sméSova-
ci nadobu.

AZ dosud se sméSovaci pomé&r pojiva se-
stdvajiciho z né&kolika sloZek udrZoval na
konstantni hodnot& tim, Ze 'se jednotlivé
sloZky odméfovaly objemové 'a smichaly v
ldzefl. K tomuto GCelu se pouZivalo potita-
del s ovalnymi ozubenymi kolefky a pisto-
vych davkovacich &erpadel, coZ mé wSak
znatné nevyhody. Podstatnym nedostatkem
Cisté volumetrické kontroly smé&Sovaciho po-
meéru je to, Ze v disledku neustdlého zne-
¢igtovani potrubi nebo poSkiozovéni jednot-
livych dild pistovych dédvkovacich Cerpadel
neni zajist&no spolehlivé sledovéni postupu
vyroby pojiva. Mimoto je nezbytné, aby pfi
zm&n& m&rné hmotnosti jednotlivfch sloZek
pojiva bylo 'vestavéno dal¥i méfici zarizeni,
coZ rovndZ zvySuje nebezpeti v§padku celé-
ho zaifizeni. KdyZ napfiklad jedna sloZka ve
formé emulze obsahuje velké mnoZstvi vzdu-
chu, miZe se snadno stdt, Ze i pFi konstant-
ni m&rné hmotnosti probihd doprava davko-
vacim pistovym &erpadlem tak, Ze misto té-
to slozky se dopravuje pouze vzduch, coZ
vede k Gplnému znehodnoceni pojiva, pro-
to¥e prislu$nd sloZka se do né&j viibec ne-
priddva. Zejména kdyZ se md vyroba nebo
piiprava pojiva s konstantnim sméSovacim

pomrem provadét v zévislosti na kolisajici -

spotiebé pii wyrob& triskovych desek, jsou
volumetrické méifici metody zcela nevyho-
vujici.

U&elem wvyndlezu je vytvoFit zafizeni, kte-
ré by umoZiiovalo vyrdbét pfi kolisajici spo-
tfeb8 z jednotlivich sloZek pojivo s kon-
stantnim smeéSovacim pomd&rem.

Tento tkol se podle vynédlezu fedi tim, Ze
zatizeni obsahuje odvaZovaci nddobu umis-
ténou na ‘silom&rné krabici s odd&lenymi
diléimi né&dobami, které jsou prostFednic-
tvim potrubi se zafazenymi trojcestnymi
ventily a odb&rovymi ferpadly a ventily na
udrZovani konstantniho tlaku pripojeny na
smé¥ovaci nddobu, piitemZ na trojcestné
ventily jsou napojena dald3i potrubi zdroje
jednotlivich sloZek poijiva, jedno odbérové
terpadlo je spojeno primo, zatimco zbyva-
jici 'odb&rova &erpadla jsou pfes korekéni
pfevody pfipojena na pledlohovou hfidel
pievodnikového motoru, ktery je napojen na
regulator otédtek, ktery je spojen s regula-
torem mno#stvi, na jehoZ vstup je prostfed-
nictvim vodite privad&na fidici velidina, kte-
rd je dédle pFivedena nap&tové kmitoCtovym
pfevodnikiim a kompardtorium pfFifazenych
jednotlivim sloZkdm pojiva v dilgich néado-
béach, které jsou piles prepinaci kontakt vo-
licitho spinafe piipojitelné na vystup pfe-
vodniku naméfenych hodnot, jehoZ vystup je
spojen 's vystupem silom&rné krabice, pii-
demZ na wstupy napé&tové kmito&tovich pie-
vodniki pf¥ifazenych jednotlivym sloZkdm
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pojiva, krom# jednoho napé&tové kmitolto-
vého prevodniku je pFipojen nastavovact
obvod Zadané hodnoty.

Daldim vyznakem vynilezu je, Ze koreKk¢-
ni pfevody odb&rovych Cerpadel jsou spo-
jeny se servomotory, na které jsou pfipo-
jeny vystupy kompardtori, pfifemZ wystup
zbywvajictho komparédtoru je pripojen na re-
gulator otédek.

Rozvinuti vynélezu spofivd rovnédZ v tom,
Ze v dolni ¢asti diléich nddob jsou umisté-
ny spinaci kontakty a v jejich horni ¢ésti
jsou uspofadédny koncové spinade.

Vyznakem vynédlezu rovndZ je, e ve smé-
Sovaci nddobé€ je upraveno michadlo.

Pfevodnik naméfenych hodnot podle vy-
nalezu obsahuje mé¥Fici zesilovat, na jehoZ
vstup je pFipojen vystup ze silom&rné kra-
bice a jehoZ vystup je pripojen na prvni
vstup napétové porovnévaci jednotky, na je-
jiZ druhy vstup je pfipojen vystup &islicov
analogového pfevodniku, na jehoZ vstup je
pfipojen vystup &islicového &itate, ktery je
pfipojen na vystup napétovd kmito&tového
pfevodniku s potlaovacim obvodem jedné
polarity.

Poslednim vyznakem wyndlezu pak je, Ze
komparétor obsahuje obousmé&rny ¢itad, na
jehoZ jeden vstup je pripojen vystup napé-
tové kmitoftového pievodniku a na jehoZ
druhy vstup je pripojen klidovy kontakt pie-

! i pinactho kontaktu pro sled impulst z pe-

svodniku naméfenych hodnot, vystup obou-
smérného ¢itate je pfipojen na vstup &isli-
cové analogového plevodniku, jeho wystup
je spojen se vstupem nésobitky, na jejiZ
druhy vstup je pfipojena ¥idici velifina wo-
diti, a wystup nésobitky tvo¥l vystup kom-
parétoru,

Vyhodnost zatizeni podle vynélezu spodi-
vad v tom, Ze z jednotlivych sloZek, které
jsou oddé&len& uloZeny v odvaZovaci nddobs,
vytvofené jako z4sobnfk a odd&len® se ode-
biraji, se kaZzd4 sloZka podle svého vdhové-
ho podilu odvédZi, odebird se odb&rovym Ser-
padlem, které je ji pfifazeno a je pohdné&no
hnacim motorem s nastavitelnymi otdtkami
na zaklad& vstupni veli¢iny a pouze jedna
sloZka 'se bez pridavné korekce s prihléd-
nutim na okam#Zitou odebiranou hmotu ode-
bird a viechny sloZky se pfivddé&jl do smé-
Sovaci nddoby.

Véhovou kontrolou v8ech jednotlivych
sloZek pii vyrob& pojiva 1ze tpln# vyloutit
chyby, které mohou vzniknout napfiklad
zménou mérné hmotnosti nebo vysrdZenim
zplhsobenym ‘odplynénim. Mimoto se pfi vy-
rob& pojiva urdeného k manéSeni na t¥isky
dosdhne konstantniho smé&Sovaciho poméru
i tehdy, kdyZ je fidici velifina odvozovdna
od pasové vdhy, na kterou se p¥ivadé&ijl tiis-
ky vedené do nandSecky lepidla.

Dal3i vyhodou je, Ze b&hem odvaZovaného
odbéru jedné sloZky a b&hem jejiho pfiviodu
do smé&Sovaci nddoby se ostatni sloZky pfi-
wvadéji do sm&Sovaci niddoby pfes piidavna
potrubi, nespojend s odvaZovaci nddobou a
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pFes prifazend, predbé&Zné nastavend a pii-
padné korigovand odbérovd &erpadla. Tim,
#e b8hem méteni lze jednotlivé sloZky pfi-
vadet do sméSovaci naddoby z jiného zdroje,
se zajisti velice vyhodnym zplisobem spojité
miseni sloZek, kterym lze vyrobit prakticky
konstantni, dokonale promisené pojivo.

Podle daldiho vyznaku vyndlezu se beé-
hem pinéni zdscbniku vytvofeného jako od-
vaZovaci nadoba viechny slozky piivadeji
do sm%ovaci nadoby pfes pfidavnd potrubi
nespojenéd s odvaZovaci nddobou a pfes ple-
dem nastavend odbérovd {erpadla. Tim se
dos&hne toho, ¥e odvaZovaci nddoba se mi-
Ye plnit po ZarZich, aniZ by to mélo nepii-
znivy vliv na konstantni pomér sloZek v po-
jivu.

Daldi vyhody za¥izeni podle vynélezu spo-
givajl v tom, Ze za odbBrovymi Cerpadly se
udrzuje konstantni protitlak. Tim se dosz&dh-
ne toho, e kolisani tlaku zptsobené kolisa-
nim vysky se neprojevi nepfiznivé wve smé-
govaci nadobd, pFitemZ mimo to odbérové
Cerpadla samotnd pracuji neustdle proti pev-
né nastavenému tlaku.

Vyhodnost FeSen{ podle vyndlezu spodiva
rovnéZ v tom, Ze zejména v souvislosti na
vzdajemnou funkci mezi odvaZovaci nadobou
a odb&rovymi Serpadly jsou trojcestné ven-
tily wv zdvislosti na koncovych spina€ich
volby spojeny s odbé&rovymi Cerpadly nebo
s pFimym potrubim p¥es odvaZovaci mddobu.
Upravou trojcestnych ventild je ddana moZ-
nost souasného pln#dni odvaZovaci nadoby
i priteku ke smé3ovaci nddobé. Tim se do-
sahne toho, #e i b&hem plnéni probihd spo-
jitd vyroba pojiva s prakticky konstantnim
sm8Sovacim pomérem.

Vyndlez bude bliZe vysvétlen na pfikla-
dech provedeni, zndzorné&nych na pripoje-
nych vykresech.

Na obr. 1 je schematicky znézorn&no za-
fizeni pro vyrobu pojiva podle vyndlezu.

Na obr. 2 je zndzornéno blokové schéma
zapojeni pfevodniku mamé&renych hodnot.

Na obr. 3 je gndzornéno schéma zapojeni
komparétoru podle vyndlezu.

OdvaZovaci naddoba 1, kterd je podle po-
¢tu michanych sloZek rozdélena ve znazor-
néném prikladu ve t¥i oddélené dil¢i nadoby
2, 3, 4 a ktera stoji jako celek na silomérné
krabici 5 tvofici odvaZovaci zarizeni, je pfes
potrubi 7, 8, 9 a trojcestné ventily 10, 11, 12
spojena s odb&rovymi ferpadly 13, 14, 15,
jeZ jsou spojena pies ventily 18, 17, 18 na
udrZovéani tlaku se sméSovaci nddobou 18,
v niZ je uloZeno michadlo 21 pohdnéné mo-
torem 280.

Trojcestné ventily 18, 11, 12 jsou spojeny
p¥es dalsi potrubi 30, 31, 32 s neznédzorné-
nym zdrojem, ze kterého se daji odebirat
jednotlivé sloZky pojiva 5 obejitim odvaZo-
vaci naddoby 1 a privadét pfimo pfes odbé-
rova Cerpadla 13, 14, 15 a ventily 16, 17, 18
na_udr#ovani tlaku do sm&3ovaci nadoby 19.

Ridict veliina prichézeijici ples vodid 40,
kterou miiZe byt napliklad pfi nanéaSeni le-
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pidla na t¥isky hmotnostni tidaj pasové vé-
hy, se pres reguldtor mnoZstvi 41 p¥ivadi
do reguldtoru otatek 42, jenZ je spojen s pie-
vodovym motorem 43 a 'sdm pohdni pled-

‘lohovy hridel 44. Odbé&rova cerpadla 13, 14,

15 jsou s pievodovym motorem 43 spojena
pfes vloZené pohony 45, 46, 47 a pfedloho-
vou hiidel 44. Ve zndzornéném piikladu je
jedno odb&rové ferpadlo 13 bez dalStho pie-
vodu prestavovano pouze zmé&nou otiCek re-
guldtoru 'otatek 42, tedy pres pTevodovy
motor 43, v zavislosti na Fidici veliing pfi-
vadéné voditem 40. Pfevodovy motor 43 je
tedy Fidici motor, zatimco odb&rova Cerpa-
dla 14, 15 jsou pridavng nastavitelnd korek¢-
nimi prevody 50, 51 a servomotory 52, 53.

Ridici velidina se pFivadi jednak do regu-
latoru otafek 42 a jednak vodifem 55 do
napétové kmitottového prevodnika 56 a
komparédtoru 57, ktery dostdva pfes pfevod-
nik namé&¥Fenych hodnot 58, vodit 59 a volici
spinad 60 vahové chodnocené impulsy silo-
mérné krabice 5. Ridici veli¢ina se voditem
55, 65 privadi do nastavovactho obvodu Z&-
dané hodnoty 66 a do napdfové kmitottove-
ho pFevodniku 67 pro prvni sloZku, ktera se
méa korigovat, zatimco kompardtor 68 se
miiZe pres prepinaci kontakt 69 pripojit k
volictmu spinadi 60, takZe vdhové hodnoce-
né impulsy ze silom&rné krabice 5 se pfivé-
dg&ji rovnd% do komparatoru 68. Pres vodi
55, 75 a dal3i nastavovaci obvod Z&dané hod-
noty 76 se privadi Fdici veli¢ina do napé&to-
v8 kmitottového pievodniku 77 a vede se
do komparédtoru 78, ktery se miiZe pFipojit
pfes prepinaci kontakt 69 voliciho spinaCe
60 k wvahov& chodnocenym vystupnim im-
pulsiim silom&rné krabice 5.

Napétovs kmitoStové prevodniky 56, 67,
77 a komparatory 57, 68, 78 jsou pfifazeny

_jednotlivym slozkam uskladndnym v dil¢ich

nadobach 2, 3, 4, odvaZovaci nadoby 1, tak-
7e pri prepnuti kontaktu 69 volicitho spina-
¢e 60 se vZdycky koriguje odpovidajici sloZ-
ka, a to ve zn&zorn&ném piikladu provede-
ni odb&rové derpadlo 13 pouze v zévislosti
na porovnani Zddané a skutetné hodnoty a
na kolisani fidici veli€iny, zatimco odbérové
terpadlo 14, 15 se jeSté pridavné koriguje
v zdvislosti na wolitelné hodnot& na nasta-
vovacich obvodech Z4dané hodnoty 68, 76
pies servomotory 52, 53.

Nastavovédni trojcestnych ventiltt 10, 11,
12 bude vysvétleno v souvislosti se sloZkou
obsaZenou v diléi nadobé 2. KdyZ se tato
sloZka privadi potrubim 7 do odb&rového
Serpadla 13, nastavi se troicestny ventil 10
piestavovacim motorem 80 do takové polo-
hy, Ze je volny pritok pouze od dil¢i nddoby
2 k odb8rovému &erpadlu 13. Po skonceni
tohoto mdfeni se trojcestny ventil 10 pfe-
stavovacim motorem 80 pFestavi do takové
polohy, Ze se odbérové Zerpadlo 13 napéji
pfimo pfes potrubi 30, a to ve stejné mife
jako b&hem ptedchoziho méfeni. V tomto
intervalu se hmota, kterd je v dilfi nadobé
3, vahové ohodnocuje a privadi pres troj-
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cestny ventil 11 do odb&rového Eerpadla 14,
zatimco trojcestny wventil 12 se piestavova-
cim motorem 82 natddi do takové polohy,
Ze se odb&rové ferpadlo 15 napdji pFimo
pires potrubi 32 s obejitim odvaZovaci nado-
by 1. Jakmile ukéZe jeden ze spinacich kon-
taktlt 85, 86, 87 umist&nych v dildich n4do-
béach 2, 3, 4, Ze se musi provést napln&ni
odvaZovaci nddoby 1, natodi se pomoci pfe-
stavovacich motort 80, 81, 82 pisludny troj-
cestny ventil 10, 11, 12 do takové polohy,
Ze se potrubim 30, 31, 32 od nezndzorn&né-
ho zdroje d4 plnit jednak dil¢f nddoba 2, 3,
4 odvaZovaci nédoby 1 tak dlouho, a% na-
sko&i koncovy spina¢ 90, 81, 92 a soufasnd
odb8rové Cerpadlo 13, 14, 15, tak¥e i p#i pl-
néni odvaZovaci nddoby 1 se do sm&Sovaci
naddoby 19 pfes ventil 16, 17, 18 na udro-
véani tlaku pfivddi jednotlivé slozky v prak-
ticky konstantnim smé&Sovacim pomé&ru. Te-
prve po zastaven{ p¥ivodu z potrubi 30, 31,
32, které zplisobi koncové spinate 90, 91, 92

v odvaZovaci nddob& 1, se skon€i pln&ni a

miZe zalit novy méfrici cyklus.

Pfevodnik namé&fenych hodnot 58 podle
obr. 2 dostdvd z vystupu silom&rné krabice
5 pfes mé&fici zesilovad 100, elekirické na-
p8ti, které se zavddi{ do nap&tové porovné-
vaci jednotky 101 a po zesfleni se vede do
napétové kmitotového pfevodniku 102, kde
je zaji¥téno respektovani polarity p¥ichéze-
jicich signdlG. Vystupni nap&ti nap&tové
kmitoctového pFevodniku 102 se vede vodi-
tem 103 p¥imo do komparédtoru 57, resp. 68
a 78 jako ¢&islicovd hodnota a mimoto pies
vodit 104 do cislicového ¢&itade 105, ktery
vytvari v zdvislosti na ménici se hodnoté
pres Cislicové analogovy pfevodnik 106 po-
rovnévaci hodnoty, kterd se voditem 107
zavadi zpéatky do napétové porovnédvaci jed-
notky 101. KdyZ je mezi analogovou hodno-

tou méFictho zesilovade 100 a &islicovou
hodnotou &islicového fitate 105 rovnost, ne-
vySle se pfes vodi¢ 103 Z4dny impuls do
komparatoru 57, resp. 68 a 78, coZ odpovid4
konci odb&ru z diléi nddoby 2, 3 nebo 4. Pii
kolisdni nebo kmitech uvnit¥ dildich nddob
2, 3, 4 by mohlo dojit k tomu, Ze by byly
dale prendSeny opakujici se impulsy, takZe
by do prisludnych kompardtord byl pfena-
Sen chybny impuls. Ke znemoZn&ni této chy-
by je v prevodniku namé&fenych hodnot 58
zapojen potlatovaci obvod 108 k potlaeni
signdlt jedné polarity, takZe tyto impulsy
nefjsou prendSeny do dalSich &asti zafizeni.
M4&-1i byt tento potlaCovaci obvod 108 wvy-
Fazen z d&innosti, lze to provést zejména
tehdy, kdyZ se md odvaZovaci nddoba 1 na-
plnit novymi sloZkami.

Komparédtor 57, 68 nebo 78 podle obr. 3
obsahuje obousmérny ¢ftaé 111, na jeho#
jeden vstup 140 se pfivadi kmitocet ve for-
mé& sledu impulsi z napétovd kmitottového
pfevodniku 56, 67 nebo 77, a na jeho¥ dru-
hy vstup 141 se zavadi sled impulsi odpo-
vidajici informaci prichézejici z pfevodniku
naméfenych hodnot 58. V disledku funkce
obousm&rného <C¢itafe 111 wznikd na jeho
vystupu 112 v &islicové form# vysledek, kte-
ry se zavldi do €islicové analogového pfte-
vodniku 113. Na analogovém vystupu 114
¢islicovE analogového prevodniku 113 se
napéti jako korekéni napéti vede vodifem
do nésobitky 118, do které se soulasn& pii-
vad! analogovd poZadovand hodnota p¥islus-
né sloZky pojiva piies vodid 118, 119 nebo
120. Na vystupu 121 néasobnéky 116 je tedy
superponované nap&ti, které se vede pfes
vodige 130, 131, 132, znédzorn&né na wobr. 1,
do reguldtoru otdfek 42 a do servomotord
52, 53,

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro vyrobu pojiva s konstant-
nim smé3ovacim pomérem z n#kolika slo-
Zek pro dalsi zpracovani pfi vyrobé t¥isko-
vy§ch desek pomoci zdsobniku, ventildi, od-
b&rovych Cerpadel a sméSovaci nadoby, vy-
znatujici se tim, Ze obsahuje odvaZovaci
nadobu (1) umisténou na silomérné krabi-
ci [5), kterd je rozdélena v nékolik odds-
lenych dildich nadob (2, 3, 4), které jsou
prostfednictvim potrubi (7, 8, 9) a trojcest-
nych ventild (10, 11, 12} spojeny s odbiéro-
vymi Cerpadly (13, 14, 15}, které jsou pro-
stfednictvim ventild (16, 17, 18) na udrZo-
vani konstantnfho tlaku pFipojeny ma smé-
Sovaci nddobu (19), pfitemZ trojcestné ven-
tily (10, 11, 12) jsou pripojeny prostifednic-
tvim daldich potrubi (30, 31, 32) na zdroje
jednotlivych sloZek pojiva, jedno odbé&rové
gerpadlo (13) je spojeno p¥imo, zatimco
zbyvajici odb&rovd Cerpadla (14, 15) jsou
pres korek&ni pfevody (50, 51) a pies pfed-
lohovou hiidel (44) spojeny s pievodovim

motorem (43}, ktery je napojen na regula-
tor otdCek (42), ktery je spojen s reguldto-
rem mnoZstvi {41), na jehoZ vstup je pfi-
vadéna Fidici velifina, kterd je ddle piive-
dena napétové kmitoftovym plevodnikim
{58, 67, 77) a komparédtortm (57, 68, 78)
pFifazenych jednotlivym sloZkdm pojiva v
dilgich nadobach (2, 3, 4) a které jsou pfes
piepinaci kontakt (69) wvodiciho spinace
(60) pfipoijitelné na vystup pfevodniku na-
mérenych hodnot (58), jehoZ vstup je spo-
jen s vystupem silomé&rné krabice (5), pfi-
€emZ na vstupy nap&tové kmitotovych pie-
vodnik@t {67, 77) krom& jednoho napé&fové-
ho pfevodniku (56) je pfipojen nastavovaci
obvod Zddané hodnoty (66, 76).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznaduijici se
tim, Ze korekéni pievody (50, 51) odb&ro-
vych Cerpadel (14, 15) jsou spojeny se ser-
vomotory (52, 53), na které jsou pfipojeny
vystupy kompardtort (68, 78), prifemZ vy-
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stup  zbyvajiciho komparédtoru (57) je pii-
pojen na regulator otddek (42].

3. Zatizeni podle bodd 1 a 2, vyznadujicl
se tim, Ze v dolai ¢asti diléich nadob (2, 3,
i4) jsou umist&ny spinaci kontakty (85, 86,
87) a v jejich horni ¢asti jsou uspofadany
koncové spinate (90, 91, 92].

4, Zatizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze ve smé&Sovaci nadob& (19) je upra-
veno michadlo (21).

5. ZaFizeni podle bodu 1, vyznaCujici se
tim, Ze pFevodnik namé&fenych hodnot (58)
obsahuje métici zesilovat (100), na jehoZ
vstup je pfipojen vystup silom&rné krabice
(5) a jehoZ vystup je pFipojen na jeden
vstup napétové porovndvaci jedmotky (101],
na jejiz druhy vstup je pripojen vystup €is-
licové analogového pfevodniku (106), na
jehoZ vstup je pripojen vystup cislicového

18

Gitade (105), ktery je pripojen na vystup
napétoveé kmitoStového plevodniku (102) s
potlatovacim cbvodem (108) jedné polarity.

6. Zarizeni podle bodu 1, vyznaCujici se
tim, Ze komparator (57, resp. 68, resp. 78)
cbsahuje 'obousmérny titat (111), na jehoZ
jeden vstup (140) je pfipojen vystup napé-
tové kmitottového prevodniku (56, resp. 67,
resp. 77) a na jehoZ druhy vstup (141) je
pFipojen klidovy kontakt prepinaciho kon-
taktu (69) pro sled impulst z prevodniku
namé&fenych hodnot (58), vystup (112) obou-
smérného fitace (111) je pPipojen na vstup
&islicové analogového prevodniku (113], je-
hoZ wvystup je pfipojen na prvni vstup né-
sobitky (116), na jejiZ druhy vstup je pfi-
pojena Fidici veli¢ina wodi€i (118, resp. 119,
resp. 120) a vystup ndsobicky (121) tvofi
v§stup kompardtoru (57, resp. 68, resp. 78).

3 listy vykresl
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