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(57) Anotace:
Vynélez se tyka volici paky automatické pfevodovky
vozidla obsahujici rotaéné pohyblivou zdvihaci paku (a)
propojenou s pfimocafe posuvnym aretovacim tihlem (c)
voliGe fazeni. Zdvihaci paka (a) je na své spodni strané
opatiena $roubovou plochou, ke které je pfipojen
primo&are posuvny jezdec (b) opatfeny na svém konci
nab&znou hranou. Posuvny jezdec (b) je umistén ve
vedeni, které je v kolmém sméru na podélnou osu vozidla
a posuvny jezdec (b) je propojen s ovladacim tlagitkem
na madlu volici paky. Nab&zna hrana posuvného jezdce
(b) mizZe byt opatiena rolnou (e). Tvar a sklon $roubové
plochy odpovidé prevodu a pribéhu sily na ovladacim
tladitku.
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Volici paka automatické pfevodovky vozidla

Oblast techniky

Vynalez se tyka volici paky automatické pfevodovky vozidla obsahujici rotaéné
pohyblivou zdvihaci paku propojenou s pfimoéafe posuvnym aretovacim tahlem

volide fazeni.

Dosavadni stav techniky

Volici paka automatické prevodovky vozidla byva opatfena aretaénim tlagitkem. Pro
volici paku s boénim areta¢nim tlacitkem ma voli¢ fazeni otvor pro pfevadéci packu
na boku a vlastni mechanismus ma pakovy pfevod. Pro volici paku s pfednim
aretaénim tlaCitkem ma voli€ fazeni otvor pro pfevadéci packu vpiedu a viastni
mechanismus ma rovnéz pakovy pfevod.

Pokud ma voli¢ fazeni otvor pro prevadéci packu na boku, neni mozné pouZiti volici
paky s pfednim aretaénim tladitkem a pokud ma voli¢ fazeni otvor pro pfevadéci
packu vpfedu, neni mozné pouziti volici paky s bo¢nim aretacnim tlacitkem.

Existuji feSeni volicich pak popsané napfiklad ve spisech DE 10041926, EP 685663,
EP 1486702. Tato feSeni maji nevyhody zejména v tom, Ze pokud ma voli¢ fazeni
otvor pro pfevadéci packu na boku, neni moZné pouzit volici paku s pfednim
aretaCnim tlaCitkem a pokud ma voli¢ fazeni otvor pro prfevadéci packu vpfedu, neni
mozné pouZit volici paku s bo¢nim aretaénim tladitkem.

Stavajici feSeni neumozfuje menit pfevod, tj. zavislost oviadaci sily na zdvihu
tlaCitka, bez vétsi rekonstrukce mechanismu. Pfevod mlze byt pouze linearni.

Pti seriové vyrobé vozidel dochazi k urdité nepiesnosti a vlivem toho neni vzdalenost
mezi sténou karoserie a boéni stranou dvefi u vS8ech vozidel stejna. Takto
standardné montované tyCe, respektive paice aktivatoru miizou zpUsobit, Ze mezi
koncem tyCe a sténou karoserie mize vzniknout uréitd mezera. Tuto mezeru, resp.
konstrukéni nepfesnost je nutno pfi prvotni montazi prostfedku pro ochranu dvefi,
ktery je v zavieném stavu, tj. kdyZ je v neuZitné zasunuté poloze korigovat aby

nedochazelo k posunu tyCe aktivatoru.
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Podstata vynalezu

Vyse uvedené nedostatky jsou do znaéné miry odstranény volici pakou automatické
pfevodovky vozidla obsahujici rotatné pohyblivou zdvihaci paku propojenou s
piimo&afe posuvnym aretovacim tahlem voli¢e fazeni, podle tohoto vynalezu. Jeho
podstatou je to, Ze zdvihaci paka je na své spodni strané opatfena Sroubovou
plochou, ke které je pfipojen pfimocare posuvny jezdec opatfeny na svém konci
nabéznou hranou, pfigemZ posuvny jezdec je umistén ve vedeni, které je v kolmém
sméru na podélnou osu vozidla a posuvny jezdec je propojen s ovladacim tlacitkem
na madlu volici paky. Nab&zna hrana posuvneho jezdce je ve vyhodném provedeni
opatiena rolnou. Posuvny jezdec je s vyhodou opatfen pfedepnutou pruzinou.

Tvar a sklon Sroubové plochy odpovida pfevodu a pribéhu sily na oviadacim
tiaCitku.

Pouzitim ptedmétného mechanismu je mozne pouziti volici paky s boénim aretacnim
tladitkem i na volidi Fazeni, ktery ma otvor pro pfevadéci packu vpiedu. Vlastni
mechanismus ma pakovy pfevod se $roubovici. Lze tedy bez zmény voliCe fazeni
libovolné volit, zda bude pouZito madlo s pfednim, nebo bocnim tlacitkem
Mechanismus umoziiuje pouze jednoduchou Upravou profilu Sroubovice meénit
velikost ovladaci sily na tladitku — pfevod packy a zménou profilu Sroubovice Ize
ménit i pribéh sily. Obou zmén se dosahne Upravou pouze jednoho dilu celé sestavy
mechanismu.

Vyhodou tohoto mechanizmu je moznost nasazeni madel s bo¢nim aretacnim
tladitkem na fazeni uzplisobené pro vyuZiti madel s pfednim aretacnim tlacitkem.
Lze tedy bez zmény fazeni libovolné volit, zda bude pouZito madlo s pfednim, nebo

boénim tladitkem.

Piehled obrazkli na vykresech

Volici paka automatické pfevodovky vozidla podle tohoto vynalezu bude podrobngji
popsana na konkrétnim pfikladu provedeni s pomoci pfiloZzenych vykrest, kde je na
obr. 1 znazornéna pfikladna volici paka v narysu a na obr. 2 v bokorysu. Na obr. 3 je
znazormnén v axonometrickém pohledu cely mechanizmus. Na obr. 4 je znazornén

vliv sklonu $roubovice a na obr. 5 je znazornén vliv tvaru Sroubovice.




Piiklady provedeni vynalezu

Prikladna volici paka automatické pfevodovky vozidla obsahuje rotaéné pohyblivou
zdvihaci paku a propojenou s pfimoc¢afe posuvnym aretovacim tahlem ¢ volice
fazeni. Zdvihaci paka a je na své spodni strané opatfena Sroubovou plochou, ke
které je pfipojena rolna pfimocarého posuvného jezdce b. Posuvny jezdec b je
umistén ve vedeni, které je v kolmém sméru na podéinou osu vozidla a posuvny
jezdec b je propojen s ovladacim tlacitkem na madlu volici paky. Posuvny jezdec b je
opatien pfedepnutou pruzinou d. Tvar a sklon §roubové plochy odpovida pfevodu a
prubéhu sily na ovladacim tlacitku.

Jedna se o pfevod piimocarého posuvného pohybu jezdce b, na pfimocary posuvny
pohyb tahla ¢. Pfevod je realizovdn pakovym mechanizmem s pfevodem
pfimoCarého pohybu jezdce b pfes rolnu e na rotaéni pohyb paky a s kontaktni
sroubovou plochou, lezici v plochach na sebe kolmych v prostoru.

Tvarem &roubové plochy je mozné ovlivnit pfevod mechanismu a pribéh sily na
ovladacim tladitku. Pro zajisténi stalého kontaktu vSech €asti mechanizmu je
mechanizmus pfedepnut pruZinou d.

Nasazovani a snimani madla je umoZnéno parkovaci polohou zdvihaci paky a. Paka
a je umisténa v takové poloze, aby nedochazelo ke kontaktu tahia ¢ a paky a. Po
nasazeni madla je mechanizmus uveden do funkéni polohy silnym stlaéenim tladitka,
potaZmo posuvneho jezdce b. Tim dojde k uvolnéni posuvného jezdce b z parkovaci
polohy a k zahaknuti zdvihaci paky a do tahla c. Pfi snimani madla z tycky fazeni
dojde k vyhaknuti zdvihaci paky a z tahla ¢ samovolné a mechanizmus je uveden
zpét do parkovaci polohy.

Sklonem $&roubové plochy je mozné stanovit pfevod mezi oviadaci silou a drahou
tlagitka. Tvarem Sroubové plochy je mozné stanovit pribéh sily na ovladacim

tlagitku.

Prumyslova vyuZitelnost

Volici paka automatické pfevodovky podle tohoto vynalezu nalezne uplatnéni u

vSech automobill s automatickou prevodovkou.




PATENTOVE NAROKY

1. Volici paka automatické prevodovky vozidla obsahujici rotatné pohyblivou
zdvihaci paku (a) propojenou s pfimogafe posuvnym aretovacim tahlem (c) volice
fazeni vyznaéujici se tim, Ze zdvihaci paka (a) je na své spodni strane
opatfena $roubovou plochou, ke které je pfipojen pfimoc¢afe posuvny jezdec (b)
opatieny na svém konci nabéznou hranou, pfitemz posuvny jezdec (b) je umistén ve
vedeni, které je v kolmém sméru na podélnou osu vozidla a posuvny jezdec (b) je

propojen s ovladacim tlacitkem na madiu volici paky.

2. Volici paka podle naroku 1 vyznaéujici se tim, Ze nabéZna hrana

posuvného jezdce (b) je opatfena roinou (e).

3. Volici paka podle naroku 1 nebo2 vyznacuj ici se tim, Ze posuvny
jezdec (b) je opatfen pfedepnutou pruzinou (d).

4 Volici paka podle kteréhokoli z pfedchozich naroki vyznadujici se
tim, Zze tvar a sklon &roubové plochy odpovida pfevodu a priibéhu sily na

oviadacim tladitku.
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Sklon &roubovice Pievod na ovladacim tlag&itku
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Obr. 4




Tvar $roubovice Prub&h sily na ovladdacim tlagitku
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