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(54) Zerizeni pro zavéddéni plechd do dslicich e tvérecich strojd

Vynélez se tyké zer{zeni pPro zavalé-
ni plechd do délicich s tvdPecich strojd,
které je tvofeno mipiZkou 1 spojenou s

piitlednym ramenem 2

s e kterym je kyv-

né spojena a na svych koncich opatiena
kladkemi 5. K bodn{ strens wriZky 1 Je

pfipevnéna ndjezdovd

liste 3 se spinacem

4, «tery je funkine spojen s elektromag-
netem 12. Jddro elektromegnetu 12 je pé-
kovim pFevodem spojeno se zajis¥ovacim
Cepen 10 v jeho vychozi poloze opienym

0 zardiku 11, upravenou ns pPasovém ustro-
J1 spojky J ovlddaciho mechanizmu

stroje.
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vynélez se tykéd zarizeni pro zavddsni plechd do dslicfch a tvéFecich strojli, zejména
Klikovych niZek s mechsnickym zapindnim spojky. ’

Doposud jsou u d¥licich a tvérecich strojd poufivény ochrenné mfiZky, které Jjsou
k pfitleénému ramenu stroje uchyceny pevné. 2 t&chto divodd musi byt vyska mezery mezi
mi{¥kou a pracovnim stolem nskolikanésooné vétd{ neZ tloustka zevédiného materidlu.
Nevyhodou je ‘o, Ze zavdddni deldich nebo prohnutych materidld do stroje je v mnohych
p¥ipadech znemo#néno. Jinou nevyhodou je, %e stroj neni v pribshu zevddéni materidlu
zajistén proti ndhodnému sesldpnuti peddlu pédkového dstroji spojky ovlédacfho mechenismu,
tim i k uvedeni stroje do chodu.

Uvedené nevyhody odstrahuje zaiizeni pro zavédsni plechd do délicich a tvérecich
stroju podle vynélezu, Jehoﬁﬂpadstata spotivd v tom, Ze mPfi{Zka je kyvné pifipevnéna
k p¥itlsénému ramenu @ na svych koncich opatfena to¥n& uloZenymi kladkemi. Z bodni strany
je k mP{Zce pripevnéna ndjezdovd 1liste, u které je uspotéddn spina&, funkdné spojeny ’
g elekiromagnetem, jehoZ jédro Jje pékovym prevodem gpojeno se za&ti%qvacim Sepem, ktery
je ve vychozi poloze stroje opfen o zardZfku upevngnou ne pékovém vstroji apefky ovldda~
ciheo mechenismu stroje. ’

V#hodou zefizeni pro cavédeni plechd do dilicich a tvarecich strojd podle vyndlezu
je, Ze jejim zvedénim je umoZn&no snadn&jsi e rychlejsl zsvédéni materiélh do strojey
pridem? je stroj zajistén proti néhodnému se¥lépnuti pedélu pékovéro ustroji spojky
ovlédaciho mechsnismu, & tim i uvedeni stroje do qhodu;

Ne vykresech je zndzornéno piikladné proveden{ zerizeni pro zavéddsni plechd do délicich
e tvarecich stroji podle vyndlezu, kde obr. 1 zndzornuje delni pohled ne miiZkn upevnénou
ne pritledném ramenl, obr. 2 zndzornuje Fez ve zvétséném meFitku vedeny rovinou A-A z obr.
I o obr. 3 pékového dstroji spojky oviddaciho mechanismu stroje.. . .

Zatizeni pro zevédeéni plechd do delicich a tvérecich strojd podle vymélezu je piipev~
nén depy kyvné k pritlainému remend 2 délictho stroje (ndZek). K bodnim dolnim konelm -
mii¥ky 1 jsou to&né& upevnény kladky 53, jimiZ je mi{¥ka ve vychozi (nepracovni} poloze
opfens o pracovni plochu pracovniho stolu 6. Z boéni strany je k miiZce 1 piipevnéna
tverovand ndjezdovd 1lista 3, o kterou je svym dotykem op¥en slektricky spinsé 4, funkén&
spojeny s elektromagnetem 12, jeho%Z Jédro je pékovym prevodem spojeno se zajisfovacim
gepem 10, yloZenym suvné v horizontélnim sméru ve svych vedenich. Jeden konec zajistove-
ciho &epu 10 je spojen 8 ta¥nou prufinou 13 a druhy je pri zevadénl materidlu do stroje
opfen o zerdZku 1l upevnnou na svislém téhlu pékového ustroji spojky T ovlédaciho
mechenismu stroje. Qotd pékové ustroji spejky 1 Je zakondeno zepinaci ty&L 9, kterd Je
v klidové poloze stroje opfena o klin 8 spojky T

P#i nedzvednutfl mifZky 1l obsluhou najede nejezdem lista 3 na spinad 4, ktery sepne
elektromagnet 12. Po stéhnut{ jédra eélektromagnetu 13 se pékovjm pievodem pphune zajis¥o-
vaci Zep 10 z jeané polohy A do druhé polohy B (obr. 3) a prekryje zard#id 1l. Tim je
zajistséno pdkové ustroji spojky ovlédaciho mechanismu proti néhodnému seslépnuti pedélu
‘14 prd menipulaci na stroji se zvednutou miiZkou ;; Po spustsni mrizky 1 nédjezdové lista
3 sjede ze spinale 4, &inZ se pterusi proudovy okruh elektromegnetu l2. PruZina 13 stéh~
ne zajis¥ovaci tep 10 do vychozi polohy A. Tim je pékové ustroji odJjistdno.
Po sesldpnuti peddlu 14 pakové dstroji se stéhne zepinsci ty& 9 (obr. 3), klin 8 spojky
T se odjisti & spojka 7 se zepne.

pXaoNET VYINALEZ U

Zerf{zeni pro zevad&ni plechd do d&licich a tvérecich strojd tvorend mi{¥kou spoje-
nou s phitle¥nym remenem, vyznadené tim, Ze miiZka (1), jeZ je piipevnéna k pritlaénému
pamenu (2) kyvn& je na svych koncich opstiena todné ulozenymi kladkemi (5), z bo&ni

strany je k mPiZce (1) pripevnéna nédjezdovéd lista (3), u které Je uspoféddén spinal (4)



funkéng spojeny s elektromsgnetem (12), jehoz jddro je pékovym prevodem spojeno
se zajiztovacim ¢epem (10), ktery je ve vjchozi poloze stroje opfen o zardfku (11)

upevnénou nes pékovém ustroji spojky (7} ovlddaciho mechanismu stroje.
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