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Pti zptisobu pohan&ni posuvi upinaci desky (1) Siciho
stroje k obgivani knoflikovych direk se Sitou latkou
upnutou na upinaci desce (1) pohybuje kyvavym
pohybem, pfi kterém se jeji oblast, v niz lezi misto vpichu
Sici jehly, pohybuje ve sméru X po kruZnici o poloméru
(R,), jejiz stred je osou kyvani upinaci desky (1), pfitemz
lezi v mist& okamZitého zabé&ru upinaci desky (1)
s pohonem uvadgjicim ji do pohybu ve sméru Y. Upinaci
deska (1) je pro zajist¥ni svého vratného pfimoc&arého
pohybu ve sméru Y ¥itého $vu spfazena s prvnim
pohonem (2°) upevnénym na rdmu (10) stroje. Upinaci
deska (1) je pro umoZné&ni svého vratného pohybu ve
sméru osy X pti¢ném ke sméru Sitého Svu uloZena
vykyvné kolem mista okamzitého zab&ru upinaci desky
(1) a pro zaji§téni tohoto vratného kyvavého pohybu ve
sméru osy X je spfaZena s druhym pohonem (3°), ktery je
upevnén na ramu (10) stroje.
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Zpusob $iti Siciho stroje a zafizeni k pohonu posuvi

Oblast techniky

Zplsob Siti Siciho stroje, zejména Siciho stroje k obSivani knoflikovych
direk, pfi kterém se steh vytvafi posunovanim upinaci desky ve sméru Y Sitého
$vu a ve sméru X pfiénému k uvedenému sméru Y, a zafizeni k pohonu posuvl

upinaci desky tohoto 3iciho stroje v roviné XY.

Dosavadni stav techniky

Sici stroje k obsivani knoflikovych direk jesté pred nékolika lety
provadély zmény vzajemné polohy Sici jehly a zpracovavané latky mechanizmy,
jejichZz pohon byl spfazen s hlavnim hnacim hfidelem stroje. V pfenosové cesté
pohybu od tohoto hfidele k jehle a k upinacimu stolu s Sici deskou obsahovaly
fadu prevodl s ozubenymi koly, které byly spojovany pomoci faditelnych
spojek.

Z tohoto obdobi pochazeji napfiklad dokumenty US 5575227, resp. US
5758591. Charakteristickym znakem téchto feSeni je sloZitost pouZitych
mechanizmu obsahujicich obvykle soustavy vacek, naroénost na velikost

zastavbového prostoru a s tim souvisejici poruchovost a sniZzeni spolehlivosti.

Dokument US 6223664 B1 pfinasi feSeni, u néhoZ je Sici deska
posunovana ve sméru Siti, tedy ve sméru podélné osy Y, krokovym motorem.
Jeho vystupni hfidel je opatfen ozubenym kolem zabirajicim s ozubenym
femenem. Pfi¢ny pohyb jehly, tedy ve sméru pfi€né osy X, vytvarejici cik-cak
steh, je dan rozpichem jehly. K tomu je jehelni ty¢ spfaZzena s pohonem, jehoz
hnacim prostfedkem je rovnéZz krokovy motor, ktery pohani kiiku kloubové

spojenou s jehelni tyci.

Sici stroj podle dokumentu DE 10216809 C1 je vybaven soufadnicovym
stolem tvofenym soufadnicovymi sanémi posuvnymi ve dvou horizontalnich
soufadnicovych smérech, tedy ve sméru os x a y. Stll je pohanén dvéma

krokovymi motory.
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Sici stroj podle dokumentu DE 10233017 B4 mé& na ramu stroje uloZeny
sané X pohanéné krokovym motorem s vystupni vatkou ve sméru pfi¢né osy X.
Na sanich X jsou ulozeny sané Y, které jsou pohanény krokovym motorem
prostfednictvim zavitového vietena navazujiciho na vystupni hfidel krokového
motoru a pohybové matice spfazené se sanémi Y. Oba motory jsou upevnény

na ramu Siciho stroje.

Posledni popsana zafizeni s pohybem stolu ve sméru os X a Y umozriuji
fidit nastaveny tvar stehu na obSiti okraje knoflikové dirky prostrednictvim
elektronickych fidicich jednotek. Sané X a sané Y maji relativné zna€nou
hmotnost, coz je zvladté u vratného pohybu sani X nevyhodné z hlediska

velkych setrvacnych sil.

Cilem vynalezu je odstranit nebo alespoil zmirnit nedostatky
dosavadniho stavu techniky, pfedev8im zafizeni zjednodusit a snizit hmotnost

soucasti pohybuijicich se vratnym pohybem s vysokou frekvenci.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosaZeno zpUsobem Siti Siciho stroje, pfi kterém se
posunuje upinaci deskou ve sméru Y Sitého Svu a v pficném smeéru X k
uvedenému sméru Y, jehoz podstatou je to, Ze se upinaci deska uvadi do
kyvavého pohybu, pfi kterém se jeji oblast, v niz lezi misto vpichu Sici jehly,
pohybuje ve sméru po kruznici o poloméru Ry, jejiz stfed je osou kyvani upinaci
desky. Tento zpUsob je relativné jednoduchy, pfic¢emz je jim dosazen kvalitni a

esteticky steh.

Osa kyvani upinaci desky lezi v misté okamzitého zabéru upinaci desky
s pohonem uvadéjicim ji do pohybu ve sméru Y. Tak Ize vyuZit pfimo zabéru

ozubeni pastorku s ozubenim hiebene, ktery je pruzné k pastorku pfitlacovan.

Cile vyndlezu je rovnéz dosaZeno zafizenim k pohonu upinaci desky
Siciho stroje v roviné XY, jehoZ podstata spoc€iva v tom, Ze upinaci deska je pro
zajisténi sveho vratného pfimogarého pohybu ve sméru Sitého Svu spfaZena
s prvnim pohonem upevnénym na ramu stroje, pfi€emz upinaci deska je pro
umoznéni svého vratného pohybu ve sméru pficném ke sméru Sitého Svu

uloZzena vykyvné kolem mista okamzitého zabéru upinaci desky s prvnim
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pohonem, pficemzZ je pro zajiténi tohoto vratného kyvavého pohybu ve sméru
pfiéném ke sméru $itého $vu spfazena s druhym pohonem, ktery je upevnén na
ramu stroje. Tim je podstatné zjednoduSen pfevod mezi pohony a upinaci
deskou, pficemZ uspofadani ma ve srovnani se stavem techniky mensi

prostorové naroky.

Upinaci deska je s druhym pohonem spfazena pomoci dvojramenné
vykyvné paky ulozené otocné na ramu stroje, jejiz jedno rameno je spfazeno
s druhym pohonem a na druhém ramenu je oto¢né ulozen vodici kdmen, ktery
je suvné ulozen ve vodici drazce vytvofené v upinaci desce. Dvouramenna
paka umoznuje dosahnout poZadovaného pievodu prostfednictvim malého

poctu soucasti.

Pohony upinaci desky jsou elektromotory, pfi€emz elektromotor prvniho
pohonu je spfazen svym vystupnim pastorkem s ozubenym hfebenem upinaci
desky a elektromotor druhého pohonu je spfazen svym vystupnim pastorkem
s ozubenym hfebenem uspofadanym na konci dvouramenné paky protilehlém
jejimu konci nesoucimu vodici kdmen. Vodici kamen je spfazen s upinaci
deskou v oblasti mista Sici jehly, pfiemz lze snadno volit vzdalenost osy

pootaeni upinaci desky od tohoto mista.

Ozubeny hieben upinaci desky je v zabéru s ozubenym pastorkem
pohonu udrZovan pruzné pusobici pfitlacnou silou, ktera tento zabér umoziiuje,
pficemz misto za&béru prakticky neméni svou polohu vzhledem Kk roviné

soufadnych os X, Y.

Jako elektromotory jsou svyhodou pouZity polohovaci jednotky
majici pfesnost minimalné 0,05 mm, nebo krokové motory. Tyto prostfedky jsou

na trhu bézné dostupné, pfiemz maji pozadovanou pfesnost a spolehlivost.

Z hlediska fizeni je vyhodné, kdyZ je upinaci deska sprfaZzena v obou
soufadnych osach s polohovymi Cidly.

Jsou-li jako elektromotory pouZity servomotory se zpétnou vazbou,
odpada pouZiti polohovych Cidel.

Vratny pohyb upinaci desky ve sméru pfiéném ke sméru Sitého Svu je
definovan drahou mista upinaci desky odpovidajiciho mistu vpichu Sici jehly,

pficemz okamzita draha je ¢asti kruznice o okamzitém polomeéru, jehoz délka je
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dana vzdalenosti mista okamzitého zabéru upinaci desky s prvnim pohonem a

mista vpichu Sici jehly.

Vyhodou je, Zze draha, po které se upinaci deska v této oblasti pohybuje
a ktera je tedy Casti kruznice, se pfilis nelisi od pfimky. Vizualné je tak Sity steh
stejny jako steh Sity na zafizeni, u kterych je draha relativniho pohybu latky a

jehly pfimkou ve sméru pficném ke sméru Sitého Svu.

Objasnéni vykrest

Prikladné provedeni zafizeni podle vynalezu je schematicky znazornéno
na vykrese, kde na obr. 1 je pudorysné uspofadani prostfedku vzhledem k
pracovni desce Siciho stroje, na obr. 2 je bo&ni pohled na mechanizmus
pfitlatné patky ve sméru A zobr. 1, na obr. 3 je schéma pfikladného obsiti
pradlové knoflikové dirky a na obr. 4a az 4b jsou nékteré dalSi pfikladné
moznosti Sitych Sva.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Na obr. 1 je upinaci deska XY 1, jejiz obrys je znazornén tlustou €arou,
orientovana ve sméru soufadnych os X (napfi¢ ke sméru Sitého Svu) a Y (ve
sméru Sitého 3vu), pfitemz neznazornény sloup ramena Siciho stroje je vpravo

od zobrazeného pudorysu pevného ramu 10 stroje.

Prvni pohon 2° upinaci desky XY 1 vyvolavajici jeji posuv ve sméru osy
Y zajistuje blize neznazornény elektromotor 2, druhy pohon 3’ upinaci desky
XY 1 vyvolavajici jeji posuv ve sméru osy X zajiStuje blize neznazornény

elektromotor 3.

Upinaci deska XY 1 je opatfena ozubenym hfebenem 11, jenz je jeji
soucasti. S hfebenem 11 je v zabéru pastorek 21 elektromotoru 2. Elektromotor
2 je upevnén v ramu 10 stroje, pficemz jeho télo je pod urovni upinaci desky XY
1. Nad tuto Uroven pfesahuje pouze vystupni pastorek 21. Elektromotorem 2 je
v pfikladném provedeni s vyhodou krokovy motor. Vzajemny zabér pastorku 21
a ozubeného hiebene 11 je zajistén vedenim 22, které je do kluzného kontaktu

pruzné pfitlaCovano schematicky znazornénymi dvéma taznymi pruzinami 23.
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Volny konec upinaci desky XY 1 sozubenym hiebenem 11 je spfazen
s polohovym &idlem 24 snimajicim polohu stolu XY 1 ve sméru osy Y. Cidlo 24
je k ramu 10 stroje staviteiné upevnéno upinaem 101. Upinaci deska XY 1 je
vzhledem k ramu 10 stroje vedena ve sméru osy Y pruzné mezi pastorkem 21 a

vedenim 22.

Druhy pohon 3~ upinaci desky XY 1 ve sméru osy X je realizovan
elektromotorem 3 osy X prostfednictvim jeho vystupniho pastorku 31. Timto
elektromotorem je v pfikladném provedeni také krokovy motor upevnény k ramu
10 stroje a umistény podobné jako elektromotor 2 pod urovni upinaci desky XY
1, pficemz nad tuto Uroven pfesahuje pouze vystupni pastorek 31. Ve sméru
osy Y je umisténa dvouramenna paka 4 tvofena v pfikladném provedeni
plochou ty¢i, ktera je upevnéna ve své stfedni oblasti na svislém otoéném Cepu
103 upevnéném na ramu 10 stroje. Jedno koncové €elo dvouramenné paky 4 je
opatfeno kratkym ozubenym hrebenem 41, ktery je v zabéru s ozubenim
pastorku 31 elektromotoru 3 osy X. Na druhém konci dvouramenné paky 4 je
upevnén svisly Cep 42, na némz je uloZen otocné vodici kamen 43 posuvné
tésné ulozeny v podélné drazce 12 vytvofené v upinaci desce XY 1 v podstaté

ve sméru osy Y.

Vodici kamen 43 v podélné drazce 12 zajiStuje presné vedeni upinaci
desky XY 1. Pohyb upinaci desky XY 1 ve sméru osy X je tak vyvolan kyvanim
dvouramenné paky 4 kolem svislého oto€ného Cepu 103. Draha D, po které se
upinaci deska XY 1 v pficném sméru X pohybuje, neni pfimkova. Je Casti
kruznice, jejimz stfedem je v podstaté misto 104 styku ozubeného hfebene 11
upinaci desky XY 1 s vystupnim pastorkem 21 elektromotoru 2 osy Y. Pohyb
upinaci desky XY 1 v misté 105 vpichu neznazornéné $ici jehly probiha tedy po
draze, ktera je pfesnéji popsana polomérem Rx. Jeho délka je dana vzdalenosti
mista 105 vpichu od mista 104 styku ozubeného hiebene 11 s vystupnim
pastorkem 21. Takovy pohyb upinaci desky XY 1 je umoznén vySe popsanym
uloZzenim ozubeného hfebene 11 upinaci desky XY 1 mezi pastorkem 21

elektromotoru 2 osy Y a odpruZzenym vedenim 22.

Vzhledem k relativné velké délce poloméru Rx se zakfiveni relativné

kratkych $vi Sitych pfi obSivani knoflikove dirky ani vizualné neprojevi.



10

15

20

25

30

s evese (X}
. . 14

de0 e

easee

seces
[ R XN ]

PV 2013-1051 * PSSS;&(.)CZ‘_1
20.12.2013 7.10.2014

ecse
[ XX R

LR R J
.

[ X NI

LX)

Soudasti dvouramenné paky 4 je bocni vystupek 44, ktery je v oblasti
vodiciho kamene 43 spiaZen s polohovym ¢idlem 32 snimajicim polohu upinaci
desky XY 1 ve sméru osy X. Cidlo 32 je k ramu 10 stroje stavitelné upevnéno

upinatem 106.

Jako elektromotory 2, 3, mohou byt vedle krokovych motord i jiné vhodné
polohovaci jednotky splfujici poZadovanou pfesnost 0,05 mm. Prikladem
mohou byt servomotory, jejichZz zpétnovazebni zapojeni navic v podstaté

nevyZaduje pouziti polohovych Cidel 24, 32.

Nad upinaci deskou XY 1 je mimo jeji obrys uspofddan mechanizmus
pritlaéné patky 5 (obr. 1 a 2). Na horni ploSe rdmu 10 stroje je upevnéna
konzola 51 patky 5. Ke konzole 51 je kloubové pfipojeno téleso 52
pneumatického valce se vzduchovymi pfipojkami 521 prostfednictvim prvni
vykyvné paky 522. Pistnice 523 pneumatického valce je opatiena vidlici 524
spojenou kloubové s druhou vykyvnou pakou 525, na které je upevnén dvojity
drzak 526 patky 5. K jeho volnému konci je nad Sici deskou 53 kloubové

pfipojena deska pfitlaéné patky 5.

Na upinaci desce XY 1 je v blizkosti neznazornéné $ici jehly uspofadan
blize neznazornény mechanizmus 6 stfihani niti pohanény v pfikladném

provedeni neznazornénym pneumatickym valeckem.

Pri obsivani pradlové knoflikové dirky 7 (obr. 3) se v prvnim smyslu Y1
sméru osy Y nejdfive na jedné strané vlastni dirky 71 uklada rovnobé&zné s ni
prvni bo¢ni Sev 72 o Sifce S1 Sity klikatym stehem (cik-cak). Za koncem dirky
71 se rovnéz klikatym stehem vétsi Sirky S2 Sije znama prvni zavorka 73, ktera
se dokondéuje v druhém smyslu Y2 sméru osy Y, naez se na druhé strané
vlastni dirky 71 se tvofi klikatym stehem druhy boéni Sev 74 o Sifce S2 stejné

jako 81. Za koncem dirky 71 se rovnéZ klikatym stehem vétsi Sifky S4 stejné
jako je S2 Sije druha zavorka 75, kterou je obsiti knoflikové dirky ukonceno.

Pohony upinaci desky XY 1 podle vynalezu umoziuji velkou variabilitu
klikatych stehl. Na obr. 4a, 4b je steh pro pfiSivani poutek a podobné. Je
mozné volit zacatek Z, smér Siti Y1 nebo Y2, riznou Sifku S a/nebo rozte¢ R
jednotlivych steh, rizny sklon stehu na zaCatku Z a konci K. Na obr. 4c je

ozdobny kfizujici se dvojity steh zaginajici Sikmo shora ve sméru Z1, spojité
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pokracujici postupujici ve sméru Y2 a za zavorkou A pokracujici ve sméru Y1
k zavorce B ukonéené koncovym stehem v pficném sméru X. Na obr. 4d je
ozdobna knoflikova dirka bez priseku, ktera je obdobou obsiti skutecné
pradlové knoflikové dirky 7 z obr. 3. Shora za€ina ve sméru Z1, pokracCuje ve
sméru Y2 podobné jako steh z obr. 4b, po vytvofeni uzdi ozdobné zavorky A
pokra€uje ve sméru Y1 k zavorce B ukonfené koncovym stehem v pficnem
sméru X. Podstatnou vyhodou je, Ze jakékoliv modifikace stehli se provadéji
pouze fizenim pohond, tedy poota€enim elektromotor( 2, 3 bez nutnosti slozité

vymeény nebo sefizovani mechanickych dilG, napfiklad znamych vaéek.

Pohon upinaci desky XY 1 pohony 2°, 3° podle vyndlezu znamena
podstatnou modernizaci konstrukce knoflikovaciho Siciho stroje. Pohon upinaci
desky XY 1 ve sméru osy X po kruhové draze D o velkem poloméru Rx
konstrukci dale zjednoduSuje, pfiCemz kvalita Sitého dila si zachovava
estetickou Uroven. Vyhodné je ovladani elektromotoru 2, 3, napfiklad krokovych
motor(l, a polohovych ¢idel 24, 32, prostfednictvim neznazornéné Fidici jednotky
Siciho stroje, ktera je s elektromotory 2, 3 a pfipadnymi polohovymi Cidly 24, 32

spfazena.
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Seznam vztahovych znacek

1
10
101
102
103
104
105
106
11
12
13
2
o
21
22
23
24
3
5
31
32
4
41
42
43
44
5
51
52
521
522
523

upinaci deska XY

ram stroje

upinac (polohového Cidla Y)

vodici pfilozka (stolu XY)

otoény Cep dvouramenné paky

misto styku upinaci desky XY s pastorkem elektromotoru osy Y
misto vpichu Sici jehly

upinac (polohového €idla X)11  ozubeny hfeben (hnaci ty€e)
ozubeny hieben

podélna drazka (v upinaci desce XY pro pfilozku)
podélna drazka (ve stolu XY pro vodici kamen dvouramenné péaky)
elektromotor osy Y

prvni pohon

vystupni pastorek (elektromotoru osy Y)

vedeni (hnaci tyCe)

taZzna pruZina (vedeni)

polohové €idlo (stolu XY ve sméru osy Y)
elektromotor osy X

druhy pohon

vystupni pastorek (elektromotoru osy X)
polohové €idlo (stolu XY ve sméru osy X)
dvouramenna paka

ozubeny hfeben (dvouramenné paky)

svisly €ep (vodiciho kamene)

vodici kamen (vedeni stolu XY ve sméru osy X)
bo&ni vystupek (k polohovému €idlu X)

pfitlaéna patka

konzola (pfitlaéné patky)

téleso pneumatického valce (pfitlaéné patky)
vzduchova pfipojka (pneumatického valce)

prvni vykyvna paka (pneumatického valce)

pistnice (pneumatického valce)
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9
524 vidlice (pistnice pneumatického valce)
525 druha vykyvna paka (pfitlaéné patky)
526 dvojity drzak (pfitlacné patky)
53  Sicideska
6 mechanizmus stiihani niti
7 knoflikova dirka
71  vlastni dirka
72  prvni Sev (bo&ni)
73 prvni zavorka
74  druhy Sev (bocni)
75  druha zavorka
A zavorka
B zavorka
draha upinaci desky XY v oblasti vpichu Sici jehly ve sméru osy X
R rozte€ stehu
Rx  polomér kruZnice (drahy D)
S Sifka stehu
S1  S§irtka (prvniho bo&niho Svu)
S2  Sitka (Svu prvni zavorky)
S3  S§irtka (druhého boéniho $vu)
S4  Sitka (Svu druhé zavorky)
X smér Siti
Y1 prvni smysl Siti (ve sméru osy Y)
Y2  druhy smysl Siti (ve sméru osy Y)
z zacatek Siti
Z1 smeér Siti (na zaCatku Svu)
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PATENTOVE NAROKY

1. Zpusob $iti Siciho stroje, zejména zplsob pohanéni posuvl upinaci
desky Siciho stroje k obsivani knoflikovych direk, pfi kterém se Sitou latkou
upnutou na upinaci desce (1) pohybuje ve sméru Y Sitého Svu a ve smeru X
pfiénému k uvedenému sméru Y, vyznacujici se tim, Ze se upinaci deskou (1)
pohybuje kyvavym pohybem, pfi kterém se jeji oblast, v niZ lezi misto (105)
vpichu $ici jehly, pohybuje ve sméru X po kruznici o poloméru (Ry), jejiz stied je
osou kyvéani upinaci desky (1), pficemz leziv misté okamZitého zabéru upinaci

desky (1) s pohonem uvadéjicim ji do pohybu ve sméru Y.

2. Zafizeni k pohonu upinaci desky (1) Siciho stroje v roviné XY, zejména
Siciho stroje k obsivani knoflikovych direk, vyznacujici se tim, Zze upinaci
deska (1) je pro zaji§téni svého vratného pfimocarého pohybu ve sméru Y
itého $vu spraZena s prvnim pohonem (2°) upevnénym na ramu (10) stroje,
pfitemz upinaci deska (1) je pro umoznéni svého vratného pohybu ve sméru
osy X piicném ke sméru Sitého Svu uloZzena vykyvné kolem mista okamzitého
zabéru upinaci desky (1) s prvnim pohonem (2°), pfiemz je pro zajisténi tohoto
vratného kyvavého pohybu ve sméru osy X spfazena s druhym pohonem (3°),

ktery je upevnén na ramu (10) stroje.

3. Zafizeni podle naroku 3, vyznacujici se tim, Zze upinaci deska (1) je
s druhym pohonem (3°) spfazena pomoci dvojramenné vykyvné paky (4)
uloZené otoén& na ramu (10) stroje, jejiz jedno rameno je sprazeno s druhym
pohonem (3°) a na druhém ramenu je oto¢né ulozen vodici kdmen (43), ktery je

suvné uloZen ve vodici draZce (12) vytvorené v upinaci desce (1).

4. Zafizeni podle naroku 3, vyznaéujici se tim, ze pohony (2°, 3°)
upinaci desky (1) jsou elektromotory (2, 3), pficemz elektromotor (2) je spfazen
svym vystupnim pastorkem (21) s ozubenym hfebenem (11) upinaci desky (1),
a elektromotor (3) je spfazen svym vystupnim pastorkem (31) s ozubenym
hfebenem (41) uspofadanym na konci dvouramenné péky (4) protilehlém jejimu

konci nesoucimu vodici kamen (43), pfitemz mista okamzZitého zabéru

P do7E - 7057
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elektromotor(l (2, 3) s upinaci deskou (1) jsou mista okamzitého kontaktu zubt
vystupnich pastork(l (21, 31) s se zuby jim pfisluSnych ozubenych hfebenl (11,
41) upinaci desky (1).

5. Zafizeni podle naroku 4, vyznacujici se tim, ze ozubeny hieben (11)
upinaci desky XY (1) je v zabéru s ozubenym pastorkem (21) elektromotoru (2)

udrzovan pfitlaénou silou pruzin (23).

6. Zafizeni podie naroku 4 nebo 5, vyznaéujici se tim, Zze elektromotory

(2, 3) jsou polohovacimi jednotkami majicimi prfesnost minimainé 0,05 mm.

7. Zaftizeni podle kteréhokoliv z narokll 5 azg, vyznaéujici se tim, ze
elektromotory (2, 3) jsou krokové motory.

8. Zafizeni podle kteréhokoliv z narokli 2 az 7, vyznacujici se tim, ze
upinaci deska (1) je spfazena vose Y s polohovym cidlem (24) a vose X
s polohovym ¢idlem (32).

9. Zafizeni podle naroku 4 nebo 5, vyznaéujici se tim, ze

elektromotory (2, 3) jsou servomotory se zpé&tnou vazbou.

10. Zafizeni podle kteréhokoliv z narokd 2 az 9, vyznadujici se tim, ze
vratny pohyb ve sméru osy (X) upinaci desky (1) je definovan drahou (D) mista
upinaci desky (1) odpovidajiciho mistu (105) vpichu Sici jehly, pfi€emZ okamZita
draha (D) je €asti kruznice o okamzitém poloméru (Rx), jehoZz délka je dana
vzdalenosti mista okamzitého zabéru zubl ozubeného hiebene (11) upinaci
desky (1) se zuby pastorku (21) prvniho elektromotoru (2) a mista (105) vpichu
Sici jehly.
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