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Uklad preselekcyjnego sterowania zespolem sprzegiet
elektromagnetycznych w obrabiarce

. 1

Przedmiotem wynalazku jest uklad preselekcyjne-
go sterowania zespolem sprzegiet elektromagnetycz-
nych, stuzacy do automatycznej zmiany obrotow
wrzeciona lub posuwow obrabiarek w czasie okreslo-
nego cyklu pracy.

Stosowane obecnie uklady sterowania sprzegiet
elektromagnetycznych sa rozwigzywane przy zasto-
sowaniu stycznikow lub przekaznikow elektrycz-
nych. Aparaty te posiadaja ruchome elementy sty-
kowe i z tego wzgledu ich trwalo$¢ i niezawodnosé
dzialania jest stosunkowo niska.

Celem wynalazku jest pominiecie stosowania
w ukladzie ruchomych elementéw stykowych, co
osiagnieto dzieki zastosowaniu deszyfratora zlozone-
nego z diod selenowych lub krzemowych. Uklad pre-
selekcyjnego sterowania zespolem sprzegiet elektro-
magnetycznych wedlug wynalazku jest uwidocznio-
ny w przykladowym rozwigzaniu na rysunku. Ry-
sunek ten przedstawia schemat ideowy polaczen
elektrycznych ukladu.

Uklad wedlug wynalazku sktada sie z przelacznika
wielopozycyjnego A, zespolu preselekcyjnych prze-
lacznikow B, deszyfratora diodowego C i zespotu
sprzeglet elektromagnetycznych D. Przelacznik wie-
lopozycyjny A jest przetaczany samoczynnie pod-
czas cyklu pracy obrabiarki przez inne mechanizmy
obrabiarki nie pokazane na rysunku.

Preselekcyjne przelaczniki B1 i B2 ustawione sa
recznie we wlasciwe polozenia przed zalgczeniem
cyklu pracy obrabiarki. Przygotowujq one zalacze-
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nie odpowiednich sprzegiet dla kazdego potozenia
lacznika wielopozycyjnego A. Przelgcznikami tymi
sa wstepnie wybierane obroty lub posuwy wiasciwe
dla danej fazy cyklu pracy obrabiarki.

Deszyfrator diodowy C, w kazdym z potozen lacz-
nikéw preselekcyjnych Bl lub B2 pozwala na zalg-
czenie odpowiednich dwoch sprzegiet, zabezpiecza-
jgc przed jednoczesnym zaljczeniem pozostate sprze-
gta uktadu. Zabudowane w uklad kinematyczny obra-
biarki sprzegta elektromagnetyczne sa laczone pa-
rami: D1 i D3, D1 i D4, D2 i D3, D2 i D4 dajac od-
powiednie wielko$ci obrotéow lub posuwow.

W przykladowym ustawieniu przetacznikéw na
rysunku pokazano przetacznik A i B1 w potozeniach
odpowiadajacych zalaczeniu sprzegiet D1 i D3 po-
przez diody deszyfratora C1 i C9., Przy takim usta-
wieniu przelacznikow A i B1 zalgczeniu sie sprzegta
D2 zapobiegaja diody C2 i C4. Analogiczne zada-
nia spelniaja pozostale diody deszyfratora C3, CS5,

C6 itd. pokazane na rysunku, przy innym ustawieniu '

przetgcznikow A i B. .

Uklad preselekcyjnego sterowania zespolem sprze-
giel elektromagnetycznych moze by¢ zbudowany
analogicznie jak pokazano na rysunku dla wiekszej
iloéci sprzegiel elektromagnetycznych oraz wiekszej
ilosci polozen przetacznika wielopozycyjnego A iod-
powiedniej dla tych polozen ilosci preselekcyjnych
przetacznikow B. W tym przypadku zwigkszy sig
odpowliednio ilo$¢ diod w deszyfratorze C.
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Zastrzezienie patentowe pozwalajacy na zalaczenie wybranych sprzegiet
elektromagnetycznych z zespotu (D) przy jednoczes-
Uklad preselekcyjnego sterowania zespolem sprze- nym zabezpieczeniu przed zalaczeniem pozostatych
giel elektromagnetycznych w obrabiarce, Zznamienny sprzegiet zespotu.

tym, 7e jest zaopatrzony w deszyfrator diodowy (C)
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