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64 Interrupteur de type push-push.

@ Il s'agit d'un interrupteur du genre comportant, entre
son doigt d'actionnement (12) et le contact mobile
(14) & commander, une noix (16), qui est montée pivotan-
te par rapport au doigt d'actionnement (12), et un entrai-
neur (15), sur lequel la noix (16) est apte a agir en bascu-
lement.

Suivant l'invention, entre la noix (16) et le doigt d'ac-
tionnement (12) interviennent des moyens d'emboitement
(20) aptes a définir au repos une position centrée de la
noix (16) par rapport au doigt d'actionnement (12), ces
moyens d'emboitement (20) comportant, sur I'une quelcon-
que des piéces que constituent le doigt d'actionnement
(12) et la noix (16), deux évidements (21A, 21B), et sur
lautre de ces pieces, deux excroissances (22A, 22B), qui,
au repos, s'engagent respectivement dans les évidements
précédents correspondant.

Application, notamment, aux va-et-vient.
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Description

La présente invention concermne d'une maniére gé-
nérale les interrupteurs du genre comportant, dans
un boitier, une piéce d'actionnement, qui est mobile,
et qui, soit directement, soit indirectement, est a la
disposition de l'usager, au moins un contact fixe, un
contact mobile, qui est susceptible de prendre l'une
ou lautre de deux positions, & savoir une premiére
position, pour laquelle il est appliqué au contact fixe,
et une deuxiéme position, pour laquelle il est au
contraire écarté de celui-ci, un entraineur, auquel est
soumis le contact mobile, et qui, pour la commande
de celui-ci, est articulé autour d'un axe de bascule-
ment perpendiculaire & la direction de déplacement
de la piéce d'actionnement, une piéce de comman-
de, formant culbuteur et appelée ici, de maniére tra-
ditionnelle, «noix», qui intervient entre la piéce d'ac-
tionnement et l'entraineur, et qui, montée pivotante
par rapport & la piéce d'actionnement, est propre a
agir sur f'entraineur en réponse & une action d'en-
foncement exercée sur la piéce d'actionnement, en
provoquant alors alternativement le basculement de
l'entraineur dans un sens ou dans lautre, des
moyens élastiques de rappel, qui sollicitent en per-
manence la noix en direction de la piéce d'actionne-
ment, et des moyens élastiques de basculement,
auxquels est soumis I'entraineur, et qui, en réponse
a une action de la noix sur celui-ci, sont aptes,
aprés le franchissement d'un point mon, a solliciter
le contact mobile en direction de l'une ou de l'autre
de ses positions et a le maintenir ensuite élastique-
ment dans celle-ci.

Ces interrupteurs sont communément appelés
«push-push» parce que si, intérieurement, ils per-
mettent de réaliser une fonction bistable de change-
ment d'état, en ouvrant ou fermant un quelconque
circuit & chaque fois qu'il est agi sur leur piéce d'ac-
tionnement, ils se comportent, extérieurement, com-
me un monostable, leur piéce d'actionnement reve-
nant a chaque fois en position initiale de repos dés
que l'action d'enfoncement exercée sur elle est rela-
chée, et que, par conséquent, pour les faire passer
d'un état a un autre, il faut & chaque fois agir en en-
foncement, et, donc, en poussée, sur cette piéce
d'actionnement.

L'une des difficultés a surmonter dans la réalisa-
tion des interrupteurs de ce type tient a la nécessité
qu'il y a d'assurer au repos une position bien déter-
minée de la noix par rapport a la piéce d'actionne-
ment, en pratique une position centrée, de maniére
a ce que cette noix soit en mesure d'intervenir en-
suite en toute certitude correctement sur I'entraineur,
lors d'un enfoncement ultérieur de la piéce d'action-
nement.

A défaut d'une telle position centrée de la noix au
repos, des dysfonctionnements peuvent intervenir.

La présente invention a d'une maniére générale
pour objet une disposition permettant d'obtenir de
maniére efficace et sdre la position centrée recher-
chée pour la noix au repos.

De maniére plus précise, elle a pour objet un in-
terrupteur du genre succinctement exposé ci-dessus
et caractérisé d'une maniére générale en ce que,
entre la noix et la piéce d'actionnement, intervien-
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nent des moyens d'emboitement comportant, sur
l'une quelconque des piéces que constituent la piéce
d'actionnement et la noix, deux évidements et, sur
lautre de ces piéces, deux éléments saillants pour-
vus chacun d'une aréte qui, au repos, s'engagent
respectivement dans les évidements pour assurer
une position centrée de la noix par rapport a la piée-
ce d'actionnement, lesdites arétes s'étendant parallé-
lement a laxe de basculement de l'entraineur et
constituant altemativement des axes de pivotement
pour la noix lors de son action sur I'entraineur, lors-
que ces arétes sont engagées dans les évidements.

De tels moyens d'emboitement assurent la posi-
tion centrée recherchée parfaitement stable pour la
noix, sans risque de dysfonctionnement.

Autrement dit, au repos, la noix reprend toujours
exactement la méme position par rapport a la piéce
d'actionnement, transversalement par rapport a la di-
rection sensiblement longitudinale de déplacement
de celle-ci.

La disposition avantageuse prévue par linvention
assure donc un centrage efficace et sir de la noix
au repos par rapport a la piece d'actionnement.

Par ailleurs, étant donné que I'on dispose de deux
arétes espacées qui constituent alternativement des
axes de pivotement pour la noix, celle-ci peut se dé-
placer suivant un mouvement de grande amplitude
angulaire, de méme que l'entraineur.

En outre, méme en cas de mouvements de gran-
de amplitude angulaire, la noix reste parfaitement
guidée dans son mouvement de pivotement grace a
la coopération d'un élément saillant avec un évide-
ment, ce qui assure un retour de la noix dans sa po-
sition de repos de maniére parfaitement centrée par
rapport a la piéce d'actionnement.

Selon une caractéristique, les évidements et les
éléments saillants ont des formes au moins en partie
complémentaires, de sorte qu'ils constituent des sur-
faces d'appui pour la noix et la piéce d'actionne-
ment.

Ainsi, au repos, il y a avantageusement un bloca-
ge en rotation de la noix sur la piéce d'actionne-
ment, autour de la direction de déplacement de cel-
le-ci, au bénéfice, 1a encore d'un bon positionnement
de cette noix par rapport a cette piéce d'actionne-
ment.

Selon une caractéristique, chaque évidement pa-
rallele a I'axe de basculement de I'entraineur possé-
de deux parois conférant a audit évidement une for-
me évasée et constituant les surfaces d'appui extré-
mes avec lesquelles I'élément saillant correspondant
qui est engagé dans cet évidement est en contact,
lors du mouvement de pivotement d'amplitude maxi-
male de la noix autour de l'aréte de cet élément
saillant.

Selon un mode de réalisation préféré, les évide-
ments appartiennent a la piéce d'actionnement et les
éléments saillants a la noix.

Cependant, dans un autre mode de réalisation,
les évidements peuvent appartenir a la noix, tandis
que les éléments saillants appartiennent a la piéce
d'actionnement.

Selon une caractéristique, les évidements sont
agencés au fond d'un logement aménagé dans la
piece d'actionnement pour l'engagement de la noix,
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l'une des parois de chaque évidement se prolon-
geant hors de celui-ci pour constituer une paroi laté-
rale du logement avec laquelle la noix entre contact
alternativement dans une position extréme du mou-
vement de pivotement.

Ainsi, I'ensemble de la noix reste parfaitement gui-
dé dans son mouvement de pivotement, et ce jusqu'a
la position d'amplitude maximale prise par la noix.

Selon une caractéristique, le fond du logement
posséde une surface plane qui s'étend sensiblement
perpendiculairement a la direction de déplacement
de la piéce d'actionnement et qui est disposée entre
les évidements.

Selon une caractéristique dépendant de la précé-
dente, les éléments saillants font saillie sur une sur-
face plane.

Selon une caractéristique, la surface plane de la
noix est paralléle a un plan contenant les arétes des
éléments saillants.

Enfin, les moyens d'emboitement suivant l'inven-
tion sont avantageusement favorables a l'assembla-
ge de l'ensemble par simple empilage, au bénéfice
des colits correspondants.

Les caractéristiques et avantages de linvention
ressortiront, d'ailleurs, de la description qui va suivre,
a titre d'exemple, en référence aux dessins schéma-
tiques annexés sur lesquels:

la fig. 1A est une vue schématique en coupe axia-
le dun interrupteur suivant linvention, c'est-a-dire
une vue en coupe de cet interrupteur passant par la
direction de déplacement de sa piéce d'actionne-
ment;

la fig. 1B est une vue partielle a plus grande
échelle de la piéce d'actionnement et de la noix de
linterrupteur de la fig. 1A;

la fig. 1C est une vue en perspective de la noix
représentée dans linterrupteur des fig. 1A et 1B;

la fig. 2 est, de maniére simplifiée, une autre vue
en coupe axiale de cet interrupteur, suivant la ligne
brisée IHI de la fig. 1A; et

les fig. 3A a 3C représentent les différentes posi-
tions successives prises par la noix et l'entraineur
selon finvention lors du déplacement de la piéce
d'actionnement.

Tel quiillustré sur la fig. 1A, linterrupteur 10 sui-
vant linvention comporte, globalement, dans un boi-
tier 11, une piéce d'actionnement, par exemple un
doigt d'actionnement 12, qui est monté mobile en
translation, suivant une direction de’ déplacement D
schématisée en traits interrompus sur les figures 1A,
1B et 2, et qui, soit directement, soit indirectement,
est a la disposition de l'usager, au moins un contact
fixe 13A, 13B, un contact mobile 14, qui est suscep-
tible de prendre I'une ou l'autre de deux positions, a
savoir une premiére position, pour laquelle il est ap-
pliqué au contact fixe 13A, 13B, et une deuxiéme
position, pour laquelle il est au contraire écanté de
celui-ci, un entraineur 15, auquel est soumis le con-
tact mobile 14, et qui, pour la commande de celui-ci,
est articulé au boitier 11 autour d'un axe de bascule-
ment A1 perpendiculaire a la direction de déplace-
ment D du doigt d'actionnement 12, tel que repéré
par sa trace sur la fig. 1A, une noix 16, qui intervient
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entre le doigt d'actionnement 12 et I'entraineur 15, et
qui, montée pivotante par rapport au doigt d'action-
nement 12, est propre a agir sur I'entraineur 15 en
réponse a une action d'enfoncement exercée sur le
doigt d'actionnement 12, en provoquant alors alter-
nativement le basculement de I'entraineur 15 dans
un sens ou dans l'autre, et, suivant des dispositions
décrites plus en détail ultérieurement, des moyens
élastiques de rappel 18, qui sollicitent en permanen-
ce la noix 16 en direction du doigt d'actionnement
12, et des moyens élastiques de basculement 19,
auxquels est soumis I'entraineur 15, et qui, en ré-
ponse a une action de la noix 16 sur celui-ci, sont
aptes, aprés le franchissement d'un point mort, a
solliciter le contact mobile 14 en direction de l'une
ou de l'autre de ses positions et a le maintenir en-
suite élastiquement dans celle-ci.

Suivant linvention, entre la noix 16 et le doigt
d'actionnement 12, interviennent des moyens d'em-
boitement 20 aptes a définir au repos une position
centrée de la noix 16 par rapport au doigt d'action-
nement 12.

Ces moyens d'emboitement 20 comportent, sur
l'une quelconque des piéces que constituent le doigt
d'actionnement 12 et la noix 16, deux évidements 21
A, 21B, et, sur l'autre de ces piéces, deux éiéments
saillants ou excroissances 22A, 22B, qui, au repos,
s'engagent respectivement dans les évidements 21
A, 21B correspondants.

Dans la forme de réalisation représentée, les évi-
dements 21A, 21B des moyens d'emboitement 20
suivant Finvention appartiennent au doigt d'actionne-
ment 12, et les excroissances 22A, 22B a la noix
16.

Les deux évidements 21A, 21B sont agencés au
fond d'un logement 45 dans lequel est engagée la
noix 16 et interviennent en creux sur une surface
plane 44 s'étendant sensiblement perpendiculaire-
ment a la direction de déplacement D du doigt d'ac-
tionnement 12 entre les évidements.

En correspondance sur la noix 16, les deux éle-
ments saillants 22A, 22B ou excroissances font
saillie sur une surface plane 46, qui s'étend elle aus-
si perpendiculairement a cette direction de déplace-
ment et qui forme la surface supérieure de la noix
16 (fig. 1B et 1C).

Lorsque la noix est au repos, les excroissances
22A et 22B sont respectivement engagées dans les
évidements 21A et 21B pour assurer une position
centrée de la noix 16 dans le logement 45.

Les deux excroissances 22A, 22B comportent res-
pectivement a leur extrémité supérieure deux arétes
47A, 47B, qui s'étendent parallelement a l'axe de
basculement Aide l'entraineur 15, et qui constituent
alternativement des axes de pivotement pour la noix
lors de son action sur cet entraineur 15.

Ces deux arétes sont contenues dans un plan qui
est paraliéle a la surface plane 46 de la noix 16.

Préférentiellement, et cela est le cas dans la for-
me de réalisation représentée, les évidements 21 A,
21 B, et les excroissances 22A, 22B des moyens
d'emboitement 20 suivant l'invention ont des formes
au moins en partie complémentaires, en sorte qu'ils
constituent des surfaces d'appui mutuel pour la noix
16 et le doigt d'actionnement 12.
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En pratique, dans la forme de réalisation repré-
sentée, chaque évidement 21A, 21B est une rainure
qui s'étend parallelement a V'axe de basculement A1
de l'entraineur 15, et chaque élément saillant ou ex-
croissance 22A, 22B est une nervure qui s'étend elle
aussi parallélement a cet axe de basculement A1.

Par exemple, et tel que représenté sur la figure 1
B, les évidements 21A, 21 B, et les excroissances
22A, 22B ont chacun une section transversale trian-
gulaire.

En pratique, pour permeitre le dégagement de
chaque excroissance 22A, 22B par rapport a I'évide-
ment correspondant 21A, 21 B, l'angle au sommet
de la section transversale triangulaire de cet évide-
ment est supérieur a celui de cette excroissance.

Plus particuliérement et comme représenté sur la
vue partielle agrandie de la figure 1B, chaque évide-
ment 21A, 21B posséde respectivement deux parois
210A, 211A et 210B, 211B conférant a I'évidement
une forme évasée qui prend l'allure d'un V inversé.

Les parois 210A, 211A (210B, 211B) de l'évide-
ment 21A (resp. 21B) constituent les surfaces d'ap-
pui extrémes avec lesquelles |'excroissance corres-
pondante 22A (resp. 22B) qui est engagée dans cet
évidement est en contact, lors du mouvement de pi-
votement d'amplitude maximale de la noix autour de
l'aréte correspondante 47A (resp. 47B).

Lorsque la noix est au repos (figures 1A et 1C),
I'excroissance 22A (resp. 22B) est en contact par une
face dite interne 220A (resp. 220B) avec la paroi
211A (resp. 211B) de l'évidement 21A (resp. 21 B),
tandis qu'un espace est laissé libre entre la face op-
posée dite externe 221A (resp. 221 B) de I'excrois-
sance et la paroi opposée 210A (resp. 20B) de l'évi-
dement. Cet espace libre permet le dégagement de
I'excroissance de sa position représentée aux figures
1A et 1C et permet le mouvement de pivotement
autour de l'aréte 47A (resp. 47B) dans l'évidement
correspondant. Un espace libre de dimensions trop
réduites limiterait considérablement I'amplitude du
mouvement de pivotement dans I'évidement. Chaque
paroi opposée de I'évidement se prolonge dailleurs
hors de cet évidement pour constituer I'une des pa-
rois latérales 48A, 48B du logement inteme 45 avec
laquelle la noix 16 entre en contact alternativement,
dans une position extréme correspondant & une am-
plitude maximale du mouvement de pivotement.

Les parois latérales 48A, 48B du logement 45
s'écartent progressivement des parois latérales res-
pectives 36A, 36B de la noix compte tenu de la va-
leur des angles au sommet de I'évidement et de 'ex-
croissance.

Dans une autre forme de réalisation non représen-
tée, les évidements 21 A, 21B des moyens d'emboi-
tement 20 suivant I'invention appartiennent a la noix,
et les excroissances 22A, 22B au bras de levier 108.

Dans la forme de réalisation représentée sur les
fig. 1A et 2, le boitier 11 est constitué d'un socle 23,
dans lequel sont logés le contact mobile 14 et le ou
les contacts fixes 13A, 13B, et d'un capot 24, a la
faveur d'une ouverture 26 de laquelle émerge le
doigt d'actionnement 12.

Par mesure de simplicité, ce doigt d'actionnement
12 a, sur les figures, été supposé étre directement a
la disposition de l'usager.
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Mais, en réalité, il est normalement coiffé par une
cape, non représentée, par lintermédiaire de laquelle
l'usager peut indirectement intervenir sur lui.

L'interrupteur 10 suivant linvention ne sera
d'ailleurs pas décrit dans tous ses détails ici.

Dans la forme de réalisation représentée, linter-
rupteur 10 suivant l'invention comporte deux contacts
fixes 13A, 13B, disposés chacun respectivement de
part et d'autre de la direction de déplacement D du
doigt d'actionnement 12, et, donc, de l'axe de bascu-
lement A1 de l'entraineur 15, celui-ci recoupant en
pratique cette demiére.

Corollairement, dans cette forme de réalisation, le
contact mobile 14 forme une piéce distincte de l'en-
traineur 15, et il est monté pivotant suivant un axe
de pivotement A2 sensiblement paralléle a l'axe de
basculement A1 de cet entraineur 15.

Comme l'axe de basculement A1 de l'entraineur
15, l'axe de pivotement A2 du contact mobile 14 est
schématisé par sa trace sur la figure 1A, et il recou-
pe lui aussi la direction de déplacement D du doigt
d'actionnement 12.

En pratique, cet axe de pivotement A2 se situe
au-dela de l'axe de basculement A1 de I'entraineur
15 par rapport au doigt d'actionnement 12.

Dans la forme de réalisation représentée, le con-
tact mobile 14 est constitué par une plaquette, qui
est métallique, et qui, ainsi qu'il est mieux visible sur
la fig. 2, a une forme générale de L.

Par une branche 27, qui s'étend sensiblement per-
pendiculairement a la direction de déplacement D du
doigt d'actionnement 12, il est en prise, suivant une
articulation du type articulation a couteau, avec une
gouttiere 28 qui matérialise son axe de pivotement
A2.

Par une branche 29, qui s'étend sensiblement pa-
rallélement a la direction de déplacement D du doigt
d'actionnement 12 au droit des contacts fixes 13A,
13B, il est apte a coopérer avec l'un ou l'autre de
ces demiers.

Dans la forme de réalisation représentée, I'entrai-
neur 15 comporte un fit 30, qui s'étend en direction
de la branche 27 du contact mobile 14, et deux bras
31 A, 31B, qui s'étendent chacun respectivement de
part et d'autre de son axe de basculement A1.

Conjointement, les moyens élastiques de bascule-
ment 19 sont constitués par un ressort de compres-
sion interposé entre l'entraineur 15 et le contact mo-
bile 14.

Plus précisément, ces moyens élastiques de bas-
culement 19 prennent appui sur le fond borgne 33
d'un évidement 34 prévu a cet effet dans le fat 30
de l'entraineur 15, et ils portent sur la tranche de la
branche 27 du contact mobile 14 opposée a la gout-
tiere 28 dans laquelle celui-ci est articulé, en étant
engagés sur un ergot de centrage 35 prévu a cet ef-
fet en saillie sur cette tranche.

Pour son action sur I'entraineur 15, la noix 16
comporte deux jambages 36A, 36B, a raison d'un
jambage 36A, 36B par bras 31 A, 31B de l'entrai-
neur 15.

En pratique, dans cette forme de réalisation, les
jambages 36A, 36B de la noix 316 s'étendent légé-
rement en oblique I'un par rapport a l'autre respecti-
vement a partir des parois latérales 49A, 49B de la
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noix, en s'écartant l'un de l'autre au fur et & mesure
qu'ils se rapprochent de l'entraineur 15.

lls sont l'un et l'autre globalement épointés a leur
extrémité libre appelée bec 37A, 37B, et, en corres-
pondance, les bras 31A, 31B de I'entraineur 15 com-
portent chacun un décrochement 32A, 32B a leur
propre extrémité libre, pour I'engagement de l'extré-
mité libre épointée du jambage 36A, 36B correspon-
dant de fa noix 16.

Corollairement, dans la forme de réalisation repré-
sentée, les moyens élastiques de rappel 18 associés
a la noix 16 sont constitués par un ressort de com-
pression interposé entre cette noix 16 et I'entraineur
15.

Plus précisément, ces moyens élastiques de rap-
pel 18 prennent appui sur l'entraineur 15, entre les
bras 31A, 31B de celui-ci, en étant engagés sur un
ergot de centrage 39 prévu a cet effet en saillie sur
cet entraineur 15 en direction opposée a son fut 30,
et ils portent sur le fond borgne 40 d'un évidement
que la noix 16 forme intérieurement entre ses jam-
bages 36A, 36B.

Bien entendu, pour sa retenue au repos, le doigt
d'actionnement 12 présente, latéralement, en saillie,
des crans 42, par lesquels il est apte a venir porter
sur la surface intérieure du capot 24 du boitier 11,
autour de l'ouverture 26 de celui-ci.

Dans ce qui précéde, il a été supposé que linter-
rupteur 10 comportait deux contacts fixes 13A, 13B.

Ces deux contacts fixes 13A, 13B peuvent étre
l'un et llautre des contacts actifs, c'est-a-dire des
contacts intervenant effectivement dans un circuit.

L'interrupteur 10 constitue alors un va-et-vient ou
un inverseur.

Mais, en variante, I'un des contacts fixes 13A,
13B peut n'étre qu'un contact passif de repos.

L'interrupteur 10 ne constitue alors qu'un interrup-
teur de type standard.

Suivant un développement de cette variante, l'un
des contacts fixes 13A, 13B peut donc étre supprimé.

On supposera maintenant, dans ce qui suit, que,
pour la configuration de repos représentée sur la fi-
gure 1A, l'entraineur 15 est basculé sur la gauche,
et que, par conséquent, sous laction des moyens
élastiques de basculement 19, le contact mobile 14
est en application contre le contact fixe 13A situé
sur la droite.

Sous l'action des moyens élastiques de rappel 18,
la noix 16 est en position centrée par rapport au
doigt d'actionnement 12 grace a la coopération des
excroissances 22A, 22B des moyens d'emboitement
dans les évidements 21 A, 21B associés.

Pour cette position centrée de la noix 16, les jam-
bages 36A, 36B de celleci s'étendent symétrique-
ment l'un par rapport a l'autre, de part et d'autre de
la direction de déplacement D du doigt d'actionne-
ment 12.

On supposera, maintenant, que, tel que schématisé
par la fleche F1 sur les fig. 1A, 3A et 3B, le doigt d'ac-
tionnement 12 est l'objet d'une action d'enfoncement.

Dans un premier temps (fig. 3A), la noix 16, en-
trainée par le doigt d'actionnement 12, vient porter,
par le bec 37B de son jambage 36B, contre le bras
31B de l'entraineur 15, en engrenant avec le décro-
chement 32B de celui-ci.
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On notera que l'extrémité ou bec 37A, 37B de
chaque jambage respectif 36A, 36B de la noix est
pourvue d'un léger bossage dont la forme lui permet
de coopérer respectivement avec le fond du décro-
chement correspondant 32A, 32B sur l'entraineur.

Il en résulte que, si l'action d'enfoncement exercée
sur le doigt d'actionnement 12 est poursuivie, la noix
16 provoque le basculement de I'entraineur 15 de la
gauche vers la droite, tel que schématisé par la flé-
che F2 sur la fig. 3B.

Conjointement, pour accompagner l'entraineur 15
dans ce mouvement de basculement, la noix 16 pi-
vote elle-méme par rapport au doigt d'actionnement
12, autour de l'aréte 47B de l'excroissance 22B, sui-
vant un mouvement inverse de celui de I'entraineur
15, tel que schématisé par la fleche F2 sur la figure
3B.

La surface d'appui plane 46 de la noix 16 s'écarte
donc en oblique de la surface d'appui plane 44 du
doigt d'actionnement 12, cependant que, corollaire-
ment, I'élément saillant ou excroissance 22A de la
noix se dégage de I'évidement 21A du doigt d'action-
nement.

Lorsque la noix 16 pivote par rapport au doigt
d'actionnement 12 autour de son aréte 47B, l'élé-
ment saillant ou excroissance 22B reste engagé
dans 'évidement 21B au cours du mouvement de pi-
votement de la noix.

Ainsi, la noix 16 reste guidée dans son mouve-
ment de pivotement.

La fin du mouvement est assurée, soit par la mise
en butée du bec 37B au fond du décrochement 32B,
soit par la mise en butée du bec 37A contre la sur-
face périphérique entourant l'ergot 32 de l'entraineur
15, dans le logement intemne défini entre les bras
31A et 31 B.

Ceci assure ainsi un calage parfait de la noix en-
tre I'évidement 21B et I'entraineur 15.

De plus, le fait que la noix 16 pénétre par linter-
médiaire de l'un de ces Jambages a lintérieur de
I'entraineur 15 permet de réduire I'encombrement
axial du montage, 'axe considéré étant l'axe corres-
pondant a la direction de déplacement D du doigt
d'actionnement 12.

On notera par ailleurs que l'axe de pivotement
pour la noix qui est constitué par l'aréte 47B reste
bien calé dans I'évidement 21B sans glisser, ce qui
assure un mouvement de guidage efficace lors du
pivotement.

En outre, comme la noix 16 reste parfaitement
guidée lors de ce mouvement de pivotement, celle-ci
revient, dans sa position de repos, de maniére par-
faitement centrée par rapport au doigt d'actionne-
ment.

Corollairement, le basculement de l'entraineur 15
provoque un basculement, en sens inverse, du con-
tact mobile 14 autour de son axe de pivotement A2,
tel que schématisé par la fleche F2 sur la fig. 3B, ce
qui, aprés le franchissement d'un point mort corres-
pondant a l'alignement du contact mobile 14 avec
l'axe de basculement A1 de l'entraineur 15, conduit
ce contact mobile 14 a venir s'appliquer contre le
contact fixe 13B de la fig. 1A sous la sollicitation des
moyens élastiques de basculement 19.

H y a ainsi un changement d'état de l'interrupteur 10.
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Si, ensuite, l'action d'enfoncement jusque-la exer-
cée sur le doigt d'actionnement 12 est relachée, cet
interrupteur 10 revient a sa configuration initiale de
repos, sous l'action des moyens élastiques de rappel
18, suivant la fleche F3 de la fig. 3C.

Au cours de ce retour en configuration de repos,
la noix 16 pivote a nouveau par rapport au doigt
d'actionnement 12 autour de l'aréte 47B de I'excrois-
sance 22B, mais dans le sens inverse du sens pré-
cédent, cependant que l'excroissance 22A de la noix
s'engage a nouveau dans l'évidement 21A du doigt
d'actionnement.

Ainsi, la noix 16 se retrouve a nouveau en posi-
tion centrée par rapport au doigt d'actionnement 12.

Un nouveau cycle de fonctionnement peut dés
lors intervenir pour linterrupteur 10, avec, a chaque
fois, un changement d'état de celui-ci.

En effet, a chaque cycle de fonctionnement, la
noix 16 agit altemativement sur le bras 31A ou sur
le bras 31B de lentraineur 15, en provoquant ainsi
alternativement le basculement dans un sens ou
dans l'autre de celui-ci.

Au cycle de fonctionnement suivant, la noix 16
agit sur le bras 31A de l'entraineur et I'excroissance
22B de la noix se dégage de [‘évidement 21B du
doigt d'actionnement pour que la noix adopte un
mouvement de pivotement autour de l'aréte 47A de
I'excroissance 22A qui est en appui dans la rainure
21 A.

On notera que la disposition avantageuse d'em-
boitement de la noix 16 dans le doigt d'actionnement
12 permet a celle-ci d'avoir un débattement angulai-
re important et donc de conférer au mouvement de
basculement de l'entraineur une amplitude élevée.

Toutefois, dans l'application considérée, le mouve-
ment de la noix représenté sur les figures n'est pas
un mouvement d'amplitude maximale puisque les pa-
rois latérales de la noix 49A, 49B ne sont pas totale-
ment en contact avec les parois latérales 48A, 48B
internes du logement interne 45.

La présente invention ne se limite d'ailleurs pas
aux formes de réalisation décrites et représentées
sur les figures 1A a 3C, mais englobe toute variante
d'exécution a la portée de I'homme de l'art.

En particulier, au lieu de comporter deux jamba-
ges, la noix peut n'en comporter qu'un, I'entraineur
étant alors adapté en conséquence.

En outre, au lieu de former une piéce distincte de
cet entraineur, le contact mobile pourrait étre porté
par celui-ci.

On notera également que les évidements et les
excroissances constituant les moyens d'emboitement
suivant linvention peuvent avoir des configurations
différentes de celles des rainures et des nervures
plus particulierement décrites et représentées, bien
que ces demiéres soient préférentielles.
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Revendications

1. Interrupteur du genre comportant, dans un boitier
(11), une piéce d'actionnement (12) mobile, qui, soit
directement, soit indirectement, est a la disposition de
l'usager, au moins un contact fixe (13A, 13B), un con-
tact mobile (14), qui est susceptible de prendre ['une
ou lautre de deux positions, a savoir une premiére
position, pour laquelle il est appliqué au contact fixe
(13A, 13B), et une deuxiéme position, pour laquelle il
est au contraire écarté de celui-ci, un entraineur (15),
auquel est soumis le contact mobile (14), et qui, pour
la commande de celui-ci, est articulé autour d'un axe
de basculement (A1) perpendiculaire a la direction de
déplacement (D) de la piéce d'actionnement (12), une
noix (16), qui intervient entre la piéce d'actionnement
et l'entraineur (15), et qui, montée pivotante par rap-
port a ladite piéce d'actionnement, est propre a agir
sur I'entraineur (15) en réponse a une action d'enfon-
cement exercée sur la piéce d'actionnement, en pro-
voquant alors alternativement le basculement de l'en-
traineur dans un sens ou dans l'autre, des moyens
élastiques de rappel (18), qui sollicitent en permanen-
ce la noix (16) en direction de ladite piéce d'actionne-
ment, et des moyens élastiques de basculement (19),
auxquels est soumis I'entraineur (15), et qui, en ré-
ponse a une action de la noix (16) sur celui-ci, sont
aptes, a solliciter le contact mobile (14) en direction
de l'une ou de l'autre de ses positions et a le mainte-
nir ensuite élastiquement dans celle-ci, caractérisé en
ce que, entre la noix (16) et la piéce d'actionnement
(12), interviennent des moyens d'emboitement (20)
comportant, sur l'une quelconque des piéces que
constituent la piéce d'actionnement et la noix, deux
évidements (21 A, 21B) et, sur l'autre de ces piéces,
deux éléments saillants (22A, 22B) pourvus chacun
d'une aréte (47A, 47B) qui, au repos, s'engagent res-
pectivement dans les évidements pour assurer une
position centrée de la noix par rapport a la piéce d'ac-
tionnement, lesdites arétes s'étendant parallélement a
l'axe de basculement (A1) de I'entraineur (15) et cons-
tituant alternativement des axes de pivotement pour la
noix lors de son action sur l'entraineur, lorsque ces
arétes sont engagées dans les évidements.

2. interrupteur selon la revendication 1, caractéri-
sé en ce que les évidements (21A, 21B) et les élé-
ments saillants (22A, 22B) ont des formes au moins
en partie complémentaires, de sorte qu'ils constituent
des surfaces d'appui pour la noix (16) et la piéce
d'actionnement (12).

3. Interrupteur selon la revendication 1 ou 2, ca-
ractérisé en ce que chaque évidement (21 A, 21B),
paralléle a 'axe de basculement (A1) de I'entraineur
(15). posséde deux parois (210A, 211A, 210B, 211B)
conférant audit évidement une forme évasée et
constituant les surfaces d'appui extrémes avec les-
quelles I'élément saillant correspondant qui est enga-
gé dans cet évidement est en contact, lors du mou-
vement de pivotement d'amplitude maximale de la
noix autour de l'aréte de cet élément saillant.

4. Interrupteur selon l'une des revendications 1 a
3, caractérisé en ce que les évidements (21 A, 21
B) appartiennent a la piéce d'actionnement (12) et
les éléments saillants (22A, 22B) a la noix (16).

5. Interrupteur selon les revendications 3 et 4, ca-
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ractérisé en ce que les évidements sont agencés au
fond d'un logement (45) aménagé dans la piéce
d'actionnement (12) pour l'engagement de la noix,
i'une (210A, 211B) des parois de chaque évidement
se prolongeant hors de celui-ci pour constituer une
paroi latérale (48A, 48B) du logement avec laquelle
la noix (16) entre en contact alternativement dans
une position extréme du mouvement de pivotement.

6. Interrupteur selon la revendication 5, caractéri-
sé en ce que le fond du logement (45) posséde une
surface plane (44) qui s'étend sensiblement perpen-
diculairement a la direction de déplacement (D) de la
piéce d'actionnement (12) et qui est disposée entre
les/évidements.

7. Interrupteur selon l'une des revendications 1 a
6, caractérisé en ce que les éléments saillants (22A,
22B) font saillie sur une surface plane (46).

8. Interrupteur selon la revendication 7, caractéri-
sé en ce que la surface plane (46), faisant partie de
la noix (16), est paralliéle a un plan contenant les
arétes (47A, 47B) des éléments saillants (22A 22B).

9. Interrupteur privant I'une des revendications 1 a
3, caractérisé en ce que les évidements appartien-
nent a la noix et les éléments saillants a la piéce
d'actionnement.

10. Interrupteur selon l'une des revendications 1 a
9, caractérisé en ce que l'entraineur (15) comporte
deux bras (31A, 31B), qui s'étendent chacun respec-
tivement de part et d'autre de son axe de bascule-
ment (A1), et, en correspondance, pour son action
sur cet entraineur (15), la noix (16) comporte deux
jambages (36A, 36B), a raison d'un jambage (36A,
36B) par bras (31A, 31B) de celui-ci.

11. Interrupteur selon la revendication 10, caracté-
risé en ce que les jambages (36A, 36B) de la noix
(16) s'étendent en oblique 'un par rapport a l'autre,
en s'écartant l'un de l'autre au fur et a mesure qu'ils
se rapprochent de I'entraineur (15).

12. Interrupteur selon f'une des revendications 1 a
11, caractérisé en ce que la piéce d'actionnement
est un doigt d'actionnement (12) mobile en transla-
tion.
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