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(54) SNOWBOARD-BINDUNG
(57)  Eine Snowboard-Bindung mit einem linear in Bindungs-
richtung verfahrbahren Sohlenhalter, der durch das Nieder-

dricken einer Trittplatte mit dem Schuh in eine, den Schuh
fixierende Position gelangt.
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Die Erfindung betrifft eine Bindung, vorzugsweise fiir Snowboards, mit mindestens einem in etwa in
Bindungsldngsrichtung linear, oder gekrimmt gefiihrtem Fersenhalter, welcher durch Niederdriicken einer
Trittplatte mit dem Schuh in formschlissige Wirkverbindung mit den AnschluBbereichen desselben zu
bringen ist.

Flir Snowboards werden Ublicherweise Bindungen verwendet, die Halteorgane aufweisen (Schnailen,
Ratschenverschliisse, Kipphebel etc.), die beim Einstieg in die Bindung manuell betétigt werden miissen.
Solche Bindungen sind daher beim Einstieg nur zu schlieBen, indem man sich biickt, hinsetzt oder hinkniet.

Das ergibt, neben der Unannehmlichkeit und Unbequemlichkeit des Blickens, auch den gravierenden
Nachteil, daB beim Ausstieg aus einem Schlepp- oder Sessellift, bei dem seine Ausfahrisrampe gegeben ist,
der schnelle Einstieg in die hintere Bindung nicht mé&glich ist. Bei der Beniitzung soicher Aufstiegshilfen ist
ja das Snowboard nur noch an einem FuB befestigt, die Abfahrt Uber die Ausstiegsrampe daher sehr
schwierig und auch geféhrlich.

Die vorliegende Erfindung hat sich daher zum Ziel gesetzt, einerseits den Einstieg in die Bindungen
sehr viel bequemer zu machen und andererseits durch den schnellen Einstieg, ohne irgendwelche manuelle
Betatigung, die Abfahrt Uber die Ausfahrtsrampen der Lifte sehr viel sicherer zu machen.

Es wird somit eine sogenannte "Step-in" Bindung vorgeschlagen, die die gleichen Merkmale hinsicht-
lich des Ein- und Ausstiegs wie sine moderne Alpinbindung aufweist, d.h. Einstieg ohne manuelles Zutun
durch Niederdriicken des Schuhs, Ausstieg durch manuelle Betdtigung eines Hebels, bei Alpinbindungen in
der Regel Uber den Skistock.

Dies wird erfindungsgem48 dadurch erreicht, daB der Fersenhalter auf einem Hauptschlitten befestigt
ist, welcher Uber eine oder mehrere Hauptfedern mit einem weitern, eine Raste tragenden Schiitten
verbunden ist, der Uber einen, mit dem Schuh betédtigbaren Kniehebel (8) in eine Rastposition bringbar ist,
von der aus der Hauptschliitten Uber die Hauptfedern in die Wirkverbindung mit dem Schuh gebracht wird,
wenn der Kniehebel mit seiner im Bereich des Knies angeordneten Trittplatte eine bestimmte Position
Uberschritten hat.

in DE 41 06 401 A wird zwar eine Snowboard-Bindung und in der AT 168 458 B eine Skibindung
beschrisben, bei der ebenfalls ohne manuelles Zutun durch bloBes Niederdriicken des Schuhs eine
Haltestellung erreicht werden kann.

Dennoch weist die, anhand der beiliegenden Zeichnungen ndher erlduterte LGsung, eine Reihe von

Vorteilen auf:
Uber die Schuhspitze oder den Schuhabsatz hinausragende Bindungsteile wirken sich nachteilig aus. Die
Stellung der Bindungen am Snowboard ist quer bis schrdg zur Lingsrichtung des Snowboards. Bindungs-
teile die dabei liber den Rand ragen, kommen bei entsprechender Schriglage des Brettes in Kontakt mit
der Piste und be- bzw. verhindern damit das Fahren. Vorliegende Erfindung vermeidet diesen Nachteil,
indem kein Bindungsteil Uber den Schuhabsatz hinausragt. Bei entsprechender Gestaitung des Sohlenhal-
ters liegt das Bindungsende sogar innerhalb des Schuhabsatzes.

Die vorliegende Erfindung weist gegeniiber DE 41 06 401 einen griBeren Verfahrweg des Sohlenhalters
von der Ausgangslage vor dem Einsteigen bis zur Haltestellung auf. Dies wird bewerkstelligt durch die
Ausfilhrung mit einem Kniehebel, der in etwa einen doppelt so groBen Verfahrweg verursacht als in DE 41
06 401, wo der Hub durch eine Lasche bestimmt wird. Dadurch wird das Bindungssystem toleranter
gegeniiber Positionierfehlern des Schuhs, die etwa durch unprézise Stellung des Schuhs beim Einstieg
oder anhaftendem Schnee verursacht werden kdnnen.

Ein weiterer Vorteil gegeniiber dem erwdhnten Stand der Technik ergibt sich dadurch, daB die
Vorspannung der Bindung, die auf den Schuh wirkt, hier durch Federn definiert ist, wihrend sie bei
herkdmmlichen Snowboard-Bindungen und auch bei DE 41 06 401 und AT 168 458 durch die mehr oder
weniger starke, aber unbestimmte Verformung der Bauteile und des Schuhs gegeben ist.

Daraus resultiert auch der Vorteil, da8 sich die Bindung gleichermaBen seibst nachsteilt, wenn sich die
Linge und Hohe des Schuhs etwas verdndert, hervorgerufen beispielsweise durch zuerst anhaftendem
Schnee, der sich im Laufe der Abfahrt durch die Verformungen der Bindung und des Schuhs setzt oder
verflichtigt.

Insbesondere gegeniiber AT 168 458 ist die vorgeschlagene Bindung gegeniiber einem unbeabsichtig-
ten Aufspringen des in AT 168 458 nicht weiter gesperrten Kniehebels sicher, da der Kniehebel in der
Haltestellung keine Funktion mehr hat.

Ein Vorteil dieser Erfindung ist, daB keine speziellen Adapter oder Anbauten an den Schuhen ndtig
sind, soferne sie nur #hnliche Schuhspitzen- und Schuhendenbereiche wie Skischuhe oder sogenannte
"Alpin-Snowboard-Schuhe™ aufweisen.

Ein weiterer Vorteil dieser Erfindung ist auch, daB (Steuer)-kréfte die im Aligemsinen nur nach oben und

" seitwérts an der Bindung wirken, keine 6ffnende Wirkung auf den Mechanismus haben.
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Anhand der Figuren 1 bis 4 soll die Funktion erldutert werden. Die Anordnung und Ausgestaltung der

dargesteliten Bestandteile ist so schematisch nur in Seitenansicht gewahit, um das Funktionsprinzip
anschaulich erkldren zu kénnen.

Fig.1: Ausgangslage, bereit zum Einstieg.
Fig.2: Niederdriicken des Schuhs.
Fig.3: Zuschnappen der Bindung
Fig.4: Ausstieg
Fig.1: Auf einem Trigerblech (1) ist eine Linearfihrung (2) befestigt. Vorne, links, befindet sich der
vordere Sohlenhaiter (3), der hier der Einfachheit halber als an der Linearfiihrung befestigt dargestellt ist.
Am Hauptschlitten (4) ist der hintere Sohlenhalter (5) angebracht. Hauptschlitten (4), der Schlitten (6) und
der mit der Raste (18) versehene Schiitten (7) sind an der Linearflihrung (2) verschieblich. Der Kniehebel
(8) verbindet gelenkig den Hauptschlitten (4) und den Schlitten (6). Am vorderen Hebel des Kniehebsls
(8) befindet sich an einem Ende eine Druckrolle (10), die in dieser Stellung in einer korrespondierende
Mulde (12) eines Hebels (11) liegt, der schwenkbar im, mit einer Raste (18) versehenen Schlitten (7)
gelagert ist. Die Druckfeder (22), die mit einem Ende an der Konsole (21) liegt, driickt den Hauptschlitten
(4) gegen den Anschlag (19).
Fig.2: Beim Niederdriicken des Schuhs, hier des Schuhabsatzes, schiebt der Kniehebel (8) liber die
Druckrolle (10) den mit einer Raste (18) versehenen Schlitten (7) nach vor, bis dieser am Hakenhebel
(16) einrastet. Dabei wird die Hauptfeder (20) gespannt, ebenso die Zugfeder (23). Der Hebel (11) liegt
dabei am Anschlagstift (15) an. Eine Hebelfeder (14) sorgt dafiir, daB der Hebel (11) in jeder Phase an
der Druckrolle (10) anliegt. Die Trittplatte (25) dient dazu, Relativbewegungen des Kniehebels (8) an der,
meist rauhen, strukturierten Sohle zu erm&glichen.
Fig.3: Kommt der Kniehebel (8) durch weiteres Niederdriicken das Schuhs in eine anndhernd gestreckte
Lage, so Uberwindet die Druckrolle (10) die Nocke (13). Daraufhin gleitet der Hauptschlitten (4) und der
Schiitten (6) durch die Zugkraft der Hauptfeder (20) nach vor und der hintere Sohlenhalter (5) preBt den
Schuh an den vorderen Sohlenhalter (3). Sind die Sohienhalter auch noch um ein gewisse MaB um die
dargestelite Lage schwenkbar, so ergibt sich auch eine Kraftkomponente nach unten und damit wird der
Schuh verldglich gehalten.
Fig.4: Durch Betitigung des Hakenhebels (16) entgegen der riickstellenden Kraft der Drehfeder (17) wird
der mit einer Raste (18) versehene Schlitten (7) freigegeben, die Hauptfeder (20) entspannt sich und
zieht ihn nach hinten. Gleichzeitig schiebt die Rickholfeder (22) den Hauptschlitten (4) an den Anschiag
(19) in die Ausgangslage zuriick. Die Zugfeder (23) und die Drehfeder (24) dienen dazu, den Kniehebel
{8) wieder aufzurichten und die Druckrolle (10) wieder in Wirkverbindung mit der Mulde (13) zu bringen.
Damit ist die Bindung wieder bereit zum Einstieg.

Natlirlich ist derselbe Mechanismus "verkehrt”, d.h. mit dem Schuhvorderteil ebenso betétigbar.

Solite dennoch die Federkraft der Hauptfedern (20) nicht ausreichen, um Krifte aufzufangen, die in

Schuhidngsrichtung entgegen der Wirkrichtung der Hauptfedern (20) auftreten, so ist durchaus auch die
einfache Mdglichkeit gegeben, mit einer weiteren Verriegelung den Haupschlitten zu blockieren, wenn er
seine Einsatzstellung erreicht hat.

Patentanspriiche

1.

Bindung, vorzugsweise flir Snowboards, mit mindestens einem in etwa in Bindungslédngsrichtung linear
oder gekriimmt gefihrtem Fersenhalter, welcher durch Niederdriicken einer Trittplatte mit dem Schuh
in formschliissige Wirkverbindung mit den AnschluBbereichen desselben zu bringen ist, dadurch
gekennzeichnet, daB der Fersenhalter (5) auf einem Hauptschlitten (4) befestigt ist, dieser Hauptschilit-
ten (4) Uber eine oder mehrere Hauptfedern (20) mit einem weiteren, eine Raste (18) tragenden
Schlitten (7) verbunden ist, der Uber einen, mit dem Schuh betétigten Kniehebel (8), in eine Rastposi-
tion bringbar ist, von der aus der Haupschlitten (4) iber die Hauptfedern (20) in die Wirkverbindung mit
dem Schuh gebracht wird, wenn der Kniehebel (8) mit seiner im Bereich des Knies angeordneten
Trittplatte (25) eine bestimmte Position Uberschritten hat.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal sowohl Haupt (4)- als auch der mit einer
Raste (18) versehene Schiitten (7) linear, vorzugsweise auf der selben Linearfuhrung (2), gelagert sind.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Linearfilhrung (2) aus zwei paraliel
angeordneten stangenartigen Schienen besteht.
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Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 der eine Hebel des Kniehebels (8) an
seinem Ende eine Rolle (10) trigt, welche in eine muldenartige Vertiefung (13) des, mit einer Raste
(18) versehenen Schiittens (7) bzw. eines an diesem schwenkbar gelagerten Hebels (11) angreift.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB8 der eine Hebel des Kniehebels (8) an
sinem, in gleiche Richtung wie der Hauptschlitten (4) und der mit der Raste (18) versehenen Schlitten
verschieblichen dritten Schlitten (6) schwenkbar um eine Achse (9) gelagert ist.

Bindung nach Anspruch 1 und 4, dadurch gekennzeichnet, da8 der mit der Raste (18) versehene
Schlitten (6) bzw. der Hebel (11) eine nockenartige Erhebung (13) hat, Uiber die sich die Rolle (10)
bewegt, sobald der Schuh in eine Position gelangt, in welcher der am Hauptschlitten (4) befestigte
Sohlenhalter (5) in Wirkverbindung mit dem Schuh treten kann.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der mit der Raste (18) versehene Schlitten
(7) mittels eines federbelasteten Hakens bzw. Hakenhebels (16), in der Rastposition gehalten wird.

Bindung nach Anspruch 1 und 7, dadurch gekennzeichnet, da8 der Hakenhebel (16) auch zum
L&sen der Rastposition des mit der Raste (18) versehenen Schlittens (7) und damit zum Offnen der
Bindung dient.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB8 eine als Druckfeder (22) ausgebildete
Hilfsfeder den Haupschlitten (4) nach Ldsen des Hakenhebels (16) wieder in die Ausgangslage bringt
und damit den Schuh freigibt.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 die Hauptfedern (20) als Schraubenzugfe-
dern ausgebildet sind.

Bindung nach Anspruch 1 und 5, dadurch gekennzeichnet, da8 der Kniehebel (8) und der dritte
Schiitten (6) Uber weitere Hilfsfedern, 2.B. eine Zugfeder (23) und eine Drehfeder (24), in die
Ausgangslage zurlickgebracht werden.

Hiezu 4 Blatt Zeichnungen
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