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Urzadzenie do skokowego przemieszczania przedmiotéw
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do sko-
kowego przemieszczania przedmiotéw, przeznaczone
zwlaszcza do pracy w linii montazowo-spawalni-
czej.

Znane przedmioty, ktére majg byé poddane ope-
racjom montaZowo-spawalniczym, przemieszczane sg
na poszczegdlne stanowiska robocze za pomocg suw-
nic, zurawi i innych podobnie dzialajacych urzg-
dzen. Sprawia to, Ze urzadzenia te nie sg w na-
lezyty spos6b wykorzystywane do celéw, do ktérych
sg przeznaczone. Ten sposOb przemieszczania unie-
mozliwia jakgkolwiek automatyzacje, lub nawet me-
chanizacje prac na stanowiskach montazowo-spa-
walniczych w linii produkecyjnej. Ponadto urzadze-
nia te sa zupelnie nieprzydatne w ciggach, w ktérych
po spawaniu dokonywana jest stabilizacja termicz-
na przedmiotéw, przeprowadzana w zamknietych
komorach.

Celem wynalazku jest usuniecie wymienionych
niedogodnos$ci, a zagadnieniem technicznym \;vy-
magajacym rozwigzania dla osiggniecia tego celu
jest skonstruowanie urzadzenia, ktére umozliwiatoby
skokowe przemieszczanie przedmiotéw pomiedzy
stanowiskami roboczymi w ciggu montazowo-spa-
walniczym.

Zgodnie z wynalazkiem, zagadnienie to rozwigza-
no dzieki temu, ze w korpusie umieszczone jest ru-
chome — w kierunku réwnoleglym od osi podiuz-
nej urzgdzenia — loze, wewnatrz ktérego znajduje
si¢ ruchoma — w tym samym kierunku — rama
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zaopatrzona w elementy majaqe uko$ng powierz-
chnie za pomocg ktérej wspéipracujg z ruchomymi
— w kierunku prostopadlym do ruch6w loza i ramy
— pryzmami.

Tak rozwigzane zagadnienie techniczne umozliwia
calkowite osiggniecie zamierzonego celu. Urzadzenie
wedlug wynalazku zapewnia skokowe . przemiesz-
czanie przedmiotéw pomiedzy poszczeglélnymi sta-
nowiskami roboczymi w lini montazowo-spawalni-
czej, przy czym czas, w ktérym to przemieszczanie
sie odbywa, moze byé dowolnie regulowany. Spra-
wia to, ze przemieszczanie przedmiotéw moze byé
— co dotychczas bylo nieosiggalne — $ci§le zsyn-
chronizowane z dzialaniem innych urzadzen pracu-
jacych w linii montazowo-spawalniczej, pozwala to
na zautomatyzowanie wspéipracy pomiedzy posz-
czegblnymi stanowiskami roboczymi.

Urzadzenie wedlug wynalazku radykalnie rozwig-
Zuje problem przemieszczania przedmiotéw w przy-
padku, gdy na trasie przemieszczania przewiduje
sie koniecznoé§é spawania, polaczonego z uprzednim
podgrzewaniem, stabilizowaniem temperatury lub
kontrolowanym chtodzeniem, realizowanych w spec-
jalnie do tych celé6w przeznaczonych komorach. Wy-
nika to stad, ze przemieszczanie przedmiotéw przez
komory moze odbywaé sie¢ w dowolnie wybranym
czasie. Ponadto urzgdzenie wedlug wynalazku umoz-
liwia znaczne skracanie czasu montazu oraz spawa-
nia przedmiotéw, poprawia warunki pracy obslugi,
eliminuje czynno$ci wymagajgce wysilku fizycznego.
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Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przykia-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia urzadzenie w widoku z boku, z cze§ciowym
przekrojem osiowym, a fig. 2 — urzadzenie w prze-
kroju poprzecznym. ‘

Jak uwidoczniono na fig. 1—2, urzgdzenie wy-
posazone jest w korpus 1 majgcy na swej gérnej
powierzchni wybrania 2, a w dolnej, wewnetrznej
czeSci ma umieszczony co najmniej jeden hydra-
uliczny (pneumatyczny) silownik 3, ktérego tloczysko
polaczone jest z lozem 4 przemieszczajacym sie ru-
chem posuwisto-zwrotnym po rolkach 5 w korpusie 1.

Wewnatrz loza 4 na prowadnicach 6 umieszczona
jest rama 7 wyposazona w trapezowo uksztaltowane
elementy 8, 'kfmh uko$ne powierzchnie P za po-
moca rolek 9 wsbélpracuja z pryzmami 10 umiesz-
czonymi suwliwie w;prowadnicach 11. Rama 7 po-
lhczona jestiz tloczyskiem silownika 12 zamocowa-
ﬂggtf_yy*loﬁu & ~ o

Urzadzenie przedstawione w przykladzie wyko-
nania dziala nastepujgco: przedmioty 13, ktére majg
byé poddane operacjom montazowo-spawalniczym,
umieszczone s§ W znany spos6b w wybraniach 2
korpusu 1. Wysuwajace sie tloczysko silownika 12
powoduje przemieszczanie si¢ ramy 7 w lewo, wzgle-
dem loza 4. '

Podczas tego przemieszczania uko$ne powierzchnie
elementéw 8, za pomocg rolek 9, powoduja podno-
szenie pryzm 11 wraz z przedmiotami 13 do pozycji
zaznaczonej na fig. 1 liniami przerywanymi. Wysu-
wajgce sie tloczysko silownika 3 powoduje prze-
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" mieszczenie po rolkach 5, loza 4 do pozycji zazna-

czonej na fig. 1 liniami przerywanymi. Podczas tego
przemieszczania przedmioty 13 umieszczone na pryz-
mach 11 pozostajgcych w gérnym polozeniu, zostajg
wraz z lozem 4 skokowo przemieszczone w prawo,
wzgledem korpusu 1, o podzialke ¥ r6wna odlegloéci
pomiedzy wybraniami 2. Zasilenie odpowiedniej ko-
mory silownika 12 powoduje wsuwanie sie tloczyska
do cylindra, a w rezultacie — powr6t ramy 7 wraz
z pryzmami 11 do polozenia wyj§ciowego. Umozli-
wia to osadzenie przedmiotéw 13 w wybraniach 2.
Natomiast wsuwanie sie tloczyska silownika 3 po-
woduje powr6t loza 4 do pozycji wyjsciowej. Kazde
kolejne przemieszczenie przedmiotéw 13 na odle- -
gloéé t, odbywa si¢ w_sposéb identyczny jak wyzej.
opisany.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do skokowego przemieszczania
przedmiotéw, przeznaczone zwlaszcza do pracy w
linii montazowo-spawalniczej, znamienne t{ym, ze
w korpusie (1) ma ruchome — w kierunku réwno-
leglym do osi podluznej urzgdzenia — loze (4), w
ktérym umieszczona jest ruchoma — w tym samym
kierunku — rama (7) zaopatrzona w elementy (8),
ktére za pomoca ukos$nych powierzchni (P) wspél-
pracujg z ruchomymi — w kierunku prostopaditym
do ruchéw loza (4) i ramy (7) — pryzmami (10).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze korpus (1) ma wybrania (2).
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