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Pneumatyczny sitownik wielopozycyjny
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Przedmiotem wynalazku jest pneumatyczny si-
lownik wielopozycyjny, ktéry moze byé. zastoso-
wany w pneumatycznych ukladach sterowania au-
tomatycznego jako elemerit wykonawczy. :
W pneumatycznych ukladach automatycznego
sterowania stosowane sg silowniki tlokowe, mem-
branowe i mieszkowe. Silowniki tlokowe, ze wzgle-
du na ruchome uszczelnienia tloka oraz dlawico-

we uszczelniania tloczyska charakteryzuja sie du-

zymi oporami ruchu a tym samym stosunkowo
malg czulosScig. Silowniki te wymagajg ponadto
wewnetrznego smarowania, co powoduje zanie-
czyszczenie powietrza w ukladzie automatycznego
sterowania. Silowniki typu membranowego stoso-
wane byé mogg jedynie do sterowania elementéw
o niewielkich skokach i z malymi silami. W przy-
padku zwiekszenia skoku silownika na trzonie,
rosng W spos6b nieproporcjonalny wymiary.
Dotychczas spotykane silowniki mieszkowe cha-
rakteryzuija sie malymi silami na trzonie i malym
skokiem. Silownik mieszkowy, znany jest z opisu
patentowego NRD w kl. 60,30 nr 44658 i sklada
sie z mieszka umieszczonego w komorze w taki
sposéb, ze jedna ze $cian bocznych polgczona jest
w sposOb trwaly z komorg, druga natomiast Scia-
na jest swobodna i do niej zamocowano trzon
ruchomy silownika. Sciana ruchoma silownika pod-
parta jest sprezyng. Dzialanie silownika polega na
doprowadzeniu sprezonego powietrza do wnetrza

mieszka, ktére to powoduje przemieszczenie ru-
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chomej S$ciany i trzonu. Wadg tego rozwigzania ,,

jest mozliwos$é zatarcia trzonu, przekoszenia trzo-
nu i ruchomej Sciany mieszka wzgledem osi po-

i..dluznej komory: i:tym samym wystgpienia stosun-

kowo duzych oporow tarcia. Poza tym silownik
zwigzany jest $ciS§le z charakterystyka sprezyny
i dla kilku sprzezonych (np. dwéch) silownikéw,
powtarzalno$é polozenn po dluzszej pracy jest wat-
pliwa.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wszyst-
kich zasadniczych wad spotykanych obecnie silow-
nik6w pneumatycznych, gléwnie duzych oporéw
ruchu, konieczno$ci wewnetrznego smarowania,
uzyskania mozliwie duzego skoku i sil na trzonie.
Istota wynalazku jest sprzezenie dwoéch mieszkow
w ten sposéb, ze ich ruchome elementy polgczone
trzonem sg prowadzone na lozyskach tocznych w
specjalnych prowadnicach.

Proponowane rozwigzanie pneumatycznego si-
lownika wielopozycyjnego przedstawiono na ry-
sunku. Silownik sklada si¢ z dwéch okraglych
tarcz nieruchomych 1 polgczonych ze sobg sztyw-
nymi prowadnicami 2, w ktérych wykonane sa
bieznie dla lozysk tocznych 3 przymocowanych do
dwoch tarcz ruchomych 4, polaczonych ze sobg
sztywno tgcznikiem 5. Pomiedzy tarczami rucho-
mymi i nieruchomymi wykonvano polaczenie . w po-
staci elastycznego mieszka 6 wyk®dnanego z tworzy-
wa sztucznego lub cienkiej blachy. Sprezone po-
wietrze dostarczane jest do przestrzeni ograniczonej
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elastycznymi mieszkami przez krééce, wkrecone do
otworéw w tanczach nieruchomych. W przypadku
réznicy ‘ci§nien w obu przestrzeniach, zespol tarcz
ruchomych zostaje przesuniety w kierunku tej prze-
strzeni, w ktérej panuje mniejsze cisnienie, przy
czym ruch ten zwigzany jest jedynie z pokona-
niem tarcia toczenia lozysk tocznych w prowad-
nicach. W przypadku réwnych ci$nien w obu prze-
strzeniach zesp6l! tarcz ruchomych nie zmienia
pozyciji.

Konstrukcja silownika jest prosta i zapewnia
jego poprawne dzialanie w kazdych warunkach.
Sitownik nie posiada zadnych uszczelnien rucho-
mych oraz nie wymaga:'smarowania wewnetrzne-
go. Skok silownika uzalezniony jest wylacznie od
dlugosci zastosowanych mieszkow elastycznych
oraz dtugosci rrowadnic.

Ze wzgledu na duzg czuto$é silownik przed-

4
stawionego typu nadaje sie szczegélnie do wspol-
pracy z elementami automatyki pneumatycznej,

‘pracujgcymi na znormalizowanym sygnale wyj-

éciowym w zakresie 0,2—1,2 kG/cm?2.

Silownik moze byé rowniez wykonany jako si-
townik jednostronnego dzialania. W tym przypadku
jeden z mieszk6w elastycznych nalezy zastgpié¢
sprezyng umieszczong pomiedzy tarczg. ruchomg i
nieruchoms.

Zastrzezenie patentowe

Pneumatyczny sitownik wielopozycyjny, zna-
mienny tym, Ze posiada nieruchome tarcze )
polaczone ze sobg sztywnymi prowadnicami (2),
w ktérych wykonane sg bieznie dla lozysk tocz-
nych (3), przymocowanych do jednej lub dwéch
tarcz ruchomych (4), polaczonych lgcznikiem (5).
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