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Zefizeni pro prihyb pohybujictho se pésu

OZelem Fedeni je zajistit plynulé
nastaven{ prihybu pésu, pfi soufasném za-
Jjisténi rovnob&inosti pritladovacfho vé- .
ledku k tomuto pésu. Uvedeného udelu se
doséhne zerizenim, které sestévéd z nosné-
ho ramena netdlivé uloZeného v loZiskéch

stojanu & ovlédeného prvnim ovlédacim 10 12
prvkem. Na nosném ramenu je pak vykyvné& ——\\\ 3

uspotféddéno nastavovaci remeno, pro jehoZ ﬁ:\ 1

nastavovdni slouZi nastavovac{ kotoud se 5 q
spojovacim hi¥fdelem a excentry, které TNOB

Jsou v trvalém dotyku s dorazy, upevnd- 5 /‘7'
nymi na nosném ramenu. Nastavovaci reme- Q /1i
no je prostrednictvim reguladnich ty%{ a 16 , /i
kyvnjch ramen kinematicky spojeno s pri- ;;:\\ g 20
tladovacim véledkem, ktery je k pdsu pfi- la\\ /1_&
tladovén silou, vyvozenou druhymi ovl4- 2 O

dacimi prvky, usporéddenymi na nosném ra- T g r//ﬁl
menu. ‘
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Vyndlez se tykd zarizeni pro prihyb pohybujiciho se pdsu,
kde dotykovym prvkem je piitladovaci vdledek, nap¥.sekéniho mé-

N4

Yice tahu.

Z praxe je zndmo, Ze o presnosti mé¥eni sekdnich méridd ta=-
hu rozhoduje thel opdsdni a rovnobéZnost opérného, resp.pritla=-
covaciho vdledku. ZvySujici se poZadavky na tuto presnost vyZa-
duji i za¥izeni, kterd tyto parametry spluuji. Je zndmo FeSeni,
kde na pritladovaci vdledek tladi p¥imo hydraulické vdlce a kte-
r¥ se rameny opird o dorazy, jimiZ je urden konstantni Ghel opa-
sdni, Existuje téZ YeSeni, kde hydraulické vdlce jsou uspordddny
nad vdlcovaci rovinou a tladi na p#itladovaci valelek, ktery je
uloZen do otolné tuhé desky mezi stojany stolice, opirajici se
o dorazy. uloZeni pod vdlcovaci rovinou. Daldi za¥izeni Ye3{i tu-
to problematiku tak, Ze hydraulické vdlce pro pFitladovdni tuhé
desky pfitlaéovéciho vdleCku jsou uspo¥dddny nad vdlcovaci rovi-
nou a nastavovaci mechanismus je pak uloZen pod rovinou vdlcovd-
ni, Pro zaji3téni shodného vysunuti pistnic hydraulickych vdlcd
je zarizeni doplnéno pdkovym mechsmismem s dorazy pod rovinou
vélecovdni. Nastavovédni dorazd se provédi pomoci vyisuvngch dept,
které jsou na jednom konci opatfeny kladidkou a druhy konec je
plochy k dolicovéni délky, aby byla zarudena rovnob&inost pritla-
¢ovaciho védlefku. Vlastni regulace se¢ pak provddi vadkovym h¥ide-
len, '

Nevyhodou za¥izeni s konstantnim Ghlem opédsdni je skute&-
nost, Ze neni zde moZné nastavit ani rovmob&Znost p¥itlacovaciho
valecku vi&i sekénimu mé¥idi. U dal3fho FeSeni je sice ji¥ uva¥o-
véna tuhd deska k zajiSténi rovnob&¥nosti pritladovaciho védledku,
‘avSak regulace Uhlu opdsdni neni zde mo¥nd. Dalli nevyhodou je,
Ze tuhd deska je uspordddna nevhodné v prostoru pracovnich valed

valcovaci stolice. U posledniho zarizeni je sice reSena jak rovno-
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bé¥nost piitladovaciho vdledku, tak i regulace thlu opédséni,
aviak zabizeni je opét uspoPdddno mezi stojany v prostoru pra=-
covnich vdlel, takfe snifuje jejich pPistupnost, Podstatnou ne-
vyhodou pak je, Ze vliastni mechanismus je uspoiddédn pod rovinou
vdlcovéni, coZ jednak prodluZuje armaturu stolice a jednak snizu-
je moZnost presné regulace a komplikuje obsluhu.

Uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni pro prihyb pohybuji-
cTho se pdsu podle vyndlezu, které sestdvd z ovlddacich prvki,
nosného ramens, nastavovaciho ramena, spojovaciho h¥idele s na=-
stavovacim kotoudem, excentri, regulacdnich tyéi, kyvnych ramen
a pritladovaciho vdledku,

Podstatou zarizeni podle vynélezu je to, Ye nosné remeno,
natddivé uloZené v loZiskdch stojanu a kinematicky s nim spoje-
né prostrednictvim prvniho ovléddaciho prvku, je opatfeno dorazy,
ge kterymi jsou v trvalém dotyku excentry, upevnéné na spojova=-
cim h¥ideli, opatieném nastavovacim kotoudem. Spojovaci h¥idel
je pak otodnd ulo¥en v lo¥iskdch nastavovaciho ramena, kinema-
ticky spojeného druhymi ovladacimi prvky s nosnym ramenem, Na
dolnich depech nastavovaciho ramena jsou natddivé uloZeny jedny
konce regulacnich tyéi, jejichZ druhé konce jsou natdlivé ulo-
Zeny na Cepech kyvnych ramen, uloZenych otoéné jednak v loZiskdch
nosného ramena a jednak v loZiskdch pFitlacovaciho valecdku,

Pfinosem za¥izeni podle vyndlezu je to, %e umo¥nuje plynulé
nastaveni prihybu pdsu, pri soulasném zajisténi rovnobéinosti
pritladovaciho vdlecku k tomuto pdsue. Soulasné se znadné zlepSuje
pristupnost k pracovnim vdlcim valcovaci stolice a zkracuje se
délka vélcovaci armatury. ?

Zarizeni pro prihyb pohybujiciho se pdsu podle vyndlezu je
prikladné schematicky zndzornéno ne obr.l a 2 pFfipojenych vikresk.
Obr.l je kinematické schema v bokorysném pohledu a obr.2 kinema.

'3 v

tické schema v ndrysném pohledu na zaiizeni podle vynédlezu,

Zarizeni podle vyndlezu sestdvd z nosného ramena 3, naté-
¢ivé uloZeného v loZiskdch 9 stojanu 1 a kinematicky s nim spo-
jeného prostrednictvim prvniho ovlddaciho prvku 2, nap¥,hydrau-
lického vélce. Prvni ovlddaci prvek 2 je upevnén jednou stranou
na Cepu 12 stojanu 1 a druhou stranoii na Sepu 15 nosného ramena
3, JjehoZ natdfeni je omezeno v horni krajni poloze prvnim ovld-
dacim prvkem 2 a v dolni krajni poloze dorazem 22 stojanu 1 (obx,
1). Nosné rameno 3 je pak opatfeno dorazy 16, se kterymi json
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v trvalém dotyku excentry 6, upevnéné na spojovacim hiideli 24,
opat¥eném nastavovacim kotoufem 7, s nimZ koresponduje zajidto-
vaci prvek 8, napr. odprufeny zajistovaci kolik (obre.2). Spojo-
vaci h¥idel 24 je otofn€ uloZen v loZiskéch 25 nastavovaciho ra-
mena 5, s jehoZ hornimi depy 13 jsou spojeny jedny konce druhych
ovlddacich prvkd 4, coZ jsou op€t hydraulické vdlce, uloZené na-
t48iv€ v loZiskdch 10 nosného ramena 3. Na dolnich Sepech 14 na-
stavovaciho remens 5 Jsou natddiv@ uloZeny jedny konce regulaC-
nich tyéi ll, JjejichZ druhé konce jsou natddivé uloZeny na Cepech
17 kyvaych remen 19, kterd jsou pak uloZena otodné jednak v lo-
Ziskdch 18 nosného ramena 3 a jednak v loZiskéch 20 pFitladova=-
ciho vdledkud, ktery je v pracovni poloze v trvalém dotyku

s pésem 26, sev¥enym vdlci 23 vdlcovaci stolice.

Punkce zarizeni podle vynédlezu je velmi jednoduchd. Po od-
tladeni zajisfovaciho prvku 8 se otd¥i nastavovacim kotoudem 7
tak dlouho, aZ se docili poZadovany udhel obéséni a opét se pro-
vede aretace zajis¥ovacim prvkem 8 V piipadé potieby je moZno
téZ dorazy 16 excentrl 6 uvolnit a pFestavit do jiné polohy, pri-
¢emZ nastavovacim kotoulem 7 se opét provede nastaveni po¥ado-
vaného dhlu opdsdni., Pritladeni excentrd 6 k dorazim 16, resp.

- pritladovaciho vdlelku 21 k pdsu 26 véetnd jeho prohybu zajistu-
Ji druhé ovlddaci prvky 4. Regulace rovnobdZnosti p¥itladovaciho
védleCku 21 se pak provddi reguladnimi tydemi 1l. V pripadé, Ze

je nutno zv8tsit pristupnost do prostoru pracovanich vélch 23,
nebo je vyzadovana jejich demontdZ, vykyvne se nosné rameno 3
prostfednictvim prvniho ovlddaciho prvku 2 v loZiskédch 9 stojanu
1 do horni krajni polohy. Po skondené vyméné pracovnich vdlel 23
se vrdti nosné rameno 3 do provozni polohy, aniZ by bylo nutno
provddét regulaci rovnob&Znosti piitladovaciho vdledku 2l s pdsem
26 a #hlu opdséni,
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Za¥izeni pro prihyb pohybujiciho se pdsu, sestdvajici

z ovlédacich prvki, nosného ramena, nastavovaciho remena, spo-
jovaciho hiidele s nastavovacim kotoudem, excentri, regulainich
tyéi, kyvnych ramen a pritladovaciho vdledku, vyznalujici se tim,
%e nosné rameno (3), natddivé uloZené v loZiskdch (9) stojanu (1)
a kinematicky s nim spojené prostiednictvim prvniho ovlddaciho’
prvku (2), je opatieno dorazy (16), se kterymi jsou v trvaelém do-
tyku ekéeniry (o), upevnené na spojovacim hiideli (24) s nastavo-
vacim kotoudem (7), otolné uloZendm v loZiskdch (25) nastavovaciho.
ramena (5), kinematicky spojeného druhymi ovlddatcimi prvky (4)
s nosnym ramenem (3), pFfidemZ na dolnich Sepech (14) nastavova-
ciho ramena (5) jsou natddivé uloZeny jedny konce regulacénich
tyci (11), jejichZ druhé konce jsou natddivé uloZeny na depech
(17) kyvnych ramen (19), uloZenych otodné jednak v loZiskdch (18)
nosného ramena (3) a jednak v loZiskdch (20) piitladovaciho vi=-
ledku (21), | |

2 vykresy
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Vytiskly Moravské tiskatské zidvody,
stfed. 11 100, t&.Lidovych milici 3, 0Olomouc Cena: 2,40 K¢&s
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