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Balai d’essuie-glace pour véhicule automobile

La présente invention a trait au domaine des balais d’essuie-glace pour surface vitrée,
notamment pour un pare-brise ou une lunette arriere de véhicule automobile. Plus
particulierement, 1’invention concerne les balais d’essuie-glace intégrant une fonction de

projection d’un liquide de lavage.

Les équipementiers automobiles visent de nos jours a intégrer des fonctions sur les
balais d’essuie-glace et notamment des buses d’€jection de liquide de lavage, le but étant de
remplacer les buses fixes disposées classiquement sur une partie inférieure de la surface
vitrée, notamment du pare-brise ou de la lunette arriere du véhicule automobile. Les buses
fixes d’éjection de liquide de lavage présentent comme inconvénient de produire un jet de
liquide sensiblement rectiligne présentant une zone d’impact du liquide sur le pare-brise ou
sur la lunette arriere restreinte, certaines zones du pare-brise étant alors dépourvues de

liquide.

On connait des balais d’essuie-glace munis de conduits externes rapportés sur la
structure du balai d’essuie-glace et percés d’orifices d’éjection, les conduits étant solidaires
du déplacement en va-et-vient du balai d’essuie-glace. Ces balais d’essuie-glace sont équipés
d’une pluralité d’orifices de projection afin d’améliorer la mouillabilité de la surface vitrée,
notamment par une meilleure répartition du liquide de lavage a projeter sur la surface vitrée.
L’art antérieur EP 2 262 671 Al décrit un tel dispositif de projection de liquide sur une

surface vitrée de véhicule automobile.

L’intégration d’un balai d’essuie-glace tel que décrit dans le document mentionné ci-
dessus sur un véhicule préexistant n’est pas envisageable en 1’état, un tel véhicule étant par
exemple équipé a I’origine d’un balai d’essuie-glace dépourvue de dispositif de projection,
les buses de celui-ci étant alors positionnées sur le capot du véhicule. En effet, I'utilisation
du balai d’essuie-glace du document EP 2 262 671 Al s’accompagne d’un dispositif de
commande particulier qui gere le pilotage du systéme de pulvérisation qui équipe le

véhicule. Il est alors possible de piloter la projection du liquide de lavage selon des modes
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qui n’affectent pas la visibilité du conducteur. Or, les véhicules préexistants sont dépourvus

d’un dispositif de commande capable de remplir cette fonction spécifique de pilotage.

Le probleme technique réside dans le fait que, lorsque le balai d’essuie-glace du
document EP 2 262 671 A1 est raccordé au systeme de projection du véhicule préexistant, la
visibilité du conducteur est affectée par la présence du liquide de lavage sur la vitre a

nettoyer pendant le cycle de balayage.

La présente invention a pour objectif de résoudre I’inconvénient décrit ci-dessus en
concevant un balai d’essuie-glace offrant une répartition satisfaisante du liquide sur une
surface vitrée, notamment de pare-brise ou de lunette arriere de véhicule, tout en garantissant
une zone de visibilité de la route pour le conducteur ou un passager du véhicule a travers la
surface vitrée. Un tel balai d’essuie-glace est alors bien adapté pour étre commercialisé dans

les réseaux de vente de piece automobile, appelés apres-vente ou réseau de seconde monte.

On propose un balai d’essuie-glace qui prévoit la réalisation d’une fonction de
projection de liquide a 1’aide d’au moins un rampe de distribution comprise dans ou sur le
balai d’essuie-glace, le tout dans le volume du balai d’essuie-glace et sans répercussion
majeur sur I’encombrement de 1’ensemble par rapport aux balais d’essuie-glace initialement
monté sur le véhicule. L’invention couvre également un systéme d’essuyage et enfin un

dispositif d’essuyage pour véhicule comprenant un tel balai d’essuie-glace.

L’invention a pour objet un balai d’essuie-glace pour surface vitrée de véhicule
automobile comprenant au moins une monture de support, une lame d’essuyage destinée a
étre appliquée sur la surface vitrée et au moins une rampe de distribution d’un liquide
s’étendant le long de la monture de support, caractérisé en ce que la rampe de distribution
comprend au moins trois orifices, de projection du liquide sur la surface vitrée, consécutifs et

séparés entre eux par une distance comprise entre 40 et 80 mm, de préférence 50 mm.

On comprend ici que les orifices de projection sont successifs, c’est-a-dire
immédiatement adjacents deux-a-deux. La distance entre deux orifices consécutifs peut

également étre qualifiée de pas d’orifices, celui-ci pouvant étre identique ou variable.
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Un tel balai d’essuie-glace résout 1’inconvénient mentionné ci-dessus en organisant
une projection de liquide de lavage présentant des espaces dépourvus de liquide de lavage.
Le conducteur peut donc voir la route empruntée par le véhicule au travers de ces espaces.
Le balai d’essuie-glace de l’invention crée au moins trois bandes de liquide de lavage
espacées les unes des autres par une distance minimum ou le liquide ne se répand pas,

préservant ainsi une zone de visibilité suffisante tout en nettoyant la surface vitrée.

La rampe de distribution est par exemple formée par un tube qui délimite un conduit
dans lequel le liquide de lavage est apte a circuler, lesdits orifices de projection s’étendant
entre le conduit et un environnement extérieur a la rampe de distribution, environnement ou

se situe la surface vitrée.

Chaque orifice de projection étant défini par un axe central, la distance objet de
I’invention est par exemple mesurée entre 1’axe central d’au moins trois orifices adjacents et
alignés. Dans I’hypothese ol ces au moins trois orifices de projection adjacents ne sont pas
alignés, la mesure est effectuée dans un plan parallele a la direction longitudinale du balai

d’essuie-glace sur lequel 1’axe central de chacun des orifices de projection est projeté.

On comprend qu’un balai d’essuie-glace comprenant au moins une rampe de
distribution de liquide est particulicrement intéressant lorsque plusieurs orifices de
projection, ménagés dans la rampe de distribution, sont prévus en série tout le long du balai
d’essuie-glace. La surface de I'impact de projection est augmentée et procure une meilleure

mouillabilité de la surface vitrée a nettoyer.

Dans une variante de réalisation préférée, le balai d’essuie-glace présente deux
rampes de distribution dites premicre rampe de distribution et deuxieme rampe de
distribution, respectivement montée sur un premier coté et sur un deuxieme coté du balai
d’essuie-glace de part et d’autre d’un plan longitudinal médian du balai d’essuie-glace, c’est-
a-dire perpendiculaire a 1a monture de support de ce balai d’essuie-glace, la deuxieéme rampe
de distribution présentant au moins trois orifices séparés entre eux par une distance comprise
entre 40 et 80 mm, et de préférence 50 mm. Ce montage a I’avantage d’optimiser la surface

d’impact du liquide sur la surface vitrée.
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Avantageusement, la premiere rampe de distribution et la deuxieme rampe de
distribution présentent chacune au moins trois orifices séparés entre eux par une distance

comprise entre 40 et 80 mm.

Indépendamment de la variante de réalisation choisie, I’invention possede au moins

I’une des caractéristiques suivantes, considérées isolément ou en combinaison :

- les orifices de la premiere rampe de distribution et/ou de la deuxiéme rampe de
distribution sont alignés selon la direction longitudinale du balai d’essuie-glace,

- les orifices de la premiere rampe de distribution sont disposés en quinconce par
rapport aux orifices de la deuxieme rampe de distribution. Une telle disposition des
orifices de la premiere rampe comparés aux orifices de la deuxieéme rampe permet de
projeter le liquide de lavage sur une bande de la surface vitrée qui est restée
dépourvue de liquide de lavage. On garantit ainsi que toute la surface vitrée a recu le
liquide de lavage, tout en réservant des bandes dite de visibilité, c’est-a-dire
dépourvues de liquide de lavage,

- une section des orifices de projection de la premiere rampe de distribution est
inférieure a une section des orifices de la deuxieme rampe de distribution. Une telle
disposition permet de ménager des bandes de visibilité de largeur différente entre
celles générées par la premiere rampe de distribution et celles générées par la
deuxieme rampe de distribution. Une telle différenciation trouve également
application en fonction de la position de la position des premiere et deuxieme rampes
de distribution par rapport au sens ascendant ou descendant du balai d’essuie-glace
sur la surface vitrée,

- la premiere rampe de distribution et la deuxieme rampe de distribution sont reliées
entre elles par au moins un canal. L’intégration sur un véhicule préexistant est ainsi
facilitée puisque celui-ci ne comporte bien souvent qu’un seul conduit d’alimentation
en liquide de lavage par balai d’essuie-glace.

- le canal relie les deux rampes de distributions a une extrémité longitudinale du balai
d’essuie-glace. En d’autres termes, le canal est ménagé a une extrémité longitudinale
du balai d’essuie-glace,

- alternativement ou de manieére complémentaire quand le balai est pourvu d’au moins
deux canaux, le canal qui relie les deux rampes de distributions peut étre ménagé

entre les deux extrémités longitudinales du balai d’essuie-glace, par exemple en
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s’étendant le long d’un axe transversal a une direction longitudinale du balai
d’essuie-glace,
- les orifices compris dans au moins une rampe de distribution présente une méme

section. Ceci permet de garantir que les bandes de visibilité sont de largeur identique.

Selon un autre aspect, I’invention a pour objet un systeme d’essuyage comprenant au
moins un balai d’essuie-glace tel que défini précédemment, et un bras d’entrainement qui
entraine le balai d’essuie-glace entre une position « arrét fixe » et une position « opposée
arrét fixe » selon un mouvement ascendant et inversement selon un mouvement descendant.
La premiere rampe de distribution est disposée sur un premier c6té du balai d’essuie-glace et
elle est configurée pour projeter le liquide en amont du balai d’essuie-glace sur la surface
vitrée lors du mouvement ascendant. La deuxieéme rampe de distribution est disposée sur un
deuxieme c6té du balai d’essuie-glace pour projeter le liquide en aval du balai d’essuie-glace

sur la surface vitrée lors du mouvement ascendant du balai d’essuie-glace.

On comprend ici que lors du mouvement ascendant, la lame d’essuyage essuie le
liquide projeté par la premicere rampe de distribution devant la lame d’essuyage
immédiatement aprés sa projection. Simultanément, la deuxieme rampe de distribution
projette le liquide derriere le balai d’essuyage en laissant des bandes de visibilité ou le
liquide n’est pas projeté, grace a la distance qui sépare les orifices par lesquels le liquide
sort. La sécurité du conducteur est ainsi préservée car celui-ci voit son environnement au

travers de la surface vitrée au moins par ces bandes dépourvues de liquide.

Enfin, ’invention couvre €galement un dispositif d’essuyage comprenant au moins
un balai d’essuie-glace tel que défini précédemment et au moins un conduit destiné a
raccorder au moins une rampe de distribution du balai d’essuie-glace a un systeme
d’alimentation en liquide d’un véhicule. Ce dispositif d’essuyage comprend un adaptateur
destiné a connecter hydrauliquement le conduit au systeme d’alimentation en liquide du
véhicule. Avantageusement, le systeme d’essuie-glace comprend au moins un moyen de
fixation du conduit apte a fixer ce dernier sur le long d’un bras d’entrainement du balai

d’essuie-glace, un tel moyen de fixation étant par exemple un clip ou une bague de maintien.
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D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus

clairement a I’aide de la description et des dessins parmi lesquels :

- la figure 1 est une vue générale d’un dispositif d’essuyage comprenant un balai
d’essuie-glace équipé d’une rampe de distribution d’un liquide selon I’invention,

- la figure 2 est une vue d’une coupe longitudinale-transversale d’une partie du
balai d’essuie-glace selon une variante de réalisation de ’invention,

- la figure 3 est une vue d’une coupe longitudinale-transversale d’une extrémité
longitudinale du balai d’essuie-glace de la variante de réalisation illustrée sur la
figure 2,

- la figure 4 est une vue d’une coupe longitudinale-transversale d’une deuxiéme
partie du balai d’essuie-glace selon une deuxieme variante de réalisation,

- lafigure 5 est une vue d’une coupe longitudinale-transversale illustrant les bandes

de visibilité créées par le balai d’essuie-glace selon I’invention.

Dans la description qui va suivre et dans les revendications, on se réferera, a titre non
limitatif, a 'orientation du triedre L, V, T indiqué sur la figure 1 et qui correspond aux
directions longitudinale, c’est-a-dire la direction d’extension principale du balai d'essuie-
glace, verticale, c’est-a-dire une direction perpendiculaire a un plan dans lequel s’étend la
surface vitrée, et transversale, c’est-a-dire une direction perpendiculaire a la direction
longitudinale et parallele ou tangent a la surface vitrée a I’endroit ot repose le balai d’essuie-

glace.

La figure 1 représente un balai d’essuie-glace 2 selon I’invention, comportant une
monture de support 4 s’étendant selon une direction longitudinale p du balai d’essuie-glace 2
ainsi qu'une lame d’essuyage 6 destinée a €tre appliquée sur une surface vitrée de véhicule
automobile. L’expression monture de support désigne tous éléments participant a la tenue
mécanique du balai d’essuie-glace 2 quand celui-ci est un balai plat. Cette monture de
support 4 peut ainsi étre formée seulement par une unique vertebre flexible de rigidification.
Dans un tel cas, la lame d’essuyage peut €tre collée sur 'une des faces de cette vertebre
flexible. Selon une alternative, cette monture de support 4 peut également désigner un
support longitudinal chargé d’interfacer les différents composants du balai d’essuie-glace,
comme par exemple la vertebre flexible, un ou plusieurs déflecteurs d’air, un ou des embouts

d’extrémité et/ou une lame d’essuyage. Selon cette alternative, cette monture de support 4
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formée par le support comporte par exemple une griffe longitudinale dans laquelle est
introduite la lame d’essuyage 6. L’expression monture de support 4 désigne également une
combinaison de plusieurs de ces composants. A titre d’exemple, la monture de support 4
peut étre formée par le support comprenant un logement dans lequel est enfilée la vertebre
flexible. D’une maniere plus générale, la monture de support 4 est ’élément de structure du

balai d’essuie-glace porteur d’au moins une rampe de distribution §.

Sur la monture de support 4 est assemblée et fixée au moins une rampe de
distribution 8 d’un liquide destiné a étre projeté sur la surface vitrée. Cette rampe de
distribution 8§ peut étre venue de matiere avec la monture de support 4 et former une seule
piece avec celle-ci. Alternativement, cette rampe de distribution 8§ peut €tre une piece
rapportée sur la monture de support 4 du balai d’essuie-glace 2, notamment par collage ou
tous moyens aptes a assurer une liaison mécanique pérenne entre la rampe de distribution 8

et la monture de support 4. En tout état de cause, une telle rampe s’étend sur au moins 50%

de la longueur du balai d’essuie-glace 2, et avantageusement sur 100% de celle-ci.

Cette rampe de distribution § a pour fonction de distribuer, a I’aide d’orifices 10, le
liquide de lavage issu d’un systeme d’alimentation extérieur au balai d’essuie-glace 2. Un tel
systeme d’alimentation comprend au moins un réservoir de liquide de lavage, une pompe de
mise en circulation du liquide et au moins un tube d’alimentation. Cette rampe de
distribution 8 distribue le liquide sur la surface vitrée durant un déplacement en va-et-vient

du balai d’essuie-glace 2.

Le déplacement en va-et-vient du balai d’essuie-glace 2 est initié par un bras
d’entrainement 26 compris dans le systeme d’essuyage. Durant un cycle de balayage, par
exemple pour un pare-brise, le bras d’entrainement 26 entraine le balai d’essuie-glace 2
d’une position « arrét fixe », c’est-a-dire parallele a un pied de pare-brise, vers une position
« opposée arrét fixe », c’est-a-dire sensiblement parallele a un montant du pare-brise. Le

balai d’essuie-glace 2 revient ensuite vers la position « arrét fixe ».

On notera que I'invention couvre un balai d’essuie-glace 2 comprenant au moins une
rampe de distribution &, et plus particulierement une unique rampe de distribution. Dans les

divers exemples de réalisation illustrés sur les figures, le balai d’essuie-glace 2 comprend
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deux rampes de distributions 8 selon l’invention, de méme longueur et disposées
symétriquement de part et d’autre d’un plan longitudinal médian M du balai d’essuie-glace
2, un tel plan étant perpendiculaire a la monture de support 4, plus particulierement
perpendiculaire a la vertebre que la monture de support 4 est formée ou comprend celle-ci.

Pris dans un autre référentiel, un tel plan est perpendiculaire au pare-brise.

La description de l'invention a suivre est faite en rapport avec une rampe de
distribution 8 selon I’invention, mais cette description peut pareillement étre appliquée a la
structure de la deuxieme rampe de distribution 8b, quand le balai d’essuie-glace 2 en
comprend deux. Les différentes variantes décrites ci-dessous peuvent donc étre appliquées

symétriquement aux deux rampes ou indépendamment I’une de 1’autre.

La rampe de distribution 8§ est délimitée par une paroi 15 qui entoure une section 8b
empruntée par le liquide, quand celui-ci circule dans la rampe de distribution. La section 8b
peut par exemple étre de forme cylindrique, notamment circulaire. Une partie de la paroi 15
est située en regard de la surface vitrée, et elle est percée d’au moins trois orifices 10 de
facon a permettre la projection du liquide sur la surface vitrée du véhicule.
Avantageusement, la rampe de distribution comprend plus de trois orifices 10, notamment un
nombre d’orifices adapté pour couvrir toute la longueur du balai d’essuie-glace. On peut
déterminer le nombre d’orifices d’un balai d’essuie-glace selon 1’invention au moyen de la
formule suivante : Nbr d’orifice = L/D, ou L est la longueur du balai d’essuie-glace mesurée

entre ses deux extrémités longitudinale et D est la distance qui sépare au deux a deux les

orifices 10.

Les orifices 10 sont agencés de facon a ce qu'une ligne d’impact I du liquide projeté
sur la surface vitrée soit parallele a la direction longitudinale p du balai d’essuie-glace 2.
Cette rampe de distribution 8 comprend au moins trois orifices 10 qui sont séparés entre eux
par une distance D comprise entre 40 et 80 mm, de préférence 50 mm. Cette distance D
correspond a la dimension mesurée s’étendant entre chaque axe central C d’orifice 10, cette
mesure €tant prise selon un axe d’alignement A qui est parallele a 1’axe longitudinal médian
M du balai d’essuie-glace 2 et perpendiculaire, ou sensiblement perpendiculaire, a chaque

axe central C d’orifice 10. Le choix de la distance D comprise entre 40 et 80 mm forme un
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compromis entre surface sur laquelle le jet projeté par I’orifice tape et surface dépourvue de

liquide, qui permet de nettoyer la surface vitrée tout en préservant une zone de visibilité.

Dans les divers exemples de réalisation illustrés sur les figures, les orifices 10 de la
rampe de distribution 8 sont alignés selon une droite confondue avec I’axe d’alignement A.
On comprendra que selon une variante de réalisation, tous les orifices 10 peuvent ne pas
suivre un alignement rectiligne tout en respectant le contexte de I’invention selon lequel
chaque axe central C d’orifice 10 est séparé de 40 a 80 mm, la mesure étant prise néanmoins
sur I’axe d’alignement A, celui-ci devant 1’axe sur lequel on projette chaque axe central C

d’orifice 10.

Sur une méme rampe de distribution §, les orifices 10 sont disposés en série sur la
totalité de la longueur L de la rampe de distribution 8 selon la direction longitudinale p du
balai d’essuie-glace 2. Selon une variante, les orifices 10 peuvent étre répartis sur une

portion de la rampe de distribution 8 inférieur a la longueur totale du balai d’essuie-glace.

On notera que dans les divers exemples illustrés, chaque orifice 10 peut étre séparé
selon un pas régulier, c’est-a-dire séparé par une méme distance D. Alternativement, ce pas
peut-etre évolutif, c’est-a-dire selon une distance D croissante ou décroissante, ou tout
simplement différente, entre chaque orifice 10 d’une extrémité longitudinal de la rampe de
distribution 8 a une autre extrémité longitudinale de la rampe de distribution § ou seulement
sur une portion de la rampe de distribution 8, pouvant correspondre a la moitié de la
longueur L par exemple. On peut également combiner une portion de longueur a pas régulier

avec une autre portion de longueur a pas différent.

Dans les divers exemples illustrés, les orifices 10 sont par exemple de section
circulaire, et s’étendent selon leur axe central C. Alternativement, une telle section des
orifices peut €tre de forme oblongue. Les orifices 10 présentent notamment une section 24 de
passage du liquide comprise entre 0,1 et 0.4 mm?. Sur une méme rampe de distribution §,
I’ensemble des orifices 10 peut indifféremment présenter une section 24 égale ou évolutive
selon la direction longitudinale p du balai d’essuie-glace 2, c’est-a-dire que sur une mé€me

rampe de distribution 8, la section 24 des orifices 10 varie d’une extrémité longitudinale a
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I’autre extrémité longitudinale du balai d’essuie-glace 2, notamment de fagon croissante ou

seulement sur une portion de la rampe de distribution 8.

Tel que visible sur les figures 2 et 3, ces orifices 10 sont des ouvertures par lesquels
le liquide issu de la rampe de distribution § est projeté. De facon générale, le faisceau 25 du
liquide projeté en sortie d’un orifice 10, forme un impact 14 sur la surface vitrée.
L’ensemble des faisceaux de liquide projeté en sortie des orifices 10 forme la ligne d’impact
I parallele a la direction longitudinale p du balai d’essuie-glace 2, cette ligne étant alors
interrompue par les bandes de visibilité référencées 12 sur la figure 3. La configuration d’un
orifice 10 est telle que la longueur de I’impact 14 sur la surface vitrée est compris entre 10
mm et 40 mm selon la direction longitudinale p du balai d’essuie-glace 2, préférentiellement
sensiblement égal a 25 mm, c’est-a-dire de préférence 12,5 mm de long de part et d’autre de

I’axe central C de Iorifice 10, selon la direction longitudinale du balai d’essuie-glace 2.

On comprendra que la combinaison des parametres concernant la distance D séparant
deux axes centraux C d’orifices 10 adjacents et la section 24 de ces orifices 10 peuvent étre
combinés dans des variantes de réalisations en respectant le contexte de l’invention

consistant en un espacement entre au moins trois orifices 10 compris entre 40 et 80 mm.

Sur une rampe de distribution 8, la disposition particuliere de ces au moins trois
orifices 10 espacés entre eux de 40 a 80 mm le long de la rampe de distribution 8§ permet
d’obtenir au moins deux zones de visibilité sur la surface vitrée du véhicule automobile.
Pendant le déplacement de va-et-vient du balai d’essuie-glace, ces zones de visibilité
forment des bandes de visibilités 12, particulierement illustrées sur la figure 5. On entend par
bande de visibilité 12, une zone sur la surface vitrée dépourvue de liquide, c’est-a-dire une
zone ou le liquide ne vient pas impacter la surface vitrée en provenant directement de
I’orifice concernée. Ces bandes de visibilité 12 ne sont donc pas oblitérée par le liquide, au
moins au moment de son impact sur la surface vitrée, et permettent au conducteur et aux
passagers d’avoir une visibilité non altérée a travers la surface vitrée au niveau de ces bandes

de visibilité 12.

Tel que défini précédemment, le balai d’essuie-glace 2 peut comprendre deux rampes

de distribution 8, chacune comportant au moins trois orifices 10 espacés entre eux de 40 a 80
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mm. Les deux rampes de distribution 8 sont disposées symétriquement selon le plan

longitudinal médian M, chacune sur un coté du balai d’essuie-glace 2.

Selon cette variante de réalisation et tel qu’illustré sur la figure 5, le balai d’essuie-
glace 2 est équipé des deux rampes de distribution 8 de facon a ce que le liquide arrose des
deux cotés du balai d’essuie-glace 2, simultanément ou alternativement d’un co6té et de
I’autre du balai d’essuie-glace 2. Durant un cycle de balayage, le balai d’essuie-glace 2 se
déplace de la position dite «arrét fixe » vers la position « opposée arrét fixe », selon un
mouvement de rotation opéré par le bras. Une premiere rampe de distribution 8a est disposée
sur un premier c6té du balai d’essuie-glace 2, ce premier coté correspondant au coté situé en
amont du balai d’essuie-glace, lorsque le balai d’essuie-glace 2 se déplace vers sa position
« opposée arrét fixe ». Une deuxieme rampe de distribution 8b est disposée sur un deuxieme
cOté du balai d’essuie-glace 2 correspondant au c6té en aval du balai d’essuie-glace lorsque
le balai d’essuie-glace 2 se déplace vers sa position « opposé arrét fixe ». En d’autres termes,
la premiere rampe de distribution 8a projette le liquide sur la surface vitrée immédiatement
avant le passage de la lame sur cette surface vitrée, quand le balai d’essuie-glace 2 passe de
la position «arrét fixe » a la position «opposé arrét fixe ». Pendant ce déplacement, la
premiere rampe de distribution 8a projette le liquide sous forme d’une pluralité de faisceaux
25 entre lesquels des bandes de visibilité 12 sont générées, comme cela ressort de la figure 5
par exemple. Il en va de méme lorsque le balai d’essuie-glace 2 se déplace de la position «
opposé arrét fixe » vers sa position arrét fixe, le faisceau 25 et les bandes de visibilité 12

étant alors générés par la deuxieme rampe de distribution 8b.

Dans le contexte de ce mode de réalisation de I’invention, la pluralité d’orifices 10 de
la premiere rampe de distribution 8a est disposée en quinconce avec la pluralité d’orifices 10
de la deuxieme rampe de distribution 8b. Chacun des orifices 10 de la deuxieme rampe de
distribution 8b projette le liquide sur la zone de la surface vitrée ou la bande de visibilité 12
s’est formée entre chacun des orifices 10 de la premiere rampe de distribution 8a. Ainsi, un
axe central C d’un orifice 10 de la deuxieéme rampe de distribution 8b passe entre les axes
centraux C de deux orifices 10 de la premiere rampe de distribution 8a, en étant

avantageusement a équidistance de ceux-ci.
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Dans cette variante de réalisation ou le balai d’essuie-glace 2 est pourvu de deux
rampes de distribution 8, la section 24 des orifices 10 de la premiere rampe de distribution 8a

est inférieure a la section 24 des orifices 10 de la deuxiéme rampe de distribution 8b.

Selon un autre aspect de I’invention tel qu’illustré sur les figures 3 a 5, les deux
rampes de distributions 8 sont reliées entre elles a 1’aide d’au moins un canal 16. Un tel canal
16 ponte la premiere rampe de distribution 8a avec la deuxieme rampe de distribution 8b.
Les deux rampes de distributions 8 distribuent alors le méme liquide issu du systéme

d’alimentation.

Selon un premier mode de réalisation illustré a la figure 3, le canal 16 est situé a une
extrémité longitudinale du balai d’essuie-glace 2. Un tel canal 16 peut alors étre formé par

un tuyau coudé 18.

Selon un deuxieme mode de réalisation illustré par la figure 4, le canal 16 est disposé
entre les deux extrémités longitudinales du balai d’essuie-glace 2, par exemple en s’étendant
transversalement au balai d’essuie-glace 2. Dans un tel cas, il est avantageux que le canal 16
soit ménagé en partie longitudinalement médiane du balai d’essuie-glace 2. Cette disposition
assure une répartition égale du liquide sur toute la longueur L de la ou des rampes de

distribution 8.

On notera €galement que ces rampes de distributions 8 sont connectées au systeme
d’alimentation en liquide de maniere individuelle, ou de maniére commune, par exemple par

le biais d’au moins un conduit 20 qui raccorde ce systeme d’alimentation au canal 16.

L’invention couvre également le systeme d’essuyage comprenant au moins un balai
d’essuie-glace 2, tel que défini ici, et un bras d’entrainement 26 destiné a entrainer le balai
d’essuie-glace 2 entre la position « arrét fixe » et la position « opposée arrét fixe », selon un
mouvement descendant et inversement selon un mouvement ascendant. Le balai d’essuie-
glace 2 comprend ici une ou deux rampes de distribution 8 disposées symétriquement de part
et d’autre de I’axe longitudinal médian M du balai d’essuie-glace 2. Dans un tel cas, la
premiere rampe de distribution 8a est disposée sur un premier c6té du balai d’essuie-glace 2

et est configurée pour projeter le liquide en amont sur la surface vitrée lors du mouvement
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ascendant, ¢’est-a-dire du bas de la surface vitrée vers le haut de cette derniére. La deuxiéme
rampe de distribution 8b est disposée sur un deuxieéme c6té du balai d’essuie-glace 2 pour

étre projeté en aval sur la surface vitrée lors du mouvement ascendant du balai d’essuie-glace

2.

Un aspect de I’invention consiste également en un dispositif d’essuyage visible sur la
figure 1, comportant un balai d’essuie-glace 2 tel que défini ici et au moins un conduit 20,
destiné a raccorder au moins une rampe de distribution 8 a un systéme d’alimentation en
liquide du véhicule. Le systetme d’alimentation en liquide du véhicule comprend une réserve
et une pompe pour alimenter la ou les rampes de distribution 8 en liquide de lavage. Ce
dispositif d’essuyage comprend de plus un adaptateur destiné a connecter hydrauliquement
le conduit 20 au systtme d’alimentation en liquide du véhicule. Optionnellement, le
dispositif d’essuyage peut comprendre au moins un moyen de fixation du tube apte a fixer ce
dernier sur le long du bras d’entrainement 26 du balai d’essuie-glace 2. Selon des exemples,
moyen de fixation est un clip ou une bague 22, maintenant le conduit 20 plaqué contre le

bras d’entrainement 26.

Ce dispositif d’essuyage combine une bonne mouillabilité de la surface vitrée du
véhicule, tout en assurant au conducteur et/ou au passager une bonne visibilité a travers au
moins deux bandes de visibilité 12 sur la surface vitrée lors du déplacement en va-et-vient du
balai d’essuie-glace 2. Pour rappel, la zone de visibilité 12 sur la surface vitrée correspond a
une zone ne subissant pas I’impact du liquide projeté par 1’orifice 10 de 1’une et/ou ’autre
des rampes de distribution 8. Cette zone est obtenue grace a la disposition particuliere des

orifices 10 sur la rampe de distribution 8 du balai d’essuie-glace 2, objet de 1’invention.

Avantageusement, ce dispositif d’essuyage est disponible tel quel pour étre monté sur
des véhicules en remplacement d’un dispositif d’essuyage d’origine déja existant, I’objectif

étant de moderniser le systeme d’essuyage d’origine d’un véhicule, par exemple.
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REVENDICATIONS

. Balai d’essuie-glace (2) pour surface vitrée de véhicule automobile comprenant au

moins une monture de support (4) s’étendant selon une direction longitudinale (p) du
balai d’essuie-glace (2), une lame d’essuyage (6) destinée a €tre appliquée sur la
surface vitrée et au moins une rampe de distribution (8) d’un liquide s’étendant le
long de la monture de support (4), caractérisé en ce que la rampe de distribution (8)
comprend au moins trois orifices (10) de projection du liquide sur la surface vitrée

consécutifs et séparés entre eux par une distance (D) comprise entre 40 et 80 mm.

. Balai d’essuie-glace (2) selon la revendication précédente, qui présente deux rampes

de distribution (8) dites premiere rampe de distribution (8a) et deuxieéme rampe de
distribution (8b), respectivement montée sur un premier et sur un deuxieme coté du
balai d’essuie-glace (2) de part et d’autre d’un plan longitudinal médian (M) du balai
d’essuie-glace (2), la deuxieme rampe de distribution (8b) présentant au moins trois

orifices (10) séparés entre eux par une distance (D) comprise entre 40 et 80 mm.

. Balai d’essuie-glace (2) selon la revendication précédente, dans lequel la premiere

rampe de distribution (8a) et la deuxieme rampe de distribution (8b) présentent
chacune au moins trois orifices (10) séparés entre eux par une distance (D) comprise

entre 40 et 80 mm.

. Balai d’essuie-glace (2) selon la revendication 2 ou 3, dans lequel les orifices (10) de

la premieére rampe de distribution (8a) et/ou de la deuxieéme rampe de distribution

(8b) sont alignés selon la direction longitudinale (p) du balai d’essuie-glace (2).

Balai d’essuie-glace (2) selon I’une quelconque des revendications 2 a 4, dans lequel
les orifices (10) de la premiere rampe de distribution (8a) sont disposés en quinconce

par rapport aux orifices (10) de la deuxieme rampe de distribution (8b).

. Balai d’essuie-glace (2) selon I’'une quelconque des revendications 2 a 5, dans lequel

une section (24) des orifices (10) de la premiere rampe de distribution (8a) est
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10.

11.

12.

13.

14.

inférieure a une section (24) des orifices (10) de la deuxieme rampe de distribution

(8b).

Balai d’essuie-glace (2) selon I'une quelconque des revendications 2 a 6, caractérisé
en ce que la premiere rampe de distribution (8a) et la deuxieme rampe de distribution

(8b) sont reliées entre elles par au moins un canal (16).

Balai d’essuie-glace (2) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le

canal (16) est ménagé a une extrémité longitudinal du balai d’essuie-glace (2).

Balai d’essuie-glace (2) selon la revendication 7, caractérisé en ce que le canal (16)

est ménagé entre deux extrémités longitudinales du balai d’essuie-glace (2).

Balai d’essuie-glace (2) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel les orifices (10) d’une méme rampe de distribution (8) présente une méme

section (24).

Dispositif d’essuyage (1) comprenant au moins un balai d’essuie-glace (2) selon
I’une quelconque des revendications précédentes et au moins un conduit (20) destiné
a raccorder la au moins une rampe de distribution (8) a un systéme d’alimentation en

liquide d’un véhicule.

Dispositif d’essuyage (1) selon la revendication précédente, comprenant un
adaptateur destiné a connecter hydrauliquement le conduit (20) au systeme

d’alimentation en liquide du véhicule.

Dispositif d’essuyage (1) selon la revendication 11 ou 12, comprenant au moins un
moyen de fixation du conduit (20) apte a fixer ce dernier le long d’un bras

d’entrainement du balai d’essuie-glace (2).

Systeme d’essuyage comprenant au moins un balai d’essuie-glace (2) selon 'une
quelconque des revendications 2 a 9 et un bras d’entrainement (26) qui entraine le
balai d’essuie-glace (2) entre une position « arrét fixe » et une position « opposée

arrét fixe » selon un mouvement ascendant et inversement selon un mouvement
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descendant, caractérisé en ce que la premiere rampe de distribution (8a) est disposée
sur un premier c6té du balai d’essuie-glace (2) et configurée pour projeter le liquide
sur la surface vitrée en amont du balai d’essuie-glace (2) lors du mouvement
ascendant et en ce que la deuxieme rampe de distribution (8b) est disposée sur un
deuxieme co6té du balai d’essuie-glace (2) pour projeter le liquide sur la surface vitrée
en aval du balai d’essuie-glace (2) lors du mouvement ascendant du balai d’essuie-

glace (2).
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