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Vyndlez se tyka zafizeni k vymezeni vile posuvnych suportl strojﬁ.'méficich piistrojd
a pod. ' a ‘
vale posuvovych $roubd suport® byvéd v maticich vymezovéna nejéastéji pomoci pruiid nee

bo z4vafi. U ménd presnych zatizeni se pouzivaji roziiznuté matice a vile mezi posuvovym

Sroubem a matici se vymezuje zmenSovénim prﬂméru zévitu matice.

Pro vysoce pfesné suporty k nékterym obrab&cim strojim nebo m&ricim p?istroj&m vyhovu-
je po funké&ni strance Zasto jen vymezeni v@le pomoci zéavazi, protoZe tento zpasob zaruluje
konstantni pfitla&nou silu suportu na posuvovy groub a proto i konstantni silu vymezujici

vOli. B&2né se.vdak stdvd, %e tento zplisob vymezeni vile nelze 2z prostorovych dovodl vyuZit.

vymezeni vile pomoci pruzin sice neni tak naro&né na prostor, ale jeho nevyhodou je
- prom&nlivost sil v zdvislosti na poloze suportu. ROzné silové poméry pak zpasobuji rdzné

deformace systémd, cof se projevuje zhorSenim pfesnosti.

Uvedené nevyhody v doposud nejv8t3i znsmé mire odstranuje zaifizeni podle vyndlezu, je-
ho% podstatou je, fe posuvovy Sroub je opat¥en na jedné &asti zdvitem, ktery se pohybuje v
matici upevn¥né na suportu @ opérnym dotekem jen% se dotykd op&rky upevn&né na sanich, dru-
ha &ast posuvového Sroubu je opat}ena zdvitem opa&ngho smyslu se stejnym stoupénim, ktery

se pohybuje v pomocné matici, pfifemZ pomocna matice.je driena proti poototeni voditkem,
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které se pohybuje na vodici 1i¥té eani a soulasnd je opati¥ena prufinou spojenou prostied-

nictvim lanka vedeného pies kladku upevndnou na sanich se suportem.

Pi#ikladné prqvédoni zarizeni podle vynélezu je schematicky zndzornéno na piiloZeném
vykresu.

Zatizeni pro vymezeni vile zdvitu posuvového #roubu suportu sestdvd z posuvového $rou-
bu 1, ktery je opat¥en dvima zdvity 2, 2a stejného stoupdni opainého smyslu. Jeden ze zévi-
té 2 se pohybuje v matici 3 & druhy zédvit 2a se pohybuje v pomocnévnatici 8. Posuvovy éroub
1 je navic opatien op¥rnym dotekem 5, ktery se dotyké op¥rky 6. Hlavni &asti zaFizqni je
suport 4, na‘kéerém je upevndna matice 3 & ktery je spojen prostfednictvim lanka 11 vedené-
ho kladkou 12 pres pruZinu 10 s pomocnou matici 8, kterd se pohybuje po vodici 1ist¥ 13 sa-
ni 7 a proti pootoleni je driena voditkem 9, prilemi jak kladka 12 tak i opérka 6 jsou sou-

tasti sani 7,

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni.k vymezeni vile posuvnych suportd vyzna&ené tim, Ze posuvovy $roub (1)‘10
opati¥en na jedné &4sti zdvitem (2), ktery se pohybuje v matici (3) upevniné'na suportu (4)
a opérnym dotekem (5), jen% se dotykéd opdrky (6) upevnéné na sanich (7), druhd 84st posuvo-
vého 8roubu (1) je opatifena zédvitem (2e) opléného smyslu se stejnym stoupénim, ktcry se po-
hybuje v pomocné matici (B). pritemZ pomocné matice (8) je driena proti pootoleni voditkem
(9), kteréd sae pohybuje na vodici li¥t¥& (13) sani (7) a soutasnd op:tfona_pruzinou‘(lo) 8po~
jenou prostiednictvim lanka (11) vedeného pres kladku (12) upevndné na ssnich (7) se supor-
tem (4). '
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