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DESCRIPCION

Maiquina cortadora de hortalizas.
Objeto de la invencion

La presente invencién se refiere a una maquina
cortadora de hortalizas, que aporta esenciales carac-
teristicas de novedad y notables ventajas con respecto
a los medios conocidos y utilizados para los mismos
fines en el estado actual de la técnica.

Mais en particular, la invencién propone el des-
arrollo de una maquina concebida para cortar horta-
lizas, aunque igualmente aplicable al tratamiento y
procesado de otros productos tales como quesos, pan,
etc., con diversos acabados tales como en rodajas de
diferentes espesores, dados y rectdngulos de diferen-
tes medidas, tiras finas, tiras gruesas, rallados, me-
diante la que se proporciona un aparato de uso con-
tinuado en cocinas que ofrece un conjunto de mejo-
ras constructivas y funcionales frente a las maquinas
conocidas y utilizadas actualmente para los mismos
fines, que aportan una mayor comodidad operativa
y sobre todo una mayor seguridad funcional para el
usuario. Adicionalmente, la maquina esta disefiada de
manera desmontable en lo que a sus 6rganos operati-
vos se refiere, facilitando con ello la limpieza integral
de la misma.

El campo de aplicacién de la invencién se encuen-
tra comprendido obviamente dentro del sector indus-
trial dedicado a la fabricacion y/o instalacién de equi-
pamiento de cocinas, tal como cortadoras de alimen-
tos, robots de cocina, etc.

Antecedentes y Sumario de la invencion

Son conocidos diversos tipos y modelos de ma-
quinas destinadas a funciones tales como cortar hor-
talizas y otros productos, que encuentran su principal
aplicacién en cocinas industriales y lugares de proce-
sado de alimentos en cantidades y volimenes impor-
tantes. Estas maquinas facilitan considerablemente la
labor de los usuarios puesto que ahorran mucho tra-
bajo y esfuerzo, ademas de tiempo, a las personas que
han de realizar tales funciones.

Como se ha dicho, ya existen en el estado actual
de la técnica otras maquinas disefiadas especificamen-
te para estas labores. La solicitante de la presente in-
vencion, entre otros fabricantes, ya comercializa des-
de hace afios varios modelos de maquinas de disefio
propio, cuya funcién principal es equivalente a la que
desarrolla la maquina objeto de la presente solicitud.
Sin embargo, las constantes investigaciones realiza-
das por la solicitante, han permitido llegar a desarro-
llar importantes mejoras en relacion con diversos 6r-
ganos funcionales de las mdquinas conocidas, que no
solo permiten un mejor manejo por parte del usuario,
sino que afectan también a caracteristicas funcionales
de las mismas, ademds de garantizar unas operaciones
de mantenimiento mds faciles y mas completas, sobre
todo desde el punto de vista de una mejor limpieza de
la méquina.

Como se sabe, una maquina cortadora de hortali-
zas del tipo de las utilizadas en el estado de la técnica,
estd constituida normalmente por varios componentes
o partes diferenciadas, susceptibles de acoplamiento
mutuo para el montaje de la maquina, y que en esen-
cia consisten en una base en cuyo interior estd incor-
porado el bloque motor, una tapa que cierra la base
superiormente y contribuye a la formacién de una ca-
vidad por la que emerge un eje impulsado por el mo-
tor y en la que alojan los ttiles de corte utilizados por
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la maquina, y una pieza constitutiva de la entrada de
alimentos, superpuesta superiormente a la tapa de la
base, y dotada de un conducto de introduccién de ali-
mentos en direccién hacia el ttil de corte. El conjunto
se complementa con una pieza de pisador, articulada
abatiblemente por uno de sus extremos, dotada de un
medio de agarre por el extremo opuesto al de articu-
lacion, desde la que se proyecta un elemento tubular
que estd insertado a través del conducto de la entrada
de alimentos y por cuyo elemento tubular puede ser
asimismo introducido manualmente una pieza o com-
ponente que se conoce normalmente como empuja-
dor, destinado a presionar los alimentos en direccién
descendente hacia el ttil de corte, y dotado normal-
mente de algin medio de tope que limita el recorrido
de introduccién del empujador a través del conducto
tubular.

Una maquina de este tipo cumple perfectamente
con el objetivo de corte de hortalizas y similares para
el que fue disefiada. Sin embargo, a pesar de cumplir
con su objetivo, existen multiples aspectos de disefio
que pueden ser mejorados con vistas a hacerla mas er-
gondmica, mas facil y segura de manejar, mas durade-
ra, y sobre todo mas facil de mantener, garantizando
que las operaciones de limpieza puedan ser realiza-
das de manera mds completa. Esta es la finalidad para
la que ha sido desarrollada la presente invencién, cu-
yos objetivos han podido ser alcanzados plenamente
mediante las mejoras derivadas de los cambios estruc-
turales y funcionales introducidos en este tipo de ma-
quinas, y que van a ser explicados en lo que sigue.

Asi, en primer lugar, la invencion ha previsto el di-
seflo de un nuevo dispositivo pisador con una configu-
racion tal que presenta un desarrollo curvilineo de tal
manera que su extremo de agarre queda situado a una
altura correspondiente con una posicién comoda para
el encargado de realizar su manejo, con la particulari-
dad de que dicho extremo de agarre incorpora un asa
giratoria que acompafia a la mano del usuario con in-
dependencia de la posicion que ésta ocupe durante el
manejo del pisador, haciendo asi que las operaciones
sean menos inconvenientes para el usuario. Adicio-
nalmente, la operacién de abatimiento del pisador en
ambos sentidos se realiza, como es habitual, en virtud
del abisagramiento del mismo por el extremo opuesto
al de agarre, si bien el pisador de la invencién presen-
ta la particularidad de que el medio de abisagramiento
consiste en un eje desmontable, de manera que el pi-
sador puede ser retirado cuando convenga y limpiado
en profundidad. De igual modo, el asa de agarre posee
un orificio longitudinal axial pasante a través del cual
se inserta un eje fijo que puede ser fijado en su posi-
cién mediante tornillos extremos, gracias a lo cual se
facilita el giro del asa para que acompaie a la mufieca
del usuario sin cambios bruscos.

La mdquina cortadora de hortalizas mejorada de
acuerdo con la presente invencién incluye una entra-
da de alimentos que es del tipo desmontable, para lo
cual, de manera convencional, la vinculacion bascu-
lante entre dicha pieza de entrada de alimentos y la
tapa que cierra el lado superior de la base ha sido rea-
lizada asimismo con la ayuda de un eje de abisagra-
miento que pasa a través de los orificios axiales rea-
lizados en soportes de giro enfrentados que sobresa-
len de manera correspondientemente complementaria
desde los bordes longitudinales adyacentes de ambas
piezas mencionadas de entrada de alimentos y tapa de
la base.
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También, se ha previsto que el cierre entre la en-
trada de alimentos y la tapa puede ser realizado con
mayor seguridad y facilidad. A tal efecto, se ha pre-
visto la incorporacién de un dispositivo de bloqueo
consistente en una pieza de cierre asociada a la entra-
da de alimentos, que es giratoria respecto a un tornillo
de fijacion, realizada con un extremo en gancho para
su acoplamiento a un eje o tetdn sobresaliente desde
la pieza de tapa, dotada de una porcién ensanchada en
relacién con el extremo opuesto al de gancho para fa-
cilitar el empuje con el dedo por parte del usuario, y la
cual es susceptible de adoptar dos posiciones estables
merced al alojamiento parcial de una bola impulsada
por resorte desde un alojamiento realizado en el mis-
mo soporte de la pieza de cierre, en una correspon-
diente de dos cavidades aproximadamente semiesfé-
ricas realizadas en la cara interna de la propia pieza
de cierre. Con ello, el usuario puede elegir la posicién
de bloqueo o de apertura mediante la colocacién de la
pieza de cierre en una posicion u otra.

Una caracteristica operativa que también ha sido
tenida en cuenta en el disefio de maquina cortadora
de hortalizas de la presente invencién, ha consistido
en la modificacién de la boca de entrada de alimen-
tos para garantizar que el alimento apoya solamente
la zona operativa del qtil de corte, e impedir de ese
modo que incida sobre el centro del disco de corte, en
cuyo caso no se puede garantizar un corte adecuado
del alimento. Para alcanzar este objetivo, la maquina
de la invencién ha previsto que el perfil de la boca
de entrada de alimentos siga un recorrido tal que pre-
senta una zona sobresaliente, de geometria aproxima-
damente semicilindrica, en una posicién equivalente-
mente correspondiente a la ubicacion del eje de de
giro, al que materialmente “envuelve”. De ese modo,
se evita el acceso del alimento a una zona inapropia-
da, y se garantiza que todas las rodajas cortadas por
el 1til que se esté utilizando tengan un grosor unifor-
me.

En cuando al dispositivo empujador, su desarro-
llo ha sido concebido de manera que cumpla con los
requisitos que normalmente se exigen a este tipo de
dispositivos: en primer lugar, ser comodo de utilizar,
a cuyo efecto el medio de fijacién que normalmente
incorpora el fijador esté realizado de modo que no su-
ponga un obstdculo o un impedimento para el usuario;
en segundo lugar, debe poder fijar rigidamente en el
conducto cilindrico del pisador, de modo que no pue-
da moverse ni tampoco llegar a salirse como ocurre en
algunos modelos de la técnica actual mientras se hace
uso de la maquina. Para cumplir ambas exigencias, el
disefio de empujador es tal que presenta una pestafia
perimetralmente sobresaliente a altura predetermina-
da, de manera que el usuario puede utilizar ficilmen-
te el empujador para presionar la hortaliza hacia el
interior, hasta que se realiza el corte completo de la
misma, mostrando esta pestafia un perfil con sendos
cortes en correspondencia con dos cuadrantes diame-
tralmente enfrentados, que se alternan con otros dos
cuadrantes circulares, de modo que si al presionar ha-
cia el interior se produce el choque de la pestafia del
empujador con la pieza de fijacién asociada al pisa-
dor, dicho empujador puede ser girado para enfrentar
a la pieza de fijacién una cualquiera de ambas por-
ciones de pestafia cortadas, salvando la posicién de
esta tdltima y permitiendo después que el empujador
pueda ser girado para acoplar la siguiente porcion de
pestaiia con la pieza de fijacién mediante insercién en
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bayoneta en la ranura de alojamiento de que dispone
la mencionada pieza de fijacion.

Por ultimo, como mejora adicional, se ha hecho
también mencién a un perfeccionamiento en el sopor-
te motor de la maquina. Como se sabe, en las maqui-
nas conocidas, la transmision entre el motor de la ma-
quina y el eje de arrastre que hace girar el util de corte
que se esté utilizando en cada momento, se realiza a
través de una correa que transfiere el movimiento de
giro a una polea vinculada al eje del til de corte. El
conjunto constituido por los rodamientos, el retén, la
polea y el eje de arrastre, estin montados en la tapa
que cierra superiormente la base de la maquina. Esta
forma de realizacion tiene el inconveniente de que el
montaje de los componentes es complicado y requiere
una cantidad importante de trabajo y de tiempo. Para
subsanar este inconveniente, la invencion ha previsto
que todos los componentes de transmisiéon de movi-
miento, incluido el eje de arrastre, estén montados en
el mismo soporte que el motor, de manera que ahora
se acopla todo el conjunto a la tapa siendo esta ulti-
ma portadora de un retén que evita la entrada de agua
en los componentes internos de la maquina. El guiado
del eje a través del orificio de la tapa, se realiza me-
diante su posicionamiento centrado determinado por
casquillos que por un extremo se insertan a presién en
alojamientos cilindricos de la tapa y por el extremo
opuesto se alojan en orificios realizados al efecto en
el propio soporte del motor. Adicionalmente, la inclu-
sién de todos los elementos generadores y transmiso-
res de movimiento, incluido el propio eje de arrastre,
en un mismo soporte motor, aporta también la venta-
ja de que, con una eleccién apropiada de la correa de
transmision, no se precisa la inclusién de ningtin ele-
mento tensor de la misma, con el consiguiente ahorro
de espacio y de costes de fabricacion.

Como se comprenderd, la maquina cortadora de
hortalizas propuesta por la presente invencion cons-
ta esencialmente de las mismas partes componentes
que otras maquinas de la técnica actual, pero a dife-
rencia con estas dltimas, las partes fundamentales de
la misma han sido modificadas estructural y/o funcio-
nalmente, corrigiendo los inconvenientes observados
en las maquinas actuales, y ofreciendo ventajas im-
portantes frente a estas ultimas. Por supuesto, la ma-
quina conforme a la invencion incorpora los elemen-
tos de seguridad conocidos que se consideran adecua-
dos para impedir el funcionamiento de la misma en
condiciones de inseguridad o cuando alguna parte de
la misma estd abierta y la eventual actuacion de és-
ta pudiera representar algin peligro potencial para el
usuario.

Breve descripcion de los dibujos

Estas y otras caracteristicas y ventajas de la inven-
cién se pondran mds claramente de manifiesto a partir
de la descripcion detallada que sigue de un ejemplo
de realizacién preferida de la misma, dado dnicamen-
te a titulo ilustrativo y no limitativo, con referencia a
los dibujos que se acompafian, en los que:

La Figura 1 es una representacion esquematica, en
perspectiva, de una maquina cortadora de hortalizas
en la que se han incorporado los cambios constituti-
vos de las mejoras de la invencion;

La Figura 2 es una ilustracién esquemdtica, asi-
mismo en perspectiva, de la maquina de la Figura 1
en la condicion de apertura o abatimiento de la pieza
de entrada de alimentos;

La Figura 3 es una vista esquematica, en perspec-
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tiva, que ilustra la caracteristica de desmontabilidad
del pisador;

La Figura 4 es una representacién esquematica, en
perspectiva, de la miquina conforme a la invencién
con el empujador posicionado por encima de la mis-
ma;

La Figura 5 muestra sendas representaciones (a) y
(b) ilustrativas de un despiece parcial del pisador y de
un corte longitudinal a través de los medios de mon-
taje del asa del pisador, respectivamente;

Las Figuras 6, 6a, 6b y 6¢ son vistas parciales, en
perspectiva, ilustrativas de los detalles caracteristicos
del cierre de bloqueo previsto entre la pieza consti-
tutiva de la entrada de alimentos y la tapa de cierre
superior de la base de la maquina;

Las Figuras 7, 7a, 7b y 7c son vistas parciales, en
perspectiva, que ilustran detalles estructurales relati-
vos a la desmontabilidad del pisador;

La Figura 8 es una vista esquematica, en perspec-
tiva desde arriba, de una boca de entrada de alimentos
modificada de acuerdo con la invencion;

La Figura 9 es una vista esquematica, en perspec-
tiva, de un empujador construido de acuerdo con la
invencion,;

La Figura 10 es un detalle ilustrativo de la pestafia
de tope y fijacioén del empujador de la Figura 9;

La Figura 11 es una representacion esquematica,
desde arriba, del acoplamiento funcional entre el em-
pujador y el conducto cilindrico del pisador, y

La Figura 12 es una vista esquemadtica, en pers-
pectiva desde arriba, de un soporte motor con todos
los 6rganos de transmisién incorporados en el mismo.
Descripcion de una forma de realizacion preferida

Tal y como se ha mencionado en lo que antecede,
la descripcion detallada de la mdquina cortadora de
hortalizas mejorada propuesta por la invencién, va a
ser llevada a cabo en lo que sigue con la ayuda de los
dibujos anexos, a través de los cuales se utilizan las
mismas referencias numéricas para designar las par-
tes iguales o semejantes. Asi, atendiendo en primer
lugar a la representacion de la Figura 1, se puede ver
una ilustracién esquemadtica, en perspectiva, de una
mdquina cortadora de hortalizas construida acuerdo
con la presente invencidn, en la que se ha incorpo-
rado el conjunto de mejoras a las que se ha aludido
en lo que antecede, y mediante las que resulta posible
incrementar las posibilidades operativas y de mante-
nimiento general de la maquina. Segun se aprecia, la
maquina responde en general al disefio tradicional de
otras maquinas ya existentes, al estar compuesta por
una base 1 que por la parte superior esta cerrada me-
diante una tapa 2 sobre la que apoya una pieza cons-
titutiva de una entrada de alimentos 3 y a la que se
asocia superiormente un pisador 4 vinculado abatible-
mente por uno de sus extremos a la pieza 3 de entrada
de alimentos. La entrada de alimentos 3 incluye una
embocadura 5 que emerge ortogonalmente a la super-
ficie de la cara externa de la misma, que comunica
con el interior de la mdquina y que desemboca justa-
mente sobre el disco de corte (no visible en la Figura),
en cuyo interior se aloja la porcién tubular cilindrica
6 asociada al pisador 4 tal y como puede verse en la
Figura 3. Esta porcién tubular cilindrica 6 admite a
su vez la insercién a través de la misma, de un dis-
positivo empujador 7, visible en ambas Figuras 1 y 3
citadas, y que segtin es conocido, lo utiliza el usuario
para presionar los alimentos que se introduzcan a tra-
vés de la mencionada porcién tubular cilindrica 6 del
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pisador 4, contra el disco de corte interno 8, hasta que
el alimento haya sido cortado por completo.

En la Figura 2 se ha mostrado de forma esquemé-
tica, en perspectiva, una vista de la misma maquina
de la Figura 1, con la particularidad de que la pie-
za constitutiva de la entrada de alimentos aparece en
la condicién de elevada respecto a uno de sus bordes
longitudinales para dejar al descubierto el interior de
la maquina, mostrando con ello el facil acceso a todos
los 6rganos de la misma, para lo cual se ha adoptado
una forma de vinculacién entre la pieza 3 de entrada
de alimentos y la tapa 2 ya conocida en el estado de
la técnica y que consiste en dotar a dicha pieza de ta-
pa 2, en su borde longitudinal de acoplamiento con la
pieza 3 de entrada de alimentos, de un par de soportes
de giro 2a integrales con la misma y separados entre
si por una distancia predeterminada, y a la pieza 3 de
entrada de alimentos con un segundo par de soportes
de giro 3a, formados integralmente con la misma en
su borde de abatimiento, y separados entre si por una
distancia tal que admiten ser acoplados entre los so-
portes de giro 2a, alineadamente con estos utltimos, de
modo que una vez alineados los soportes de giro en-
tre si, se asegura la abatibilidad con la ayuda de un
eje 9 extraible para permitir la separacion de la pieza
3 de entrada de alimentos, insertado extraiblemente a
través de los orificios de las respectivas parejas de so-
portes de giro 2a, 3a, tal y como se sefiala graficamen-
te mediante la flecha F1. La fijacién del eje 9 puede
hacerse mediante algin medio convencional, tal co-
mo una porcién roscada, una tuerca acoplada en el
extremo opuesto al de insercion, o cualquier otro. La
Figura 2 permite ver, ademas, la ubicacién del disco 8
de corte segtin es convencional en este tipo de maqui-
nas cortadoras de hortalizas y similares, frente al que
desemboca la porcidn tubular cilindrica 6 dentro de la
embocadura 5, y en cuyo interior aparece el empuja-
dor 7 para presionar los alimentos contra dicho disco
de corte 8.

Haciendo ahora referencia a la Figura 3, se ha
representado en la misma una vista esquemadtica, en
perspectiva, que muestra la caracteristica de desmon-
tabilidad de que se ha dotado también al pisador 4.
Segtin se aprecia, dicho pisador 4 ha sido dotado de
un desarrollo curvilineo a efectos de que el extremo
de agarre por el usuario esté situado a una altura c6-
moda para éste. El extremo pivotante del pisador 4
estd vinculado a un bloque de soporte 10 integral con
la entrada de alimentos 3, merced a la provisién de
orificios pasantes realizados en posiciones enfrenta-
das tanto del soporte 10 como del extremo respectivo
del pisador 4, a través de los cuales se hace pasar un
eje 11 acoplado extraiblemente. El enclavamiento ex-
traible de dicho eje 11 de pivotamiento del pisador
4 en su posicion operativa, se realiza con la ayuda de
casquillos, tal y como se explicara posteriormente con
relacién a las Figuras 7-7c.

Las Figuras 5a y 5b son ilustrativas de otras ca-
racteristicas estructurales del pisador 4. Mds en con-
creto, ambas figuras representan detalles del montaje
del medio de agarre o asa incorporada por el pisador
4 en el extremo opuesto al del eje 11 de pivotamien-
to, mediante una vista parcialmente despiezada y una
seccion longitudinal del asa de agarre, respectivamen-
te. Tal y como se aprecia en la representacion de la
Figura 5a, el medio de agarre del usuario estd consti-
tuido por un asa giratoria 12 que estd insertada entre
dos brazos curvilineos, identificados con la referencia
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numérica 4a, que se proyectan en paralelo segtn la
direccién longitudinal del pisador. El asa 12 consis-
te en un cuerpo cilindrico dotado de un orificio axial
pasante que una vez alineado con los orificios pasan-
tes 4b practicados respectivamente en cada uno de los
brazos 4a, admiten la insercién de un eje 13 de fija-
cion respecto al que dicha asa 12 puede girar. La fija-
cion del eje 13 en su posicion operativa se realiza por
medio de sendos tornillos 14 de tope aplicados a am-
bos extremos del mismo, tal y como resulta visible en
la seccidn longitudinal mostrada en la representacion
(b) de la Figura 5. Esta caracteristica de giro del asa
12 permite que el usuario pueda manejar con mayor
facilidad el pisador 4, dado que el asa acompaiia en
todo momento a la mano del usuario en las distintas
posiciones que ésta vaya adoptando, sin necesidad de
cambios bruscos o de posiciones forzadas y por tanto
incémodas para el usuario.

De igual modo, las Figuras 7, 7a, 7b y 7c aluden a
caracteristicas relacionadas con el pisador 4, y mues-
tran en concreto los elementos y dispositivos incorpo-
rados por la maquina para permitir la facil desmonta-
bilidad del pisador 4 y la posterior reposicion del mis-
mo a su condicién de montaje operativo, junto con los
medios de acondicionamiento y montaje de la leva in-
corporada para el accionamiento de los mecanismos
de seguridad de la maquina.

Como se sabe, es un hecho habitual que este ti-
po de mdaquinas incorporen mecanismos de seguri-
dad que desconectan la alimentacién eléctrica al mo-
tor cuando esta abierta alguna parte de la misma que
pueda representar cualquier peligro eventual para el
usuario. A tal efecto, en relacién con el pisador, exis-
te una leva que a través de un vastago actiia sobre un
interruptor de seguridad, de manera que solamente es
posible alimentar eléctricamente el motor cuando el
pisador estd en posicion cerrada y el interruptor es-
ta en posicidn segura. Dicha leva estd, normalmente,
vinculada al eje del pisador abatible, de manera que
provoca la apertura o el cierre del interruptor de ali-
mentacidn segin la posicion en la que el usuario dis-
ponga el pisador.

Ahora bien, en el caso de la maquina de la presen-
te invencidn, se ha previsto que, segtin ha sido descrito
en lo que antecede, el pisador sea desmontable, estan-
do su movimiento pivotante determinado por la provi-
sién de un eje 11 extraible. Por el hecho de ser extrai-
ble, se comprende que el eje 11 no puede incorporar
la leva de accionamiento del interruptor, por lo que ha
sido necesario disponer otros medios auxiliares que
garanticen el accionamiento seguro del mencionado
interruptor eléctrico, los cuales van a ser descritos en
relacién con las Figuras 7 a 7c.

Tal y como aparece en la Figura 7, se muestra una
representacion del pisador 4, tomada desde el extre-
mo de abatimiento del mismo. Segin se aprecia, se
ha previsto que la leva 15 de accionamiento del me-
canismo de alimentacidn eléctrica (no representado),
esté sujeta al propio pisador 4, en su extremo pivo-
tante, con la ayuda de un casquillo 16 insertado en
el propio orificio de paso del eje 11 de pivotamiento,
y un medio de fijacién que en la forma de realizacién
representada aparece materializado por un tornillo 17,
pero que podria consistir en cualquier otro, tal como
un pasador o similar, o incluso carecer de tornillo o
pasador en otras formas de realizacién. De ese modo,
cuando el eje 11 extraible estd acoplado en los ori-
ficios respectivos alineados del soporte 10 de la ma-
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quina y del extremo de pivotamiento del pisador 4,
dicho eje 11 atraviesa igualmente el casquillo 16 con
posibilidad de giro de este dltimo respecto al primero.
Para un acoplamiento eficaz del eje 11, se ha previs-
to que el soporte 10 incorpore casquillos 18, 18’ en
los orificios de paso del eje, tal y como se muestra
en la Figura 7a. En el corte parcial de la Figura 7b,
se aprecia la ubicacion de tales casquillos 18, 18’ con
el eje 11 alojado giratoriamente en el interior de los
mismos, mientras que el detalle de la Figura 7c ilus-
tra la configuracion de un casquillo, concretamente el
casquillo 18’ que ocupa la posicién opuesta al orificio
de insercion del eje 11, como medio de enclavamien-
to posicional de este dltimo, para lo cual, el casquillo
18’ presenta un nervio 18a proyectado anularmente
desde un rebaje superficial realizado en el interior del
orificio de paso de dicho casquillo 18’, y susceptible
de encajar eldsticamente en el interior de una garganta
anular 11a practicada correspondientemente en dicho
eje 11, en una posicion cercana al extremo del mis-
mo. De ese modo, se garantiza la retencion del eje 11
junto con la caracteristica de desmontabilidad y repo-
sicionamiento del mismo.

Haciendo ahora referencia a la Figura 4 de los di-
bujos, se puede apreciar una vista esquematica de la
maquina cortadora de hortalizas segin la invencion,
similar a la representacién de la Figura 1, pero con
el dispositivo empujador 7 extraido del interior de la
proyeccidn tubular cilindrica 6 asociada al pisador 4.
Este dispositivo empujador, segtin se ha dicho, es uti-
lizable por el usuario para empujar los alimentos ha-
cia el interior de la maquina, contra el disco de corte
8 para el procesado del alimento de acuerdo con el ti-
po de disco 8 que en cada caso incorpore la maquina.
Tal y como aparece representado en dicha Figura, el
empujador 7 es un elemento de forma general cilin-
drica, cuyo didmetro externo presenta una dimensién
acorde con el didmetro interno de la proyeccion tubu-
lar cilindrica 6 en la que se inserta, presentando ade-
mds un medio de tope que a modo de pestafia 19 se
proyecta hacia el exterior desde la superficie del cuer-
po cilindrico, ortogonalmente a la misma, desde una
posicién en altura predetermina. Las Figuras 9 y 10
ilustran, respectivamente, una vista en perspectiva de
dicho empujador y un detalle de la porcién superior
del mismo que permite apreciar mejor la posicién del
tope retenedor formado en la pestafia 19. De acuer-
do con la representacién de la Figura 9, dicha pestaia
19 estd dividida en cuatro sectores de los que dos pri-
meros sectores 19a que ocupan posiciones diametral-
mente opuestas, estan cortados en arista recta siguien-
do cuerdas de arco de la circunferencia determinada
por la pestafia 19, y de los que dos segundos sectores
19b, intercalados con los primeros y ocupando asi-
mismo posiciones diametralmente opuestas, siguen el
trazado general de perfil circunferencial de la pestaia
19, pero estan conformados con regruesamientos en
rampa destinados a proporcionar un medio de fijacién
posicional del empujador 7.

La Figura 11 y su detalle D1 asociado, ilustran
ambas posibilidades de uso del empujador 7. Segin
muestra la Figura 11, el pisador 4 incluye un fijador
20 solidario con el mismo, situado en una posicion
cercana (aproximadamente tangente) con la emboca-
dura de acceso de la proyeccién tubular cilindrica 6,
de tal modo que al insertar el empujador 7 a través
de dicha embocadura, la orientacién de la pestafia 19
va a determinar qué sector de dicha pestafia es el que

5
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va a situarse en posicién adyacente a dicho fijador. El
fijador 20 incluye una ranura 20a arqueada practica-
da en el lado del fijador adyacente a la posicién del
empujador.

Segtin se desprende de lo anterior, es posible que
el usuario introduzca el empujador en una multiplici-
dad de posiciones, con lo que al alcanzar la altura del
fijador 20, la pestafia puede tropezar contra el fijador
20 en caso de que sea uno de los sectores 19b el que
coincida con la posicién del fijador (véase el detalle
D1), o bien puede ser uno de los sectores en corte 19a
el que coincida con la posicién del fijador 20 (véase
la propia Figura 11), en cuyo caso el empujador po-
dré realizar su recorrido completo por el interior de
la proyeccién tubular cilindrica 6, bastando a conti-
nuacién que el usuario realice un giro del empujador
7 para que el sector 19b regruesado que correspon-
da se aloje en el interior de la ranura 20a arqueada,
a modo de acoplamiento de bayoneta, y de ese mo-
do quede firmemente asegurado el empujador 7 en su
alojamiento, sin posibilidad de vibraciones o movi-
mientos indeseados como ocurre en las maquinas de
la técnica actual.

Otra caracteristica importante proporcionada por
la maquina cortadora de hortalizas y similares de la
invencion, consiste en la provisiéon de un cierre de
bloqueo entre la pieza constitutiva de la entrada de
alimentos 3 y la tapa 2 de la mdquina, dado el carac-
ter abatible de la primera respecto a la segunda. Este
cierre de bloqueo ha sido incluido en la miquina de
la invencién en una posicién coincidente con la salida
de alimentos cortados sefalada en la Figura 6 con la
referencia 21, es decir, en una posicién opuesta a la
del eje 9 de pivotamiento de la mencionada entrada
de alimentos 3.

La materializacion del cierre de bloqueo en la ma-
quina mejorada de la presente invencion, consiste en
la provisiéon de una pieza de cierre indicada con la
referencia 22, y que en la Figura 6 aparece en la posi-
cion de cierre operativo, es decir, en una posicion de
solidarizacién de la entrada de alimentos 3 con la ta-
pa 2 de la maquina. El cierre de bloqueo consiste en
una pieza basculante, capacitada para mantenerse en
dos posiciones estables (cierre y apertura), tal y como
se va a describir a continuacion, y estd configurada de
manera que presenta un extremo conformado a mo-
do de gancho (véanse las Figuras 6a y 6b) para su
acoplamiento a un tetén 23 solidario con la tapa 2 de
la maquina, y el extremo opuesto 22b terminado en
un remate ensanchado para permitir un mejor apoyo
del dedo del usuario. La pieza 22 incluye un orificio
transversal 22c, en posicién aproximadamente centra-
da, a través del cual pasa un tornillo 24 de fijacion a la
pieza 3 de entrada de alimentos, respecto al que pue-
de hacerse bascular para ocupar ambas posiciones de
abierta o cerrada.

La Figura 6 muestra el cierre de bloqueo en la po-
sicién cerrada, es decir, con su extremo 22a de gan-
cho acoplado al tetén 23 a efectos de impedir el abati-
miento o apertura de la pieza 3 de entrada de alimen-
tos. Por el contrario, la Figura 6a muestra la pieza 22
de bloqueo en la posicion de apertura, es decir girada
de modo que el extremo 22a de gancho estd desaco-
plado del teton 23, posibilitando que la pieza 3 de en-
trada de alimentos pueda ser basculada con respecto
al eje 9 de pivotamiento.

Tal y como se ha descrito anteriormente, la pie-
za 22 de bloqueo puede adoptar dos posiciones esta-

6

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

bles, a saber, una posicién de cierre correspondiente
con la mostrada en la Figura 6, en la que el extre-
mo de gancho 22a de la misma estd acoplado al tetén
23, y una posicion de apertura en la que el extremo
de gancho 22a estd desacoplado del tetén 23, corres-
pondiente con la representacién de la Figura 6a. Sin
embargo, en esta tltima posicion de apertura, se desea
que la pieza 22 esté libre de oscilaciones que provo-
quen cambios posicionales de la misma, y para ello,
se han previsto medios de fijacién de la misma en la
condicién de apertura, tal y como se ha representa-
do en el despiece de la Figura 6b de los dibujos. En
esta representacion, aparece la pieza 24 desmontada
para dejar ver el soporte 25 integral con la pieza 3
de entrada de alimentos, en cuyo orificio 26 se ros-
ca el tornillo 24 de fijacién basculante de dicha pieza
22 de cierre de bloqueo. Para la provisién del medio
de estabilizacién deseado, se ha previsto que el so-
porte 25 de fijacién de la pieza 22 de cierre adopte
una configuracién sustancialmente alargada a efectos
de proporcionar un alojamiento 27 capacitado para al-
bergar en su interior un muelle 28 que actia sobre una
bola 29. Por su parte, la pieza 22 incluye, por su ca-
ra interna, dos cavidades (no visibles en la Figura),
capacitadas para admitir el alojamiento parcial de la
bola 29 en correspondencia con una posicioén cerrada
(Figura 6) y una posicion abierta (Figura 6a). De ese
modo, la pieza 22 puede ser cambiada de posicién en-
tre la apertura y el cierre, estando ambas posiciones
extremas determinadas por la insercién de la bola 29
en una respectiva de las cavidades interiores, segin
corresponda. El usuario no encuentra una gran resis-
tencia para cambiar la pieza 22 de posicién, puesto
que solamente tiene que vencer la accién de empuje
del muelle 28 para provocar la salida de la bola 29
de una cavidad hasta alcanzar la siguiente. La Figura
6¢ ilustra una vista en alzado de una seccién realiza-
da en la pieza 22 en la condicién de cerrada, es decir,
con el extremo de gancho 22a acoplado al tetén 23,
en la que puede apreciarse como la bola 29, empujada
por la recuperacion del muelle 28, estd parcialmente
alojada en una cavidad aproximadamente semiesféri-
carealizada en la cara interna de dicha pieza 22.
Haciendo ahora referencia a la Figura 8 de los di-
bujos, se muestra una representacion esquematica, en
perspectiva desde arriba, de una maquina cortadora de
hortalizas segtn la invencidn, que permite apreciar la
configuracién de la boca 5 de entrada de alimentos
hacia el interior de la maquina. Segtin se ha descrito
con anterioridad, uno de los problemas de las maqui-
nas actuales asociado a la configuracién que normal-
mente se proporciona a este elemento, consiste en la
posibilidad de que el alimento introducido apoye so-
bre el circulo central del disco de corte, desprovisto
de elemento cortante, y haciendo por tanto que el pro-
cesado del alimento sea incorrecto. Para subsanar este
inconveniente, la invencién ha previsto realizar cam-
bios en la estructura de la embocadura 5, de manera
que se proporcione una proteccion eficaz para dicho
circulo central, y a tal efecto, la estructura de la em-
bocadura 5 ha sido configurada de manera que pre-
senta una porcion cilindrica interna, sefialada con la
referencia numérica 30, con un didmetro tal que es
suficiente para cubrir y ocultar la porcién del circulo
central que provoca la falta de corte del alimento y por
consiguiente el procesado defectuoso del mismo. Esta
porcidn cilindrica afecta a la altura total del elemento
constitutivo de la embocadura 5, garantizando de ese
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modo que ningtn alimento puede llegar a apoyar so-
bre el circulo central, sino que debe acceder a través
del espacio barrido por la cuchilla del disco de corte
8.

Finalmente, se hace referencia a la Figura 12 de
los dibujos. En dicha Figura se muestra una represen-
tacion esquematica de un soporte motor con todos los
elementos de transmisién incorporados en el mismo.
Asi, el soporte motor aparece sefialado en general con
la referencia numérica 31, es de forma general plana,
sustancialmente rectangular, y soporta, por un lado,
el motor 32 de la maquina, mientras que por el lado
opuesto aparece el eje motriz 32a y por este mismo
lado se han montado los 6rganos que reciben el mo-
vimiento desde el motor 32 para el accionamiento del
disco de corte 8, estando estos érganos de transferen-
cia de movimiento sujetos al propio soporte motor 31.
Los mencionados érganos de transferencia de movi-
miento consisten en un eje de salida sefialado con la
referencia numérica 33 a cuyo extremo se acopla el
disco de corte 8 (véase la Figura 2), una polea 34 so-
lidaria con dicho eje de salida 33, y una correa 35 de
cualquier tipo, extendida entre el eje motriz 32a y di-
cha polea 34, para comunicar el movimiento de giro
desde el primero hasta la segunda segtn gira el motor
32. Por supuesto, el montaje de todos estos elemen-
tos motrices incluird los rodamientos, retenes y érga-
nos de fijacién que sean necesarios de acuerdo con la
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practica habitual.

Asimismo, el soporte motor 31 ha sido dotado de
una multiplicidad de orificios 36 en posiciones prede-
terminadas de su perimetro, para la fijacion efectiva
de dicho soporte a la cara interna de la tapa 2 de la
maquina, la cual incluye un orificio (no representado)
para el paso del eje de salida 33 segin es habitual.
Adicionalmente, el acoplamiento entre el soporte 31
y la tapa 2 se realiza con la ayuda de un retén para evi-
tar el paso del agua o de cualquier otro liquido hacia
los 6rganos internos de la maquina.

No se considera necesario hacer mas extenso el
contenido de la presente descripcién para que un ex-
perto en la materia pueda comprender su alcance y las
ventajas que de la misma se derivan, asi como llevar
a cabo la realizacién préctica de su objeto.

No obstante lo anterior, y puesto que la descrip-
cion realizada corresponde Gnicamente con un ejem-
plo de realizacién preferida, se comprenderd que den-
tro de su esencialidad podran introducir miltiples mo-
dificaciones y variaciones de detalle, asimismo com-
prendidas dentro del alcance de la invencidn, y que en
particular podran afectar a caracteristicas tales como
la forma, el tamafio o los materiales de fabricacion, o
cualesquiera otras que no alteren la invencién segin
ha sido descrita y segin se define en las reivindica-
ciones que siguen.
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REIVINDICACIONES

1. Méaquina cortadora de hortalizas, aplicable tanto
a la accién de cortar hortalizas como al tratamiento y
procesado de otros tipos de productos tales como, por
ejemplo, quesos, pan, etc., cuya maquina estd estruc-
turada a partir de una base (1) constitutiva del bloque
motor, una tapa (2) que cierra superiormente la base
y que proporciona una cavidad de alojamiento para
el disco (8) de corte y procesado de alimentos, una
pieza de entrada de alimentos (3) posicionada abati-
blemente sobre la tapa (2) y vinculada a esta tltima
de forma desmontable por medio de un eje (9) extrai-
ble, dotada de una boca (5) de entrada de alimentos,
y un pisador (4) de desarrollo longitudinal curvilineo,
vinculado abatiblemente por uno de sus extremos a
un soporte (10) integral con la citada pieza (3) de en-
trada de alimentos y dotado de un medio de agarre
por el extremo opuesto al de abatimiento, provisto de
una proyeccion tubular cilindrica (6) que se aloja en el
interior de la mencionada boca (5) de entrada de ali-
mentos y que admite la insercidn en su interior de un
empujador (7) de alimentos, asimismo de forma cilin-
drica, estando la mdquina accionada por medio de un
motor eléctrico (32) montado en un soporte corres-
pondiente y desde el que se transfiere movimiento a
un eje de salida (33) mediante el que se acciona el
mencionado disco (8) de corte y procesado de alimen-
tos,

caracterizada porque la unién entre el pisador (4)
y el soporte (10) integral con la pieza (3) de entra-
da de alimentos, es asimismo una union desmontable
materializada por un eje (11) extraible configurado
para un enclavamiento eficaz en su posicion operati-
va;

porque la miquina incorpora ademds un cierre de
bloqueo entre la pieza (3) de entrada de alimentos y
la tapa (2) de la maquina que posibilita la seleccién
estable de la posicién de dicho cierre de bloqueo en
correspondencia con la condicién de cerrada o abierta
de dicha pieza (3) de entrada de alimentos, y

porque el soporte motor (31) estd constituido por
una placa de soporte configurada de manera que per-
mite el montaje sobre el mismo de todos los 6rganos
motrices y de transferencia de movimiento de la ma-
quina, junto con los elementos de estanquidad para su
montaje y acoplamiento.

2. Méquina segtn la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque el medio de agarre asociado a un ex-
tremo del pisador (4) consiste en un asa giratoria
(12) constituida por un cuerpo cilindrico dotado de
un orificio longitudinal axial pasante preparado para
su montaje entre dos brazos (4a) curvilineos y parale-
los con la ayuda de un eje (13) insertado a través de
orificios (4b) pasantes realizados en los mencionados
brazos (4a) y fijado en su posicidn operativa por me-
dio de tornillos (14) de tope aplicados a cada uno de
sus extremos,

y porque el eje (11) de pivotamiento y vinculacién
abatible del pisador (4) por el extremo opuesto al de
agarre estd acoplado al extremo del pisador y al so-
porte (10) con la ayuda de casquillos (18, 18”), de los
que un casquillo (18’) constituye un elemento rete-
nedor para el mencionado eje (11) de pivotamiento a
cuyo efecto estd configurado de manera que presenta
una ranura anular (11a) preparada para albergar en su
interior un nervio (18a) de retencién conformado en
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el interior de un rebaje anular realizado en el mencio-
nado casquillo (18’).

3. Méquina segtn las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizada porque el extremo de pivotamiento del
pisador (4) incluye asimismo una leva (15) de accio-
namiento de los mecanismos de apertura y cierre del
interruptor que alimenta eléctricamente al motor (32)
de la maquina, cuya leva (15) esta vinculada al ex-
tremo del pisador (4) por medio de un casquillo (16)
de paso del eje (11) de pivotamiento y un medio (17)
de fijacién del tipo de un tornillo, un pasador u otro
similar.

4. Méquina segun la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque la pieza (22) constitutiva del cierre de
bloqueo de la entrada de alimentos (3) respecto a la
tapa (2), vinculada pivotablemente a la pieza (3) de
entrada de alimentos por medio de un tornillo (24)
de fijacién que pasa a través de un orificio transver-
sal realizado en dicha pieza en posicién aproximada-
mente centrada y con un extremo configurado a modo
de gancho (22a) para su acoplamiento separable con
un tetén (23) solidario con la tapa (2) de la maquina
cuando estd en la condicién de cerrada, esta capacita-
da para adoptar dos posiciones estables, a cuyo efec-
to, el soporte (25) donde se rosca el tornillo (24) de
abatimiento de la pieza incluye un alojamiento (27)
cilindrico que alberga en su interior un muelle (28)
que actiia sobre una bola (29) y la impulsa a lo alojar-
se parcialmente en dos cavidades aproximadamente
semiesféricas realizadas en la cara interna de la men-
cionada pieza (22) en correspondencia con ambas po-
siciones de cierre y de apertura.

5. Méquina segtn la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque la boca (5) de entrada de alimentos pre-
senta una porcion interior (30) de configuracion semi-
cilindrica, que oculta completamente el circulo cen-
tral del disco (8) desprovisto de cuchilla de corte.

6. Maquina segtn la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque el empujador (7), de configuracién cilin-
drica, posee un medio de tope de insercidn constitui-
do por una pestafia (19) perimetral exterior, cuyo per-
fil esta dividido en cuatro sectores (19a, 19b), de los
que dos sectores (19a) que ocupan posiciones diame-
tralmente opuestas, presentan bordes rectos en corres-
pondencia con cortes practicados segin las cuerdas de
los arcos de circunferencia correspondientes, y de los
que los otros dos sectores (19b), intercalados con los
dos primeros y ocupando también posiciones diame-
tralmente opuestas, siguen el perfil circunferencial y
presentan regruesamientos constitutivos de elementos
de retencidn, a modo de bayoneta, cuando con el giro
manual del empujador (7) son introducidos en el inte-
rior de una ranura (20a) arqueada realizada en un lado
adyacente de un fijador (20) integral con el propio pi-
sador (4).

7. Méquina segun la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque el soporte (31) del motor adopta una con-
figuracion plana, sustancialmente rectangular, que so-
porta por un lado el motor (32) y por el lado opuesto
soporta el eje de salida (33) mediante el que se trans-
fiere movimiento al disco (8) de corte, a cuyo efecto
dicho eje de salida (33) posee una polea (34) solida-
ria con el mismo a la que se encuentra acoplada una
correa (35) de transmision directa, sin necesidad de
elemento tensor alguno, y accionada desde la salida
del eje motriz (32a) del motor eléctrico (32) de la ma-
quina.
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