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(54) Zapojenie obvodu pre vyhodnotenie signélu z induktivneho snimade

(37) 2apojenie obvodu pre vyhodnotenie
signdlu z induktivnych snimadov na vedenie
zvédraného hordka pozdl¥ kidtového zvaru,

kde na generdtov nizkofrekven&ného strieda-
vého napétia sd v sérii propojené vstupné
cievky induktivnych snima&ov a vstupni
cievka transformétora referendného napdtia.
prvé vystupné cievky indukt{ivnych snima&ov

a druhé vystupné cievky snimadov, ktoré

si rovnaké a stoso a symetricky uloZené

po strandch vstupnych cievok snimadov

su zapojené v sérii a v protifdze, prifom
vystupy prvych v¢stupnych cievok snimadov

s propojené na vyhodnocovaci blok. Na vy-
nodnocovaci blok sd pripojené aj prvé vys-
tupy vystupnych cievok transformdtora re-
feren&ného napitia a vystupy druhych vystup-
nych cievok snimaZov a druhé vystupy vystup-
nych cievok transformdtora referencného
napitia sd uzemnené.
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Vyndlez sa tyka zapojenia obvodu pre vyhodnotenie signélu z induktivnych snimadov na
vedenie zvAracieho hordka pozdl% kdtového zvaru.

Doteraz zndme snimafe polohy zvaracieho hordka pri obldkovom zvdran{ a k nim pr{slu¥né
obvody, vyuZivaji rdzne fyzikdlne alebo elektrické veli&iny na riadenie polohy zvéaracieho
horéka. Su to napriklad snimale taktilné, kapacitné, optoelektrické a podobne. Taktilné sni-
male si najCastejfie zapojené v polomostikovom alebo mostfkovom zapojeni, prifom deformdcia
snima&a vyvoldva zmenu vystupného nap#tia, ktoré sa vyhodnocuje v tomto zapojeni. Ka%dy
z uvedenych systémov snimania m& rad nevyhod, ktoré priamo vyplyvajd z podstaty systému. Uve-
dené typy snimadov z tohoto ddvodu nemaju vieobecnd poufitelnost, z &oho vyplyva, %e je poteb-
né vyvijat %o naj¥irs${ sortiment snimafov, aby bolo mo¥né nimi pokryt &o naj¥irZiu 3k4lu zvé-
racich technoldgii.

Uvedené nedostatky do zna&nej miery odstrafluje zapojenie obvodu pre vyhodnotenie signdlu
z induktivneho snimafa na vedenie zvéracieho hordka podla vyndlezu, podstata ktorého spodiva
v tom, Ze na generdtor nizkofrekvendného striedavého napitia s v sérii pripojené vstupné
cievky induktivanych snimadov a vstupnd cievka transformitora referen&ného napitia, prvé vystup-
né cievky induktivnych snimalov a druhé vystupné cievky induktivnych snimadov, ktéré su rov-
naké a sd sloso a symetricky uloZfené po strandch vstupnych cievok induktivnych snimadov sy
zapojené v sérii a v protifdze prifom vystupy prvych v¢stupnych cievok induktivnych snimadov
s prepojené na vyhodnocovaci{ blok, na ktory sd pripojené aj prvé vystupy v¢stupnych cievok
transformdtora referendného napdtia a v§stupy druhych cievok induktivnych snima&ov a druhé
vystupy vy¥stupnych cievok transformitora referen&ného napitia sd uzemnené. Je vyhodné ak vy-
“hodnocovaci blok pozostdva zo striedavého zosilfiovada a fézového detektora z dolnopriepust-
ného filtra a jednosmerného zosilfiovada, ktoré st zapojené v sérii, pri¥om v§stupy prvych
vystupnych cievok induktivnych snimafov si pripojené na striedavy zosilovad a v¢stupy vystup-
nych cievok transformidtora referendného napitia si pripojené na fézovy detektor.

Zapojenie obvodu podla vyndlezu umoZiiuje vyhodnocovanie elektrického signdlu ziskandho
z bezdotykového snimada zvdracieho hordka. Na zdklade spracovaného signdlu je mo%né zabez-
pe&it presné vedenie zvdracieho hordka pozdl%f kitového spoja, vyhladdvanie zvarovej hrany,
zadiatkov a koncov zvarovych hrén, ukosov a podobne. Tymto sa dosiahnu podmienky pre mecha-
nizované oblikové zvaracie metddy, hlavne s vyufitim priemyselnych robotov.

Na pripojenom vykrese je zndzornend blokovd schéma zapojenia obvodu pre vyhodnotenie
signdlu. |
Vstupné cievky 11 induktivneho snima&a 1 na vedenie zvéracieho horika pozdl% kitového

zvaru s spojené do série so vstupnou cievkou 41 transformitora 4 referen&ného napitia. T4to
v¥slednd sériovd kombinicia je napojend na generdtor 3 nfzkofrekven¥ného striedavého napitia.

S vyhodou moZno vyuZit striedavé budiace napitie s pravouhlym tvarom, ked sa nahromadené
energia v cievkach d4 relativne lahko rekuperovat naspdt do napdjacieho zdroja. T¢m sa podstat~-
ne zniZi napdjac{ prfkon bloku elektroniky a udetria sa rozmerné chladide tranzistorov a cel-
kove sa zlep#f teplotny refim elektronickych obvodov. Signdl z prvej vystupnej cievky 12 a
druhej vy¢stupnej cievky 13, ktoré sd zapojené v sérii a protifédze diferencidlneho snimada

1 sa spracovidva v samostatnom vyhodnocovacom bloku 5. Signdl z diferencidlného induktivneho
snimata 1, ktory obsahuje informéciu o polohe jednej steny kitového zvarku, sa po zosilneni

v striedavom zosiliiovadi 51 privddza na fézovy detektor 52, kde sa jeho f4za porovnidva s re-
feren&nym napltim z vystupnej cievky 42 trasformdtora 4 referen&ného napftia. Vystupné jedno-
smerné napdtie z fdzového detektora 52 sa po filtrdcii v dolnopriepustnom filtri 53 zosilni

v jednosmernom zosilova&i 54 a je vyvedené na vystup 7 elektrického obvodu. Jednosmerné napitie
na vystupe 7 potom nesie informiciu o vzdialenostiach x a y induktivneho snima®a 1 od obidvoch
stien kdtového zvarku.

V pripade, ak ide o zvadranie tvarove zloZitych zvarkov alebo z inych ddvodov mbZe byt
do obvodu podla vyndlezu zapojenych aj.viac induktivnych snimadov.




3 264839

Vyndlez je mo¥né vyu¥it pri riadeni automatickych oblikovych metdéd zvArania, najmi pri
tvarove a rozmerove nirodngch zvarkoch a tam, kde sa vyZaduje presnost zvdrania. Vghodné je
napriklad pouzit ¥tvoricu takychto snimafov uloZenych po obvode horéka po 90° stuplioch. Potom
2 proti sebe uloZené mdé%fu riadit polchu horéka v kitovom zvare a druhé dva vyhladdvat zafiat-
ky, konce zvarkov,dalej vyhladavat protilahld stenu a pod. PretoZe snimafe sd identické, ich
funkcie mo¥no navzdjom menit, &o je vyhodné hlavne pri robotizovanych pracoviskédch, kde podla
okamfitej polohy hlavice nesdcej horék moZno priradit Iubovolnt funkciu kaZdému snimadu.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zapojenie obvodu pre vyhodnotenie signdlu z induktivneho snimada na vedenie zvéracieho
hordka pozdl# kidtového zvaru, pozostdvajice z generdtora nizkofrekvenéného striedavého napitia,
z transformitora referen®ného signdlu, z najmenej dvoch induktivnych snimafov a z vyhodnoco-
vacieho bloku, vyzna&ujice sa tym, Ze na generdtor (3) nizkofrekven&ného striedavého napdtia
si v sérii pripojené vstupné cievky (11) induktivnych snimagov (1) a vstupnd cievka (41) trans-
formitora (4) referenného napitia, prvé vystupné cievky (12) induktivnych snimaZov (1) a
druhé vystupné cievky (13) induktivanych snimagov (1), ktoré sd rovnaké a si sdoso a symetricky
ulo¥ené po strandch vstupnych cievok {11) induktivnych snimadov (1) sd zapojené v sérii a
v protifédze prifom vystupy prvych vystupnych cievok (12) induktivnych snimadov (1) s& pripo-
jené na vyhodnocovaci blok (5), na ktory su pripojené aj prvé vystupy v§stupnych cievok (42)
transformitora (4) referendného napitia a vystupy druhych vystupnych cievok (13) induktivnych
snimadov (1) a druhé vystupy vystupnych cievok (42) trasformitora (4) referentného napitia
si uzemnené,

2. zapcjenie obvodu podla bodu 1, vyznalujice sa tym, %#e vyhodnocovaci blok (5) pozostéva
z0 striedavého zosilfiovada (51), z f&zového detektora (52), z dolnopriepustného filtra (53)
a jednosmerného zosilBovala (54), ktoré si zapojené v sérii, prifom vystupy prvych vystupnych
cievok (12) induktfvnych snima&ov (1) si pripojené na striedavy zosilovad (51) s vystupy '
vystupnych cievok (42) trasformétora (4) referendného napitia si pripojené na fé&zovy detek-
tor (52).

1 vykres
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