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Vynédlez sa tyka zariadenia na diskonti-
nudine meranie Urovne hladiny sypkych
hmét s dialkovym pneumatickym ovlddanim
na bédze nizkotlakového systému 140 kPa.

Pri bilancovani vyrobeného alebo spotre-
bovaného mnoZstva sypkych hmot najméa v
chemickom priemysle treba v urlitych in-
tervaloch merat Groveil hladiny v zésobni-
koch. Prevédza sa to zvacSa rulne, viacery-
mi spOsobmi tak, Ze pracovnik musi po kaZz-
dy raz otvérat zdsobnik, ktory po zisteni a-
roviie hladiny treba opdt uzavrietf, o je
pracné a ak berieme do tvahy zisobniky
10, alebo i vac metrov vysoké, aj nepohodl-
né.

Niektoré druhy zariadeni pracuji s dial-
kovym ovlddanim i s vystupnym signalom
nameranych hodno6t.

Ich nedostatkom je nutnost pouZitia elek-
trickej energie. Je to najmé& elektricky po-
hon, ktory v kaZdom pripade predstavuje
potencidlne nebezpedie poZiaru alebo vybu-
chu.

Dalej je to zloZity a chuilostivy elektrome-
chanizmus, ktory taZSie odolava tvrdym pra-
covnym podmienkam hlavne v priestoroch
pOsobenia agresivnych plynovy par alebo
prachu. Presnost, ktoru udavaju vyrobcovia
+10 cm pri rozsahu 40 m nemusi byt vidy,
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hlavne na presnejSie urovanie obsahu plyt-
Sieho zasobnika, dostadujice.

Vy88ie uvedené nedostatky odstraiiuje za-
riadenie podla vynédlezu na diskontinudlne
meranie tGrovne hladiny sypkych hmét s

dialkovym pneumatickym ovlddanim a pre-

nosom vystupného signédlu nameranych tda-
jov, pozostdvajice z meracieho mechaniz-
mu, ktorého podstatou je, Ze meract kotns
je siiose spojeny s excentrickou vackou, cez
prevod otadfok s obeZnym kolom pneuma-
tického motora a mechanickym reguldtorom
ot4cok, pri€om je blokovacia brzda obeZné-
ho kola v pneumatickom spojeni s v§kyv-
nou brzdnou pakou napnutim lanka a dysiia
vychylovacej péky je kyvne vychylovang
beZcom upravenym na lanku.

Vyhodou zariadenia na meranie iirovne
hladiny sypkych hmot podla tohto vynale-
zu je, Ze sa dosahuje vysSieho technického
GCinku jednak moZnostou jeho pouZitia aj
v priestoroch, kde je nebezpefie poZiaru
alebo vybuchu, v priestoroch prasnych, agre-
sivnych i hortcich a tieZ v zvySenej pres-
nosti merania.

Meracie zariadenie pracuje iskrovobezped-
ne, na dialkovy pokyn, vylu€ne pomocou e-
nergie tlaku vzduchu 140 kPa a snimané
hodnoty tdajov trovne hladiny prevadza na
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pneumaticky signdl 20 az 100 kPa, ktory
prendSa do priestoru ovladania a prevadza
ho na Giselné hodnoty vyjadrujice dizku
vzdialenosti spustanej meracej sondy z -
rovne pevného bodu nad maximélne moz-
nou troviiou na momentdlnu droveii hladi-
ny.
Zariadenie podla vyndlezu pracuje s pres-
nostou + 1 cm na 15 m.

Na dialkové ovladanie dkonov a prenasa-
nie signdlov st pouZité prepinacie ventily a
kontrolné manometre, &o je spolu s indikac-
nym sumétorom zabudované vo vzdialenom
ovladacom paneli, ktory je umiestneny v
priestore najvyhodnejSom pre obsluhu. Me-
racie zariadenie je s ovladdacim panelom
prepojené polyetylénovymi hadicami a na-
pdjané energiou tlaku vzduchu nizkotlako-
vého pneumatického systému 140 kPa.

Zariadenie podla vyndlezu je zndzornené
na priloZenom obrazku: )

Po obvode meracieho kotaga 1, najmé dlZ-
ky obvodu 100 cm. je ovinuté lanko 2, na
ktorého volnom: konci je upevnend meracia
sonda 3 plo&ného tvaru. Meraci kotad 1 je
v stosom spojeni s excentrickou vatkou 5
a cez prevod 6 otafok s obeZnym kolom 4
pneumatického motora a s reguldtorom 7
otacok.

Brzdné péka 8, ktord je kyvne uloZené v

dosahu napnutého lanka 2, pomocou beZné-.

ho pneumatického ovladacieho servopoho-
nu, udrZuje blokovacou brzdou 11 meraci
kotad 1 v klude, pritom dy$ia vychylova-
cej paky 9 je od obeZného kola 4 pneuma-
tického motora odchylend pomocou beZca
10, ktory sa v zékladnej.kludove] polohe
nachadza v maximdlnej vyske, éim je sucas-
ne pomocou pohyblivej upchévky 13 uzavre-
té hrdlo 14, spojujtace priestor skrinky me-
racieho mechanizmu s meranym priestorom,
kedy uhol natoCenia meracieho kotaca 1,
ako aj excentrickej vatky 5 je v zdkladne]
polohe a vystupny signédl sa rovnd 20 kPa,
go predstavuje nulovd hodnotu meraného a-
daja.
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Na vzdialeny pokyn pomocou energie tla-
ku vzduchu sa uvolni blokovacia brzda 11,
&m vlastnou vahou meracej sondy 3 tato
zaéne klesat a tahanim lanka 2 uvedie me-
raci koti& 1 do otacivého pohybu, ktorého
rovnomernost zaistuje reguldtor 7 otdCok,
pri¢om sa meni aj polomer excentrickej vag-
ky 5 a pomocou beZného pneumatického
proporcionédlneho vysielacieho ¢lena a zo-
silovafa prevadza uhol pootolenia v rozsa-
hu 0 a¥ 360° na tlakovy signdl 20 aZ 100
kPa, opakujici sa kazdou otatkou, ktory sa
dalej prend$a do vzdialeného velina a po-
mocou pneumatického indikaného sumato-
ra 12 tento prevadza na Giselny alebo ana-
l6govy udaj.

Pri dotyku meracej sondy 3 s hladinou sa
uvolnenim dovtedy fiou napnutého lanka 2
vlastnou vahou brzdnej paky 8 zmeni uhol
jej odchylenia, tym pomocou jednoduchého
pneumatického proporcionédlneho Clena a zo-
silovata nahle poklesne prisludny signal
tlaku vzduchu, &im sa pomocou blokovace]
brzdy 11 okamZite zabrzdia dalie otacky.

Po odgitani tdaja sa pneumatickym sig-
ndlom pomocou pneumatického servopoho-
nu zmeni uhol brzdnej péky 8, ¢im sa ume-
le opat vytvori situdcia véhou visiacej son-
dy 3 napnutého lanka 2, go umoZni okamZi-
té uvolnenie blokovacej brzdy 11 a pomo-
cou prudu tlaku vzduchu vychéadzajtceho z
dy$ne vychylovacej paky 9, smerujiceho
tangencidlne na obeZné kolo 4 pneumatic-
kého motora sa toto uvedie do pohybu a
cez prevod 6 otdCok spatnym otdfanim me-
racieho kotifa 1 sa lanko 2 meracej sondy
13 zatne nail opat navijat, &o trvéd dotial, po-
kym sa beZec 10 nevrédti do svojej zéklad-
nej kludovej polohy, kedy odchyli dysiiu vy-
chylovacej pédky 9 a uzavrie privod energie
tlaku vzduchu, ¢im opét zabrzdi blokovacou
brzdou 11 dal3i otafivy pohyb meracieho
kotida 1, ako i excentrickej vatky 5 a za-
stavi sa v zakladnej polohe pripraveny na
daldiu moZnost merania.
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PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na diskontinudlne meranie U-
rovne hladiny sypkych hmoét s dialkovym
pneumatickym ovladanim a prenosom VY-
stupného signalu nameranych tudajov, po-
zostdvajiceho z meracieho mechanizmu,
ktory obsahuje meraciu sondu upevnend na
lanku, ovladajicom otatky meracieho kotu-
ga, pneumaticke proporcionalne vysielacie
gleny i zosilovaCe na dialkovy prenos vy-
stupného signdlu hodndt zmien polomeru
excentrickej vacky, odpovedajicich zmenam
uhla natdtania meracieho kotila a pneu-

matické servopohony brzdného i ndvratné-
ho mechanizmu, vyznatujice sa tym, Ze me-
raci kotaé (1) je stose spojeny s excentric-
kou vatkou (5), cez prevod (6) otacok s
obeZnym kolom (4) pneumatického motora
a mechanickym reguldtorom (7) otacok,
pri¢om blokovacia brzda (11) obeZného ko-
la (4) je v pneumatickom spojeni s vykyv-
nou brzdnou pakou (8) napnutim lanka (2)
a dysiia vychylovacej paky (9) je kyvne vy-
chylovand bezcom (10} upravenym na lan-
ku (2).
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