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Obousmérné spinaci zafizeni je urCeno
pro piesnd polohovani rotanich a linedrnich
pohybd v obou smérech jednim spinacim za-
Fizenim. Podstata zafizeni spo¢iva v tom, Ze
sestdvd z drZdku, na kterém je umistén spi-
na¢ a €ep s kyvnym ramenem, opatfenym v
horni &4asti stabiliza¢ni pruZinou a v dolni
tasti dvéma véletky, které p¥ichdzi do styku
se dvéma ndb&hy uloZenymi na rota&nim té&-
lese.
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Vynédlez se tyka obousmérného spinaciho
zafizen!, které zajituje wypnuti linedrnich
i rotadnich mechanism@i v jednom bod& v
obou smeérech pohybu nebo vypinani otad-
ky za 360 stupni v obou smérech otdéeni
jednim vypinalem.

Sougasné se vypindni mechanismil v jed-
nom bod& v obou smérech pohybu Fesi po-
moci pFidavnych prevodovych zafizeni, na
které se spinafe umistuji. Nevyhodou tako-
vych mechanismi je jejich sloZitost a ndvaz-
nost umisténi do stejného zafizeni.

Nedostatky odstratiuje obousmérné spi-
naci zafizeni podle vyndlezu, jehoZ podstata
spodivd v tom, Ze sestdvd z drZdku, na kte-
rém je umistén spina¢ a Cep. Na Cepu je u-
loZeno kyvné rameno, spojené v horni Césti
jednim koncem stabiliza&ni pruZiny, na jejiZz
druhy konec je zavé3en na Cepu v drZdku a
v dolni ¢4sti je rameno opatfeno dvéma va-
le¢ky, které p¥i funkci pFichézi do styku se
dvéma nab&hy umisténymi na rotacnim téle-
se.

Pokrok obousmérného spinaciho zafizeni
podle vynélezu spodiva v tom, Ze je jednodu-
ché a pFifazuje se pr¥imo na sledované té-
leso bez dalSich pfidavnych zaf¥izeni. Dalsi
jeho vyhodou je pouZiti jednoho elektrické-
‘ho spinale pro oba sméry vypinéni.

Priklad provedeni obousmérného spinaci-
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ho zafizeni je zndzornén na priloZenych vy-
kresech. Na obr. 1 je nérys spinaciho zafize-
ni pfed najetim do funkce, obr. 2 zndzoriiu-
je polohu zafizeni pri jedné otacce, na obr.
3 je zndzorn&no vypnuti polohy za fazi jed-
né otacky, na obr. 4 je zndzornén Fez zaii-
zenim podle roviny A—A z obr. 2.

Obousmérné spinaci zafizeni sestdva z dr-
Zaku 1, na kterém je umistén elektricky spi-
na 2 a cepy 3, 8. Na ¢epu 3 je vikyvné& u-
loZeno rameno 4. Ve spodni &asti vykyvného
ramenu 4 jsou uloZeny dva valetky 5, kte-
ré pfi funkci pfichdzeji do styku s dvéma
ndbéhy B, umisténymi na rotaénim té&lese 9.
V horni &&sti drZédku 1 je umistén ¢ep 8 a
na ném je zavé3ena stabiliza&ni pruZina 7,
jejiZ druhy konec je zav&Sen v horni &asti
ramenu 4. \

Dva posuvné nabéhy 6, umist&né na rotac-
nim télese 9 pFi jedné otafce prichdzeji po-
stupné do styku s vale¢ky 5, umisténymi na
vykyvném ramenu 1. Prvni ngbéh ve smé-
ru todeni vysune rameno 4 do pf¥ipravné po-
lohy a druhy ndb&h posune rameno 4 do vy-
pinaci polohy. Rameno 4 svou horni nebo
dolni ¢asti vypne elektricky spinaé 2 ve smég-
ru S. Do vychozi polohy je rameno 4 usta-
veno pomoci stabilizaéni pruZiny 7. PoZado-
vaného mista vypnuti ¢ se docili vzdjemnym
ustavenim posuvnych nédbéhd 6.

PREDMET VYNALEZU

Obousmérné spinaci zarizeni vyznalené
tim, Ze sestdvd z drzéku (1), na kterém je
umistén spina (2) a &epy (3) a (8), na &e-
pu (3) je umisténo vykyvné rameno (4],
spojené v horni ¢4sti s jednim koncem sta-
biliza¢ni pruZiny (7], jejiZ druhy konec je

zavéSen na ¢epu (8) v drZzaku (1) a v dolni
¢asti je rameno (4) opatfeno dvé&ma véled-
ky (5), které pii funkci prichdzeji do sty-
ku se dvéma ndbshy (6) umistdnymi na ro-
tadnim t&lese (9).
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