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OZET

SABITLEME ELEMANINA SAHIP BILESIK LINEER KILAVUZ

Mevcut bulus, nesnelerin, bir hafif metal ana gévdeye ve en az, hafif metal ana gévde
ile birlesen, bir kilavuz ylizey alanina sahip bir kilavuz elemanina sahip, en az bir
nesnenin alinmasina yonelik bir kizaga ve bu kizagi, Kilavuz ray) Gzerinde lineer olarak
kaydirilabilir sekilde yerlestiren bir yataga sahip bir kilavuz ray! ile tasinmasina yénelik

bir transfer sistemi ile ilgilidir.

Sekil 1
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1.

ISTEMLER

Nesnelerin taginmasina yénelik transfer sistemi olup, asadidakileri icermektedir:
bir hafif metal ana gdvdeye (18) ve bu hafif metal ana govde (18} ile birlestirilen,
bir kilavuz ylzey alanina (16) sahip en az bir kilavuz elemanina (14) sahip bir
kilavuz ray {10),

en az bir nesnenin ve kilavuz elemani (14) ile birlikte ¢alisan, kizagi (20),
kilavuz raylr (10) Gzerinde lineer olarak kaydirlabilir sekilde barindiran bir
yatagin (22) alinmasina yonelik bir kizak (20),

ozelligi,

kilavuz rayinin (10) ek olarak, kilavuz rayinin (10) bir manyetik germe cihazi
vasitasiyla dzellikle kilavuz yizey alaninin (16) islenmesine yoénelik olarak
gecici olarak sabitlenmesini mimkin kilan en az bir manyetik sabitleme

elemanina (12) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

istem 1’e gore transfer sistemi olup,
dzelligi,

transfer sisteminin (12) diz olarak tasarlanmasi ile karakterize edilmektedir.

istem 1 veya 2'ye gére transfer sistemi olup,
dzelligi,
sabitleme elemaninin (12), kilavuz raymin (10) en az bir dis tarafi lGzerine

monte edilmesi ile karakterize edilmektedir.

istem 3'e gore transfer sistemi olup,
ozelligi,
sabitleme elemaninin (12), kilavuz raymin {10} dis tarafindan mesafelendirilen

bir yaslanma duzlemini belirlemesi ile karakterize edilmektedir.

Yukaridaki istemlerden en az birine gére transfer sistemi olup,

ozelligi,

her durumda en az bir sabitleme elemaninin (12), kilavuz rayinin (10) ézellikle
birbirlerine yonelik olarak edimli sekilde dizenlenen iki dis taraflarinda

tasarlanmasi ile karakterize edilmektedir.
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10.

10

Yukaridaki istemlerden en az birine gére transfer sistemi olup,

ozelligi,

kilavuz rayinin (10), kizagi (20) en azindan kismen, digaridan ¢evrelemesi veya
kizagin (20), kilavuz raymni (10) en azindan kismen, disaridan ¢evrelemesi ile

karakterize edilmektedir.

Yukaridaki istemlerden en az birine gére transfer sistemi olup,
dzelligi,
en az bir sabitleme elemaninin (12), tercihen yamuk formunda tasarlanan bir

oluk icine gémilmesi ile karakterize edilmektedir.

Yukandaki istemlerden en az birine gore transfer sistemi olup,

ozelligi,

sabitleme elemaninin {12) bir ferromanyetik veya ferrimanyetik malzemeden,
tercihen c¢ellk veya demirden olusan sekilde tasarlanmasi ile karakterize

edilmektedir.

Yukaridaki istemlerden en az birine gére transfer sistemi olup,
ozelligi,
yatagin (22), ozellikle déner bilyalh kilavuz tarzina gore, en az bir silindir

yatagini icermesi ile karakterize edilmektedir.

Yukandaki istemlerden en az birine gére, nesnelerin taginmasina ydnelik olarak
bir transfer sisteminin islenmesine yénelik yontem olup, 6zelligi asagidakileri
icermektedir:

kilavuz rayinin {(10) bir manyetik germe c¢ihazi vasitasiyla gegici olarak
sabitlenmesini mumkin kilan sekilde, bir hafif metal ana gévdeyi (18) ve bir
manyetik sabitleme elemanini (12) igeren bir kilavuz rayinin {10) hazirlanmasi,
kilavuz rayinin (10), manyetik germe cihazi vasitasiyla bir isleme cihazinin
icinde veya lizerinde sabitlenmesi,

kilavuz raymin (10), 6zellikle Gzerinde, kilavuz rayl (10) Uzerinde bir kizagin
(20) yerlestiriimesine yénelik olarak tasarlanan bir kilavuz elemaninin (14)
islenmesi ve

kilavuz rayinin (10) sokidlmesi.
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11.istem 10’a gére yéntem olup,
ozelligi, bu isleme, kilavuz elemaninin (14) bir kilavuz ylizey alaninin (16)

zimparalanmasini icermektedir.

5 12.1stem 10 veya 11’e gére yontem olup,
dzelligi, bu isleme, kilavuz elemaninin {14), kilavuz rayi (10) icine, dzellikle

haddeleme veya vapistirma vasitasiyla monte edilmesini icermektedir.

13.istem 10, 11 veya 12'ye gdre ydntem olup,
10 ozelligi, kilavuz rayinin (10) sabitlenmesi, manyetik germe cihazinin bir

elektromiknatisi vasitasiyla gergeklestiriimektedir.
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TARIFNAME

SABITLEME ELEMANINA SAHIP BILESIK LINEER KILAVUZ

Mevcut bulus, nesnelerin, bir hafif metal ana gévdeye ve en az, hafif metal ana gbvde
ile birlesen, bir kilavuz ylizey alanina sahip bir kilavuz elemanina sahip, en az bir
nesnenin alinmasina yonelik bir kizaga ve bu kizagi, Kilavuz ray) Gzerinde lineer olarak
kaydirilabilir sekilde yerlestiren bir yataga sahip bir kilavuz ray! ile tagsinmasina yénelik

bir transfer sistemi ile ilgilidir.

Girigte belirtilen tarzda bir transfer sistemi, nesneleri, 6rnegin bir dretim adimindan
digerine yonelik olarak bir mekandan bir diger mekana tagsimaya yénelik olarak, 6rmegin
otomasyon tekniginde kullanilmaktadir. Buna yodnelik olarak, bu nesneler, kizaklar

uzerine verlestiriimekte ve bu kizaklar, bir kilavuz rayi boyunca hareket ettirilmektedir.

Kilavuz raylarinin, bilesik yapi pargasi seklinde Uretilmesi bilinmektedir. S6z konusu
bilesik lineer kilavuzlarda, o6rnedin govde, aliminyum benzeri hafif metalden
dretiimektedir. Celikten meydana gelen teller veya miller, kilavuz elemanlarn olarak
islev gdren sekilde, drnegin yerlestirme veya haddeleme vasitasiyla govdeye monte
edilmektedirler. Bilinen bu tiir bilesik lineer kilavuzlar, dzellikle déner bilyall kilavuzlara
sahip uygulamalarda, diglk burulma saglamliklan ve dastk dogruluklarindan dolayi
¢ok uygun olmadiklarini gdstermektedir. Bu kapsamda, disuk dogruluk, ozellikle,

kilavuz elemanlarinin yetersiz paralelliine iligkindir.

Ayni zamanda, kilavuz raylarinin, esasinda tamamen c¢elikien dretiimesi de
bilinmektedir. Bunlar, genel olarak - igleme diizgiinligu ile ilgili olarak — bilinen bilesik
lineer kilavuzlara gore daha iyidir. Bununla birikte, bunlar, gok agir olmalari ve

uretimlerinin pahal olmasi seklindeki dezavantaj ile kisithdirlar.

DE 44 17 136 A 1’den, istem 1’in giris kismina gdre bir transfer sistemi bilinmektedir.
DE 27 57 418 A 1’den, is pargalarini germeye ydnelik olarak bir elektromanyetik germe

cihazi bilinmektedir.

Bulug, énceki teknikten hareket ederek, nispeten hafif ve fiyat avantajli gekilde

uretilebilir olan ve bilinen ¢elik kilavuz raylarina kiyasla, ayni dederlikte dogruluk ile
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uretilebilen ve iglenebilen bir transfer sisteminin temin edilmesini temel amag olarak
almaktadir. Ek olarak, bulusg, uygun bir isleme yonteminin hazirlanmasini temel amag

olarak koymaktadir.

Bu amag, istem 1’in dzelliklerine sahip, nesnelerin tasinmasina yonelik ve dzellikle de,
kilavuz rayinin, kilavuz rayinin bir miknatisli germe cihaz) vasitasiyla gegici olarak
sabitlenmesini mimkan kilan en az bir manyetik sabitleme elemanina sahip oldugu bir

transfer sistemi vasitasiyla yerine getiriimektedir.

Bulusun diger amaci, istem 10°un dzelliklerine sahip bir transfer sisteminin isletiimesine

yonelik bir yontem tarafindan yerine getiriimektedir.

Bulus, kilavuz elemanini, hafif metal ana gdvdesi icine gdbmulli konumda isleyebilmeye
yonelik olarak, kilavuz rayinin, mamkin oldukga basit sekilde, sikistirma olmadan
gerilmesine yonelik genel fikri temel almaktadir. Buna yoénelik olarak, kilavuz rayi
Uzerinde, kilavuz rayini islemeye ydnelik olarak manyetik olarak gerebilmek Gzere, en

az bir manyetik sabitleme eleman tasarlanmaktadir.

Bulusun avantajli tasarimlar, alt istemlerden, aciklamadan ve sekillerden elde

edilebilmektedir.

Bir dizenleme formuna goére, sabitleme elemani diz olarak tasarlanmaktadir. Bu
kapsamda, manyetik germe cihazi ile temas haline gelen sabitleme elemaninin yluzey
alanlaninin esasen diuzlem seklinde olmasi demektir. Bu, manyetik germe cihazi ve
sabitleme elemani arasinda iyi bir kuvvet aktarminin glvenceye alinabilmesi

avantajina sahiptir.

Ek olarak, sabitleme elemani, kilavuz raymin en az bir dig tarafina monte
edilebilmektedir. Bu sayede, ayni sekilde, manyetik germe cihazi ve sabitleme elemani

arasinda dogrudan bir kuvvet aktanimi miamkon kilinmaktadir.

Sabitleme elemani, kilavuz rayinin dig tarafindan mesafelendirilen bir yaslanma
dizlemini tanimlayabilmektedir. Bu yaslanma dizlemi, kilavuz rayinin tam bir bilgisayar
kontrollil islenmesini mimkiin kilmak tzere, kilavuz rayinin, manyetik germe cihazinin

bir ilintili sistemine iliskin konumunun belifrenmesine yonelik olarak kullanilabilmektedir.
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Ozellikle, yaslanma diizlemi — kilavuz rayinin dig tarafindan mesafeli veya bununla
hizalanmis olarak — ayni zamanda rayin son monte edilmis konumunda, bunun dogru

konumlandinimasina yonelik olarak belirleyici 5nemdedir.

Bir dizenleme formuna gdre, her durumda, en az bir sabitleme eleman), ozellikle
birbirlerine  egimli sekilde duzenlenen, kilavuz rayinin iki dig taraflarinda
tasarlanmaktadir. Bu, -manyetik germe cihazinin uygun dizayni halinde — kilavuz
rayinin, iki farkh boyutlarda saglam sekilde sabitlenebilmesi avantajina sahiptir.
Sabitleme elemanlari, kilavuz rayinin kolay sekilde konumlandiriimasina yonelik olarak,
ornegin, kilavuz rayinin birbirlerine dikey sekilde wuzanan dig taraflarinda

tasarlanabilmektedir.

Kilavuz rayi, kizagin, suris yonune capraz sekilde arzu edilmeyen bir hareketini
engellemeye yonelik olarak, kizadi, distan, en azindan kismen ¢evreleyebilmekte veya

kizak, kilavuz rayini, distan, en azindan kismen gevreleyebilmektedir.

En az bir sabitleme elemani, sabitleme elemani ve hafif metal ana gdvde arasinda
saglam, ozellikle pozitif baglantih bir badlanti olusturmaya ydnelik olarak, tercihen

yamuk formunda olusturulan bir oluk icine gegirilebilmektedir.

Sabitleme eleman), manyetik germe cihazi vasitasiyla yiksek manyetik bir ¢gekme
kuvvetini mimkin kilmaya yonelik olarak, ferromanyetik veya ferrimanyetik bir

malzemeden, tercihen gelikten veya demirden olusturulabilmektedir.

Sabitleme elemaninin, en azindan kismen bir yaslanma yuzey alanini veya montaj
yizey alanini meydana getirdigi tarzda diizenlenmesi durumunda, celigin kullanimi,
rayin, bunu tasiyan bilesenler ile sadlam, dogru ve guvenilir sekilde baglanabilmesinin

avantaji ile birlikte meydana gelmektedir.

Yatak, kilavuz rayl ve kizak arasindaki sdrtinmenin minimize edilmesine yonelik
olarak, ozellikle déner bilyali kilavuz tarzina gore, kilavuz elemaninin kilavuz yizey

alani ile birlikte ¢alisan bir silindir yatagini icerebilmektedir.

Bu, kizadin dogru olarak kilavuzlanmasina yonelik olarak, en az bir kilavuz parcasina

sahip olabilmektedir, bu, kargilik gelen bir kilavuz rayinin kilavuz elemaninin karsisinda
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uzanmaktadir. Bu tir bir kilavuz parcasi, haddeleme veya yapistirma vasitasiyla,
kizagin, ozellikle yamuk formundaki bir clugu icine monte edilebilmektedir. Kilavuz
elemani, kilavuz rayi i¢ine benzeri sekilde entegre edilebilmekiedir. Bununla birikte,
kilavuz par¢asi, alternatif olarak, ayni zamanda, kizak Uzerinde yeknesak sekilde de
tasarlanabilmektedir. Yeknesak yapi sekli, kilavuz pargasinin, kizagin olugu igine
yerlestirilmesine yodnelik olarak, ek olarak higbir galisma adiminin gerekli olmamasi
avantajina sahiptir. Bunun benzeri, kilavuz rayinin hafif metal ana gévdesi ile birlikte

tek parcal sekilde tasarlanabilen kilavuz elemanina yoénelik olarak da gecerlidir.

Bulug, yukarnda aciklandidi gibi, ayni zamanda, nesnelerin tagsinmasina yénelik bir
transfer sisteminin islenmesine yoénelik bir yontem ile de ilgilidir. Buluga gore yontem,
asadidaki adimlari icermektedir:

Kilavuz rayinin bir manyetik germe cihazi vasitasiyla gegici olarak sabitlenmesini
mumkin kilan sekilde, bir hafif metal ana gdvdeyi ve bir manyetik sabitleme elemanini
iceren bir kilavuz raymnin hazirlanmasi, kilavuz rayinin, manyetik germe cihazi
vasitasiyla bir isleme cihazinin icinde veya (zerinde sabitlenmesi, Kilavuz rayinin,
dzellikle Gzerinde, kilavuz rayl Uzerinde bir kizagin yerlestirimesine yonelik olarak
tasarlanan bir kilavuz elemaninin islenmesi ve kilavuz rayinin sékilmesi. Bu ydntem,
kilavuz rayinin basit olarak, sikistirma olmadan gerilmesi ve boylece kilavuz rayinin, iyi
sekilde tanimlanan bir konumda dogdru olarak islenmesini mimkiin kilmasi avantajina
sahiptir. Ray, isleme akabinde, ayni zamanda hizli sekilde sokllebilmektedir, bu
sayede, kilavuz elemaninin islenmesine yonelik olarak ihtiyag duyulan iglem sGresi

azaltilabilmektedir.

Bu kapsamda, bu igleme, kilavuz elemaninin bir kilavuz yuzey alaninin
zimparalanmasini igerebilmektedir. Ancak, ayni zamanda, érnegin deliklerin delinmesi,
vida agma, bir olugun frezelenmesi, bir ylzey kaplamasinin bir parcasinin
kaynaklanmasi veya doékllmesi veya benzeri isleme adimlan gibi diger ¢alisma

adimlar da mumkin olmaktadir.

isleme, alternatif veya ek olarak, kilavuz elemaninin yerlestiriimesini de
icerebilmektedir. Omedin, kilavuz elemani, hafif metal ana gévde igine haddeleme

veya yapistirma vasitasiyla monte edilebilmektedir.
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Kilavuz rayinin sabitlenmesi, manyetik germe cihazinin bir veya daha c¢ok
elektromiknatislar vasitasiyla uygulanabilmektedir. Bu, manyetik germe cihazinin,
basit bir sekilde acilabilmesi ve kapatilabilmesi avantajina sahiptir. Alternatif olarak
veya ek olarak, kilavuz rayimin sabitlenmesi, bir kalici miknatis vasitasiyla
uygulanabilmektedir, bu sayede, kalici miknatisin tek basina kullaniimas) esnasinda,

akim sebekesine bir badlanti, mevcut noktadan itibaren gerekli olmaz.

Bulus, asadida, ekli sekillere referans verme suretiyle, tamamen érneksel amacgh

dizenleme formlar yardimi ile agiklanmaktadir. Burada:

Sekil 1 bulusa gdre transfer sisteminin birinci diizenleme formunun bir kesit
goruntusing;

Sekil 2 ikinci duzenleme formuna gére bir kilavuz rayinin bir kesit géruntisin;
Sekil 3 uglncl bir diuzenleme formunda gbére bir kilavuz rayinin bir kesit
gorantisuna;

Sekil 4 ddrdinci bir dlizenleme érnedine gore bir kilavuz diazenedinin bir kesit

gorantising; ve

Sekil 5 hir transfer sisteminin islenmesine yonelik, bulusa gére ydntemin bir

dizenleme formunun bir akis diyagramini géstermektedir.

Sekiller 1 ila 4, kilavuz rayinin (10) burada gdsterilmeyen bir manyetik germe cihazi
Uzerine sabitlenmesine yonelik olarak, bir sabitleme elemani (12) ile donatilan bir
kilavuz rayinin (10) cesitli dizenleme formlarini gostermektedir. Buna ek olarak,
kilavuz raylan (10), her durumda, her biri bir kilavuz ylzey alanina (16) sahip olan iki
kilavuz elemanlari (14) ile donatiimaktadir. Her bir sabitleme elemani (12} ve kilavuz
elemani (14), manyetik olmayan bir hafif metal ana govde (18) Uzerine monte

edilmektedir.

Sekil 1, kilavuz rayinin {10) bir U formuna sahip oldugu ve bir kizadi (20) dis taraftan
kismen gevreledigi bir diizenleme formunu gdstermektedir. Uzerinde, tasinacak olan
nesnenin duzenlendidi kizak (20), bir yatak (22) yardimi ile, kilavuz rayi (10) Gzerinde
lineer olarak kaydirlabilir sekilde yerlestiriimektedir. Yatak (22), kilavuz ray tarafindaki
kilavuz elemani {14) ve kizak tarafindaki bir kilavuz pargasi (26) arasinda diizenlenen

ve kilavuz yuzey alani (16} ile temas halinde bulunan birden fazla silindir govdesini (24)
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icermektedir. Kilavuz elemani {(14), kilavuz parcasi (26) ve de sabitleme elemani {12),
hafif metal ana govde (18) icinde veya kizakta (20) olusturulan yamuk formdaki oluklar

icine gomiilmekte ve biylece pozitif baglantill olarak sabitlenmekiedir.

Sabitleme elemanlari {12}, ilgili clugun derinliginden (T) daha buyik olan bir yikseklige
(H) sahiptir. Bu nedenle, sabitleme elemanlan {12), kilavuz rayindan (10) disariya
¢ikinti yapmaktadir. Bir ylzey alanina birden fazla sabitleme elemanlarinin (12) monte
edilmesi durumunda, bunlarin serbest uzanan vyizey alanlari, bir dizlem icinde
uzanmaktadir. Sekil 1’de géraldagu gibi, kilavuz rayinin (10), burada gdsteriimeyen bir
manyetik germe cihazi Uzerinde dodru olarak konumlandiriimasini garantiye almaya

yonelik olarak, yanal olarak ek bir sabitleme elemani (12) monte edilebilmektedir.

Ek olarak, kilavuz rayi (10) icinde, kilavuz rayini (10} érnegin gosteriimeyen bir sasi
Uzerine veya sabit sekilde vidalamak Ozere, gomall delikler (28) mevcut

bulunmaktadir.

Sekiller 2 ila 4'te gobsterilen kilavuz rayinin (10) dizenleme formlar, burada
goésterilmeyen bir kizak tarafindan, dig taraftan kusatiimaktadir. Buna yénelik olarak,
kilavuz elemanlar (14), kilavuz rayimin (10), birbirlerinin karsisinda uzanan dis ylizey
alanlarinin Uzerinde uzanmaktadir. Bu dizenleme formlari, birbirlerinden, esas olarak,
kilavuz elemanlarinin (14) enine kesit formlar vasitasiyla farklilasmaktadir. Sekil 2'de
gosterilen kilavuz elemani {14), silindir gévdelerinin (24) alinmasina yoénelik bir oyuga
sahip, yamuk formunda bir ana forma sahip olurken, sekil 3 ve 4'te gdsterilen
dizenleme formlarindaki kilavuz elemanlari (14), esasen daire formunda bir ana forma
sahip olmaktadir. Silindir govdelerinin (24) kilavuzlanmasina yonelik olarak, esasen
daire formundaki profil (zerinde gevler (sekil 3) veya centikler (sekil 4)

olusturulabilmekiedir.

Sekil 5, bir transfer sisteminin, nesnelerin tasinmasina yonelik olarak islenmesine
yonelik bir yénteme ybdnelik bir akig diyagramini gdstermektedir. Birinci adimda, bir
kilavuz rayi (10) hazirlanmaktadir. Kilavuz rayi (10), bir hafif metal ana gdvdeyi (18) ve
bir manyetik sabitleme elemanini (12) icermektedir. Sabitleme elemani {12), kilavuz
rayini (10), burada gdsteriimeyen bir manyetik germe cihazi vasitasiyla gegici olarak
sabitlemeyi, diger bir deyisle fikse etmeyi miimkiin kilmaktadir. Ikinci adimda, kilavuz

rayl {10), manyetik germe cihazi vasitasiyla, bir igsleme cihazinin i¢cinde veya Uzerinde
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fikse edilmektedir. Buna yoénelik olarak, drnedin bir veya birden ¢ok miknatislar,
ozellikle de elektromiknatislar vasitasiyla, bir manyetik alan Uretiimektedir, bu,
manyetik sabitleme elemani {12) ile birlikte ¢caligmaktadir ve igleme cihazi ve kilavuz

rayi (10) arasinda, sabit, strtinmeli bir baglanti saglamaktadir.

Akabinde, Ug¢lncl bir adimda, kilavuz rayl (10) islenmektedir. Bu adim, bir kilavuz
elemaniin (14) monte edilmesini, kilavuz elemaninin (14) kilavuz yizey alaninin (16}
zimparalanmasini ve de ek velveya alternatif isleme adimlarini icerebilmektedir.
Kilavuz rayl (10), islemenin sonlanmasi akabinde, manyetik germe cihazinin inaktif
hale getiriimesi vasitasiyla, érnegin elektromiknatisin/-larin devreden ¢ikariimasi
vasitasiyla, isleme cihazindan tekrar sokilmektedir. Meveut durumda, kilavuz rayinin
(10) bir diger kesiti veya bir diger yap1 par¢asi islenebilmektedir.

Yukarida agiklanan yontem vasitasiyla, kilavuz rayinin (10), bilinen sekilde gerilen
bilesik lineer kilavuzlarda meydana geldidi gibi, noktasal yilklenmeler vasitasiyla
bunlarin sikistinlmasi veya hatta deforme olmasi olmadan, islenmesi mimkin
olmaktadir. Kilavuz rayinin (10), akabinde, bir transfer sistemi icinde insa edilmesi
durumunda, bunun, isleme esnasinda oldudu gibi, tam olarak aym sekilde
yonlendirilmesi guvenceye alinmaktadir. Bu, dzellikle, s6z konusu isleme adiminin,
kilavuz elemaninin (14), 6zellikle de kilavuz ylzey alaninin (16) islenmesini icermesi
durumunda énem tasimaktadir. Son olarak, bu durumda, kilavuz rayinin (10) tam
dogru sekilde insa edilmesi, dnemli dlglide basitlestiriimektedir. Rayin (10) montaj
esnasinda miteakiben ayarlanmasi, prensip olarak, mevcut noktadan itibaren bir daha

gerekli olmayacaktir.

Burada bir kilavuz rayinin (10) islenmesi ve kilavuz rayinin (10} miiteakiben bir transfer
sistemine uygulanmasi agiklanmakta iken, ayni zamanda, birbirleri arasinda birlesen
¢ok sayida kilavuz raylarinda (10) meydana gelen bir yeknesak modilin, agiklanan

ydntemin yardimi ile islenmesi de dusglinilebilir.

Ozet olarak, bu durumda, kilavuz rayinin (10) sikistirma- veya burulma olmadan gegici
olarak sabitlenmesinin, en az bir manyetik sabitleme elemani {12) vasitasiyla mimkin
kilindig1 soylenebilir, bunun yani sira, en az bir kilavuz yizey alaninin (16}, bir igleme
konumunda ve ayni zamanda bir uygulama konumunda, bir referans ylizey alanina

yonelik olarak veya bir referans sistemine yonelik olarak, ayni veya en azindan iyi



tanimlanmig konumda durmasi glvenceye alinmaktadir. Bu sayede, kilavuz raylarinin
(10) islenmesi onemli Olglide kolaylagtinimaktadir ve kizagin (20) kilavuzlanmasina

yonelik olarak belirleyici Snemde olan bilegenlerin dogrulugu yiikseltiimektedir.

Referans Numaralan Listesi

10 Kilavuz ray!

12 Sabitleme elemani

14 Kilavuz elemani

16 Kilavuz ylizey alani
18  Hafif metal ana goévde
20 Kizak

22 Yatak

24 Silindir gévdesi

26 Kilavuz parcasi

28  Gommeli delik
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Kilavuz rayvinin
saglanmasi

¥

Manyetik germe cihaz vasitasiyla
kilavuz rayinin sabitlenmesi

4

Kilavuz rayinin calistinimasi

4

Kilavuz rayinin sokulmesi
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