Warszawa, 23 listopada 1938 r.

GOGL 25/

RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ
OPIS PATENTOWY

Nr 27337.

Firma Carl Zeiss
(Jena, Niemcy).

Kl. 42—mm;—36—
42 1! 2200

Przektadnia iloczynowa.

Zgloszono 2

wrzesnia 1936 r,

Udzielono 30 wrzesnia 1938 r.

Pierwszenstwo: 12 wrzesnia 1935 r. (Niemcy).

Wynalazek dotyczy takiej przektadni
iloczynowej, w ktérej bryta krzywiznowa,
obracana okolo pewnej osi, wprawia czuj-
nik, przylegajacy do jej powierzchni, w
ruch, wyznaczony odlegloscia punktow tej
powierzchni od tej osi, przy czym odle-
glos¢ ta odpowiada iloczynowi okreslonej
funkcji spétrzednej katowej, mierzonej o-
koto osi obrotu bryly krzywiznowej, przez
okreslona funkcje spélrzednej liniowej,
mierzonej wzdluz tej osi. Przektadnie takie
stosuje sie czesto w przyrzadach do pro-
wadzenia ognia.

Dotychczas wykonywano je zawsze tak,
ze bryla krzywiznowa zaréwno okolo osi
obraca si¢ o kat, proporcjonalny do argu-
mentu jednego czynnika, jak i wzdluz niej
przesuwa o dlugosé, proporcjonalng do ar-

gumentu drugiego, natomiast czujnik tylke
sie obraca okoto osi, réwnoleglej do osi
bryty krzywiznowej, o kat, odpowiadajacy
iloczynowi, albo przesuwa prostopadle do
niej o odpowiadajaca mu diugos¢. Budowa
taka ma wady, z ktérych najwazniejsza
polega na tym, ze poslugiwanie si¢ prze-
ktadnia wymaga przezwycigezania tarcia
nie tylko obrotu, ale i posuwu; dlatego
przy smarowaniu nie dos¢ starannym i nie-
zupetnej ochronie przed kurzem bryla
krzywiznowa latwo sie zacina, a w kazdym
razie jej poruszanie wymaga sily stosun-
kowo znacznej w celu przezwycigzenia tar-
cia poslizgowego bryly krzywiznowej; wy-
miar przektadni wzdluz osi bryly krzywiz-
nowej jest ponadto stosunkowo znaczny.
Przedmiotem wynalazku jest ulepsze-



nie przekladni, pozwalajacé usunaé te bra-
ki. Polega ono na jej. wykonaniu takim, iz
bryla krzywiznowa tylko si¢ obraca okolo
swej osi o kat, ‘proporcjonalny do argu-
mentu jednego czynnika, czujnik zas obra-
ca si¢ zaréwno okolo osi, prostopadlej do
osi bryly, o kat, odpowiadajgcy argumen-
towi drugiego czynnika, jak i okolo osi,
réownoleglej do osi bryly, o kat, odpowia-
dajacy iloczynowi. Podczas gdy w prze-
ktadni znanej czujnik ma wzgledem bryly
krzywiznowej co najmniej jeden ruch pro-
stoliniowy, to w przekladni wedlug wyna-
lazku wszystkie ruchy sa obrotowe. Przy
poslugiwaniu si¢ przekladnia wystepuje
dzigki temu jedynie tarcie obrotu, dajace
si¢ przez zastosowanie lozysk kulkowych
lub watkowych zredukowaé nawet tylko do
tarcia toczenia. Uksztaltowanie powierzch-
ni bryly krzywiznowej wymaga oczywiscie
uwzglednienia krzywizny toru korica czuj-
nika, podobnie jak w przektadni znanej u-
wzgledniano ja w przypadku jego obrotu.
Krzywizne te mozna z reguly ograniczyé
umieszczajac poprzeczna o§ obrotu czujni-
ka dalej od osi obrotu bryly krzywiznowej,
niz o§ do niej réwnolegla.

Rysunek przedstawia przyklad prze-
kladni wedtug wynalazku. Fig. 1 przedsta-
wia ja w widoku z géry, fig. 2 — w wido-
ku bocznym w kierunku strzatki A na
fig. 1.

Bryle krzywiznowa a obraca walek g
§limakiem f za posrednictwem $limacznicy
e okolo osi d w dwéch lozyskach b, usta-
wionych na ptycie ¢. Na walku h, réwno-
leglym do osi d i obracajacym sie w dwoch
tozyskach i, osadzona jest $limacznica &,
napedzana $limakiem m, osadzonym na
watku . Na walek h nasadzony jest obro-
towo palak n, zakoriczony kétkiem zeba-
tym o; palak ten stanowi zarazem lozysko
prostopadlego do walka h czopa p wycin-
ka slimacznicowego q. Z wycinkiem q za-
zegbia sie slimak r, osadzony na walku A.
Do wycinka ¢ przymocowany jest czujnik

s, zakoriczony kulka #, dociskana do po-
wierzchni bryly krzywiznowej a sprezyna
srubowa u, wstawiona pomiedzy palak n a
plyte c.

Powierzchnia bryly krzywiznowej a z
uwzglednieniem krzywizny lukéw v, w,
stanowiacych tory kulki #, ma ksztalt ta-
ki, iz kat obrotu czujnika s okolo osi wal-
ka .h odpowiada iloczynowi pewnej okre-
$lonej funkcji kata obrotu tej bryly okoto
osi d przez pewna okreslong funkcje kata
obrotu czujnika s okoto osi czopa p. A po-
niewaz obrét watka g pociaga za soba ob-
ré6t brylty krzywiznowej a okolo osi d, przy
czym kulka f przesuwa sie po jej po-
wierzchni w plaszczyznie, prostopadlej do
osi d, obrét watka [ pociaga za soba obrot
czujnika s okolo osi czopa p, przy czym

 kulka ¢ przesuwa si¢ po powierzchni bryly

krzywiznowej a wzdluz jej osi, obrét zas
czujnika s okoto osi walka h pociaga za
soba obrét palaka n.

Obrot palaka n okolo osi watka h (przy
nieruchomym watku /) pociaga za soba —
wskutek zazebienia wycinka slimacznico-
wego ¢ ze $limakiem r, w tym przypadku
nieruchomym — réwniez pewien obrot
czujnika s okolo osi czopa p, co tez wy-
maga uwzglednienia w uksztaltowaniu po-
wierzchni brylty krzywiznowej a. Kat obro-
tu palaka n odpowiada iloczynowi odpo-
wiednich funkcji dwéch ruchéow, wprowa-
dzanych do przektadni watkami g, I Ilo-
czyn ten pobieraé mozna z koétka -zebate-
go o.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przekladnia iloczynowa, zawieraja-
ca osadzona obrotowo bryle krzywiznowa
o powierzchni ksztaltu takiego, iz odle-
glos¢ punktéw powierzchni od jej osi ob-
rotu odpowiada iloczynowi pewnej okre-
slonej funkcji spolrzednej katowej, mie-
rzonej okolo tej osi, przez pewna okreslo-
na funkcje spélrzednej liniowej, mierzonej



wzdluz tej osi, oraz poruszany ta bryla
krzywiznowa, czujnik, osadzony obrotowo
okoto osi, réownoleglej do osi obrotu bryly
krzywiznowej, znamienna tym, ze czujnik
(s) jest ponadto osadzony obrotowo okolo
osi (czopa p), prostopadiej do osi (d) ob-
rotu bryly krzywiznowej (a), dzieki czemu
przy obrocie bryly krzywiznowej (a) okoto
jej osi (d) o kat, proporcjonalny do argu-
mentu jednego czynnika, a czujnika (s) o-
koto osi (czopa p), prostopadlej do osi {d)
obrotu bryly krzywiznowej (a), o kat, od-
powiadajacy argumentowi drugiego czyn-
nika, czujnik ('s) obraca sie okoto osi (wal-

ka h), réwnoleglej do osi (d) obrotu bryty
krzywiznowej (a), o kat, odpowiadajacy
iloczynowi.

2. Przekladnia iloczynowa wedlug
zastrz, 1, znamienna tym, ze o$ (czopa p)
obrotu czujnika (’s), prostopadla do osi {d)
obrotu bryly krzywiznowej (a), przebiega
dalej od osi (d) obrotu bryly krzywizno-
wej (a), niz o§ (walka h) obrotu czujnika
(s), do niej réwnolegla.

Firma Carl Zeiss.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego i Ski, Warszawa.
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