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摄像装置、摄像装置的控制方法和存储介质

(57)摘要

本发明涉及摄像装置、摄像装置的控制方法

和存储介质。适当地分发由具有固定摄像范围的

照相机拍摄的图像和由能够改变摄像范围的照

相机拍摄的图像。摄像装置包括多个第一摄像单

元、被构造为能够改变摄像范围的第二摄像单元

以及被构造为按基于区域的序列分发多个第一

拍摄图像的分发单元。
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1.一种摄像装置，所述摄像装置包括：

多个第一摄像单元，其被构造为对与要拍摄的多个位置相对应的多个第一图像进行拍

摄，所述多个位置彼此不同，所述多个第一图像要在外部装置中进行组合且要显示在显示

画面的第一区域中；

接受单元，其被构造为接受对与所述多个位置中的至少一个位置交叠的位置的指定；

第二摄像单元，其被构造为能够改变要拍摄的位置，所述第二摄像单元响应于所述指

定对与通过所述指定所指定的指定位置相对应的第二图像进行拍摄，所述第二图像要显示

在显示画面的第二区域中，且所述第二区域与所述第一区域不同；以及

分发单元，其被构造为以分发顺序向外部装置分发至少所述多个第一图像，

其中，响应于由接受单元接受的所述指定，分发单元改变分发顺序并且以改变后的分

发顺序向外部装置分发多个第一图像，以及

其中，所述指定位置是由所述多个第一摄像单元中的至少一个摄像单元拍摄的图像的

一部分。

2.根据权利要求1所述的摄像装置，所述摄像装置还包括：

决定单元，其被构造为，基于要拍摄的多个位置和指定位置之间的位置关系来决定所

述多个第一图像的分发顺序。

3.根据权利要求2所述的摄像装置，其中，所述决定单元基于所述指定位置是否与要拍

摄的位置交叠来决定分发顺序。

4.根据权利要求2所述的摄像装置，其中，所述决定单元根据要拍摄的位置与指定位置

之间的交叠的面积来决定分发顺序。

5.根据权利要求1所述的摄像装置，其中，所述分发单元将第二图像优先于所述多个第

一图像向外部装置分发。

6.根据权利要求1所述的摄像装置，所述摄像装置还包括：

运动物体检测单元，其被构造为在所述多个第一图像的各个中，检测运动物体，以及

决定单元，其被构造为基于运动物体检测单元检测运动物体的结果来决定多个第一图

像的分发顺序。

7.一种摄像装置的控制方法，所述控制方法包括：

进行第一摄像控制，以控制对与要拍摄的多个位置相对应的多个第一图像进行拍摄，

所述多个位置彼此不同，所述多个第一图像要在外部装置中进行组合且要显示在显示画面

的第一区域中；

接受对与所述多个位置中的至少一个位置交叠的位置的指定；

进行第二摄像控制，以控制能够改变要拍摄的位置，并且响应于所述指定对与通过所

述指定所指定的指定位置相对应的第二图像进行拍摄，所述第二图像要显示在显示画面的

第二区域中，且所述第二区域与所述第一区域不同；以及

以分发顺序向外部装置分发至少所述多个第一图像，

其中，响应于接受到的所述指定，来改变分发顺序并且以改变后的分发顺序向外部装

置分发多个第一图像，以及

其中，所述指定位置是通过所述第一摄像控制拍摄的图像的一部分。

8.一种非暂时性计算机可读存储介质，其存储有程序，该程序被处理器执行以实现以
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下步骤：

进行第一摄像控制，以控制对与要拍摄的多个位置相对应的多个第一图像进行拍摄，

所述多个位置彼此不同，所述多个第一图像要在外部装置中进行组合且要显示在显示画面

的第一区域中；

接受对与所述多个位置中的至少一个位置交叠的位置的指定；

进行第二摄像控制，以控制能够改变要拍摄的位置，并且响应于所述指定对与通过所

述指定所指定的指定位置相对应的第二图像进行拍摄，所述第二图像要显示在显示画面的

第二区域中，且所述第二区域与所述第一区域不同；以及

以分发顺序向外部装置分发至少所述多个第一图像，

其中，响应于接受的所述指定，来改变分发顺序并且以改变后的分发顺序向外部装置

分发多个第一图像，以及

其中，所述指定位置是通过所述第一摄像控制拍摄的图像的一部分。
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摄像装置、摄像装置的控制方法和存储介质

技术领域

[0001] 本发明涉及一种用于在网络上分发由多个摄像元件拍摄的多个图像的方案。

背景技术

[0002] 已知一种用于监视诸如禁止区域内的闯入者等的人物的网络照相机系统。禁止区

域的示例包括公共建筑和公共场所、银行、诸如超市等的商店、水坝、基地和机场。已知一种

具有通过将全方位照相机与摇摄‑倾斜‑变焦(PTZ)照相机组合而构造的机构的装置，作为

用于这种系统的照相机。全方位照相机通过在预定位置处安装多个摄像元件，并将由各个

摄像元件拍摄的预定摄像范围内的图像组合，来获取全方位图像。PTZ照相机具有摇摄‑倾

斜‑变焦机构，并可以改变摄像范围。在组合有全方位照相机和PTZ照相机的装置中，可以在

分发由全方位照相机拍摄的视频图像的同时，分发通过使用PTZ照相机对特定范围进行摄

像而获得的视频图像。在这种情况下，该装置在将由各个照相机获得的多个视频图像按固

定序列切换的同时，将该多个视频图像分发到网络。此外，在这样的装置中，当用户在全方

位图像中指定期望范围时，在PTZ照相机的摇摄‑倾斜‑变焦机构以互锁方式进行操作的同

时，对期望范围进行摄像。可以分发通过摄像获得的视频图像。

[0003] 同时，日本特开2008‑90145号公报讨论了如下相关技术。根据该技术，在合成由多

个照相机拍摄的图像以生成宽幅图像的情况下，对中心区域进行摄像，然后以螺旋方式对

周围摄像区域进行摄像。

[0004] 如上所述，存在如下一种装置，其将由具有固定摄像范围的照相机和能够改变摄

像区域的照相机(诸如PTZ照相机)拍摄的图像依次分发到网络。期望这种装置无延迟地更

新用户指定的区域的视频图像。然而，对指定区域的视频图像的分发晚于其他视频图像，由

此，存在对指定区域的图像的更新延迟的问题。

发明内容

[0005] 根据本发明的一方面，提供一种摄像装置，该摄像装置包括多个第一摄像单元，其

被构造为对彼此不同的各个摄像范围进行摄像；接受单元，其被构造为接受对与所述多个

第一摄像单元中的至少一个第一摄像单元的摄像范围交叠的区域的指定；第二摄像单元，

其被构造为能够改变摄像范围，所述第二摄像单元进行控制以对基于由接受单元接受的指

定的区域进行摄像；以及分发单元，其被构造为在向外部装置分发由各个第一摄像单元拍

摄的多个第一拍摄图像和由第二摄像单元拍摄的第二拍摄图像时，按基于所述区域的序列

对所述多个第一拍摄图像进行分发。

[0006] 通过下面参照附图对示例性实施例的描述，本发明的其他特征将变得清楚。

附图说明

[0007] 图1是例示摄像系统的功能构造的示意图。

[0008] 图2是例示摄像系统的图。
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[0009] 图3是例示摄像装置的功能构造的示意图。

[0010] 图4是例示显示画面示例的图。

[0011] 图5是例示用于分发拍摄图像的处理的流程图。

[0012] 图6是例示分发顺序决定处理的流程图。

[0013] 图7是例示摄像装置的功能构造的图。

[0014] 图8是例示显示画面示例的图。

[0015] 图9是例示分发处理的流程图。

具体实施方式

[0016] 图1是示出根据第一示例性实施例的摄像系统的图。摄像系统具有摄像装置100和

用户装置110。摄像装置100和用户装置110经由网络120连接。摄像装置100拍摄监视区域的

图像，并将拍摄图像发送给用户装置110。用户装置110从摄像装置100接收拍摄图像并显示

接收的图像。在本示例性实施例中，拍摄图像是视频图像，但也可以是静止图像。

[0017] 摄像装置100包括摇摄‑倾斜‑变焦(PTZ)照相机单元101、四个固定照相机单元

102、切换单元103和通信单元104。摄像装置100中包括的固定照相机单元102的数量不限于

本示例性实施例中的数量。摄像装置100仅需要具有两个或更多个固定照相机单元102。摄

像装置100还包括中央处理单元(CPU)105、只读存储器(ROM)106和随机存取存储器(RAM)

107。

[0018] PTZ照相机单元101是具有变焦镜头和摄像元件的照相机，并且可以执行摇摄、倾

斜和变焦的控制。换句话说，PTZ照相机单元101可以改变摄像范围。PTZ照相机单元101根据

从用户装置110接收的控制指令控制变焦镜头和驱动电机。这里，PTZ照相机单元101是能够

改变摄像范围的摄像单元的示例。在下文中将摇摄、倾斜和变焦的控制称为PTZ控制。同时，

固定照相机单元102中的各个具有固定镜头和摄像元件。固定照相机单元102各自安装在预

定位置(参见图2)并对固定摄像范围进行摄像以通过合成来获得全方位图像。PTZ照相机单

元101和固定照相机单元102中的各个的摄像元件根据光来进行到图像电信号的转换。摄像

元件的示例包括电荷耦合器件(CCD)传感器和互补金属氧化物半导体(CMOS)传感器。

[0019] 将由各个固定照相机单元102拍摄的多个图像合成，从而在用户装置110中生成并

显示一个全方位图像(全景图像)。各个固定照相机单元102的摄像范围是不同的。这里，摄

像范围不同包括摄像范围仅部分交叠的情况。

[0020] 切换单元103连接到PTZ照相机单元101和固定照相机单元102中的各个。切换单元

103根据PTZ照相机单元101和固定照相机单元102的拍摄图像的分发顺序(分发序列)，从

PTZ照相机单元101和固定照相机单元102的拍摄图像当中选择一个拍摄图像。然后，切换单

元103将所选择的图像发送给通信单元104。通信单元104经由网络120发送和接收信息。例

如，通信单元104压缩拍摄图像并经由网络120将压缩图像分发给用户装置110。

[0021] CPU  105通过读出存储在ROM  106中的控制程序来执行各种处理。RAM  107用作CPU 

105的主存储器，或者诸如工作区的临时存储区域。CPU  105读出存储在ROM  106中的程序并

执行该程序以实现摄像装置100的下面将描述的功能和处理。在另一示例中，CPU  105可以

读出存储在诸如安全数字(SD)卡的存储介质中而不是ROM  106中的程序。

[0022] 用户装置110例如是诸如个人计算机(PC)等的信息处理装置。用户装置110包括通
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信单元111、显示单元112、输入单元113、CPU  114、ROM  115、RAM  116和硬盘驱动器(HDD)

117。通信单元111经由网络120发送和接收信息。显示单元112显示各种信息。输入单元113

具有键盘和鼠标，并接受用户要执行的各种操作。

[0023] CPU  114通过读出存储在ROM  115中的控制程序来执行各种处理。RAM  116用作CPU 

114的主存储器或诸如工作区的临时存储区域。HDD  117存储各种数据和各种程序。CPU  114

读出存储在ROM  115或HDD  117中的程序并执行该程序，从而实现用户装置110的将在下面

描述的功能和处理。在另一示例中，CPU  114可以读出存储在诸如SD卡的存储介质中而不是

ROM  115中的程序。

[0024] 图2是摄像装置100和用户装置110中的各个的整体视图。摄像装置100安装在天花

板上。固定照相机单元102沿圆周方向(对应于PTZ照相机单元101的倾斜方向)以一定间隔

安装，以便进行全方位摄像。此外，PTZ照相机单元101安装在中心以被固定照相机单元102

包围。

[0025] 图3是例示摄像装置100的功能构造的图。摄像装置100包括模数(A/D)转换单元

301、显像处理单元302、数据形成单元303、通信处理单元304、照相机控制单元305、位置处

理单元306和分发顺序决定单元307。A/D转换单元301通过对由PTZ照相机单元101和固定照

相机单元102中的各个的摄像元件接收的信号进行模数转换来获得拍摄图像。显像处理单

元302对由A/D转换单元301获得的拍摄图像进行显像处理，然后数据形成单元303对拍摄图

像进行图像形成。然后，拍摄图像被发送到通信处理单元304。通信处理单元304控制通过网

络120的通信。照相机控制单元305经由通信处理单元304接收照相机控制命令。照相机控制

命令通过用户操作被输入到用户装置110。随后，照相机控制单元305根据控制命令控制PTZ

照相机单元101和固定照相机单元102中的各个的摄像。该处理是摄像控制处理的示例。照

相机控制单元305还对PTZ照相机单元101进行PTZ控制。

[0026] 位置处理单元306识别PTZ照相机单元101和固定照相机单元102中的各个的摄像

位置。位置处理单元306根据PTZ照相机单元101识别由执行PTZ控制产生的摄像位置。分发

顺序决定单元307决定，在通信处理单元304将由PTZ照相机单元101和固定照相机单元102

拍摄的多个图像分发到用户装置110时要使用的分发顺序。

[0027] 图4是例示在用户装置110的显示单元112处显示的显示画面示例的图。显示画面

400包括用于显示拍摄图像的五个区域。四个连续区域401至404连续地显示由各个固定照

相机单元102拍摄的多个图像。这里，为了便于描述，将图1中的四个固定照相机单元102称

为固定照相机单元A、固定照相机单元B、固定照相机单元C和固定照相机单元D。四个区域

401至404分别显示由固定照相机单元A至D拍摄的图像。将四个拍摄图像放置在连续区域

401至404中，从而形成整体的连续图像(全方位图像)。

[0028] 由PTZ照相机单元101拍摄的图像显示在区域405中。此外，用户可以通过操作输入

单元113在区域401至404中的各个中显示的拍摄图像中指定用户想要关注的区域。以下将

根据用户操作指定的区域称为指定区域。图4例示了指定框410指定了跨越区域402和403之

间的边界的区域的情况。在这种情况下，PTZ照相机单元101的PTZ机构以这样的方式被控

制：由指定框410指定的区域是摄像范围。在区域405中显示与由指定框410指定的区域对应

的拍摄图像，作为PTZ照相机单元101的拍摄图像。

[0029] 图5是例示用于分发由摄像装置100拍摄的图像的处理的流程图。在步骤S500中，
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摄像装置100的通信处理单元304进行控制以开始经由通信单元104对由PTZ照相机单元101

和固定照相机单元102拍摄的图像的分发。如上所述，通信处理单元304控制切换单元103以

依次逐个分发拍摄图像。因此，通信单元104依次分发拍摄图像。在分发开始时，通信处理单

元304进行控制以根据默认分发顺序分发拍摄图像。默认分发顺序预先设置在诸如摄像装

置100的ROM  106等的存储器中。在摄像装置100中，例如PTZ照相机单元101和固定照相机单

元A至D的拍摄图像的分发顺序按此顺序被预先设置为默认值。在分发开始之后，通信处理

单元304进行控制以通过控制切换单元103，在根据分发顺序定期地切换拍摄图像的同时保

持依次分发拍摄图像。因此，用户装置110从摄像装置100依次接收拍摄图像。用户装置110

以拍摄图像到达的顺序在显示画面400(图4)的区域401至405中显示拍摄图像。每当新的拍

摄图像到达时，用户装置110更新显示。

[0030] 接下来，在步骤S501中，通信处理单元304确认是否接受了对固定照相机单元102

的摄像范围内的区域的指定。假设在用户装置110中，如参考图4描述的通过用户操作指定

了指定框410。在这种情况下，用户装置110识别与指定框410相对应的指定区域，并且将控

制命令发送到摄像装置100，该控制命令假定指定区域为PTZ照相机单元101的摄像范围。当

接收到控制命令时，通信处理单元304确定接受了对区域的指定。这是用于接受对区域的指

定的处理示例。当通信处理单元304确定接受了对区域的指定时(步骤S501中为“是”)，处理

进行到步骤S502。当通信处理单元304确定没有接受对区域的指定时(步骤S501中为“否”)，

处理进行到步骤S504。

[0031] 在步骤S502中，照相机控制单元305基于与指定区域对应的控制命令来改变PTZ照

相机单元101的摄像范围(称为PTZ摄像范围)。在该处理中，照相机控制单元305计算关于从

四个固定照相机单元102的拍摄图像合成的全方位图像的PTZ摄像位置的坐标信息。通过假

设全方位图像是一个平面来分配坐标，并且根据用户指定的指定框的位置重新分配相对于

全方位图像的坐标轴的坐标，来实现关于PTZ摄像位置的坐标信息的计算。PTZ照相机单元

101在照相机控制单元305的控制下，根据改变位置的坐标移动照相机位置。接下来，在步骤

S503中，分发顺序决定单元307决定由PTZ照相机单元101和固定照相机单元102拍摄的多个

图像(在本示例性实施例中为五个拍摄图像)的分发顺序。下面将参考包括图6的附图描述

该过程。

[0032] 接下来，在步骤S504中，在步骤S503中决定分发顺序的情况下，通信处理单元304

控制切换单元103按所决定的分发顺序依次分发由PTZ照相机单元101和固定照相机单元

102拍摄的图像。因此，切换单元103按分发顺序分发拍摄图像。在未决定分发顺序的情况

下，通信处理单元304进行控制以按默认分发顺序依次分发拍摄图像。因此，通信单元104根

据分发顺序将拍摄的图像依次分发到用作外部装置的用户装置110。接下来，在步骤S505

中，通信处理单元304确定是否结束分发。如果通信处理单元304确定结束分发(步骤S505中

为“是”)，则分发处理结束。如果通信处理单元304确定不结束分发(步骤S505中为“否”)，则

处理进行到步骤S501以继续分发。通过上述处理将拍摄图像依次发送到用户装置110。因

此，根据分发顺序在显示画面400中显示并更新视频图像。

[0033] 图6是示出分发顺序决定处理(步骤S503)的详情的流程图。在步骤S600中，位置处

理单元306计算PTZ照相机单元101在全方位图像中的摄像位置。接下来，在步骤S601中，分

发顺序决定单元307确认由位置处理单元306识别的指定区域是否与固定照相机单元102中
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的各个的摄像范围交叠。例如，在图4所示的示例中，指定框410与两个区域402和403交叠。

在这种情况下，分发顺序决定单元307确定指定区域与多个摄像范围交叠。如果分发顺序决

定单元307确定指定区域与多个摄像范围交叠(步骤S601中为“是”)，则处理进行到步骤

S602。如果分发顺序决定单元307确定指定区域不与多个摄像范围交叠(步骤S601中为

“否”)，即，如果指定区域仅与一个摄像区域交叠，则处理进行到步骤S606。

[0034] 在步骤S602中，分发顺序决定单元307识别与指定区域交叠的摄像范围的数量，以

及哪个摄像范围与指定区域交叠。此外，分发顺序决定单元307在与指定区域交叠的多个摄

像范围的各个中计算与指定区域交叠的部分的面积，从而识别交叠面积降序。接下来，在步

骤S603中，分发顺序决定单元307决定PTZ照相机单元101的拍摄图像在分发顺序中是第一

个。接下来，在步骤S604中，针对各自具有与指定区域交叠的摄像范围的固定照相机单元

102，分发顺序决定单元307按交叠面积降序来决定分发顺序中的第二个及后续。

[0035] 接下来，在步骤S605中，针对各自具有不与指定区域交叠的摄像范围的固定照相

机单元102，分发顺序决定单元307基于与指定区域的位置关系来决定在分发顺序中的位

置。在分发顺序中，这些位置在针对各自具有与指定区域交叠的摄像范围的固定照相机单

元102决定的位置之后。具体地，分发顺序决定单元307将较早位置分配给具有更接近指定

区域的摄像范围的固定照相机单元102。结果，例如，在图4所示的示例中，以如下方式确定

分发顺序：依次布置PTZ照相机单元101、对应于区域402的固定照相机单元B、对应于区域

403的固定照相机单元C、对应于区域401的固定照相机单元A和对应于区域404的固定照相

机单元D。

[0036] 在步骤S606中，分发顺序决定单元307决定PTZ照相机单元101是分发顺序中的第

一个。接下来，在步骤S607中，分发顺序决定单元307确定具有与指定区域交叠的摄像范围

的固定照相机单元102是分发顺序中的第二个。接下来，在步骤S608中，针对各自具有不与

指定区域交叠的摄像范围的固定照相机单元102，分发顺序决定单元307基于与指定区域的

位置关系，决定在分发顺序中的第三个及后续。步骤S608类似于步骤S605。进行分发顺序决

定处理以基于固定照相机单元102的摄像范围与指定地区之间的交叠存在或不存在以及交

叠的程度，来决定分发固定照相机单元102的拍摄图像的顺序。换句话说，分发顺序决定处

理是用于基于摄像范围与指定区域之间的位置关系来决定拍摄图像分发顺序的处理的示

例。分发顺序决定单元307仅需要基于摄像范围与指定区域之间的位置关系来决定分发顺

序，并且为此目的的具体处理不限于上述处理。例如，分发顺序决定单元307可以确定哪个

固定照相机单元102具有指定区域的左上部分(用户执行的拖动操作的开始位置)所属的摄

像范围。然后，分发顺序决定单元307可以决定按该拍摄图像的分发顺序的位置。此外，具有

优先级的固定照相机单元102的帧速率可以提高到高于其他固定照相机单元102的帧速率。

[0037] 如上所述，本示例性实施例的摄像装置100可以优先于其他拍摄图像分发与指定

区域交叠的拍摄图像。以这种方式，摄像装置100可以适当地分发由具有固定摄像范围的照

相机拍摄的图像和由能够改变摄像范围的照相机拍摄的图像。另外，能够防止用户关注的

区域的拍摄图像丢失。

[0038] 接下来，将描述根据第二示例性实施例的摄像系统。具体地，将描述与根据第一示

例性实施例的摄像系统的不同点。图7是例示根据第二示例性实施例的摄像装置200的功能

构造的图。与第一示例性实施例的摄像装置100一样，摄像装置200包括A/D转换单元301、显
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像处理单元302、数据形成单元303、通信处理单元304、相机控制单元305以及位置处理单元

306。摄像装置200还包括运动物体处理单元701和分发顺序决定单元702。运动物体处理单

元701从固定照相机单元102的、由数据形成单元303获得的拍摄图像中检测运动物体。然

后，运动物体处理单元701识别检测到的运动物体的运动量和运动方向。然后，运动物体处

理单元701生成运动物体图。运动物体图表示拍摄图像中的运动物体的分布，以及各个运动

物体的运动量和运动方向。通信处理单元304将运动物体图发送到用户装置110。分发顺序

决定单元702基于由运动物体处理单元701生成的运动物体图或固定照相机单元102的摄像

范围与指定区域之间的位置关系，决定PTZ照相机单元101和固定照相机单元102中的各个

的拍摄图像的分发顺序。

[0039] 图8是例示根据第二示例性实施例的在用户装置110的显示单元112处显示的画面

示例的图。与显示画面400(图4)一样，显示画面800在四个连续区域801至804中显示由固定

照相机单元A至D拍摄的图像。在四个区域801至804中的各个中的拍摄图像形成整体的连续

图像。根据用户操作，在区域801至804中显示指定框810。此外，由PTZ照相机单元101拍摄的

图像显示在区域805中。

[0040] 此外，根据第二示例性实施例的用户装置110从摄像装置200接收运动物体图。基

于运动物体图，用户装置110在区域801至804中的各个中显示的拍摄图像上叠加并绘制

(render)箭头图像820。箭头图像820指示各个运动物体。由此，用户可以识别全方位图像中

的运动物体的分发。例如，在图8的示例中，可以确定在区域801中显示的摄像区域中存在许

多运动物体，而在区域804中显示的摄像区域中存在较少的运动物体。表示各个箭头图像

820的箭头长度表示运动物体的运动量，箭头的方向表示运动物体的运动方向。

[0041] 图9是例示由根据第二示例性实施例的用户装置110进行的分发处理的流程图。在

步骤S900中，摄像装置200的通信处理单元304经由通信单元104开始分发由PTZ照相机单元

101和固定照相机单元102获得的图像。该步骤类似于参照图5描述的步骤S500。接下来，在

步骤S901中，运动物体处理单元701基于由固定照相机单元102(固定照相机单元A至D)拍摄

的各个图像来检测运动物体。接下来，在步骤S902中，运动物体处理单元701基于检测运动

物体的结果生成运动物体图。然后，通信处理单元304将运动物体图发送到用户装置110。因

此，基于接收的运动物体图，用户装置110在拍摄图像上叠加并显示表示运动物体的箭头图

像，如图8所示。

[0042] 接下来，在步骤S903中，通信处理单元304确认是否接受了对固定照相机单元102

的摄像范围内的区域的指定。该步骤类似于步骤S501(图5)。当通信处理单元304确定接受

了对区域的指定时(步骤S903中为“是”)，处理进行到步骤S904。当通信处理单元304确定没

有接受对区域的指定时(步骤S903中为“否”)，处理进行到步骤S909。在步骤S904中，照相机

控制单元305基于与指定区域对应的控制命令来改变PTZ摄像范围。该步骤类似于步骤S502

(图5)。接下来，在步骤S905中，分发顺序决定单元702基于由运动物体处理单元701生成的

运动物体图来决定固定照相机单元A至D的优先级。具体地，分发顺序决定单元702在以如下

方式分配优先级：摄像范围中存在的运动物体的数量越大，则优先级越高。

[0043] 接下来，在步骤S906中，分发顺序决定单元702识别关于分发顺序的决定的设置。

这里，该设置是在决定分发顺序时设置指定区域和运动物体图中的哪一个具有优先级。根

据用户操作在摄像装置200中设置哪一个具有优先级。如果分发顺序决定单元702确定该设
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置指示指定区域具有优先级(步骤S906中为“是”)，则处理进行到步骤S907。如果分发顺序

决定单元702确定该设置指示运动物体图具有优先级(步骤S906中为“否”)，则处理进行到

步骤S908。

[0044] 在步骤S907中，分发顺序决定单元702基于指定区域决定分发顺序。具体地，分发

顺序决定单元702以与第一示例性实施例中描述的分发顺序决定处理(步骤S503)类似的方

式决定分发顺序。另一方面，在步骤S908中，分发顺序决定单元702基于运动物体图决定分

发顺序。具体地，分发顺序决定单元702将在步骤S905中决定的优先级决定为分发顺序。换

句话说，分发顺序决定单元702以这样的方式决定分发顺序：包括较大数量的运动物体的拍

摄图像优先于在具有较少数量的运动物体的拍摄图像分发。这是根据检测运动物体的结果

来决定分发顺序的处理的示例。在步骤S907和步骤S908之后，处理进行到步骤S909。

[0045] 在步骤S909中，在步骤S907或步骤S908中决定分发顺序的情况下，通信处理单元

304控制切换单元103以按决定的分发顺序依次分发由PTZ照相机单元101和固定照相机单

元102中的各个拍摄的图像。在未决定分发顺序的情况下，通信处理单元304进行控制以根

据默认分发顺序分发拍摄图像。接下来，在步骤S910中，通信处理单元304确定是否结束分

发。如果通信处理单元304确定结束分发(步骤S910中为“是”)，则分发处理结束。如果通信

处理单元304确定不结束分发(步骤S910中为“否”)，则处理进行到步骤S901以继续分发。通

过上述处理将拍摄图像依次发送到用户装置110。因此，在显示画面800中显示并更新根据

分发顺序的视频图像。此外，根据运动物体图显示并更新箭头图像。

[0046] 例如，假设指定区域在图8的示例中具有优先级。在这种情况下，通过上述处理以

如下方式决定分发顺序：依次布置PTZ照相机单元101、对应于区域802的固定照相机单元B、

对应于区域803的固定照相机单元C、对应于区域801的固定照相机单元A以及对应于区域

804的固定照相机单元D。作为另选，假设运动物体图在图8的示例中具有优先级。在这种情

况下，以如下方式决定分发顺序：依次布置PTZ照相机单元101、固定照相机单元A、固定照相

机单元B、固定照相机单元C和固定照相机单元D。根据第二示例性实施例的摄像系统的其他

构造和处理类似于根据第一示例性实施例的摄像系统的构造和处理。

[0047] 如上所述，第二示例性实施例的摄像装置200可以进行分发控制，以向运动物体图

或指定区域赋予更高的优先级。

[0048] 上面已经描述了本发明的一些示例性实施例。然而，本发明不限于这些具体的示

例性实施例，并且可以在权利要求描述的本发明的主旨的范围内进行各种改变和/或修改。

[0049] (其他示例性实施例)

[0050] 用于实现上述示例性实施例的一个或更多个功能的程序可以经由网络或存储介

质提供给系统或装置。系统或装置的计算机中的一个或更多个处理器可以通过读取程序来

执行处理。本发明也可以通过该处理来实现。本发明还可以通过用于实现一个或更多个功

能的电路(例如，专用集成电路(ASIC))来实现。

[0051] 根据本发明的示例性实施例，能够适当地分发由具有固定摄像范围的照相机拍摄

的图像和由能够改变摄像范围的照相机拍摄的图像。

[0052] 其他实施例

[0053] 还可以通过读出并执行记录在存储介质(也可更完整地称为“非暂时性计算机可

读存储介质”)上的计算机可执行指令(例如，一个或更多个程序)以执行上述实施例中的一
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个或更多个的功能，和/或包括用于执行上述实施例中的一个或更多个的功能的一个或更

多个电路(例如，专用集成电路(ASIC))的系统或装置的计算机，来实现本发明的实施例，并

且，可以利用通过由系统或装置的计算机例如读出并执行来自存储介质的计算机可执行指

令以执行上述实施例中的一个或更多个的功能，并且/或者控制一个或更多个电路以执行

上述实施例中的一个或更多个的功能的方法，来实现本发明的实施例。计算机可以包括一

个或更多个处理器(例如，中央处理单元(CPU)、微处理单元(MPU))，并且可以包括分开的计

算机或分开的处理器的网络，以读出并执行计算机可执行指令。计算机可执行指令可以例

如从网络或存储介质被提供给计算机。存储介质可以包括例如硬盘、随机存取存储器

(RAM)、只读存储器(ROM)、分布式计算系统的存储器、光盘(诸如压缩光盘(CD)、数字通用光

盘(DVD)或蓝光光盘(BD)TM)、闪存装置以及存储卡等中的一个或更多个。

[0054] 本发明的实施例还可以通过如下的方法来实现，即，通过网络或者各种存储介质

将执行上述实施例的功能的软件(程序)提供给系统或装置，该系统或装置的计算机或是中

央处理单元(CPU)、微处理单元(MPU)读出并执行程序的方法。

[0055] 虽然已经参照示例性实施例对本发明进行了描述，但是应该理解，本发明不限于

所公开的示例性实施例。应当对权利要求的范围给予最宽的解释，以使其涵盖所有这些变

型例以及等同的结构及功能。
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