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Pfedmé&tem vyndlezu je zafizeni pro chla-
zeni soufadnicovych obréb&cich strojd, ze-
jména obrédb&cich center, s prom#nlivou
pracovni rovinou. :

Znédmd zafizeni pro chlazeni soufadnico-
vych obrabé&cich strojii jsou konstruovéna
obdobné& jako zarizeni uZivand na univer-
zélnich obrébé&cich strojich.

Hubice, do niZ? je pfrivddéna chladici ka-
palina, byvé nejcastji na obrab&cim stroji,
vyjimeCn& na obrobku. Do hubice je Serpé-
na chladici kapalina. Zafizeni je jednodu-
.ché a spolehlivé, nevyhovuje viak poZadav-
kitm kladenym na obrab&ci centra, protoZe
nesleduje pracovni néstroj. PFi zm#&n& pra-
covniho mista je zapotfebi k usm&rnsni
proudu chladici kapaliny zdsahu obsluhy
stroje.

Pro vysoké- vykony, v disledku nichZ od-
b¥rem t¥isky vznikd znané mnoZstvi tepla,
nelze potfebu dfisledného chlazeni opomi-
nout, coZ i pfes plné automaticky pracovni
cyklus stroje vyZaduje soustavnou p¥itom-
nost obsluhy stroje. Ustavenim chiladiciho
zafizeni na vieteniku, pfipadn& na néstro-
ji z divodu konstruké&nich zvlastnosti sou-
Fadnicovych obrédbécich strojli, zejména ob-
réb&cich center nelze realizovat.

Je zndmé i zafizeni pro chlazeni soufad-
nicovych obrdbé&cich strojfi, zejména obré-
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b&cich center, kde nad pracovnim stolem je
vytvofena vodici rovina, v niZ je presuvnd
uloZen nosi¢ hubice. Mezi nositem hubice
a vietenem je suvn® ve smdru osy vietene
usporadana vodici ty¢. V jednom pfipadég je
vodici- tyC ustavena na vietenu pevnd a v
nosi¢i hubice suvné. V jiném p¥ipadu je vodi-
ci tyl ustavena na nosifi hubice pevnd a
na vietenu’suvng. Ve vodici roving miZe
byt uloZena bud soustava ‘svislych a vodo-
rovnych vedeni, nebo pantografem.
UloZenim nosi€e hubice na vodici rovin,

, JehoZ poloha je navdd&na vodici ty&i kona-

jicl souhlasny pohyb se vietenem je dosa-
Zeno dokonalého sledovéni hubice pracov-
nim néstrojem a to v predem urfené pra-
covni roving Dokonalé sledovani hubice
pracovnim néstrojem v jedné pracovni ro-
ving je zejména u o brébscich center ne-
dostatujici. V disledku pracovni &innosti se
méni vzdélenost pracovni roviny od vodici
roviny, coZ doposud vyZadovalo nezbytny
zgsah obsluhy. _

Vyse uvedené nedostatky odstratiuje za¥i-

- zenl podle vyndlezu urené pro chlazeni

soufadnicovych obrdb&cich strojd, - zejmé-
na obrabé&cich center, nad jejichZ pracov-
nim stolem je vytvofena vodici rovina. Ve
vodici roving je presuvnd uloZen nosi, na
kterém je vysuvn® ustaven drZdk hubice. Za



tcelem vysouvdni drZaku z nosife je mezi

~nosifem a drZdkem ustaven servomotor ne-
bo servomechanismus. Servomechanismus
miZe byt tvofen kupifkladu Sikmou kulisou

a dorazem ustavenymi mezi dr¥dkem a sta- -
tivem vodici roviny. V jednom provedeni je

§ikmd kulisa ustavena na drZdku a doraz
na stativu. U jiného proveden{ je tomu na-
opak.

Vysuvnym ustavenim drZaku hubice na
nosi¢i bylo umoZnéno v zdvislosti na vysu-
nuti drZaku hubice zvysit, podle pracovni
¢innosti obr4gbé&ciho stroje, G&innost chla-
zeni pri zmén& pracovni roviny.

Prikladné provedeni zafizeni podle vyné&- |

lezu je axonometricky zndzorn&no v celko-
vém pohledu na obr. 1. Pohyb drZdku hubi-
ce vidi nosi¢i je u pfikladného provedent
ovl4ddén servomechanismem, ktery je tvofen
$ikmou kulisou ustavenou na draku a do-
. razem vytvofenym na - stativu. Pﬁdorys Z
obr. 1 zndzorfiuje obr. 2.

Vodici rovina 2 sestavend ze stativil 21
na nichZ je svisle posuvné& uspordddno vo-

-

1." Zatfzen! pro chlazen! soutadnicovych

obrédb&cich strojfi, zejména obréab&cich cen-
ter, nad jejichZ pracovnim stolem je vytvo-

fena vodici rovina, v niZ je pFesuvng uloZen -

nosi¢ vyznaCené tim, Ze na nosi¢i (51) je
vysuvn& ustaven erék (3) hubice (31).
2. Zafizeni podle bodu 1 vyznadené tim,

Ye mezi nosifem (51) a drZdkem (3) je u- '

staven servomotor.

3. Zafizeni podle bodu 1 vyznadené tim,
Ze mezi nosiem (51) a drZdkem (3) je u-
staven servomechanismus (4).
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dorovné vedenf 22, je .vytvotena nad pra-

covnim stolem 1 obréb&ciho stroje. Vyrobek,
kter§ neni zndzornén, je zpravidla ustaven

- na ototném stole 11. Vodicf ty& 52 je pfFi-

pevnéna k vietenu 5 pomoci objimky 53 a
v nosi¢i 51 suvn¥ uspo¥ddané na vodorov-

-ném veden{ 22, na n&m?Z . je uspofddéna té¥

suvng. DrZdk 3 hubice 31, do niZ je pfivads-
na chladici kapalina je prodlouZen voditky
32, pomoci nichZ je drZak 3 usporddén vi-
¢ nosidi- 81 vysuvn& Pohyb drZdku 3 vi-
¢i nosi¢i 51 je ovldddn servomechanismem
4, ktery je v naSem pFipads tvoren Sik-
mou Kkulisou 41 ustavenou na drZgku 3 a

- dorazem 42 ustavenym na stativu 21.

Predstaven! drZdku 3 vidéi nosiél 51 se
provede tak, Ze pracovni stlil 1 vykond &és-

- teny stranovy pohyb, pfifemZ Sikmé kulisa

41 narazi na doraz 42. V dasledku rozkladu
sily pflisobicf na $ikmou kulisu 41 dojde k
odpovidajicimu pohybu drZdku 3 viél nosi-
¢ 51. U programovych stroji se tato opera-
ce zafadi do programu stroje a je pak pro-
vedena bez zdsahu obsluhy.

PREDMET VYNALEZU

4. Zat{zenf podle bodu 3 vyznalené tim,
Ze servomechanismus' (4) je tvoren Sikmou
kulisou (41) a dorazem (42) ustavenymi

- mezi -drZdkem (3] a stativem (21} vodici

roviny {2).

5. ZaPizeni podle bodu 4 vyznadené tim,
Ze 8ikmé kulisa (41) je ustavena na drZdku
(3) a doraz (42) na.stativa (21). -

8. ZaF{zeni podle bodu 4 vyznadené tim,
Ze kulisa (41) je ustavena na stativu (21)
a doraz (42) na drZdku (3).

2 listy vykrest

. Severografia, n. p., zévod 7, .Most
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