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" Mechanizm przesuwu stolika,
zwlaszcza stolika mikroskopu warsztatowego

Przedmiotern wynalazku jest mechanizm przesu-
wu stolika szczegblnie stolika mikroskopu warszta-
towego. ’

Znane dotychczas rozwigzania mechanizméw prze-
suwu stolika zapewniajgce opr6cz ruchu dokladne-
go, ruch szybki swobodny wykonane sa na zasa-
dzie S§ruby pomiarowej i dzielonej nakretki lub jed-
nego segmentu nakretki, wylgczalnej dla wykony-
wania ruchu szybkiego.

Wspomniane rozwigzania wymagaja dokladnego
gwintu Sruby pomiarowej i zapewnienia wzajem-
nego poprawnego ustawienia obu czeSci nakretki.
Jednocze$nie drobny gwint $ruby pomiarowej stwa-
rza trudno$ci przy zamykaniu nakretki dzielonej,
w zabezpieczeniu go przed uszkodzeniem.

Celem wynalazku jest usuniecie oméwionych wad
w mechanizmach napedu stolikéw o ruchu doklad-
nym i szybkim swobodnym.

Cel ten zostal osiggniety przez mechanizm prze-
suwu stolika, ktéry ma synchronizator zamykania
nakretki skladajacy sié z kola zebatego stale wsp6i-
pracujgcego ze §rubg pomiarowg i pilota sztywno
polaczonego z dzielong nakretks, oraz kompensator
bledu $ruby skladajacy sie z korekcyjnej listwy
i ramienia sztywno zamocowanego do dzielonej na-
kretki, swobodnie przesuwnej w plaszczyzZnie po-
przecznej do ruchu stolika i ustalanej przez ramie
nakretki i §rube pomiarows. Ponadto dla wykaso-
wania luzéw mechanizmu przesuwu ma sprezynu-
jacy piericieri umieszczony miedzy pokretlem posu-
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wu a podstawg stolika oraz naciggowsg sprezyne
1aczaca stolik z podstawsg.
- Rozwigzanie wedlug wynalazku zapewnia calko-
wite zabezpieczenie dokladnego gwintu Sruby po-
miarowej i nakretki przed uszkodzeniami podczas
otwierania i zamykania dzielonej nakretki, oraz
dzieki wykasowaniu luzéw zapewnia zwiekszong
dokladno$¢é pomiaru przesuwu stolika do wielkodci
1 g nie uzyskiwanej w dotychczasowych rozwig-
zaniach.

Wynalazek zostanie blizej obja$niony na przykla-

‘dzie wykonania pokazanym na rysunku, na ktérym

fig. 1 przedstawia mechanizm przesuwu stolika
w DplaszczyZnie przekroju A — A przechodzgcej
przez nakretke dzielong i prostopadle do §ruby po-
miarowej, fig. 2 — mechanizm w plaszczyZnie prze-
kroju B — B przechodzgcej przez o§ Sruby pomia-
rowej i prostopadle do osi kola zebatego synchro-
nizatora. )
Mechanizm sklada sie z pemiarowej §ruby 1 z

pokretlem 2 uloZyskowanej w podstawie 3 stolika .

4, z umieszczonej na pomiarowej Srubie 1 dzielonej
nakretki 5 prowadzonej miedzy dwoma S$cianami 6
stolika 4. Poléwki dzielonej nakretki 5 spiete sg
sprezynami 7. Jedna z poléwek dzielonej nakretki 5
ma ramie 8 stykajace sie z profilowana korekcyjng
listwg 9.

W dzielonej nakretce 5 umieszczony jest rozwie-
racz 10. Gwint pomiarowej Sruby 1 wzebiony jest
w zebate kétko 11 zamocowane na osi 12 utoZysko-
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wanej w stoliku 4, na ktérej zamocowane jest réw-
niez zebate kolo 13 synchronizatora, w zazebienie
ktérego wzebia sie pilot 14 przymocowany na stale
do dzielonej nakretki 5. Miedzy pokretlem 2, a pod-
stawg 3 umieszczony jest sprezynujgcy pierScien 15,
a stolik 4 polaczony jest z podstawag 3 naciggowsg
sprezyna 16.

Dla dokonania szybkiego przesuwu stolika 4 na-
lezy rozwieraczem 10 rozlaczyé polaczenie gwinto-
we pomiedzy pomiarowsg $rubg 1 a dzielong na-
kretkg przez rozdzielenie poléwek. Dla ruchu do-
kladnego zamykamy dzielong nakretke 5 a zebate
kélko 11 i pilot 14 synchronizatora zapewniajg zgod-
no$é polozenia gwintu nakretki wzgledem gwintu
§ruby dokonujgc ewentualnego koniecznego drobne-
go przesuwu stolika. Zwiekszona dokladno§é po-
miaru uzyskiwana jest przez wyeliminowanie ble-
déw wykonawczych skoku gwintu pomiarowej $ru-
by 1 dzigki korekcyjnym minimalnym ruchom obro-
towym dzielonej nakretki 5 powodowanym przez
oparcie jej ramieniem 8 o profil korekcyjnej listwy
9. Jednocze$nie wszystkie luzy mechanizmu kaso-
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wane sg przez jednostronny docisk sprezynujgcego
pierscienia 15 i naciggowej sprezyny 16 niezalez-
nie od kierunku przesuwu stolika 4.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm przesuwu stolika, zwlaszcza stolika
mikroskopu warsztatowego ze $rubg pomiarows
i dzielong nakretka zapewniajgca ruch szybki swo-
bodny jak i dokladny kontrolowany, z kempensacja
btedu Sruby, znamienny tym, ze ma synchronizator
skladajgcy sie z zebatego kola (13) stale wspéipra-
cujacego z pomiarowg Srubg (1) i pilota (14) szty-
wno polgczonego z dzielong nakretka (5) oraz kom-
pensator btedu $ruby skladajacy sie z korekcyjnej
listwy (9) i ramienia (8) sztywno zamocowanego do
dzielonej nakretki (5), przesuwnej w plaszczyznie
poprzecznej do ruchu stolika i ustalanej przez ra-
mie (8) i Srube pomiarowg (1), przy czym stolik (4)
polaczony jest z podstaws (3) naciggows sprezyng
(16), a miedzy podstawa (3) i pokretlem (2) umiesz-
czony jest sprezynujacy pierscien (15).
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