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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm podno-
szenia z wolnym skokiem do woé6zké6w podnosni-
kowych przeznaczonych zaréwno do pracy w nis-
kich pomieszczeniach jak kryte wagony kolejowe,
kontenery itp. oraz do pracy na zewnatrz przy po-
trzebnych znacznych wysokosciach podnoszenia.

Mechanizm podnoszenia wézkéw podnosnikowych
sklada sie z ramy stalej i ram przesuwanych, ka-
retki z osadzonymi na niej widlami lub innym
urzgdzeniem do podejmowania ladunku, zestawu
ciegien stanowigcych z reguly lancuchy wieloplyt-
kowe i rolek oraz silownika hydraulicznego i u-
kladu hydraulicznego zasilania. Ten zestaw ele-
mentéw wchodzi w skiad zaré6wno mechanizméw
podnoszenia bez wolnego skoku jak i z wolnym
skokiem.

Zadaniem mechanizmu podnoszenia wo6zkéw
podnosnikowych z wolnym skokiem jest zapew-
nienie ruchu do géry karetki z osadzonymi na niej
widlami lub innym urzadzeniem do podejmowa-
nia ladunku bez zmiany wysoko$ci wézka to jest
bez wysuniecia ram przesuwnych.

W znanych wézkach podnosnikowych z wolnym
skokiem sg stosowane mechanizmy podnoszenia z
sitownikiem, w ktérych wysunigcie pierwszego
stopnia czyli stopnia zabezpieczajgcego podniesie-
nie tadunku bez zmiany gabarytu wézka jest za-
bezpieczone przez hydrauliczny zawér przelewowsy.
Zawo6r ten jest wlaczony do obwodu zasilania tej
czesci sitownika, ktéra zapewnia ruch wolnego
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skoku i jest nastawiony na ci$nienie robocze u-
mozliwiajace podniesienie $cisle okreslonego la-
dunku maksymalnego. Uzyskanie dalszego podnie-
sienia ladunku to znaczy ponad wielko$é okreslo-
ng wymiarem wolnego skoku jest mozliwe po prze-
sterowaniu zaworu ustalajgcego wielko§é ci$nie-
nia dla pracy na wolnym skoku i wigczeniu do
ukladu zasilania silownika zaworu przelewowego,
ktéry zapewni w ukladzie roboczym silownika od-
powiednio wyzsze ciénienie robocze. Taka konie-
czno$é wynika z faktu, ze podnoszenie ladunku
powyzej wolnego skoku powoduje zwiekszenie sie
masy podnoszonej o masy ram wysuwaych.

Ponadto w znanych silownikach mechanizméw
podnoszenia woézkéw widlowych osiggnigecie przez
mechanizm podnoszenia gbérnego skrajnego polo-
zenia odbywa sie z taka samg predkoscig jak przy
podnoszeniu ze wzgledu na brak odpowiedniego
urzadzenia, ktére zapewniloby samoczynne zmniej-
szenie predkosci podnoszenia na mozliwie krétkim
odcinku przed osiggnieciem przez mechanizm pod-
noszenia krafncowego gbrnego poloZenia.

Wada znanych rozwigzan mechanizmu podnosze-
nia jest to, Ze wymagajg stosowania bardziej zlo-
zonego ukladu hydraulicznego, gdyz potrzebne sg
dodatkowe zawory, przewody i inne elementy,
ktére musza zapewnié dokladne usytuowanie tych
elementéw sterujgcych na drodze ruchu czlonéw
mechanizmu podnoszenia. Brak natomiast urzadze-
nia wyhamowujacego samoczynnie predko$é ruchu
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do gbry mechanizmu podnoszenia przed osiggnie-
ciem przez nie gérnego polozenia, powoduje dyna-
miczne uderzenia o siebie elementéw, co oprécz
systematycznie postepujgcych uszkodzen mecha-
nicznych jest przyczyna dosé silnych drgan calego
woézka, Jg drgania niekorzystnie wplywaja na za-
chowapia stafegznosci, co ma istotne znaczenie przy
podnoszeniu ladunkéw na maksymalne wysokosci
podnoszenia.

Celem niniejszego wynalazku jest usuniecie tyoh
niedomagan przez zaprojektowanie mechanizmu
podnoszenia z silownikiem zapewniajacym uprosz-
czefi¢ ukdéiu hydraulicznego i zapewniajacym
wyHgnowanie predkosci ruchu mechanizmu pod-
‘Ifgé%tﬁa “przed” oslagmeciem gbérnego potlozenia.

erasl’agnieto ddieki temu, ze mechanizm ped-
noszenia z wolnyny skokiem ma tréjczlonowy si-
%ownﬂ:__skladajacy ﬁsie z cylindra zewnetrznego z
rolkami tancauchéw podneszacych karetkq z ladun-
Kienl cylindra wewnetrsnego polaczonego z pier-
wszg ramg Tuchomg mechanizmu podnoszenia pod-
noszacego cylinder zewnetrzny z ladunkiem i
pierwsza rame ruchomg oraz tléezyska polgezone-
go z druga rama rychoma, na ltérym jest osadze-
ny cylinder wewnétrzny, przy czym hydrauliczne
przekroje robocze cylindra zewnetrznego i ttoczy-
ska sg tak dobrane, ze przy jednakowym cisnie-
niu w ukladzie hydraulicznym sila podnoszenia
cylindra zewnetrznego wystarcza tylko do podnie-
sienia karetki z tadunkiem w ramach wqlnego
skoku, a sila podnoszenia ponad wolny skok za-
pewnia podniesienie karetki z tadunkiem oraz ram
ruchomych pierwszej i drugiej wraz z pozostaly-
mi czlonami silownika. W dolnej czesci cylindra
wewnetrznego jest tuleja wspoélpracujaca z tlo-
czyshkiem kibrej praekrdi wewngtrzny tworzy gb-
wedowa sz0zpline pomiiedzy tlgczyskiem a tuleja
ogranissaiaca praeplyw oleju z przesirzeni zawar-
tei migdzy eylindrem wewngiraaym i tlogzyskiem,
a wysokesé tulel jest destosowana do przeslenie-
cig atwozéw w tleszysku przed dojigiem mecha-
nigmu padrogzenia do skrajnego gbrnego poloze-
nip, Dzigkl ozemu zapewnione jest wyhamowanie

Rezwigzanie wedlug wynalazku pozwolilo na
zngesne  wpkeswzenie  ukladu  hydraulicznege,
zmpieisspnie zapolrgebowapia pehtzebnej ilpsei
piynu w widadzie hydzauligznym i wyeliminowa-
nig. uderzaniy ¢ siekie elementéw meehanizmu pod-
nasgeRia W gOTHYAN PAl%eRiy, Panadto w Lym roz-
wigganiy praca ukladu hydrauligznege jest eich-
sz 1 wystqenie mniejsze Ragrzewanie sie plynu
hydraulicznege w zwigzku z wyeliminowaniem z
Wslndu zawerdw przelowowyeh,

Praedmiot wynalagku w praykiadzie jego wylko-
nania jest uwideczmiony na rysunku, na ktdnym
fig. 1 przedskawia mechaniza pedneszenia z oS-
ciowymi przekrojami wedtuinymi w o widgky z
przody, @ fig. 2 — mechanizm podposzenia w Wi-
deku 7, heky.

Jak wwidoczniono na fig. 1 i 2 mechanizm pod-
neszenia. sklade sie z sitownika 1, skiadajacego
sig z qylindga zewngirznego 2, cylindza wewngtra-
nego 3 tloczyska 4 oxaam zestawy rolek 5 lanicu-
chaw. 6, karetkl 7 i widet § Hydtaulicany praekroj -
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Fz cylindra zewnetrznege 2 i hydrayliczny prze-
kr6j F. tloczyska sa tak debrane, %e ilowmyn $ta-
lego cisnienia i przekroju F, i F., zapewniaja
podnoszenie $cisle okreslpnych ngas ruychiothych w
odpowiedniej kolejnosci. W dolnej czesci cylindra
3 jest tulel}ka 9, ktérej srednica otworu tworzy
szezeling 10 z sredricg tloczyska 4 a dilugosé 11 za-
pewnia w stanie maksymalnego w¥suwu przesio-
niecie otworéw 12 tloczyska 4. Remna ru¢heama 13
jest polaczona z cylindram wewnehrsnym § przez
poprzeczkg 14. Rama ruchoma 15 jest pedgezona z
ttoczyskiem 4 przez dolpg poprzeczke 16. Ramy
ruchome 18 i 15 2 prowadzone w ramie stalej 17
polaczonej z korpusem wézka nie uwidocznionym
na rysunku.

W fazie ruchu w ramach wolnego skoku H cy-
linder zewnetrzny 2 przemieszesa %iq do géry do
momentu zetkniecia sie powierzchni 18 i 19. Ruch
cylindra zewngirznego 2 do géry paweduje prze-
suw karetki 7 od przewijania sie ciegien 6 na rol-
kach 5. Ruch ponad wolny skok 4 ram ruchomych
13 i 15 odbywa sie wraz z calym ukladem poprzed-
nim w tym z stlownikiem 1.

Przytecaony przyklad wykaenania wynalazku d0-
tyczy mechanizmu podnoszenia, w ktérym wyste-
puja dwie ramy ruchome i jedna stala. W tym
przypadku tlaoczysko silawnika jest polaczone z
drugg ramg ruchomg i podnosi si¢ razem z nig do
géry. Dla fachowca jest oczywiste, ze w przypadku
wykonania mechanizmu podnoszenia wedlug wy-
nalazku tylko z jedng ramga ruchomg i jedng ramg
stala — tloczysko bedzie polgczone z dolng czescig
ramy statej. Przyjecie iloSci ram ruchomych jest
uzaleznione od tego jaka maksymalna wysokosé
podnoszenia jest zalozona dla wézka.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm pedneszenia z wolnym skokiem do
whzkéw podnosnikowych, skladajacy sie z silow-
nika, karetki z widlgmi lub innym uszadzeniem
do podejmowania ladunku, ram ruchomych i sta-
lej, ciggien i rolek znamieamy tym, ze ma téj~
czionowy silownik (1) skladajaey siq z cylindwa
zewngirznego (2) z rolkam (5) laficuchow (&) pad-
noszacych kametke (7) z ladynkiem, cylindra weé-
wnetrznego (3) pelagzonego 2 pierwszg ramg Iu-
choma (33) przez popreeqake (M), pedmeszacego
pierwsza vame ruchemy (13) oraz druga rame ru-
choma (15) i cylinder zewngiramy (2) z ladunkiem,
oraz tloczyska (4) polaczonego z drugg rampg ry.-
choma (15) przez peprzeczke €16), na ktérym prze-
mieszcza sig cylinder wewngirzny (3), pry ezym
hydrauliczne przekroje nobacze ¢ylindra zewneirs-
nego (2) (F,) i tloczyska (4) (Fy) s tak dobuane,
ze przy statym cisnieniu w ukladzie hydrauligznym
sila podnoszenia qxlindza ZeWnRtLzpego (3) wym
starcza tylko do pedniesienia, karetki (7) z laduyn-
kiem w zakresic welnego skoku (D), a silg poeds
ngszenia, cylindra wewwnetrznego (3) zapewnis pod-
noszenie ponad wolny skek karetki () z ledwn-
kiem, ram ruchomych (13) i (5) i pezostalyeh
cziondéw sitownika (1).

2 Mechagnizm podnoszemia wedlug zastrz, 1,
znamienny tym, z¢ w dolngj czesei cylindra we-
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wnetrznego (3) silownika (1) jest osadzona tuleja
(9) wspblpracujgca z ttoczyskiem (4), ktérej prze-
kr6j wewnetrzny tworzy z nim obwodowa szcze-
line (10) hydrauliczng, a wysokosé (11) tulei (9)
zapewnia ograniczenie przeplywu czynnika z prze-
strzeni zawartej migdzy cylindrem wewnetrznym

(3) i tloczyskiem (4) przez otwory (12), przed o-
siggnieciem przez mechanizm podnoszenia gérnego
polozenia, dzieki czemu jest zapewmione samo-
czynne wyhamowanie predkosci dojscia tego me-

s chanizmu do skrajnego polozenia.
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