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Mechanizm zygzaka w maszynie do szycia
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zygzaka
w maszynie do szycia sterujacy wychyleniami igly
oraz chwytacza w kierunku prostopadlym do kie-
runku przesuwlu tkaniny w czasie szycia, co poz-
wala na uzyskanie Sciegu zygzakowego. Znane do-
tychczas mechanizmy zygzaka sg zaopatrzone w
krzywke sterujacg wprowadzajacg w ruch waha-
dlowy dziwignie widelkowsg, przy czym regulacje
szerokoSci wychylen zygzaka uzyskuje sie za po-
mocg zwigzanego z tg diwignig kamienia, prze-
suwanego wzdiuz osadznej obrotowo i przesuwnie
prowadnicy.

Uktlad ten posiada te zasadnicza wade, Ze przy
ustawieniu prowadnicy prostopadle do osi dzwig-
ni widelkowej, ktére odpowiada polozeniu zero-
wemu szerokoSci wychylen zygzaka, nastepuja
przesuniecia tej dzwigni. Wskutek tego igielnica
znanych maszyn zygzakowych posiada przy zero-
wym potozeniu szeroko$ci zygzaka niewielkie drga-
nia (przesuniecia).

Wady powyzszej nie posiada mechanizm zygza-
ka wedlug wynalazku, ktéry calkowicie spelnia wy-
magania stawiane przy szyciu S$ciegiem zygza-
kowym i prostym, a ponadto konstrukcja jego
sktada sie ze znacznie prostszych i latwiejszych w
wykonaniu cze$ci.

Cel ten osiggnieto w ten sposéb, ze przeksztalce-
nie ruchu obrotowego krzywki sterujgcej na- ruch
wahadlowy walka sterujgcego z ramionami po-
laczonymi z wahaczem igielnicy i chwytaczem ko-

58690

10

15

25

30

2

sza uzyskano przez zastosowanie jarzma z dwoma
prostoliniowymi prowadnicami i kamienia osadzo-
nego w gornej prowadnicy, podczas gdy dolna pro-
wadnica wspoélpracuje z krzywka sterujgca, oraz
czopa umieszczonego w tym kamieniu i osadzone-
go suwliwie na walku polgczonym na stale z wal-
kiem sterujagcym, przy czym o§ lozyska jarzma
przy polozeniu zerowym szeroko$ci wychylen zyg-
zaka pokrywa sie z osig czopa. Wskutek tego ra-
miona walka sterujgcego mnie uzyskujg w tym po-
lozeniu zadnych wychylen, eliminujgc przesunie-
cia igielnicy i chwytacza.

Mechanizm zygzaka wedlug wynalazku jest wy-
wyjasniony na podstawie jego przykladu wykona-
nia.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym: fig. 1
przedstawia mechanizm zygzaka w widoku z gory,
fig. 2a $cieg zygzakowy symetryczny, fig. 2b $cieg
zygzakowy asymetryczny — lewy, fig. 2c Scieg zyg-
zakowy asymetryczny — prawy, fig. 3 mechanizm
zygzaka w widoku z boku, fig. 4 widok zygzaka
z tabliczkg i dzZwigniami sterujgcymi, fig. 5 prze-
kréj wzdiuz diwigni sterujacej szerokos§¢ zygza-
ka i fig. 6 przedstawia widok jarzma z prowadni-
cami.

Mechanizm zygzaka wedlug wynalazku posiada
na walku napedowym 1 zamocowane koo zebate-
-Srubowe 2 zazebiajgce sie z kolem zebatym-§ru-
bowym 3 zamocowanym wspdlnie z krzywka ste-
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rujaca 4 na sworzniu 5. Sworzei 5 umocowany
jest w obsadzie 6 przykreconej do Scianki ramie-
nia gléwki 7. Watek sterujgcy 8 napedzajacy wa-
hacz igielnicy oraz kosz chwytacza umieszczony
jest obrotowo w dwoéch tulejkach gérnej 9 i dol-
nej 10 umocowanych do ramienia giéwki 7 maszy-
ny do szycia.

Do koficéw sterujgcego waltka 8 zamocowane s3
ramiona 11 i 13 nadajgce ruch wahadiowy waha-
czowi igielnicy i koszowi chwytacza. Z watkiem
sterujagcym 8 polgczony jest na na stale jednym
swym kohcem watlek 12. Na powierzchni walcowej
walka 12 osadzony jest suwliwie czop 14, na kté-
rym umieszczony jest kamiefh 15. Zewnetrzne plasz-
czyzny kamienia 15 umieszczone sag w prostolinio-
wej prowadnicy 33 jarzma 16. Jarzmo 16 osadzone
jest obrotowo w lozysku stozkowo-kulkowym 34
zlokalizowanym w podstawie 17, osadzonej obro-
towo na powierzchni walcowej tulei gornej 9.

W prowadnicy 32 jarzma 16 umieszczona jest
krzywka sterujaca 4, pozostajaca w statej stycznos-
c¢i z prowadnicg jarzma. Do powierzchni walcowej
podstawy 17 zamocowana jest diwignia 18, polo-
zenie ktorej wzgledem tej podstawy ustala igcznik
19, zamocowany wkretami 21 do dzwigni 18. Row-
niez do dzZwigni 18 zamocowana jest dziwignia 22
do sterowania zygzakiem, ktora swym uksztalto-
waniem jest wprowadzana w odpowiednie kanalki
w ksztalcie trapezu umieszczone na tabliczce 23,
zamocowanej na zewnatrz ramienia gléwki 7.

Na wystajgcej cylindrycznej czeSci czopa 14
umieszczony jest obrotowo jeden koniec lgcznika
24, za$ drugi koniec tego lacznika polgczony jest
obrotowo za pomocg nita 25 z dzwignig 26. Dzwig-
nia 26 osadzona jest obrotowo na trzpieniu 27, za-
mocowanym do ramienia gléwki 7 i do dZwigni 28
osadzonej obrotowo (ciasno) na trzpieniu 27, przy
pomocy podktadki sprezystej 29 oraz wkreta 30.
Polozenie diwigni 26 w stosunku do diwigni 28
ustala wkret 31.

Dzialanie mechanizmu zygzaka wedlug wynalaz-
ku jest nastepujgce: obroty napedowego walka 1
uzyskiwane z silnika elektrycznego przenoszone
sg za pofrednictwem przekladni zebatej-srubowej
2 i 3 na sterujacg krzywke 4. Sterujaca krzywka 4
swym obwodem wspoélpracuje z dolng prowadnicg
32 jarzma 16 powodujgc jego wychylenia wokél
osi a lozyska stozkowo-kulkowego 34. Ruch waha-
dlowy jarzma 16 przenoszony jest na sterujacy
walek 8 ramienia 11 i 13 wokoét osi b sterujgcego
walka 8 za pomoca kamienia 15, czopa 14 i wal-
ka 12. Ruchy wahadlowe ramion 11 i 13 przekazy-
wane sg z kolei za pomoca ciggien na wahacz
igielnicy, w ktérym osadzona jest igielnica wraz
z igla oraz kosz chwytacza wraz z chwytaczem,
powodujac wychylenie ich w kierunku prostopa-
dlym do kierunku przesuwajgcej sie w czasie szy-
cia tkaniny, co stanowi o uzyskaniu §ciegu zygza-
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kowego. Dla uzyskania S$ciegu prostego ustawia
sie dzwignie 28 w poloZeniu ,zero” uwidocznione
na tabliczce 23. Wéwczas o§ ¢ czopa 14 pokrywa
sie z osig a lozyska stozkowego kulkowego 34.

Dla uzyskania §ciegu zygzakowego nalezy prze-
sungé diwignie 28 w lewo od polozenia oznaczo-
nego cyfra ,zero”, wéwczas o§ ¢ czopa nie pokry-
wa sie z osig a lozyska stozkowo-kulkowego 34.

Maksymalna szeroko$¢ Sciegu zygzakowego uzys-
kuje sie woéwczas, gdy o§ ¢ czopa 14 odsunieta jest
maksymalnie od osi a lozyska stozkowo-kulkowego
34 i pokrywa sie z osig d sworznia 5, a dzwignia
sterujagca 28 jest na tablicze 23 na wysokoSci cyf-
ry ,,pieé”.

Mechanizm zygzaka wedlug wynalazku przysto-
sowany jest do wykonywania Sciegow zygzakowych
symetrycznych i asymetrycznych i aby uzyskac
Scieg symetryczny wzgledem osi Sciegu nalezy
dzwignie sterujacg 22 ustawié w polozeniu S ozna-
czonym na tabliczce 23, a wtedy of§ a lozyska stoz-
kowo-kulkowego 34 znajduje sie na linii przecho-
dzgcej przez oS b sterujacego waltka 8 i oS d
sworznia 5.

Sposéb uzyskania $ciegu zygzakowego asyme-
trycznego lewego pokazanego mna fig. 2b, polega na
ustawieniu dzwigni 22 w polozenie L na tablicz-
ce 23. Wtedy o§ ¢ lozyska stozkowo-kulkowego 34
lezy ma linii przechodzgcej przez o§ b sterujgcego
watka 8 i stycznej do drogi mimosSrodu krzywki
sterujgcej 4 od strony lewej, natomiast aby uzys-
kat¢ Scieg asymetryczny prawy pokazany na fig.
2¢, nalezy dzwignie 22 ustawi¢ w polozenie P na
tabliczce 23. Wéwezas o§ a tozyska stozkowo-kulko-
wego 34 znajdzie sie na linii przechodzacej przez
o§ b sterujgcego watka 8 i stycznej do drogi mi-
moSrodu sterujgcej krzywki 4 od strony prawej.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm zygzaka w maszynie do szycia zao-
patrzony w walek napedowy, sterujaca krzyw-
ke i jarzmo znamienny tym, Ze jarzmo (16) po-
siada dwie prowadnice (32) i (33), przy czym w
prowadnicy (32) umieszczona jest krzywka (4)
sterujagca wychylenia jarzma (16), a w prowad-
nicy (33) umieszczony jest suwliwie kamien
(15) z obrotowo osadzonym czopem (14), ktéry
swym otworem osadzony jest suwliwie na wal-
ku (12) polgczonym na stale z watkiem sterujg-
cym (8).

2. Mechanizm zygzaka wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze do koncéw watka sterujacego (8)
umocowane sg ramiona (11) i (13), ktérych kon-
ce polaczone sg z wahaczem igielnicy oraz kof-
cem chwytacza i wywoluja wychylenie ich w
kierunku prostopadlym do kierunku transpor-
tu tkaniny.
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