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' Zavisné zatizeni pro vdzani a manipulaci

svitkl drédtu

(572 Zafizeni urdend pro védzdni a manipulaci
svitkd drédtu sestdvd z traverzy, hlavniho >
nosniku, pojizdnych ramen, piekldpéciho 7 1

mechanismu, pohonu pro slisovéni a pohonu
pro pojezd ramen. Hlavni nosnik (3) je 4
otoéng pFipojen k zdvésné traverze (1). \

Pojizdnd ramena, kterd sestdvaji z voziku
(4) horniho dilu (5) a dolniho dilu (6),

Jsou propojena s pohybovymi Srouby (8) ) - T

z nichZ jeden je opatfen pravym a druhy -.
levym zdvitem. T&leso pfeklépéciho: mecha=
nismu (11) je sklopné a opatfené pojistkou.
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Vyndlez se tykd zdvésného zafizeni pro vizani a manipulaci svitkd drétu, které resi
otdzku odebirdni drdtu navinutého na stojanu, slisovédni svitkil drétu na rozmdr poZadova-
ny pro vdzdni, jeho vdzdni i ndslednou manipulaci a pfepravu na nové pracovigts.

V souBasné dob¥ neexistuje v podnicich hutni druhavyroby ve svété Z4ddné strojni zatize-
ni FeSici komplexnd odebirdni navinutého dratu ze stojanu, vdzdni drdtu a ndslednou mani-
pulaci svitkd drétu.

Podstata zafizeni podle vynidlezu spoiivd v tom, Ze sestdvd ze z4vésné traverzy, hla-
vniho nosniku, pojizdnych ramen, prekldp&ciho mechanismu, pohonu pro slisovéni a pohonu
pra pojezd ramen. Hlavni nosnik je otoény va&i zdvésné traverze. Pojizdnd ramena sestdva-
Ji z horniho a dolniho ditu. Jsou propojena pohybovymi Zrouby s pravym a levym zdvitem.
Teéleso pfekldp&ciho mechanismu je sklopné a opatfené pojistkou.

Vyhody uvedeného zatizeni spotivaji v tom, Ze konstrukéns sluguje nékolik samostat-
nych strojnich zafizeni do jediného celku, ktery umoZnuje provést nékolik vyrobnich opera-
ci na jednom pracovi&ti.

~ Provedeni zdvésného zafizeni je znézornéna na pfipojenych vykresech, kde na obr. 1
je svitek pfi lisovdni a na obr. 2 je svitek po otodeni o 85°.

Zdv8sné zatizeni pro vdzdni a manipulaci svitk drdtu se skladi z traverzy 1, kterd
Jje tvofena vdlcovanym profilem I s pfiva¥enymi oky 2 pro zavégeni lana kladkostroje. K ni
je otoné pFipojen hlavni nosnik 3 tvofeny svafovanym I profilem se Sirokymi pdsnicemi.
Na hlavnim nosniku 3 jsou pojizdni ramena sestdvajici z voziku &, hornfho dilu 5 a dolni-
ho dilu 6. Vozik 4 je svafen z ocelovych plechd. Je veden Styfmi kladitkami, které po-
jizdéji po pdsnici hlavniho nosniku 3. Vozik & je spojen Srouby s hornim dilem 5 ramena,
ktery je tvofen trubkou s pFivafenou matici 1, kterd se pohybuje otd&enim pohybového
Sroubu 8. Trubka je aopatfena pfirubou 9 pro spojeni s dolnim dilem & ramena. Dolni dil 6
ramena je tvofen ocelovou trubkou opatfenou opérnou plochou 10 pro slisovdni svitkd drétu,
ddle je opatfena pFirubou 9 pro spojeni s hornim dilem 5 ramena. Na konci obou ramen je
umistén pfekldp&ci mechanismus 11, tvofeny svafovanym télesem, jehoZ tvar umoznuje pode-
bréni a slisovani svitkd drdtu. Pfekldpéci mechanismus 11 lze otoSit o 85% a v této po-
loze zajistit. Na kaZdém rameni je umistén pohon pro slisovdni, ktery je tvofen asynchron-
nim trojfdzovym motorem 12. Kroutlci moment moteru je pFendsen pojistnou kuligkevou spoj-
kou 13 s nastavitelnym krouticim momentem na pastorek 14, ktery zabird s ozubenym kolem
15 uloZenym na loZiskdch mezi pEirubami horniho dilu 5 a dolniho dilu 6 ramen. Otddivy
pohﬁb ozubeného kola 15 je pfevddén na ptimodary pohyb, ozubené kolo 15 slouZi zdroven
Jjako matiee pohybového lissovaciho 3roubu 16. Na hlavnim nosniku 3 je umistdn pohon pro
pojezd ramen, ktery je tvofen asynchronnim trojfdzovym motorem 17 se dvéma volnymi konci.
Kroutici moment motoru 17 je pfendSen pojistnymi kuligkovymi spojkami 13 na pohybové
Srouby 8 s levym a pravym zavitem. Pohybové Srouby 8 jsou uloZeny v loZiskdch. Loiiskovd
télesa 18 jsou pfisroubovédna k dolni pdsnici hlavniho nosniku 3. Pohon pro pojezd ramen
je opatfen koncovym vypindnim.

Zatizeni pracuje tak, 7e pomoci dopraviniku je pod hlavni nosnik 3 mezi rozeviend
pojizdnd ramena s pfekldpdcim mechanismen 11 umist&n stojan s navinutym drdtem. Pohonem
pro slisovdni je dolni dfl 6 obou pojizdnych ramen vysunut do dolni polahy. Pomoci pohybu
pojizdnych ramen je drdt navinuty na stojanu sevien a staZen ze stojanu. Pohybem dolniho
dilu 6 obou pajizdnych ramen je adebrany drdt slisovdn proti op&cné ploSe 10 a rufné svi-
zédn do svitku. Oto&enim hlavniho nosniku 3 vaEi traverze 1 a sklopenim pfklédpéciho mecha-
nist.lL Je svitek drdtu pfipraven k manipulaci na dal$i pracovists.

ZivEésné zafizeni pro v4zani a manipulaci svitkd drdtu lze uplatnit zejména ve vybra-
nych podnicich hutni druhovyroby.
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PREDMET VYNALEZU

Zavésné zafilzeni pfo vézdni a manipulaci svitka drdtu, sestdvajici z traverzy, hla-
vniho nosniku, pojizdnych ramen, pfekldpéciho mechanismu, pohonu pro slisovédni a pohonu
pro pojezd ramen, vyzmSujici se tim, Ze jeho hlawni nosnik (3) Jje ototné piipojen k za-
vésné traverze (1), pfiem? pojizdna ramena sestdvajici z voziku (4), herniho dilu (5)

a dolniho dilu (6) jsou propojena s pohybovymi Srouby (8) z nichi jeden je opatfen pravym
a levym zdvitem a kde té&leso pfekldpéciho mechanismu (11) je sklopné a je opétfené poji-
stkou.
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Obr. 1
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Obr, 2
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