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Uktad ogranicznika predkosci

Przedmiotem wynalazku jest uktad ogranicznika predkosci, zwtaszcza do pojazdow.

W znanych uktadach ograniczania badZ sygnalizacji przekroczenia okreslonej predkosci stosuje sig przetwa-
rzanie predkosci katowych na napigcie za pomocg pradnic tachometrycznych lub przetwornikéw impulsowo-ana-
logowych. Uzyskane w ten sposéb napigcie poréwnuje si¢ z napigciem wzorcowym odpowiadajacym okreslonej
predkosci kgtowej. W przypadku gdy napiecie odpowiadajqcej aktualnej predkosci jest wigksze niz napigcie
. wzorcowe uktad wysyta sygnal do urzadzenia sygnalizacyjnego lub do urzadzenia powodujgcego wytaczenie
obracajacego si¢ urzadzenia. Uktady te dla zapewnienia wysokiej doktadnosci wymagaja skomplikowanych
obwodéw kompensacji oraz obwodéw przeciwzaktdceniowych. Znane sg réwniez uktady pracujyce na zasadzie
czestodciomierzy cyfrowych z dekoderem stanu przekroczenia. Sa to jednak réwniez jak opisane uprzednio
uktady skomplikowane i kosztowne.

Celem wynalazku jest opracowanie ukltadu ogranicznika predkosci o wysokiej doktadnosci i prostej budo-
wie nadajgcego si¢ szczegdlnie do wspdtpracy z powszechnie stosowanymi predkosciomierzami elektroniczny mi.
Cel ten osiggnigto dzigki temu, ze obwdd wyznaczania przekroczenia ma multiwibrator monostabilny, do ktdre-
go wejécia dolaczony jest multiwibrator monostabilny obwodu pomiarowego, a wyjscie multiwibratora monosta-
bilnego obwodu wyznaczania przekroczenia prgdkosci dotgczone jest do jednego z wejs¢ braniki negacji sumy,
do ktdrej drugiego wejécia dotgczone jest wyjscie multiwibratora monostabilnego obwodu pomiarowego, a wyj-
§cie bramki dotgczone jest do wejscia obwodu catkujacego, do ktorego wyjscia dotaczony jest blok wykonawczy.
Dla zapobiegania roztadowywania si¢ obwodu catkujacego przez bramke na jej wyjsciu wtaczona jest w kierunku
przewodzenia do obwodu catkujgcego dioda prostownicza.

W celu poprawienia dziatania uktadu na progu zadziatania korzystnym jest gdy pomi¢dzy wyjscie bramki
a wejscie obwodu catkujacego wiaczony jest dodatkowy multiwibrator monostabilny. Dla uzyskania sygnatu
wykonawczego réwniez w przypadku gdy predkosé rzeczywista jest nizsza niz zadana, pomiedzy wyjscie bramki
a wejscie bloku wykonawczego wlaczony jest inwertor.
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Przedmiot wynalazku jest odtworzony w przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy uktadu ogranicznika, fig. 2 — przebiegi sygnatéw w poszczegdinych punktach uktadu,
fig. 3 — schemat blokowy uktadu ogranicznika z dodatkowym multiwibratorem monostabilnym, a fig. 4 -- sclig-
mat blokowy uktadu ogranicznika z inwertorem.

Uktad ogranicznika pregdkosci ma obwod pomiarowy UP zbudowany na multiwibratorze monostabilnym 1
oraz obwdd UW wyznaczania przekroczenia predkosci, w ktérym jest multiwibrator monostabilny 2, ktoérego
wyjscie dotaczone jest do jednego z wejs¢ bramki 3 negacji sumy. Wyjscie bramki 3 dotaczone jest do wejscia
obwodu catkujacego 4, do ktdrego wyjscia dotaczony jest blok wykonawczy 5 oddziatywujacy na, nie pokazany
na rysunku, element wytgczajacy naped. W przypadku silnikéw spalinowych moze to by¢ element wytaczajacy
zapton badZ tez odcinajacy doptyw paliwa. Dla uzyskania poprawy dzialania uktadu na granicy zadziatania,
wdwczas gdy szerokes¢ impulséw podawanych do obwodu catkujacego 4 po przekroczeniu zadanej predkosci
jest stala, do wyjécia bramki 3 dotaczony jest dodatkowy multiwibrator monostabilny 6. W przypadku gdy
zachodzi konieczno$¢ sygnalizowania predkosci nizszej od zadanej pomigdzy wyijécie bramki 3 a wejscie bloku
wykonawczego 5 wiaczony jest inwertor 7. W przyktadzie przedstawionym na fig. 4 inwertor 7 jest wlaczony
pomigdzy wyjécie bramki 3 i wejscie obwodu catkujacego 4. W celu zapcbiegania roztadowywania si¢ ocbwodu
catkujgcego 4 przez bramke 3 na jej wyjsciu dotgczona jest w kierunku przewodzenia do ohwodu «.dlku]acego 4
dioda prostownicza 8.

Dziatanie uktadu jest nastgpujace. Sygnal impulsowy A z dowolnego przetwornika predkosm wyzwala

. multiwibrator monostabilny 1 o czasie trwania impulsu t, . Sygnat B z multiwibratora monostabilnego 1 w chwili
zakoniczenia trwania impulsu wyzwala multiwibrator monostabilry 2 o czasie trwania impulsu t, , ktéry na swoim
wyjseiu wytwarza sygnat C. Sygnaty B i C doprowadzone s3 do bramki 3 negacji sumy, na ktdrej wyjsciu pojawia -
si¢ sygnal impulsowy D wtedy itylko wtedy gdy okres powtarzania impulsdw wejsciowych A pomniejszony
oczas trwania t, impulsu z multiwibratora 1 jest mniejszy od czasu trwania t, impulsu z multiwibratora 2.
Impulsy zbramki 3 tadujg obwdd catkujacy 4, ktdry steruje blokiem wykonawczym 5. W przypadku gdy
w uktadzie wigczony jest dodatkowy multiwibrator monostabilny 6 dziatanie uktadu jest identyczne. W przy-
padku. gdy witaczony jest inwertor 7 dzialanie ukladu jest identyczne, z tym, Ze sygnat sterujacy z bloku
wykonawczego S powstaje dla predkosci nizszej od zadanej.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad ogranicznika predkosci katowej zwtaszcza do pojazdow majacy uktad pomiarowy z multiwibrato-
rem monostabilnym oraz uktad wyznaczania przekroczenia predkosci, znamienny ty m, ze obwdd (UW)
wyznaczania przekroczenia predkosci ma multiwibrator monostabilny (2), do ktérego wejscia dotaczony jest
multiwibrator monostabilny (1) obwodu pomiarowego (UP), a wyjicie multiwibratora monostabilnego (2) dota-
czone jest do jednego z wejé¢ bramki (3) negacji sumy, do ktérej drugiego wejicia dotgczone jest wyjécie
multiwibratora monostabilnego (1), a jej wyjscie dotgczone jest do wejscia obwodu catkujacego (4), ktérego
wyjécie dotgczone jest do wejscia bloku (5) wykonawczego.

2, Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze na wyjsciu ) bramki (3) wigczona jest dioda prosto-
wnicza o kierunku przewodzenia do uktadu catkujacego (4). ’

3. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pomiedzy wyjscie bramki (3) a wejécie obwodu
catkujacego (4) wigczony jest multiwibrator monostabilny (6).

4. Uktad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze pomigdzy wyjécie bramki (3) a wejécxe bloku
wykonawczego (5) wiaczony jest inwertor (7).

5. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze czas trwania impulsu generowanego przez multiwi-
brator monostabilny (2) jest réwny czasowi okreslonemu przez okres przebiegu sygnatu multiwibratora monosta-
bilnego (1) odpowiadajacy ograniczonej predkosci katowej pomniejszony o czas trwania impulsu generowanego
przez multiwibrator (1).

6. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze stala czasowa tadowania obwodu catkujacego (4)
jest znacznie mniejsza od statej czasowej roztadowywania sig¢ obwodu calkujgcego (4) poprzez bramkeg (3).
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