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Vyndlez se tyka dvouvdlcového pletaci-
ho stroje a zejména jeho voditd niti a p¥i-
sludného ovlddacitho dustroji pro ovlddani
téchto wvodi¢a.

Vodie niti, opatFfené na koncich wvodici-
mi otvory a pohyblivé po obloukové dréze,
jsou ovladany jednak otofnymi vackami,
spolupracuiicimi se sledovacimi packami,
které Fidi jejich pohyb po obloukové drazs
z mimopracovai polohy pFes podavaci polo-
hu do zavad#ci polohy, a jednak vodicimi a
zastavovacimi prostfedky.

Zastavovaci prostfedky pro omezeni dra-
hy pohybu vodi¢t a vymezeni mimopracov-
nich poloh a zavdd&cich poloh jsou tvoie-
ny jednak zar&Zzkovymi Srouby a jednak kon-
cem vodicich draZek, vyFiznutych ve vodi-
ci desce. Sledovaci patky jsou propojeny
- 8 vodi€i mechanickymi prvky, zejména bov-
deny, jejichZ plast je opfen na jednom z
konctt o pruZnou naraZku pro zruSeni Gfin-
nosti dalSiho pohybu sledovacich péatek po
pFivedeni vodi¢h do pFisluSnych zavadécich
poloh.
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Vynélez se tyka dvouvalcového pletaciho
stroje, opatfeného sopustavou otofné uloZe-
nych vodidfi s vodicimi otvory na koncich,
otoénymi vatkami, sledovacimi patkami spo-
lupracujicimi s oto¢nymi vackami a Spo-
jenymi s pEisludnymi vodici, dal3imi vacka-
mi pro Fizeni polohy koncit voditd po ob-
louku z mimopracovni polohy pres poda-
vaci polohu v blizkosti jehelniho valce do
zavadsci polohy a stavécimi prostiedky pro
ovladani podavaci polohy vodiciho konce
vodigh prize.

Znamé systémy dvouvélcovych pletacich
strojit jsou obvykle opatfovany otofnymi
vodi¢i prize, jejichz poloha v rznych fa-
zich pleteni je ovladéna obvykle dvéma riz-
nymi vatkami, jejichZz obvodovy profil je
sledovan sledovacimi pafkami a prenédsen
prost¥ednictvim lanek nebo bovdend na vo-
dite plize. Systémy tohoto typu, jeZz jsou
podrobng&i popsdny napiiklad v britskych
patentnich spisech &. 301350 a 1009 698, se
obtizn& sefizuji na potieby vyroby a vyia-
duji pfi serizovéni vysoce odbornou praci,
kterd je také nutud pii obsluze t&chto stro-
jt. Pro r@iznou hustotu jehel musi bjt uspo-
Fadani soubdsti rfzné, prifemy vzdjemnd
poloha soutdsti se méni takeé pii zméné pri-
méru jehelnich valc. V nékterych pripa-
dech je tfeba pfi zmé&né& hustoty jehel nebo
priméru jehelnich valct pouZit dokonce ji-
nych ovladacich prvkf, zejména jinych wva-
tek a sledovacich padek, které jsou take
rozdilné pro riizné vodite prize na jed-
notlivych strojich.

Jemné nastavovani a sefizovani se musi
provadst také pFi pleteni novych druhd u-
pletdt, napiiklad pri pleteni rtzng Sirokych
Yeber, Zebrovych vzort nebo Zakarovyjch
vzorti. Navic pro moderndisf formy dokou-
tovacich praci pfi pleteni punéoch, zejme-
na pro uzavirgni vatkovych 3Spifek, které
vyZaduji zafazovani niti s rliznou charakte-
ristikou, je t¥eba v&tsitho poftu voditlh pii-
ze. Dalsi pridavné vodife potfebuji vybave-
ni stroje specidlnimi pfidavnymi mechanis-
my.

Vodi¢, popsany v britském patentnim spi-
su & 535946, je vytvoren rovn&Z ve formé
tvarované tytky, otofné kolem otofného
tepu ve dvou vzdjemn# kolmych rovindch
a opatifené na konci vodicim otvorem. Je-
ho ovladaci prvky jsou vsak FeSeny pro vy-
soce speclalizované prdce, napfiklad pro
pleteni chpdidla puntochy ze dvou réznych
niti; toto fedeni si vSak wyZddalo udpravu
‘konstrukce pletaciho stroje, kterd je rov-
né% jpopsédna v tomto britském patentnim
spisu. Vodi& tohoto typu je opatfen pravou
vodiciho otvoru, aby dochdzelo k mendimu
pfesazeni mezi vstupem a vystupem niti
Odhazovaci platiny musely byt v oblasti je-
hel, urfenych pro zatahovédni, odstranény,
co¥ znemoZiiuje pleteni Zebrovych vzori.
P¥i pleteni musely byt odstranény otevira-
te jazytkid jazyckovych jehel a zatahovaci
platiny musely byt pfemistény z mist, kde
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jehly zachycovaly nit, aby byl vytvoren do-
statefny jprostor pro ohyb vodid do poda-
vaci polohy a zp&t. Jestlize neni takové za-
pizeni dostateénd presnd sefizené, pak si
mohou sousedni vodite piekdzet, pricem?
u tohoto Fefeni, které sice splituje svoji Gz-
ce specializovanou funkci, dochdzi k na-
hromadéni velkého po&tu soufasti v .ma-
1ém prostoru, kde probfhéd pleteni a kde se
nachdzejl otevirate jazytkl a zatahovacl
platiny, takZe je znemo’n&no piizplisobe-
ni tohoto zafizeni pro jiné typy pletacich
stroji a pro riizné typy nit{ a uplet.

Pro ovladani pohybu vodid jsou pouZi-
vany d&lené vatky. Mechanismus je pova-
7ovan za velmi choulostivy na piesnost se-
¥izeni a meni pouzitelny pro jiné vzorovéni,
kterym se md rozli§it horni a spodni cast
chodidla.

Ukolem vynéalezu je vyPeSit zdokonaleny
vodi¢ piize pro dvouvdlcovy okrouhly ple-
taci stroj, kter§ by nem#l dosavadni vyrch-
ni obtife @ jehoZ rozsah pouZitelnosti by byl
mnohem &ir§l. Vodi# podle vynélezu md mit
zjednodugenou konetrukci, snadnéjsi sefizo-
vani a ma byt pouZitelny ve v&tSim roz:za-
hu na pletacich strojich.

Regeni podle vynélezu vyuZivd zdkladni-
ho ovlddaciho ustroji s vadkami podle
britského jpatentniho spisu €. 535946, ve
kterém je ustroji pro pfivadéni pfize a tvo-
feni vzort opatfeno nékolika vodili, které
jsou ototné a Jejich vodicf konce pro pfi-
vadéni pFize jsou pohyblivé po obloukové
drdze z mimopracovni polohy pres podava-
ci polohy v blizkosti jehelnfho vaice do za-
vadéci polohy, kterd se nachézi ve smeéru
pohybu za poddvaci polohou, pfitemZ dvou-
valcovy pletaci stroj podle vyndlezu je d&-
le opatfen ototnymi vatkami a sledovaci-
mi péatkami, spolupracujicimi s otofnymi
vatkami a spojenymi s pFilusnymi vodii, a
stav8cimi prostfedky pro ovladéni podava-
c¢i polohy vodictho konce vodid prize. Je
feba poznamenat, Ze dtotny pohyb kaidé-
ho vodite je takovy, pti kterém se vodil ne-
st¥etdava s uzaviracim jazyCkem jehel a pfi
kterém se vodi¥ mepohybuje v radialnim
sméru, aby uzaviral jazytky jehel, popfipa-
d& kladl novou nit pres uzaviraci jazycky
jehel pii zavadéni prFize.

Podstata jpletaciho airoje podle vyndlezu
spodivd v tom, Ze je opatfen zarazkami, ze-
jména zardkovymi $rouby, z nichZ kaZdy
je umistgn v drdze pohybu vodile, vodici-
mi a zastavovacimi prostfedky pro vymeze-
ni otd¢ivého pohybu vodidt a jejich zavé-
dscich poloh, umisténé stranou od vodi&l
jazytkl jehel a uzaviracich platin, a pruZ-
nyml narézkami, zejména tlaénymi pruZin-
kami, umisténymi na kaZdém mechanickém
propojeni pFisludné sledovaci packy pro sle-
dovdni vatky s voditem pro omezeni dal-
§iho pohybu sledovaci packy po pFemisténi
vodite do jeho pFisluiné zavadéci polohy.

Podle konkrétnfho vyhodného provedeni
vynélezu je p&t aZ sedm vodi¢l umisténo na
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spoletné oto&né podpéfe a odpovidajici po-
et zardZek, zejména zarézkovych Sroubd, je
umisatén na paralelnim druhém sloupku pro
vymezeni otativého pohybu vodi¢h kolem
podpéry.

Mechanické propojeni mezi sledovacimi
paCkami a vodi¢i je tvoreno bovdeny, 2z
nichZ jeden jejich kionec je wpevnén v objim-
ce, stavitelnd upevngné na pevné podpér-
né desce pro vyrovnavani zmén délek lanek
bovdenfi a sefizeni polohy vodi¢di, pricemZ
pruzna maréazka je tvofena tlatnou pruZin-
kou, ktera je opfena o objimku lanka bov-
denu pro zamezeni dalStho pohybu, vyvola-
ného vadkou, pii dosaZeni zavadéci :polo-
hy pfsobenim prislu§né sledovaci packy.

Podle daldiho vyhodného provedeni vy-
nélezu jsou vodici a zastaviovaci prostred-
ky tvofeny drdzkami ve vodici desce pro
vedeni vodich pii jejich otacivém pohybu,
pfitemZ jeden konec kaZdé drazky odpovi-
d4 stanovené mimopracovni poloze vodith.

Vatky a sledovaci packy alespoii mékte-
rych vodift maji stejny tvar a sledovaci
patky jsou ‘pFipojeny k lankiim bovdend
v rdznych Grovnich pro rozliSeni zavads-
cich poloh a mimopracovnich poloh jednotli-
vich vodii.

Drazky ve vodici desce maji vodorovny -
sek pro pfivedeni vodiciho otvoru vodice
do zavéaddci polohy v sousedstvi horniho
‘okraje uzaviraci platiny wplataciho stroje a
maji sklon®ny koncovy Usek pro zvedani
vodiéft po jejich oddaleni od vodith jazyc-
k@i a uzaviracich platin a p¥i pohybu mezi
podédvaci polohou a zavad8ci polohou.

Podle daldiho vyznaku vynédlezu maji dréz-
ky vodici desky, které piisludeji vodittm, je-
jich¥ zavadsci poloha je bliZe k poddvaci po-
loze, nef je tomu u zbyvajicich vodiéd, jsou
v blizkosti podavaci polohy sklonény a ma-
ji opatné sklondny dsek v blizkosti zavadé-
ci polohy pro premisténi vSech voditlt do
podavaci polohy, pfifemZ draZzka pro nej-
méné jeden vodi¢, majici zavddéci polohu
vice vzdédlenou od podavaci polohy, je sklo-
néna stejinym smérem v blizkosti podéavaci
polohy a zavadéci polohy, tak’e zavadécl
poloha vodiciho konce tohoto vodi€e je nad
turovni ipoddvaci polohy.

Podle posledniho konkrétniho provedeni
vynalezu neni drazka vodici desky, odpo-
vidajici vodi¢i, jehoZ zavdd&ci poloha je
nejbli¥e podévaci poloze, sklonéna v ob-
lasti mezi podévaci polohou a zavadéci po-
lohou, takZe vodici komec vodice je pohyb-
livy v Grovni, kterd je stejnd mezi poda-
vaci a zavadéci polohou.

Zatimco zndmé vodife jsou upravemny pro
dosaZeni malého piesazeni mezi vstupuji-
cim a vystupujicim dsekem mniti ve vodicim
otvoru a vodi¢e proto potifebovaly jen velmi
kratky €asovy interval pro pFemisténi z po-
ddvaci polchy, je u feSeni podle vynédlezu
vyuZivdno pomalejstho pohybu voditd, kte-
16 §6 pohybuji po obloukové drdze o vetsi
délce, takie dochézi k vétSimu prekryvani
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vstupujici a vystupuji niti a k plynulej§imu
prechodu. ProtoZe se dosahuje vétdiho pre-
kryti mezi vstupujici a vystupujici niti, ne-
ni tFeba zajiStovat wvysokou rychlost pohy-
bu vodife po obloukové dréaze. Vyména ni-
ti miZe byt provadéna pFi vySSich rychlos-
tech pleteni neZ tomu bylo dosud. U FeSe-
ni podle vynédlezu miZe byt vodif, ktery ma
nejkrat3i drahu pohybu do zavadéci polo-
hy, upraven pro ovladani otevirale jazyc-
kit a zatahovacich 'platin, pFitemZ daldi vo-
dife jsou privadény do zavéadéci polohy da-
le ve sméru pohybu a pfitom nepFesahuji
oblast, ve které dochézi k podavéani niti, a
aniZ by vodie zachycovaly za niti jinych
vodica.

V disledku toho se vodife pohybuiji v
podéavaci trovni nejen z podévaci polohy
ve sméru pohybu miti do zachycovaci polo-
hy, jako je tomu v britském patentnim spi-
su &. 535 9486, ale vykondvaji také pohyb ve
spoletné spodni roving proti sméru pohy-
bu z podavaci polohy. Pohyb voditll niti
ovldda také otevirad jazyCkd, ktery miZe
mit spodni ¢4st na jedné strané seSikmenu,
aby umo#nil pohyb vodie ve spoletné po-
ddvaci roving s dostatetnou v{li mezi. vo-
ditem a oteviratem jazytkl. Sklon&nd- Céast
‘otevirate také pFi pohybu vodife smérem
doltt pomdhd tlaCit nit opatnym smérem.

Pohyb probiha vyhodné tak, Ze vodiCe jsou
odsazeny od platin, které vystupuji radidl-
né smeérem ven. Tim se napomdha udrZeni
stejnych zatahovacich podminek pfi pohy-
bu nahoru mebo dolll, zejména v oblasti za-
virdni jazyckad jehel.

PrestoZe se vodife pohybuji po oblouko-
vé draze znatné délky, mohou se dostat do
zavddsci polohy pFesunutim po dréze pii-
‘davného oblouku smérem nahoru od zéklad-
ni polohy pro privadéni prize, priCemz dél-
ka tohoto pifidavného oblouku je jen ma-
14. PFi pouZiti zardZek miZe byt v zavéadé-
cich polohdch umistén v&tSi polet vodifd,
protoZe kaZdy z nich je v jiném misté a
celkova délka oblouku, na které jsou umisté-
ny zavadgjici vodite, neni tak velka, aby
se zatahovani stalo mespolehlivim zejména
u vodith, které musi vykondvat neidelsi po-
hyb ve sméru dopravy. Pfi FeSeni podle vy-
nélezu miZe byt sdruZeno dohromady pé&t
nebo Sest vodi€l, popripadé je-li to mutné,
i sedm vodidd, které pracuji ma stejném
principu. V zavadé&ci poloze je zachovédno
tésmé Frazeni jednotlivych vodil, aniZ by
bylo t¥eba zachovévat presné nastaveni a
sefizeni polchy vodi¢d. Zardzky tak umoZ-
fiuji mastavovdni a serizovdni v Sirokych
mezich a pritom se mnezvySuje hustota vo-
ditd v zavadéci poloze nad 1nosnou mez.
VSechny vodie se pohybuji po stejnych dra-
héch za jehlami. V tétc pracovni oblasti se
vyskytuje mensi pofet souCésti stroje, nez
je tomu u dosud zndmych FeSeni.

U stroje podle vyndlezu je také moZno
vyuZit b&Znych oteviratli a voditd jazgki
jehel a zatahovacich platin.
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Zménou nastaveni se méni interval a pe-
rioda, po kterou se vodi¢ nachdzi v zavads-
ci poloze, aviak nemd vliv na celkovou
dobu trvani zadmény niti. Vodi¢e mohou byt
nastavovany v rdznych smérech a.smyslech
pro spravné privaddéni niti bez ovliviiovani
jejich spojovaci operace v prib&hu zamé-
my vodici.

Ovladani vodi¢d bovdeny mé tu vyhody, Ze
vodife a vatky mohou byt umistéany v libo-
voluych vzdjemnych polohdch a tim se u-
moZni optimAalni vyuZiti prostoru, kde probi-
ha pleteni. VSechna potfebnd nastaveni mo-
hou byt provddéna pomoci bovdend a tim
se podstainé zjednoduluje uspofddéani stro-
Je ve srovndni se star8imi konstrukcemi stej-
nych typht pletacich strojll, které musely
byt opatFeny vEtSim poétem nastavovacich
prvkid, které byly sice samostatng, ale mu-
sely byt vzdjemn& svdzany. Bovdeny sou-
dasné mohou slouZit k vyfFazovani plynulé-
ho pohybu vaCek takovym zplisobem, Ze vo-
dife se zastavuji v zavadéci poloze pozvol-
nym zpomalenim,

Opatfenim stroje zard’kami, vymazuilci-
mi pohyb voditl je moZno snadno nastavit
zavddéci i poddvaci polohu voditd bez o-
hledu na sefizeni pclohy vodide, pFicem?
vodi€ se v poddvaci poloze nachézi pod mi-
nimalnim napé&tim. Z dlouhé drdhy otadi-
vého pohybu vodite vyplyvd ta vyhoda, e
mimopracovni poloha vodife mibZe byt u-
misténa jedté déle ve sméru pohybu me? to-
mu bylo dosud. PFivdd&nd nit tak prochdzi
stfedem oblasti, ve které jazytky jehel za-
biraji a ve které jsou vodife prevadény do
zavadéci polohy. To mé daldi pFiznivy da-
sledek ispotivajici v tom, Ze jehly prichéaze-
jici proti vodi¢Gm niti mohou byt zvednu-
ty pro néasledujici pleteni a volny konec ni-
ti miiZe byt udrZovdn ma vn&jdi strand od
jehel. Konce mohou byt pleteny v mnasledu-
jici fazi, ale jsou v kaZdém pFipad& uvniti
dohotovené <&asti punfochy nebo ponoiky.
Dalsi vyhodou je skutednost, Ze vodite mo-
mou byt umisté&ny v odstupu od sebe v mi-
mopracovni poloze, coZ usnadiiuje pFistup
.pro mavlékani miti. '

Vatky mohou byt upraveny pro ovlada-
ni v8ech vodiéd nebo alespoii v&t§iny z nich
ve stejném tvaru a stejné vatky mohou byt
dokonce wvyuZity pii raznych roztetich je-
hel a pfi réznych primérech jehelniho val-
ce. Valky mohou byt tvarovany tak, Ze se
méni délka jejich vdlcovych usekil, ve kte-
rych medochézi ke zvedani sledovacich pa-
tek, ve sméru pohybu ‘od podévaci polohy,
¢im? se ovliviiuje prekryti mezi vstupujici
a vystupujici niti. Je vyhodné, jestliZe pfFe-
kryti &inf dvacet jehel nebo podobny po-
get, coZ je podstatn® ménd ne¥ prekryti po-
Zadované pro vétsinu dosud znamych systé-
mil okrouhlych pletacich strojii. Vodide se
mohou pohybovat do mimopracovni polchy
pomalu rychlosti, kterd je pFizplisobena
rychlosti pohybu jehel, takZe mala &ast pki-

davné niti je vytahovédna z vodife predtim,
nez je nit odst¥iZena a zadnZena.

Stroj podle vyndlezu vyuZiv4 podobné vo-
dici ‘desky jako zarizeni podle britského
patentniho spisu €. 535 946, aby se vyvolal
svisly pohyb pro prevedeni a zachyceni ni-
ti. ProtoZe w3ak u FeSeni podle vynélezu ;e
pfechodovd oblast wmisténa protismé&ru po-
hybu vodi€dl pred poddvaci polohou a je v
podstaté zbavena pletacich prvkd, miZe byt
pFivadéni niti upraveno na optimélai hod-
noty a pohyb nahoru nebo dolli méd na pii-
vod niti jen mensi vliv. Poddvaci poloha se
nachézi bezprostfedné vedle horniho okra-
je platin pletaciho stroje a vodici deska je
upravena pro zveddni vodi¢d p¥i pPechodu
do pracovnl oblasti po jejich mijeni vodith
jazy€kl jehel a platin, Spodni piivodni po--
loha umoZiluje spolehlivéjdi zachyceni ni'i
jehlami, pfiCemZ vodi€e zlstdvaji v této po-
loze po del3l dobu ne? tomu bylo diive. I
pfi zvednuté polozo vodidl jazy¢k( miZe
jejich gpodni hrana spolehlivé wvést nit a
udrZovat ji v potFebné wysi.

Na poklddani niti se mohou podilet i ta-
lifové jehly. Drivéj8i nebo pozd&jsi uzaviré-
ni jazyCkd v disledku rzného napsti miti
nemd vliv na pokladéni niti.

Priklady provedeni systému dvouvalcové-
ho pletaciho streje podle vyndlezu jsou zo-
brazeny na vykresech, kde zunad{ obr. 1
axonometricky pohled z pravé strany ma sy-
stém dvouvdalcového okrouhlého pletaciho
stroje, jehoZ nékteré soucdsti jsou pro vat-
51 ndzornost vynechédny, cbr. 2 axonometric-
ky pohled na zadni stranu systému z obr.
1, zobrazujici jednotlivé wodi¢e v podéava-
ci, zavddéci a mimopracovni poloze, obr. 3
pohled shora ma jeden vodif systému z obr.
1 ve zv8tSeném méfFitku, obr. 4 pohled na
ovladaci ustroji vodife, zobrazené d¢astec-
né v rfezu a ve zvétSeném méritku, obr. 5
pohled na pfidrZoval niti, zobrazeny ¢&&s-
teCné v Fezu, kter§y je soutdst! vodife systé-
mu z obe, 1, obr. 6 schematicky pldorysny
pohled, znazorinujici prisludné zavadéci, mi-
mopracovial a podgvaci polohy vodi&d sy-
stému, obr. 7 pohled na vodici desku pro
ovladéani otadivého a soufasné zvedaciho a
spoustéciho pohybu vodi€h, obr. 8 svisly fez
pletaci hlavou, zobrazujici vzdjemnou ipolo-
hu vodi¢t vzhledem k ostatnim pletacim -
strojim v dobé&, kdy je vodi¢ v poddvaci po-
loze.

Dvouvalcovy okrouhly pletaci stroj (obr.
1, 2, 8) je opatfen dvema fehelnimi valci,
ototné uloZenymi v nezndzornéné horni a
spodni zdkladové desce, které jsou vzéjem-
né spoieny slouypky 6, z nichZ je na cbr. 1
zobrazen jen jeden. K jehelnim vdlcim 2, 4
jsou prirazeny systémy pletaciho stroje, ob-
sahujici vodici prvky pro p#ivadéni niti a
ovlddaci prvky pro ovlddani vodicich prv-
k. Vodi¢ % jazgCkit (obr. 2, 8) prekryva
jehly. '

Systém pletaciho stroje je osazen na stied-

i
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ni zdkladové desce 8, se kterou je 'spojena
oto€né zakladni deska 1f mesouci podpéru
12, na které je otolné uloZeno Sest vodith

14 niti a vedle niz je umistén sloupek 18,

podepirajici jeden okraj vodici dosky 18,
opatfené soustavou vodicich dréZek 9%5; dru-
hy okraj vodici desky 18 je podepren dru-
hym sloupkem 28. Treii sloupek 22 potom
nese natdfeci tustroji pro matafeni vod'th
14. Podpéra 12 a sloupky 2B, 22 jscu naho-
fe vzdjemné =pojeny drZdkem 24 pro zajis-
téni dostatetné tuhosti. Treti sloupek 22
nese rovnéZ soustavu pFidrZovace 26 niti.

Ovladaci ustroji vodic¢h 14 je upevnéno
na spodni zédkladové desce (obr. 1, 4) a se-
stdvd z obvyklych scufdsti, tvorfenych hti-
delem 30, na kterém je uloZena soustava
otofnych vatek 31 pro ovlddéani sledovacich
pacek 32, sprfaZenych s wvodi€i 14, a druhou
soustavou nezndzornénych vacek, spolupra-
cujicich se sledovacimi packami 34 pro o-
vldddni pridrZzovach 26 niti. Sledovaci péac-
ky 32 jsou spojeny s vodi¢i 14 prostied-
nictvim bovdent 36, jejichZ lanka 38 jsou
drZena v napjatém stavu taZnymi pruZina-
mi 40, 42, plsobicimi na pracovni rameno
vodi¢d 14 a na druhé rameno dvouramen-
né sledovaci padky 32 (obr. 3, 4). Plasté
44 bovdenli 36 jsou opreny jednim koncem
0 tretl sloupek 22 a druhym koncem o ob-
jimku 48, pFipevn&nou na pevnou desku 48,
Objimky 46 jsou s*avitelnd ve sméru osy lan-
ka 38 bovdenu 3§ a jeiich nastavenéa polo-
ha je zajiSt€na maticemi 47; uvnitf obsahu-
ji objimky 46 tlatnou pruZinku 50 pro pruz-
né oprfeni konce plasté 44 bovdenu 386.

Konstrukce viodie 14 je zobrazena na obr.
3. Vodi¢ 14 m4 tvar dvourameané padiy, je-
fiZ vodici rameno je opatfeno vodicim otvo-
remy; pro privadéni vedené niti a jejiZz ovla-
daci rameno je vedeno v drazkéach 98 vodi-
ci desky 18, pricemZ vodit 14 je ctotny ko-
lem osy podpéry 12. Lanko 38 bovdenu 38
je pripojeno k ovlddacimu ramenu, odvra-
cenému od poddvaciho konce 52 vodife 14,
a pri vyvozent tahové sily v lanku 38 se p¥i-
tahuje cvladaci rameno vodi¢e 14 proti si-
le taZné pruZinky 40 do vzdalenosti, kterou
dovoluje zardZka tvoFend zaraZkovym Srou-
bem 54, umisténym vedle vodici desky 18
na druhém sloupku 20.

Po uvolnéni lanka 38 bovdenu 36 se po-
davaci konec 52 vodiCe 14 nataci ve sméru
pisobeni tahu pruZinky 48 do vzddlenosti,
kterou dovoluje délka drazky 90 ve vodici
desce 18. Vodici drazky 92 ve vodici desce
18, jejichZ uspofdadéani bude jest& podrobné-
ji objasné&no, umoZiiuiji také pohyb podéava-
ctho konce 52 vodictho ramene smérem na-
horu a dold, pFiCemZ p¥i tomto pohybu se
tvofi¢ 14 natac¢i kolem Cepu 56. Vodice 14
jsou uloZeny v pouzdru 98, upevnéném ma
podpéfe 12, pro udrZovani vodi¢d 14 wve
vzdjemnych odstupech, a v objimce 60, o-
toCne uloZené na podpéfe 12 a opat¥ené pii-
slu§nymi Cepy 56 pro jednotlivé vodite 14.

Konstrukce sledovaci packy 32 je znéa-
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zornéna na obr. 4. Sledovaci packa 32 je
lomend dvouramenné a jeji hrot 62 na sle-
dovacim rameni sleduje obvodaovy profil o-
to€né vacky 31, prifemZ pohyby se pienéa-
Sejl na ovlddaci rameno, k n&muZ je upev-
nén konec lanka 33 bovdenu 32B. (Qtocné
vatky 31 jsou pro vS8echny vodife 14 stej-
né, rozdil v ovladdni vodi¢lt 34 ‘e dosaZen
upevnénim lanek 38 bovdend 36 v riznych
vzd4lenostech r; od stfedni osy otaceni dvou-
ramenné sledovaci patky 32. Ke konci ovla-
taciho ramena sledovaci patky 32 je pfi-
pojena druhd taZn4 pruZinka 42, kterd svym
predp&tim tlaci hrot 62 sledovaci packy 32
na obvodovy profil oto*né vacky 31. Druhé
sledovaci patka 34 proc ovladani pridrZova-
te 26 niti pracuje v jpodstatd stejnéd.
PridrZovaC 26 niti je zobrazen v piiklad-
ném provedeni na obr. 5. V pFedni Céasti je

- opatfen pfidrZovacim noZem 78, ktery se

milZe pohybovat nahoru nebo dolil mezi
predni sténou 72 skiing pFidrZovade 26 ni-
ti a pritlaCnou packou 74, kterd je opatie-
na na zadnim rameni stavécim Sroubkem 78
pro nastaven! pritlatné sily na trojramen-
nou paku 78, jejiZz otafivy pohyb je ovladan
hatdfenim druhé sledovaci patky 34, iejiZ
poloha je pfenédSena na trojramennon paku
78 druhym bovdenem 83, ktery e pPipojen k
prvnimu rameni {rojramenné paky 78. Ke
druhému rameni trojramenné péaky 78 je pfi-
pojen piidrZovact nQZ 78 a tie!l rameno je
spojeno s posuvnymi sanémi 82, odtahova-
nymi od predni stény 72 skiiné predpétim
taZné prufiny 84. Délka odtaZeni sani 82 a
tim také thel natofeni t¥etiho ramene je
vymezen nastavenim vystiedniku &8, ktery
tvofi stavitelnou zardZku. PridrZovaci nlZ
70 je na svém pracovnim okraji vybrani pro
pfidrZovdni a oddé&leni niti, spolupracujict
s vodicim dréatem 88.

Cinnost systému podle vyndlezu je néasle-
dujici. Otofné valky 31 jsou na svém ob-
Yodovém profilu opatieny vystupky a pro-
hlubnémi, pfifem? rozdil mezi nejvétsi a nej-
mensi vzddlenosti obvodového profilu otog-
né vatky 31 od stfedu otdfeni je volen tak,
aby vodi¢ 14 moh! vykondvat pohvb po ob-
loukové dréze, vyznafené na obr. 8, pFifem?
natdfeni vodite 14 je jestd ovlivndno hod-
notou vzddlenosti r;, ve které je lanko 38
bovdenu pfipojeno k ovlddacimu rameni
sledovaci packy 32. Koncové polohy drahy
oto€ného pohybu vodife jsou vymezeny na
jedné strané stavitelnym zardzkovym Srou-
bem 54 a na druhé strand koncem vodicich
drazek 90 ve vodici desce 18, aby se kazdy
vodic¢ 14 natofil jednak na jedné strand pres-
né do své zavadéci polshy Py, Py, Py, Py, Ps,
P; a na druhé strand do piislusné mimo-
pracoevni polohy Ty, Ty, Ty, T, T5, Tg piFi-
temZ jednotlivé indexy poloh pFislusdi jed-
notlivym vodi¢tm 14 postupné od nejspod-
nejstho vodiCe 14. Otofné vatky 31 maji
mezi nejvysSimi misty vystupkd a nejnizsi-
mi misty prohlubni obvodového profilu pfe-
chodovou Cast pro premistovani vodict 14
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do podavaci polohy F {obr. 6). Zavddé&ci po-
loha F e zobrazena také na obr. 2 a ‘e o-
becn# spoletnd pro viechny vodite 14, pri-
temZ je mirné piesazena proti sméru pohy-
bu od vybréni tvaru V, vyivofeném na okra-
ji vodite 5 jazycki.

Podavaci poloha F miZe byt nastavena
pro jednotlivé vodife 14 seiizenim a pfesta-
venim objimek 46. Takové zajisténi nemd
vliv na mimopracovni polohy T, aZ Ty ani
na zavddeéci polohy P; aZ Pg Zavadéci po-
lohy P, aZ Py jsou rozmistény obecnd na
takovém oblouku, Ze nit probihd tangencial-
né k jehelnim valclun 2, 4 a prochézi ob-
laisti, ve které se jazjlky jehel uzaviely
pFedchozimi smy€kami, Tim je ncovd nit spo-
lehlivé zachycena do hatkd jehel. Draha u-
zavienych jazytkG je vyznaCena ¢&arkova-
nou &arou Z na obr. 2.

Vodici deska 18 {obr. 7] je na své ploio
bpatiena Sesti vyFiznutymi vodicimi drazka-
mi 989, z nichZ kazdd ‘e urfena pro jeden
vodis 14, Vodici deska 318 a vodice 14 jsou
vzdjemné prifazeny tak, Ze podévaci kon-
te 82 viech wvoditt 14, nachdzejicich se v
podévaci poloze ¥, se nachdzei v tGrovni
nad uzaviracimi platinami 92 presné u spod-
nich konc@ vodite % jazyckd (obr. 8j.

Uroveni uzaviraci platiny 92 je vyznadena
ma obr. 2 vodoroviiou Cerchcvanou Carou
Y. Vodici deska 18 ovladd spolefny pohyb
v8ech vodicld 24 v této Groval a v tomto roz-
sahu Ly, vyznaCeném na obr. 7. V rozsahu
L; se nachdzi poddvaci poloha F, jejiZ na-
stavovdni v obou smé&rech se provadi v ui-
S§im rozsahu L, a v tomto rozsahu I, se
provadi také dodatetny posuv, kterym se
vodiCe 14 dostdvaji mimo vodi¢ 5 jazyckl
a uzaviraci platiny 92 pletaciho stroje pfed
svym pohybem smérem nahoru pro dosaZe-
nl mimopracovni polohy T, az T; nebo z3-
vadéci polohy P, aZ Py,

Vodici deska 18 ovldda pohyb do zavadé-
cich poloh P, aZ P nasledovné: NejniZ3i vo-
di¢ 14 zlstavd stdle ve stejné urovai a e
zejména krycim vodifem 34 [(obr. 2), vhod-
nym pro kryti v prib&hu vratného pohybu.
UdrZovanim tohoto prvniho vodife 14 ve
stejné trovni a jeho natdfenim po nejkrat-
S obloukové drédze pokrafuje kryti prize, i
kdy? se vodi¢ 14 pohybuje proti sméru po-
hybu do zavadéci polohy P,. Nasledujici
&tyfi vodife 14 se pohybuji nahoru ve stej-
né asti pletaciho stroje a potom se posou-
vaji vodorovné& do rfiznych vzdélenosi, aby
se v zdvéru své dradhy opét sniZily do zavé-
dé&cich poloh Py a7 P;.

I kdyZ p¥ize prochézi z jednoho vodiCe
14, uloZeného v zavadéci poloze Py aZ Pj, pod
néasledujicim vodifem 14, nedochdzi k omo-
tdni niti kolem sousednich vodi¢a 14, pro-
toZe mit klouZe po predni Casti vodi€a 82.

Nejdelsi oblouk drahy vodiét 14 sestdva
z tvodntho vodorovného Gseku ve zvySené
poloze a z nésledujictho zvedajiciho se tse-
ku pro dosaZeni zavadéci polohy Pg Nit
miiZe byt vedena kolem sousednich vodi-
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¢t 14, nachéazejicich se v zavad&cich polo-
héach P; aZ P;, ale nomiiZe se na tyto vodi-
C¢e 14 navinout. VZechny zvedaci pohyby se
uskuteffiuji pouze tam, kde v{yslednd zmé-
na thlu je mala.

Vodici deska 18 rovuéZ ovlada prevede-
ni vodi€ii 34 do mimopracovnich poioh T;—
—Tg, lak je patrno z obr. 6 a 7, Pod vodit!
14 je jeSt& umistdn pruZny vodid 34, ktery
mé odtaZitelny podivaci konec, a ktery jo
ovladan dalsimi ovlddacimi prostfedky.

Zameéna vodi€h 14 probiha v podstaté zna-
mym zplsobem, kdyZ se dvE ototné valky
31 pootofi o thel, ktery stati k prevedeni
vystupujiciho vodife 14 do jeho mimopra-
covni polohy T, aZ Tg s [dzovym zpoZdénim
za vystupujicim vodicem 14, popfipadé X
pfevedeni vstupujiciho vodife 14 do podi-
vaci polohy F, kdy vystupujici vodi¢ 14 ve-
de wstupujici vodi¢ 14. Nésledujici faze pra-
covniho procesu mchou byt odvozeny z pii-
kladw na obr. 4, ktery znazoriiuje dvé ocloZ-
né vatky 2i v jejich polohidch od prvni po-
ichy I do 3esté polohy VI, pii nich¥ se pro-
vadi zdmeéna nit!l.

Zv143tni dtleZitost viak imaji koncova sta-
dia pohybu do zavad&cich poloh P, aZ Pg
a do mimgopracovaych poloh T, aZ T4 PFi
DFiblizovdni se ke konci pohybu do zavé-
déci polohy P, aZ Py dosedaji vodife 14 na
zarazkovy Sroub 4. Otofnd vactka 31 po-
kraluje v natdfeni sledovaci packy 32, avSak
tento daldi pohyb jiZ neni Glinny a dalsi
posouvani lanka 38 ma za nésledek pouze
stlaCovéani tlacné pruZinky $8. V zdvéru po-
hybu vodite 14 do mimopracovni polohy T,
aZz Ty zachycuie vodi¢ 14 za konec ptislu§-
né vodici dradZky 90 vodici desky 18 a sle-
dovaci péatka 32 se zvedne z obvodového
profilu otodné vadky 31, kterd pokracuje v
otaCeni, aniZ by se jeji obvodovy profil du-
stdval do styku se sledovaci packou 32 a
prenédsel se na vodife 14.

Nastavenim poddvaci polohy F je moZ-
no ménit dobu, v niZ vodi¢ 14 dosdhne mi-
mopracaovni polohy T, a% Ty a tim zkratit
nebo prodlouZit dobu mezi pFfichodem vy-
stupujicich nebo vstupuiicich vodidhi 4.
Otofné vatky 31 jsou vSak na obvodu tva-
rovany tak, Ze vystupujici vodi¢ 14 dosa-
huje svého mista pfed vstupujicim vodifem
14 a opouSti mimiopracovni polohu Ty aZ
T; jako prvni, aby pfedhonil vstupujici vo-
die 14, takZe vstupujici vodi¢ 14 sleduie
pr¥i pohybu do podédvaci polshy F vystupu-
jici vodi& 14 o znadnou vzdalenost pozadu.
Tentoc postup je zachovan také pii néhra-
dé nejnizdiho vodife 14 vodicem 14 nejvys-
5im. V ‘takovém pfipadé opoudti mejvyssi
vodi¢ 14 zavadéci polohu P, a7 B, dostated-
né brzy, aby se mohl presunout kolem nej-
niz8itho vodife 14 dfive neZ se tento spod-
'ni vodi¢ pfemisti do poddvaczi polohy F.

Ve zndzornéném prikladu provedeni se
u jednotlivych vodi¢d 14 neméni Cas potfeb-
ny na posuv ve sméru pohybu pred podé-
vaci polohou. Mé&ni se vSak doba, potieb-
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nd na setrvdni v poddvaci poloze F, ktera
se méni v malych mezich a v zdvislosti na
fasové periods, ve které je tlatna pruZin-
ka 50 stlatovéana, zatimco vodi¢ 14 je v za-
vadéci poloze P, aZ P;. Také se mé&ni doba
spotfebovand na pobyt ve spoletné podé-
vaci drovni, kterd je dileZitd pro nejniZsi
vodi¢ 14, a ktera je dostatetné& dlouhd pro
nejspodnéjsi vodi¢ 14, zatimco pro horni vo-
di¢ 14 je pomérné kratka. Ototnd vacka 31
ma byt upravena tak, aby vystupujici vo-
di¢ 14 pfiblizné vstupoval do spoleiné po-
ddvaci urovng diive neZ vstupujici vodic
14 opusti zavdad&ci polohu P, aZz Pg. Tim je
mo#no provést prizplisobeni stro,e pro viech-
ny eventuality a je moZno zajistit pfesné
nastaveni ¢asového intervalu vstupu a vy-
stupu ze zavadéci polohy P, aZ Py a na spo-
le€nou poddvaci droveil nemusi byt pii se-
Fizovani bréan zfetel.

« Relativni Ghel otonych vafek 31 pro
vstupujici a vystupujici vodiée 14 mlize byt
v uritém rozsahu meénén. AvSak doba po-
oytu wstupujicich a vystupujicich vodict 14
ve sméru proti smyslu pohybu nemfize byt
prili§ kréatkda, protoZe vodife 14 by se do-
stdvaly pri svém pohybu prilis tésmé k so-
bé, takZe by mohlo dochédzet ke vzajemnym
stietlim mebo by ototné vacky 31 musely byt
opatfeny specidlnim obvodovym profilem
pro jednotlivé vodice 14. V praxi musi byt
pfesah nejméné asi patnact jehel,

PFi montdZi systému okrouhlého pletaci-
ho stroje podle vyndlezu se postupuje tak,
7Ze predem sestavemd a smontovand ovléda-
ci jednotka a soustava 'vodi¢d 14 se osadi do
pletactho stroje. Ototnd poloha zdkladni
desky 10 se nastavi a zajisti zardZzkovymi
Srouby, aby se vodite 14 umistily do podé-
vaci polohy F ve vzddlenosti od jehel, kte-
ré je naznaCena na obr. 8. Potom se pFipoji
lanka 38 bovdenfi 36, aby se ob& ustroji
vzdjemné propojila. Objimka 48 se nastavi
tak, aby se vodiCe 14 umistily v podévaci
poloze F co mejvice vpravo. VodiCe se po-
tom pfeklopi do zavadécich poloh P; aZ Py
a zarazkovy Sroub 34 se nastavi, aby vyme-
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zoval drdhu pohybu vodich 14 do poZado-
vané zavadéci polohy P; aZ Py a aby jed-
notlivé vodife 14 byly o potFebnou vzdéale-
nost od sebe odddleny. Vodife 14 se potom
vrati do podéavaci polohy F. V nastavenych
polohdch jsou vodice 14 zastavovany zardz-
kovym Sroubem 54 a tladnymi pruZinkami
53, Vodife 14 jsou upraveny pro umisténi
bezprostfedn& nad platinami 92, jsou-li v
podéavacich polohdch F (obr. 8). Potom jiZ
neni tfeba provadét Zadné dalsi sefizové-
ni,

Ovlddaci Gstroji se tedy snadno spojuje
se systémem pletaciho stroje a nevyZaduje
7ddného dodate¢ného serizovani. Vyrobni
tolerance otofnych vadek 31 memaji témér
Zddny wliv na spolehlivost nastaveni a pre-
vozu. Zavadeéci polohy P; aZ P; i mimopra-
covni polohy T, a? Ty nevyZaduji Zadné dal-
1 sefizovani. Pii zdménach vodia 14, pro-
vadénych proti smyslu pFivodu pfize milZe
nit pokratovat ve svém posuvu k mistim ple-
teni v pritbéhu téchto operaci.

Stroj podle vynédlezu milZe byt vybaven
vétSim poftem vodicld 14 neZ tomu bylo u
dosavadnich typl. I kdyby bylo pouZito jen-
Sesti vodiCd 14, mohou byt upraveny tak,
7Ze se mohou soulasné posouvat ve spodni
Grovni v prib&hu zdmény po dlouhém spo-
leéném oblouku a mohou si tak zachovéavat
pFiznivé podminky pro svoji &imnost. Cely
bblouk je moZno udrZet v podminkdch po-
trebnych pro natdfeni voditd 14 do jed-
notlivyich poloh, aniZ by pfFitom dochdzelo
k ovijeni niti kolem sousednich veditd 14.

U stroje podle vynélezu se podarilo od-
stranit nahromadéni soufdsti v oblasti ple-
teni a konstrukce systému umoZiiuie zvy-
5it rychlost pleteni.

Pritommnost lisovanych ofek nevyZaduje -
pravu konstrukce stroje, protoZe se prova-
di dlouhé plynulé pleteni a skupina spod-
nich staZenych jehel se mepodili na pfFiva-
déni nové miti.

Vodi¢e 14 mnepfichazeji do styku s
platinami 92, takZe se sniZuje jejich opotie-
beni.

PREDMET VYNALEZIU

1. Dvouvélcovy pletaci stroj, opatfeny sou-
stavou otofn& wloZenych vodiéd niti s wo-
dicimi otvory na koncich, otofnymi vacka-
mi, sledovacimi pafkami spolupracujicimi s
otofnymi vatkami a spojenymi s pFislusny-
mi vodi¢i pro oviddami pohybu podévacich
konctt vodi¢l po obloukové drize z mimo-
pracovni polohy pfes podavaci polohu, na-
chézejici se v blizkosti jehelniho vélce, do
zavddéci polohy na opalné strand, a vo-
dicimi prostfedky pro ovldddni podéavaci
polohy podavaciho konce vodi€d, vyznacu-
jici se tim, Ze je opatfen zardZkami, zejmeé-
na tvofemymi zardZkovymi Srouby (54), u-
misténymi v drdze pohybu pFisluSnych vo-
di¢d (14) niti, zastavovacimi prostfedky pro

vymezeni otéfivého pohybu vodicd (14) a
jejich zavadécich poloh (P; aZ Pg), umisté-
nymi stranou od vodid¢d {5) jazyCkd jehel
a uzaviracich platin (92) pletaciho stroje,
a pruznymi nardzkami, umisténymi na kaZ-
dém mechanickém propojeni piislusné sle-
dovaci packy (32} a vodide (14) pro zru-
Seni uCinnosti dalStho pohybu sledovacich
pacek (32} po pfivedeni vodicd (14) do pfi-
sludnych zavadécich poloh (P; aZ? Pg).
2. Dvouvélcovy pletaci stroj podle bo-
du 1, vyznatujici se tim, Ze pét aZ sedm vo-
dicl (14) niti je uloZeno na spoletné oto&-
né podpéfe (12) a odpovidajici pocet zaréa-
Zek, zejména zardZkovych Sroubd (54), je
umistén na paralelnim druhém sloupku (20)
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pro vymezeni otdfivého pohybu vodiéd {14)
kolem otofné podpéry (12).

3. Dvouvalcovy pletaci stroj pcdle bodu 1
nebo 2, vyznadujici se tim, Ze mechanické
propo’eni mezi sledovacimi péatkami (32)
a vodi€i (14) je tvoreno bovdeny (36), je-
jich¥ jeden konec je upevn&n v objimce
{46), stavitelng upevmEné na pevné desce
(48), pro vyrovnavani zmén déiek bovdeno-
vych lanek a pro sefizeni polohy vodice (14),
pfi€emZ pruZné mardzky jsou tvoreny tlaf-
nymi pruZinkami (50), opfenymi o plast
bovdenového lanka pro zruleni wU¢innosti
dalSiho pohybu valky (31} po pfivedeni
vodide (14) do zavad&ci polohy (Py aZ Ps)
plisobenim sledovacich pafek (32).

4. Dvouvalcovy pletaci stroj podle bodu
3, vyznacujici se tim, Ze zastavovaci pro-
st¥edky jsou tvoFeny vodicimi drézkaml
(90), vyi#iznutymi ve vodici desce (18], pro
vedeni voditt (14) pii jejich otécivém po-
hybu, jejichZ jeden kounec odpovidd mimo-
pracovni poloze (T; aZ Ty} vodifd (14) a
poloze nutné pro zvednuti sledovacich pa-
dek (32) z otofnych vafek (%1} pro zame-
zeni daldiho pohybu vodisd (14).

5. Dvouvélcovy pletaci stroj podle hodu
3 nebo 4, vyznatujici se tim, Ye ototné vac-
ky (31) a sledovaci packy (32) pro mej-
méné jeden vodif (14) majl stejny tvar a
sledovaci packy {32} jsou pripojeny k lan-
kfim bovdentt {36) v rlizné vzddlenosti od
osy otdfeni sledovaci patky (32) pro odli-
Seni jednotlivyich zavadécich poloh (P; a?
Pg) a mimopracovnich poloh (T; aZ Tg} vo-
diét (14).

6. Dvouvélcovy pletaci stroj podle bodu 4,
vyznacuiici se tim, Ze vodici drdazky (90)
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ve vodicl desce (18] maji vodorovmné use-
ky pro privedeni kaZdého vodiciho otvoru
vodiéd (14) do pedédvaci polohy (F] v sou-
sedstvi drovné hornich okraji uzavirvacich
platin (82) piletaciho siroje a maji ¢éstec-
ne sklonéné koncové tiseky pro zveddni vo-
di¢h (14) po je;ich oddaleai od voditd (5)
jazyCk{. a uzaviracich platin (92} a pii po-
hybu mezi podavaci polohou (F) a zavaadci
polohou (P, aZ Pg).

7. Dvouvalcovy pletaci stroj podle badu
8, vyznatujici se tim, Ze vodici drazky (99)
vodici desky (18), prislusejici vodictm (14),
jejichZ zavdd&ci poloha (P, aZ Py} je hli¥e
k podavaci poloze (F), neZ je tomu u zby-
va’icich voditd (14), jsou v blizkosti poda-
vaci polohy (F) opatfeny sklongnim {se-
kem a opatné sklondnym tsekem v blizkosti
zavad&ci polohy (Py aZ Pyj, takZe se dosté-
vaji v3cchmy do trovn& podavaci polohy
(F), prifemZ vodici draika (90) nejméné
jednoho vodie (14}, majictho zavad&ci po-
lohu {Pg) wvice vzdalenou od podévaci po-
lohy (F) je sklonéna stejnym smérem v
blizkosti podéavaci polohy (F) a zavadéci po-
lohy (Pg), priCem?z zavadéci poloha (Pg) to-
hoto wvodife {14) je nad utrovn{ jejl poddva-
ci polohy (F).

8. Dvouvdlcovy pletaci stroj podle bodu
7, vyznatujici se tim, Ze vodici draika (90)
vodici desky (18] pro vodi¢ {14), jeho: za-
vdadéci poloha (P} je nejbliZe poddvaci po-
loze (F), nemd v useku mezi poddavaci po-
lohou (F) a zavAadéci polohou (P;} skion
pro udrZovdni podavaciho konce (52) vo-
dice (14) ve steiné drovni mezi podévaci

polochou (F) a zavadéci polohou (Py).

8 listll vykrest
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Saverografia, n. p., zévod 7, Most
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