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(57) Eine Holzriickeeinrichtung fir ein Zugfahr-
zeug (1), umfasst einen Ausleger (5), der
mittels eines ersten Stellantriebs (12) um
eine horizontale Ausleger-Schwenkachse
(8) und mittels eines zweiten Stellantriebs
(15) um eine vertikale Ausleger-Schwenk-
achse (9) verschwenkbar ist, und einen
vom Ausleger (5) getragenen Greifer (6)
zum Greifen mindestens eines Baum-
stammes (35), der um eine horizontale
Greifer-Schwenkachse (20) gegeniiber
dem Ausleger (5) verschwenkbar ist. Der
Greifer (6) ist mittels eines Greifer-Stellan-
triebs (21) um die horizontale Greifer-
Schwenkachse (20) verschwenkbar und
der erste Stellantrieb (12) ist freischaltbar.
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Zusammenfassung
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Eine Holzriickeeinrichtung fiir ein Zugfahrzeug (1), umfasst einen Ausleger (5), der mittels

eines ersten Stellantriebs (12) um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mittels

eines zweiten Stellantriebs (15) um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9) verschwenk-

bar ist, und einen vom Ausleger (5) getragenen Greifer (6) zum Greifen mindestens eines

Baumstammes (35), der um eine horizontale Greifer-Schwenkachse (20) gegeniber dem

Ausleger (5) verschwenkbar ist. Der Greifer (6) ist mittels eines Greifer-Stellantriebs (21) um

die horizontale Greifer-Schwenkachse (20) verschwenkbar und der erste Stellantrieb (12) ist

freischaltbar. (Fig. 1)
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Die Erfindung bezieht sich auf eine Holzrlickeeinrichtung fiir ein Zugfahrzeug, welche ei-
nen Ausleger, der mittels eines ersten Stellantriebs um eine horizontale Ausleger-
Schwenkachse und mittels eines zweiten Stellantriebs um eine vertikale Ausleger-
Schwenkachse verschwenkbar ist, und zum Greifen mindestens eines Baumstammes einen
vom Ausleger getragenen Greifer umfasst, der um eine horizontale Greifer-Schwenkachse
gegeniiber dem Ausleger verschwenkbar ist. Weiters bezieht sich die Erfindung auf ein
Verfahren zum Holzriicken mittels einer an einem Zugfahrzeug angebrachten Holzri-
ckeeinrichtung, welche einen Ausleger, der mittels eines ersten Stellantriebes um eine
horizontale Ausleger-Schwenkachse und mittels eines zweiten Stellantriebes um eine verti-
kale Ausleger-Schwenkachse verschwenkbar ist, und zum Greifen mindestens eines Baum-
stammes einen vom Ausleger getragenen Greifer umfasst, der um eine horizontale Grei-

fer-Schwenkachse gegeniiber dem Ausleger verschwenkbar ist.

Als Holzriicken, auch Holzbringung genannt, wird der Transport von gefallten Bdumen
innerhalb des Waldes zu einem Weg bezeichnet, von dem aus die Stdmme, z. B. per
Langholzwagen, abtransportiert werden. Bekannt sind Holzriickeeinrichtungen, die als
Anbaugerate fiir Zugfahrzeuge, insbesondere Traktoren, angeboten werden. Ublicherwei-
se werden diese Holzriickeeinrichtungen an der Dreipunkthydraulik des Traktors ange-
kuppelt. Solche Holzriickeeinrichtungen werden auch als Riickezangen oder Holzriicke-

zangen bezeichnet.

Solche herkdmmlichen Holzriickeeinrichtungen umfassen einen Ausleger, der um eine
horizontale und eine vertikale Achse mittels entsprechenden Stellantrieben, beispielsweise
Kolben-Zylinder-Einheiten verschwenkbar ist. Am freien Ende dieses Auslegers ist ein Grei-
fer zum Fassen des zu riickenden Baumstammes oder der zu riickenden Baumstamme,

meist liber ein Kreuzgelenk, angekoppelt. Zum Transport der Baumstamme werden diese
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im Bereich eines ihrer Enden gegriffen und durch Verschwenkung des Auslegers um seine
horizontale Achse angehoben, worauf sie hinter dem Zugfahrzeug hergezogen werden,
wahrend ihr vom Zugfahrzeug abgewandtes Ende auf dem Boden aufliegt und iber die-
sen schleift. In Abhéngigkeit von der GréBe der Baumstiamme kénnen diese zum Trans-
port auch insgesamt angehoben sein. Wenn mindestens ein Baumstamm mit seinem vom
Zugfahrzeug abgewandten Ende auf dem Boden aufliegend vom Zugfahrzeug geschleppt
wird, so wird die Verschwenkung des Auslegers um die vertikale Achse freigegeben, um
eine Kurvenfahrt zu erméglichen. Hierzu kann der Stellantrieb, mit dem der Ausleger um
die vertikale Achse verschwenkbar ist, freigeschaltet werden, so dass er der Verschwen-

kung um die vertikale Achse keinen Widerstand entgegensetzt.

Beim Nachziehen eines Baumstammes mittels dieser herkdmmlichen Holzriickeeinrichtung
wird auf das Zugfahrzeug eine im Sinne einer Anhebung der Vorderachse wirkende Kraft

ausgelbt, durch die der ausiibbare Zug begrenzt wird.

Aus der DE 9106836 U1 ist ein Arbeitsgeréat zur Handhabung von Masten, Pfahlen und
dergleichen bekannt. Ein solches Arbeitsgerat dient zum Anbau an ein mobiles Hebege-
rat, beispielsweise an einen Hubausleger eines Krans, mit dem ein LKW ausgeriistet ist.
Das Arbeitsgerat besitzt voneinander beabstandete Greiferzangen, mit denen der Mast
gehalten werden kann. Der gehaltene Mast kann hierbei transportiert und auch in eine
aufrecht stehende Lage aufgestellt werden. Mobile Hebegerate wie mobile Krane, Radla-
der oder Bagger, an die der Anbau dieses Arbeitsgerates erfolgt, sind nicht an den Einsatz
im Wald angepasst und unter anderem aufgrund der Kompliziertheit seiner Ausbildung
ware eine solches an ein mobiles Hebegerat angebautes Arbeitsgerat zum Holzriicken

nicht vorteilhaft einsetzbar.

Aufgabe ist es, eine Holzriickeeinrichtung der eingangs genannten Art bzw. ein Verfahren
der eingangs genannten Art bereit zu stellen, durch die bzw. durch das héhere Las ten
beim Holzriicken ermdglicht werden und/oder das Fahrverhalten des Transportfahrzeuges
beim Holzriicken verbessert wird. Erfindungsgemal gelingt dies durch eine Holzriickeein-
richtung mit den Merkmalen des Anspruchs 1 bzw. durch ein Verfahren mit den Merkma-

len des Anspruchs 11.

Bei der erfindungsgeméBen Holzriickeinrichtung bzw. beim erfindungsgemiBen Verfahren
ist vorgesehen, den Greifer, von dem der mindestens eine zu transportierende Baum-

stamm gefasst wird, mittels eines Greifer-Stellantriebs um eine horizontale Greifer-




Schwenkachse gegeniiber dem Ausleger verschwenkbar auszubilden. Weiters ist der erste
Stellantrieb, mittels dem der Ausleger um die horizontale Ausleger-Schwenkachse
verschwenkbar ist, freischaltbar, d. h. dass der Ausleger im freigeschalteten Zustand des
ersten Stellantriebs frei um die horizontale Ausleger-Schwenkachse drehbar ist, ohne dass
dieser Drehung vom ersten Stellantrieb eine Haltekraft entgegengesetzt wird. Wenn der
erste Stellantrieb beispielsweise von einer Kolben-Zylinder-Einheit ausgebildet wird, so
kénnen zu diesem Zweck die beidseits des Kolbens liegenden Zylinderkammern im freige-
schalteten Zustand miteinander verbunden sein, z. B. (iber eine Leitung oder auch intern,

<o dass eine Art ., Kurzschluss” fur die Hydraulikflissigkeit ausgebildet wird.

Zum Transportieren eines Baumstammes wird dieser vom Greifer gefasst, vorzugweise im
Bereich eines Endes, und bei freigeschaltetem ersten Stellantrieb wird der Greifer mittels
des Greifer-Stellantriebs um die horizontale Greifer-Schwenkachse derart verschwenkt,
dass sich das dem Zugfahrzeug zugewandte Ende des Baumstamms vom Boden abhebt.
Der Baumnstamm kann nunmehr vom Zugfahrzeug gezogen werden, wobei die auf die
Vorderachse des Zugfahrzeugs im Sinne einer Anhebung der Vorderachse wirkende Kraft

gegeniiber herkémmlichen Holzrlickeeinrichtungen wesentlich verringert ist.

Denkbar und moglich ist es auch, mehr als einen Baumstamm gleichzeitig zu fassen und zu

ziehen.

Beim Transport des mindestens einen Baumstamms durch Nachziehen hinter dem Zug-
fahrzeug ist vorzugsweise auch der zweite Stellantrieb, mittels dem der Ausleger um die
vertikale Achse verschwenkbar ist, in herkdmmlicher Weise freigeschaltet, um eine Kurven-

fahrt zu ermdglichen bzw. zumindest zu erleichtern.

in einer vorteilhaften Ausfiihrungsform ist eine elektrische Steuerung vorhanden, von der
eine Freischaltung des ersten Stellantriebs und des zweiten Stellantriebs nur dann freige-
geben wird, wenn der Greifer-Stellantrieb unter Last steht, und zwar in die Richtung, in die
der Greifer geschlossen wird. Es wird dadurch verhindert, dass der erste Stellantrieb und
der zweite Stellantrieb beispielsweise in einer nach oben verschwenkten Transportstellung

des Auslegers, in welcher der Greifer keinen Baumstamm greift, freigeschaltet werden.

Vorteilhafterweise ist zur um die horizontale und vertikale Achse verschwenkbaren Lage-
rung des Auslegers eine Lagereinheit vorgesehen, an der der Ausleger verschwenkbar

gelagert ist und die im am Zugfahrzeug montierten Zustand der Holzrlickeeinrichtung ih-
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rerseits verschwenkbar mit dem Zugfahrzeug verbunden ist. Giinstigerweise ist hierbei der
Ausleger um die horizontale Ausleger-Schwenkachse verschwenkbar mit der Lagereinheit
verbunden und die Lagereinheit ihrerseits um die vertikale Ausleger-Schwenkachse

verschwenkbar mit dem Zugfahrzeug verbunden.

Um die auftretenden Lasten, insbesondere Drehmomente, mdglichst gering zu halten, ist
es bevorzugt, dass die Anlenkung des Auslegers an der Lagereinheit, bezogen auf die
Vorwartsfahrtrichtung des Zugfahrzeuges weiter vorne liegt, als die Anlenkung der La-
gereinheit am Zugfahrzeug oder an einem mit diesem verbundenen Teil, beispielsweise

einer Trageinheit, die am Zugfahrzeug, z. B. an einer Dreipunkthydraulik befestigt ist.

Weitere Vorteile und Einzelheiten der Erfindung werden im Folgenden anhand der beilie-

genden Zeichnungen erldutert. In dieser zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer an einem Zugfahrzeug montierten erfin-
dungsgemafen Holzrlickeeinrichtung beim Transport eines Baumstammes, in Sei-
tenansicht;

Fig. 2 einen Endabschnitt des Auslegers mit dem Greifer beim Greifen eines auf dem
Boden liegenden Baumstammes

Fig. 3 eine schematische Draufsicht, wobei der Ausleger gegeniiber Fig. 1 um 90° um

die horizontale Ausleger-Schwenkachse verschwenkt ist.

Ein Ausfiihrungsbeispiel einer Holzrlickeeinrichtung wird im Folgenden anhand der Figu-
ren erldutert. Die Holzriickeeinrichtung ist hier an ein Zugfahrzeug 1 in Form eines Traktors
angebaut, und zwar an dessen Dreipunkthydraulik. Von dieser sind der Ubersichtlichkeit
halber nur die beiden Unterlenker 2, 3 und der Oberlenker 4 dargestellt.

Auch ein anderer Anbau an einen Traktor oder der Anbau an ein anderes Zugfahrzeug,
beispielsweise einen Forwarder, ist denkbar und moglich. Der Anbau kann hierbei auch an

ein starres Teil des Zugfahrzeugs erfolgen.

Die Holzrlickeeinrichtung umfasst einen Ausleger 5, der im am Zugfahrzeug 1 montierten
Zustand der Holzriickeeinrichtung vom Zugfahrzeug 1 getragen wird und im Bereich von
dessen freiem Ende ein Greifer 6 mit dem Ausleger 5 verbunden ist. Im Bereich seines
anderen Endes ist der Ausleger 5 an einer Lagereinheit 7 um eine horizontale Ausleger-

Schwenkachse verschwenkbar gelagert. Die Lagereinheit 7 ist ihrerseits an einer Tragein-
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heit 10 um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 verschwenkbar gelagert. Durch Ver-
schwenkung der Lagereinheit 7 um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 wird der Ausle-

ger 5 um diese vertikale Achse verschwenkt.

Im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel weist der Ausleger 5 beispielsweise zwei Gurte 26, 27

auf, die beidseitig der Saule 11 verlaufen und miteinander verbunden sind.

Die Trageinheit 10 ist mit dem Zugfahrzeug 1 verbunden, im gezeigten Ausfiihrungsbei-
spiel durch Ankoppelung an die Unterlenker 2, 3 und den Oberlenker 4 der Dreipunkthyd-
raulik. Zur Ausbildung der vertikalen Ausleger-Schwenkachse 9 kann die Trageinheit 10
beispielsweise, wie dargestellt, eine vertikale Saule 11 aufweisen, auf der die Lagereinheit

7 um die vertikale Achse der Saule 11 drehbar angeordnet ist.

Die Saule 11 kann beispielsweise zwischen einem oberen Trager 16 und einem unteren
Trager 17 der Trageinheit 10 gehalten sein, wobei der obere Trager 16 an den Oberlenker
4 und der untere Trager 17 Uber Endstiicke 18, 19 an die Unterlenker 2, 3 gekuppelt ist.

Zur Verschwenkung des Auslegers 5 um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 dient
ein erster Stellantrieb 12, der vorzugsweise von einer (oder mehreren) Kolben-Zylinder-
Einheit gebildet wird. Beispielsweise kann, wie schematisch dargestellt, der Zylinder 13
dieser Kolben-Zylindereinheit am Ausleger 5 befestigt sein und der Kolben dieser Kolben-

Zylinder-Einheit Uber ein Gestange 14 mit der Lagereinheit 7 verbunden sein.

Zur Verschwenkung der Lagereinheit 7 und damit des Auslegers 5 um die vertikale Ausle-
ger-Schwenkachse 9 dient ein zweiter Stellantrieb 15, der in Fig. 1 schematisch einge-
zeichnet ist. Beispielsweise kann es sich hierbei um einen an der Trageinheit 10 befestig-
ten Hydraulikmotor handeln, der mit der Lagereinheit 7 zusammenwirkt. Auch die Ausbil-
dung in Form einer Kolben-Zylinder-Einheit ist beispielsweise denkbar und méglich. Hier-
zu kann z. B. der Zylinder an der Trageinheit 10 befestigt sein und die Kolbenstange als
Zahnstange ausgebildet sein, die in eine ritzelférmige Verzahnung der Lagereinheit 7 ein-

greift.

Der Greifer 6 ist mit dem Ausleger 5 um eine horizontale Greifer-Schwenkachse 20, die
rechtwinklig zur Langserstreckung des Auslegers 5 ausgerichtet ist, verschwenkbar ver-
bunden. Zur Verschwenkung des Greifers 6 um die horizontale Greifer-Schwenkachse 20

dient ein Greifer-Stellantrieb 21, der vorzugsweise von einer (oder mehreren) Kolben-
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Zylinder-Einheit gebildet wird. Z. B. kann der Zylinder 22 dieser Kolben-Zylinder-Einheit am
Ausleger 5 befestigt sein und die Kolbenstange der Kolben-Zylinder-Einheit an mindes-
tens einer Lasche 23 des Greifers 6 angreifen. Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel sind zwei
Laschen 23 des Greifers 6 vorhanden, die durch eine Stange 24 verbunden sind, lber die

die Kolbenstange an den Laschen 23 angreift. Die horizontale Greifer-Schwenkachse 20

kann beispielsweise von einer zwischen den beiden Gurten des Auslegers 5 verlaufenden

Stange 25 gebildet werden, auf der die Laschen 23 verschwenkbar gelagert sind.

Der Greifer 6 umfasst ein Basisstlick 28, das um die horizontale Greifer-Schwenkachse 20
verschwenkbar gegeniiber dem Ausleger 5 gelagert ist, beispielsweise (iber die nach oben
abstehenden Laschen 23, und am Basisstiick 28 um parallele Achsen 29, 30 verschwenkbar
gelagerte Zangenteile 31, 32. Mittels eines Zangen-Stellantriebs 33, vorzugsweise einer

Kolben-Zylinder-Einheit, kénnen die Zangenteile 31, 32 gedffnet und geschlossen werden.

Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel weist der Greifer 6 weiters einen Abstiitzarm 34 auf,

dessen Funktion weiter unten erlautert wird.

In seiner Passivstellung beim Verfahren des Zugfahrzeugs ist der Ausleger 5 nach oben
verschwenkt, vorzugsweise in eine gegeniber Fig. 1 weiter nach oben verschwenkte Stel-

lung (durch Verschwenkung in der Darstellung von Fig. 1 entgegen dem Uhrzeigersinn).

Die Verschwenkbarkeit um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 und die Verschwenk
barkeit um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 sind hierbei durch die Stellantriebe 12,
15 festgestellt.

Wenn ein Baumstamm 35 transportiert werden soll, so wird die Schwenkposition des Aus-
legers 5 um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 zunéchst mit dem zweiten Stellantrieb
15 entsprechend eingestellt. Dann wird der Ausleger 5 mit dem ersten Stellantrieb 12 um
die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 bei gedffnetem Greifer 6 abgesenkt, bis die
Zangenteile 31, 32 beidseitig des auf dem Boden 36 aufliegenden Baumstamms 35 zu lie-
gen kommen, vgl. Fig. 2. Der Greifer 6 befindet sich hierbei beziiglich seiner Verschwen-
kung um die horizontale Greifer-Schwenkachse 20 in einer Neutralstellung, in welcher die
Achsen 29, 30 parallel zur Lingsachse des Baumstammes 35 bzw. parallel zum Boden 36
liegen. Leichte Abweichungen gegeniiber dieser Normalstellung (beispielsweise bis zu

Neigungen der Achsen 29, 30 von 20°) sind moglich.
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Die Zangenteile 31, 32 werden mittels des Zangen-Stellantriebs 33 geschlossen, wodurch
der Baumstamm 35 im Greifer 6 festgesetzt ist. In der Folge wird der erste Stellantrieb 12,
von dem der Ausleger 5 um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 verstellbar ist, frei-
geschaltet. Der zweite Stellantrieb 15 kann zu diesem Zeitpunkt oder vor dem Losfahren

des Zugfahrzeugs 1 freigeschaltet werden.

In der Folge wird der Greifer é mittels des Greifer-Stellantriebs 21 um die horizontale Grei-
fer-Schwenkachse 20 in eine erste Drehrichtung soweit verschwenkt, dass sich das dem
Zugfahrzeug 1 zugewandte Ende 37 des Baumstammes 35 vom Boden 36 abhebt. Der
Baumstamm 35 muss hierzu gegen eine Verschwenkung gegeniber dem Greifer 6 in einer
Weise gesichert sein, dass er der Schwenkbewegung des Greifers 6 folgt, d. h. die Langs-
achse des Baumstammes 35 bleibt in paralleler Ausrichtung zu den Achsen 29, 30. Um
eine Verschwenkbewegung des Baumstammes 35 gegentiber dem Greifer 6 in eine der
erste Drehrichtung des Greifers 6 entgegengesetzten zweiten Drehrichtung (um die glei-
che Achse) zu verhindern, wird der Baumstamm 35 vom Greifer fixiert. Im gezeigten Aus-
fihrungsbeispiel ist zu diesem Zweck auch der Abstiitzarm 34 vorgesehen, der eine auf
der Oberseite des Baumstammes 35 aufliegende Leiste 38 aufweist. Die dem Baumstamm
35 zugewandte Unterseite dieser Leiste kann zur besseren Anlage am Baumstamm 35 ge-
bogen ausgebildet sein. Bei einer entsprechend breiten Ausbildung der Zangenteile 31,
32 (bezogen auf ihre Ausdehnung in Richtung der Achsen 29, 30) kann der Abstiitzarm 34

auch entfallen.

Der Baumstamm 35 ist somit an seinem dem Zugfahrzeug 1 zugewandten Ende 37 vom
Boden 36 abgehoben, vorzugsweise um mindestens 30 cm, und stiitzt sich am anderen
Ende 39 auf dem Boden 36 ab, wie in Fig. 1 dargestellt. In dieser Stellung kann er vom
Zugfahrzeug 1 bei freigeschalteten Stellantrieben 12, 15 geschleppt werden. Der Greifer 6
ist hierbei gegen eine Verschwenkung (entgegen der ersten Drehrichtung) gesichert, ins-

besondere durch den Greifer-Stellantrieb 21).

Die Freigabe der Stellantriebe 12, 15 kann durch Bedienung eines entsprechenden Betati-
gungselementes durch den Benutzer mittels einer elektrischen Steuerung erfolgen. Bei-
spielsweise kann bei Betatigung eines fir das Anheben des Endes 37 des Baumstammes
35 vorgesehenen Betatigungselementes von der Steuereinrichtung der erste und zweite
Stellantrieb 12, 15 freigeschaltet werden und der Greifer 6 mittels des Greifer-Stellantriebs
21 um die horizontale Greifer-Schwenkachse 20 verschwenkt werden. Vorzugweise wird

von der elektrischen Steuerung vor einer Freischaltung des ersten Stellantriebs 12 und




des zweiten Stellantriebs 15 gepriift, ob der Greifer-Stellantrieb in Richtung eines Schiie-
Bens des Greifers 6 unter Last steht, so dass ohne gegriffenen Baumstamm 35 keine Frei-

gabe des ersten Stellantriebes 12 und des zweiten Stellantriebs 15 erfolgt.

Wenn nach dem Abladen des Baumstammes der Ausleger mittels des ersten Stellantriebs
12 angehoben wird, so dass der erste Stellantrieb 12 unter Last steht, wird vorteilhafter-

weise, falls die Freischaltung des zweiten Stellantriebs 15 noch Aufrecht ist, diese aufge-
hoben.

ZweckmaBigerweise wird der Baumstamm 35 zumindest im Bereich derjenigen Halfte sei-
ner Langserstreckung vom Greifer 6 gegriffen, die an das dem Zugfahrzeug zugewandte
Ende des Baumstamms 35 anschlieBt. Vorzugsweise wird der Baumstamm 35 vom Greifer

6 in der Nihe eines seiner Enden 37, 39 gegriffen.

Bezogen auf die Vorwartsfahrtrichtung des Zugfahrzeuges, das ist die Fahrtrichtung, in der
der Baumstamm 35 hinter dem Zugfahrzeug 1 hergeschleppt wird, legt die Anlenkung des
Auslegers 5 an der Lagereinheit 7 weiter vorne als die Anlenkung der Lagereinheit 7 an
der Trageinheit 10, was fiir die beim Schleppen auf das Zugfahrzeug auftretenden Lasten
vorteilhaft ist. Hierbei liegt die Anlenkung des Auslegers 5 an der Lagereinheit 7 vorzugs-
weise mdglichst tief, beispielsweise um weniger als 10% héher als die Bodenfreiheit des

Zugfahrzeuges, was ebenfalls vorteilhaft fir die auftretenden Lasten ist.

Unterschiedliche Modifikationen des gezeigten Ausfiihrungsbeispiels sind denkbar und
mdglich. Beispielsweise kann eine erfindungsgemaBe Holzriickeeinrichtung auch mit einer
Seilwinde kombiniert sein. Um einen ausreichenden Platz fiir die Seilwinde zu schaffen,
kann hierzu der Ausleger 5 beispielsweise derart ausgebildet sein, dass er in seiner in Fig.
1 dargestellten Stellung ausgehend von der horizontalen Ausleger-Schwenkachse 8 zu-
nichst einen im Wesentlichen horizontal vom Zugfahrzeug 1 wegverlaufenden Abschnitt

aufweist.

Denkbar und méglich wére beispielsweise auch, dass der Ausleger 5 um die vertikale Aus-
leger-Schwenkachse 9 verschwenkbar mit der Lagereinheit 7 verbunden ist, welche mit der

Trageinheit 10 um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 verbunden ist.

Weiters ist es denkbar und moglich, dass der Greifer 6 zusatzlich um eine vertikale Greifer-

Schwenkachse verschwenkbar ist. Diese weitere Verschwenkmoglichkeit kann frei sein
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oder es kann ein zusatzlicher Stellantrieb zur Verstellung des Greifers um diese Schwenk-
achse vorgesehen sein. Eine zusatzliche Verschwenkmaglichkeit um eine Horizontale,
rechtwinklig zur Greifer-Schwenkachse 20 stehende Achse kénnte grundsatzlich vorgese-

hen sein, falls diese feststellbar (fixierbar) ist.
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Patentanspriiche

1. Holzriickeeinrichtung fiir ein Zugfahrzeug (1), welche einen Ausleger (5), der mittels
eines ersten Stellantriebs (12) um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mit-
tels eines zweiten Stellantriebs (15) um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9)
verschwenkbar ist, und zum Greifen mindestens eines Baumstammes (35) einen vom
Ausleger (5) getragenen Greifer (6) umfasst, der um eine horizontale Greifer-
Schwenkachse (20) gegeniiber dem Ausleger (5) verschwenkbar ist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Greifer (6) mittels eines Greifer-Stellantriebs (21) um die horizontale
Greifer-Schwenkachse (20) verschwenkbar ist und dass der erste Stellantrieb (12) frei-

schaltbar ist.

2. Holzriickeeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass auch der zweite
Stellantrieb (15) freischaltbar ist.

3. Holzriickeeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die hori-
zontale Greifer-Schwenkachse (20) rechtwinklig zur Langserstreckung des Auslegers (5)

ausgerichtet ist.

4. Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) parallel zur horizontalen Greifer-

Schwenkachse (20) liegt.

5. Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Lagereinheit (7) vorgesehen ist, an der der Ausleger (5) verschwenkbar gela-

gert ist und die ihrerseits verschwenkbar mit dem Zugfahrzeug (1) verbindbar ist.

6. Holzriickeeinrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Ausleger 5

um die horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) verschwenkbar mit der Lagereinheit (7)
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verbunden ist, die ihrerseits um die vertikale Ausleger-Schwenkachse (9) verschwenk-

bar ist.

Holzriickeeinrichtung nach einem Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass
die Anlenkung des Auslegers (5) an der Lagereinheit (7) bezogen auf die Vorwartsfahrt-
richtung des Zugfahrzeuges (1) weiter vorne als die Anlenkung der Lagereinheit (7) am

Zugfahrzeug (1) oder einem mit diesem verbundenen Teil liegt.

Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
dass eine mit dem Zugfahrzeug (1) verbindbare Trageinheit (10) vorhanden ist, welche

die Lagereinheit (7) verschwenkbar lagert.

Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass bei einer Verschwenkung des Greifers (6) um seine horizontale Greifer-
Schwenkachse (20) in eine erste Drehrichtung zum Abheben eines dem Zugfahrzeug (1)
zugewandten Endes (37) eines vom Greifer (6) gegriffenen Baumstammes (35) vom Bo-
den (36) der Baumstamm (35) vom Greifer (6) gegen eine Verdrehung gegeniiber dem
Greifer (6) in eine der ersten Drehrichtung entgegengesetzte zweite Drehrichtung ge-

sichert ist.

Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass eine elektrische Steuerung vorhanden ist, von der eine Freischaltung des ersten
Stellantriebes (12) und des zweiten Stellantriebes (15) nur bei in Richtung eines Schlie-

Bens des Greifers (6) unter Last stehendem Greifer-Stellantrieb (21) freigegeben wird.

Verfahren zum Holzriicken miﬁels einer an einem Zugfahrzeug (1) angebrachten Holz-
riickeeinrichtung, welche einen Ausleger (5), der mittels eines ersten Stellantriebes (12)
um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mittels eines zweiten Stellantrie-
bes (15) um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9) verschwenkbar ist, und zum Grei-
fen mindestens eines Baumstammes (35) einen vom Ausleger (5) getragenen Greifer (6)
umfasst, der um eine horizontale Greifer-Schwenkachse (20) gegentiber dem Ausleger
(5) verschwenkbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass ein dem Zugfahrzeug (1) zuge-
wandtes Ende (37) des vom Greifer (6) gegriffenen, zunichst noch auf dem Boden (36)
aufliegenden Baumstammes (35) durch Verschwenkung des Greifers (6) um die hori-

zontale Greifer-Schwenkachse (20) mittels eines Greifer-Stellantriebes (21) vom Boden
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(36) abgehoben wird, wéhrend sich das andere, vom Zugfahrzeug (1) abgewandte En-
de (39) auf dem Boden (36) abstiitzt, wobei der erste Stellantrieb (12) freigeschaltet ist.

12. Verfahren nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass beim Schleppen des
Baumstammes (35) mit dem Zugfahrzeug (1) der Greifer (6) gegen eine Verschwenkung
um die horizontale Greifer-Schwenkachse (20) festgestellt ist, vorzugsweise durch den
Greifer-Stellantrieb (21) und sowohl der erste Stellantrieb (12) als auch der zweite Stel-

lantrieb (15) freigeschaltet sind.
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Patentanspriiche

1. Holzrlickeeinrichtung fiir ein Zugfahrzeug (1), welche einen Ausleger (5), der mittels
eines ersten Stellantriebs (12) um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mit-
tels eines zweiten Stellantriebs (15) um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9)
verschwenkbar ist, und zum Greifen mindestens eines Baumstammes (35) einen vom
Ausleger (5) getragenen Greifer (6) umfasst, der um eine horizontale Greifer-
Schwenkachse (20) gegenuber dem Ausleger (5) verschwenkbar ist, wobei der erste
Stellantrieb (12) freischaltbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass der Greifer (6) mittels
eines Greifer-Stellantriebs (21) um die horizontale Greifer-Schwenkachse (20)

verschwenkbar ist.

2. Holzriickeeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass auch der zweite

Stellantrieb (15) freischaltbar ist.

3. Holzriickeeinrichtung nach Anspruéh 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die hori-
zontale Greifer-Schwenkachse (20) wie an sich bekannt rechtwinklig zur Léngserstre-

ckung des Auslegers (5) ausgerichtet ist.

4. Holzrickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) wie an sich bekannt parallel zur hori-

zontalen Greifer-Schwenkachse (20) liegt.

5. Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass wie an sich bekannt eine Lagereinheit (7) vorgesehen ist, an der der Ausleger (5)
verschwenkbar gelagert ist und die ihrerseits verschwenkbar mit dem Zugfahrzeug (1)

verbindbar ist.

6. Holzrlickeeinrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Ausleger (5)
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wie an sich bekannt um die horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) verschwenkbar mit
der Lagereinheit (7) verbunden ist, die ihrerseits um die vertikale Ausleger-

Schwenkachse (9) verschwenkbar ist.

Holzriickeeinrichtung nach einem Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass
die Anlenkung des Auslegers (5) an der Lagereinheit (7) bezogen auf die Vorwértsfahrt-
richtung des Zugfahrzeuges (1) weiter vorne als die Anlenkung der Lagereinheit (7) am

Zugfahrzeug (1) oder einem mit diesem verbundenen Teil liegt.

Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
dass wie an sich bekannt eine mit dem Zugfahrzeug (1) verbindbare Trageinheit (10)

vorhanden ist, welche die Lagereinheit (7) verschwenkbar lagert.

Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass bei einer Verschwenkung des Greifers (6) um seine horizontale Greifer-
Schwenkachse (20) in eine erste Drehrichtung zum Abheben eines dem Zugfahrzeug (1)
zugewandten Endes (37) eines vom Greifer (6) gegriffenen Baumstammes (35) vom Bo-
den (36) der Baumstamm (35) vom Greifer (6) gegen eine Verdrehung gegeniiber dem
Greifer (6) in eine der ersten Drehrichtung entgegengesetzte zweite Drehrichtung ge-

sichert ist.

Holzrlickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass eine elektrische Steuerung vorhanden ist, von der eine Freischaltung des ersten
Stellantriebes (12) und des zweiten Stellantriebes (15) nur bei in Richtung eines Schlie-

Bens des Greifers (6) unter Last stehendem Greifer-Stellantrieb (21) freigegeben wird.

Verfahren zum Holzriicken mittels einer an einem Zugfahrzeug (1) angebrachten Holz-
rickeeinrichtung, welche einen Ausleger (5), der mittels eines ersten Stellantriebes (12)
um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mittels eines zweiten Stellantrie-
bes (15) um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9) verschwenkbar ist, und zum Grei-
fen mindestens eines Baumstammes (35) einen vom Ausleger (5) getragenen Greifer ()
umfasst, der um eine horizontale Greifer-Schwenkachse (20) gegeniiber dem Ausleger
(5) verschwenkbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass ein dem Zugfahrzeug (1) zuge-
wandtes Ende (37) des vom Greifer (6) gegriffenen, zunéchst noch auf dem Boden (36)

aufliegenden Baumstammes (35) durch Verschwenkung des Greifers (6) um die hori-
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zontale Greifer-Schwenkachse (20) mittels eines Greifer-Stellantriebes (21) vom Boden
(36) abgehoben wird, wahrend sich das andere, vom Zugfahrzeug (1) abgewandte En-
de (39) auf dem Boden (36) abstiitzt, wobei der erste Stellantrieb (12) freigeschaltet ist.

Verfahren nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass beim Schleppen des
Baumstammes (35) mit dem Zugfahrzeug (1) der Greifer (6) gegen eine Verschwenkung
um die horizontale Greifer-Schwenkachse (20) festgestellt ist, vorzugsweise durch den

Greifer-Stellantrieb (21) und sowohl der erste Stellantrieb (12) als auch der zweite Stel-
lantrieb (15) freigeschaltet sind.
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