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Esilld olevan keksinndn kohteena on tarkkailulaite ja t&11&in
erityisesti sellainen tarkkailulaite, joka on osaksi tarkoitettu tyd-
koneissa kdytettdvdksi, osaksi on tarkoitettu kuulumaan tydkoneen
ohjauslaitteeseen. Tydkoneella tarkoitetaan seuraavassa selityksessd
tdye- tai puolivalmisteiden valmistukseen tarkoitettua puoli- tai tdys-
automaattista konetta. Esimerkkejd tdllaisista tyBkoneista ovat sor-
vit, porakoneet, leikkuukoneet, meistokoneet, epidkestopuristimet ym.
Keksinndlle tunnusomainen tarkkailulaite on tarkoitettu joko estdmddn
tydkoneen kdynnistys, kun ohjauslaitteessa tail itse tarkkailulaitteessa
esiintyy vikoja tai kun vastaanotetaan tieto, joka poikkeaa tydkonee-
seen rakennetuista tai siihen liittyvistd muista tarkkailu- tai ohjaus-
laitteista ennalta odotetuksi tulevasta ticdosta, tai jos tieto esiin-

tyy tybkoneen kdynnistyksen tapahduttua pysdyttdmddn tyodkone.



Keksinndlle tunnusomalista tarkkailulaitetta voidaan kdyttdd
missd tahansa ohjauslaitteessa ja tydkoneessa, mutta koska tarkkailu-
laite on erityisen sopiva kdytettdvdksi meisto- tal puristuskoneiden
(epdkeskopuristimien) ohjauslaitteessa ja koska juuri nididen koneiden
tarkkailulaitteille asetetaan erityisen korkeat vaatimukset, seuraava
selitys liittyy meistokoneeseen.

Ennestddn tunnetaan useita erilaisia meistokoneissa kdylettdvia
ohjauslaitteita, joiden avulla meistokone estetddn suorittamasta
tydkierrosta, ennenkuin useita eri ehtoja on tdytetty. _

Heti kun jotain ehtoa ei ole tdytetty, on meistokone vdlittd-
mdsti pysdytettdvd riippumatta siitd, missd tydkierroksen vaiheessa
kone on. Tdtd tarkoitusta varten on olemassa mekaaninen jarru, joka
kdynnistetddn ja jonka avulla tydkone voidaan pysdyttdd hyvin lyhyen
aikavdlin sisdlld. Esimerkkind voidaan mainita, ettd tdmd aikavidli
on suuruusluokkaa kymmenkunta millisekuntia (ms).

On kuitenkin ilmeistd, etteli meistokoneen pysdyttdmiseen kuluva
kokonaisaika ole ainocastaan riippuvainen yll4 mainitusta viivdstykses-
td, vaan my&s itse ohjauslaitteen reaktioajasta. Ohjauslaitteen reak-
tiocaika on laskettava siitd ajankohdasta, jolloin ohjauslaitteeseen
kuuluva laite kdynnistyy, siihen asti kun ohjauslaitteesta on olemas-
sa ldhtémerkki, joka panee alulle meistokoneen pysdytyksen.

Aiemmin tunnetuissa enemmdn tai vdhemmin sidhkodmekaanisissa
ohjauslaitteissa on todettu, ettd ohjauslaitteen reaktioaika on samaa
suuruusluokkaa kuin meistokoneen pysdytysaika.

Esilld olevan keksinnén tarkoituksena on antaa ohjeet ohjaus-
laitteesta ja erityisesti tdhdn kuuluvasta tarkkailulaitteesta; jolla
on huomattavasti lyhyempi reaktiocaika kuin aiemmin tunnetuilla sihk&-
mekaanisilla ohjauslaitteilla, mikd mm. johtuu siitd, ettd esilli
oleva ohjauslaite ja valvontalaite ovat tdyselektronisia.

Lisdksi on ehdottomana vaatimuksena tullut esille, ettd meisto-
koneissa kdyettdvien ohjaus- ja tarkkailulaitteiden on oltava sellai-
sia, ettel yksikddn vika, esiintyipd se missd tahansa, saa ohjauslai-
tetta viasta huolimatta kuitenkin kdynnistamdin meistokonetta, vaan
ettd meistokone on pysdytettdvd heti vian esiintyessd, esiintyipd se
missd tahansa.

Esilld olevan keksinntén tarkoituksena on antaa ohjeet ohjaus-
laitteeseen kuuluvasta tarkkailulaitteesta, joka on rakennettu niin,
ettd ylld mainitut vaatimukset tulevat tdytetyiksi. |

Esilld olevan keksinnén mukaisen, tydkoneeseen kuuluvan ja

siihen tarkoitetun tarkkailulaitteen pddasialliset tunnusmerkit esi-



tetd4n seuraavan patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa.

Tybkoneeseen tarkoitetun ohjaus- ja tarkkailulaitteen kahta
suoritusmuotoa selitetddn seuraavassa ldhemmin viitaten oheiseen
piirustukseen, jossa

kuvio 1 esittdd vahvasti yksinkertaistettuna edestd katsottu-
na meistokonetta, jossa voidaan kdyttdd keksinndlle tunnusomaista
tarkkailulaitetta,

kuvio 2 esittdd kuvion 1 mukaista meistokonetta sivusta kat-
sottuna,

kuvio 3 esittdi vahvasti yksinkertaistettuna tarkkailulaitetta,
jossa kdytetddn kahta mikrotietokonetta, ja

kuvio 4 esittdd lohkokaaviona elektronisesti kdytettyd tarkkai-
lulaitetta.

Keksinnélle omﬂ@@ﬁsta tarkkailulaitetta kdytetddn siis tyo-
koneeseen liittyen ja edullisesti sellaisiin tyodkoneisiin liittyen,
joista kdytetddn nimitystd meistokoneet tai puristimet.

Keksinnén mukainen tarkkailulaite on sovitettu niin, ettd se
joko estdd tydkoneen kdynnistyksen, kun itse ohjauslaitteessa tai
tarkkailulaitteessa esiintyy vikoja tai kun vastaanotetaan tieto, joka
poikkeaa ennalta odotetusta tiedosta, joka saadaan tydkoneeseen raken-
netuista tai siihen liittyvistd muista tarkkailu- tai ohjauslaitteis-
ta, tai jos poikkeava merkki esiintyy kdynnistyksen jdlkeen kdynnistdi
elimet, niin ettd tydkone pysdhtyy.

Kuvioissa 1 ja 2 esitetddn vahvasti yksinkertaistettuna ja si-
vusta katsottuna meistokonetta, jossa on meistotyyny 1, jossa on sy~
vennys la, jonka ldpi meisti 2 on sovitettu yl&s-alas liikkuvaksi.
Meistettdvd aine, jota ei ole esitetty, sijoitetaan aukon la pédille
ja sen jdlkeen anneétaan kddntdpydridn 3 pﬁristaa meisti alas aineen 1l4-
pi ja aukon la sisddn. Meisti 2 on nivelelld yhdistetty k&dntdpyd-
rddn 3, joka toimii yhdessd epidkeskoakselin 4 ja kitkakytkimen 5 kans-
sa. Kddntdpydrdn pyérimissuuntaé on merkitty viitemerkinndlld "A'".
Meistin liikkeen kdyntiinpano tapahtuu kitkakytkimen 5 kytkenndlld,
mikd tapahtuu kahden venttiilin 6 ja 7 vdlitykselld. Kdintdpydrdn va-
rastoitu energia kytketddn t4118in epikeskoakselin vilitykselld meis-
tiin. Tdssd yhteydessd on huomattava, ettd sekd venttiilin 6 ettd
venttiilin 7 on oltava samanaikaisesti kytkettyind kitkakytkimen kdyn-
nistdmiseksi. Kitkakytkimen 5 lisdksi saadaan my®ds jarrun pidllyste
menettdmddn yhteistoimintansa epdkeskoakselin kanssa. Edelleen on
olemassa tuntoelin 6a sekd tuntoelin 7a, joiden tarkoituksena on

tunnustella venttiilin 6 ja 7 sditdasentoa.
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Meistotyynyn yhteydessd on lisdksi olemassa niin sanottu
kaksikdsilaite 8, 9, mikd tarkoittaa sitd, ettd vasemman kdden on
kdynnistettdvd laite 8 samalla kun oikean kdden on kdynnistettdvd
laite 9 kitkakytkimen 5 kéynnistémiSeksi ja kddntdpybrdn 3 kytkemi-
seksi tdlld tavoin. Syynd siihen, ettd kdsien on kdynnistettdvd osaksi
laite 8 ja osaksi laite 9, ennenkuin kytkimen 5 kdynnistys tapahtuu,
on se, ettd kdsien on sijaittava ennalta middrdtylld etdisyydelld itse
meististid tydkierroksen aikana. Kaksikdsilaitteiden 8 ja 9 ja meistin
2 vdlissd on lisdksi valoverho, jota ei ole esitetty ja joka antaa
lisésuojan kehonosien tahatonta viemistd vastaan meistin 2 ldhelle
tytkierroksen aikana.

Meistokoneessa on myds muita suojalaitteita, mutta koska meis-
tokone el muodosta esilld olevan keksinndn osaa, nditd osia ei seli-
tetd ldhemmin.

Esilld olevan keksinndn ja kuvion 3 mukainen tarkkailulaite
kdyttdd kahta mikrotietokonetta, joita on merkitty 20:1la ja 21:114.
Kun kytkinlaite 8 kdynnistetddn, sydtetddn kdynnistysmerkki johdon
8a kautta mikrotietokoneeseen 20 ja samanaikaisesti sydtetddn kdynnis-
tysmerkki johtoa 8b pitkin mikrotietokoneeseen 21. Kun kytkinlaite 9
saatetaan toimimaan, johdossa 9a esiintyy samalla tavoin kdynnistys-
merkki mikrotietokoneeseen 20 ja kdynnistysmerkki 9b mikrotietokonee-
seen 21.

- Mikrotietokone 20 ja mikrotietokone 21 ovat tdysin samanlaiset
ja molempien tietokoneiden toiminta on tdysin samanlainen, minkd vuok-
sl seuraava selitys keskittyy mikrotietokoneeseen 20.

Mikrotietokoneessa 20 on piirit, jotka tunnustelevat kdynnis-
tysmerkkien esiintymisen johdoissa 8a ja 9a, ja ainoastaan jos ndmd
kdynnistysmerkit esiintyvdt ennalta mddrdtyn ajanjakson sisdlli (esim.
0,5 sekunnin sisdl1d), tapahtuu ndiden kdynnistysmerkkien lisdtydstd
mikrotietokoneessa 20.

Esilld olevalle keksinn8lle on oleellisen tdrkedd se, ettd
ennalta odotettu tieto, esim. johdoissa 8a, 9a ja vastaavasti 8b, 9b
esiintyvdt kdynnistysmerkit, sydtetddn kahteen edullisesti tdysin sa-
manlaiseen merkkejd kdsittelevddn laitteeseen, jotka on kuviossa 3
esitetty mikrotietokoneina 20 ja 21. N&m# on sovitettu tuottamaan sa-
manaikaisesti ldhtdmerkki johdossa 20a ja vastaavasti ?la. Johdoissa
20a, 2la ndin tuotetut kaksi ldhtdmerkkid on kytketty kdynnistdmddn

oma kdynnistyslaitteensa 6 ja vastaavasti 7 tai venttiilinsd. Molemmat



laitteet 6 ja 7 on, kuten edelld selitettiin kuvion 1 yhteydessd,
kdynnistettdvd samanaikaisesti, jotta ne voisivat kdynnistdd tydkoneen
ja tydkoneeseen kuuluvan kitkakytkimen 5.

Kun johtojen 8a ja 9a kdynnistysmerkit ovat saapuneet mikro-
tietokoneeseen 20 ennalta mddrdtyn ajanjakson sisdlld, kdynnistetddn
tosin tyOkoneen tydkierros, mutta tydkoneen varsinaisen ty®dkierroksen
aikana sydtetddn useita ajallisesti erotettuja tietoja mikrotietoko-
neeseen 20 johtojen 20b kautta. Samanaikaisesti ndmd tiedot sydtetddn
mikrotietokoneeseen 21 johtojen 21b kautta. Ao. mikrotietokone tai
‘merkkejd k&sittelevd laite 20, 21 laatii ty&dohjeet saadusta tiedosta
riippuen ja tédmd merkkien kdsittely tapahtuu toisistaan riippumatta.
Kun ohje on valmis, verrataan ao. merkkejid kdsittelevien laitteiden
tai mikrotietokoneiden tuloksia. Vasta kun vertailussa esiintyy poik-
keama, kdynnistetddn piiri tyokoneen pysdyttdmiseksi.

Kuviossa 3 mikrotietokoneessa 20 on tarkkailupiiri 20', kun
taas mikrotietokoneessa 21 on tarkkailupiiri 21'. N&mi tarkkailupii-
rit voivat muodostua ohjelmistosta, ts. kuulua mikrotietokoneen suo-
rittamiin ohjelmointiohjeisiin. Tarkkailupiirin 20' tuodaan tieto
mikrotietokoneen 21 tilasta johdon 2lc kautta. Samalla tavoin tuodaan
tieto mikrotietokoneen 20 tilasta johdon 20c¢ kautta mikrotietokoneen
tarkkailupiiriin 21°'.

Mikrotietokoneeseen 20 ja mikrotietokoneeseen 21 johtojen 20b
ja 21b kautta tuotava tieto voi olla kahta lajia. Ensimmiisen merkki-
lajin voidaan katsoa olevan perdisin meistokoneen ulkoisista lait-
teista, ja esimerkkind tdllaisista merkeistd voidaan mainita:

a) Nokkalevystd saatu itsest8inpysyvyysmerkki, joka esiintyy
kuvion 2 tydkierroksen 31 aikana.

b) Nokkalevystd saatu jarrurelemerkki, joka esiintyy kuvion 2
tyékierrok&gn 32 aikana.

¢) Rentiilin valvonnasta 6a ja 7a ts. venttiileistd 6 ja 7
perdisin olevat merkit,

Toisen merkkilajin voidaan katsoa muodostuvan ohjausmerkeistd,
joista kuten aiemmin mainittiin mikrotietokoneeseen 20 ja vastaavasti
21 tulee tieto kytkinlaitteiden 8 ja 9 ollessa kdynnistettyind. Ndiden
ohjausmerkkien lisdksi voidaan mikrotietokoneeseen 20 sy&ttdd seuraa-
via merkkejd:

a) Pysdytys- ja kdynnistysmerkkejd tydkoneen ollessa asetettuna

automaattiseen kdyttdon,
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b) Valoherhosta tulevaa tietoa, joka voi clla kolmea lajia,
nimittdin ensimmdistd lajia, kun kaksi valoverhon katkaisua‘on tar-
peen tyOkoneen kdynnistdmiseksi, toista lajia, kun valoverho on kat-
kaistava vain kerran tySkoneen kdynnistdmiseksi, ja kolmatta lajia,
kun valoverhca kdytetddn sucjana, ts. se estdd koneen liikkeen, niin
kauan kuin valoverho on katkaistuna.

' Lisdksi mikrotietokoneeseen 20 ja 71 voidaan tietysti sydttad
merkkejd, jotka vastaavat koko meistokoneen tydkierroksen toiminnan
vaihtokytkentdd.

Se, miten ndmd merkit saadaan toimivasta meistokoneesta, on
ennestddn tunnettua, ja keksinndlle ominaisinta on, ettd nditd merk-
kejd nyt sydtetddn samanaikaisesti kahteen rinnakkain toimivaan merk-
kejd kdsittelevd&n laitteeseen ao. merkinkdsittelylaitteesta 20 14h-
tevédn johdon aktivoimiseksi merkkitiedosta riippuen sekd oman merkin-
kdsittelylaitteen olotilamerkkien vertaamiseksi toisen merkinkdsit-
telylaitteen 21 olotilamerkkeihin.

Y11ld mainittujen tietojen lisdksi voidaan vield erdstd tietoa
sydttdd siten, ettd mikrotietokone 20 ja 21 tunnustelee omalla kiddel-
’léén kdynnistettdvid laitteita 8, 9, kun kdynnistys on lékannut, ja
ainoastaan siind tapauksessa, ettd molemmissa laitteissa on avatut
koskettimet, voidaan tydkone vield kdynnistdd kdynnistdmdlld kytkin-
laitteet 8 ja 9 uudelleen. Lisdksi voidaan tietysti mikrotietokone
20 ja 21 kytked, niin ettd heti kun tieto on annettu mikrotietokoneel-
le 20 molemmista laitteista 8 ja 9, tarkistetaan lisdksi uudelleen,
ettd molempiin kytkinlaitteisiin 8 ja 9 kuuluvat koskettimet asettu-
vat suljettuun asentoon, ja ettd vasta tdmdn tarkistuksen jdlkeen ta-
pahtuu indikointi ty&koneen kdynnistdmiseksi.

Kuviossa 4 esitetd#n lohkokaavion muodossa kuvion 3 mukaisen
tarkkailulaitteen vaihtoehtoinen suoritusmuoto, joka on rakennettu
elektronisista loogisista piireistd. Johtonippu 31 on tarkoitettu
meistokoneen ulkoisesta tilasta riippuvia merkkejd varten, kun taas
johtonippu 32 on tarkoitettu ohjausmerkkejd varten. Lisiksi on olemas-
sa erityinen 33:1la merkitty toimintavaihtokytkin.

Myds kuviossa 4 on esitetty merkinkdsittelylaitteet, jotka on
sovitettu toimimaan rinnakkain. Sen tdhden seuraava selitys keskittyy
kuvion 4 yldosassa olevaan merkinkdsittelylaitteeseen.

Kuviosta 4 kdy ilmi, ettd Johtonippu 31 on liitetty vaihto-
kytkentdlogiikkaan 35. Vaihtokytkentdlogiikka on vuorostaan liitetty
samanaikaisuussddtddn 36 ja kaksoisiskulogiikkaan 37. Tamin kaksois-

iskulogiikan tarkoituksena on varmistaa, ettd meistokone voi suorittaa



vain yhden kierroksen ohjauslaitteiden alaspainallusta kohti, vaikka
ohjauslaitteita pidettdisiinkin kdynnissd kierroksen pddatyttyd. Kak-
soisiskulogiikka 37 on kuitenkin liitetty jarrurelelogiikkaan 38,
joka on liitetty JA-verdjdsn 39, jonka ulostulo on vahvistimen 40
vdlitykselld liitetty johtoon 20a venttiilin 6 kdynnistdmiseksi.
Johdosssa 6a' esiintyy tieto venttiilin 6 sddtdasennosta. Vaihtokyt-
kentdlogiikka 35 on johdon vdlitykselld liitetty synkronointilaittee-
seen 41, joka on vuorostaan yhdessd samanaikaisuussdddén 36, kaksois-
iskulogiikan 37, jarrurelelogiikan 38 sekd JA-verdjdn 39 kanssa lii-
tetty tarkkailututkaimeen 42. Tdmdn tarkkailututkaimen tarkoituksena
on eri ajanjaksoina tarkkailla kuvion 4 yldosassa olevan merkinkdsit-
telylaitteen eri johtojen tietoa. Tarkkailututkain 42 on kytketty
yhteen toiseen merkinkdsittelylaitteeseen kuuluvaan vastaavaan tark-
kailututkaimeen 42', Samalla tavoin synkronointilaite 41 toimii yh-
dessd vastaavan synkronointilaitteen 41' kanssa, ja sama pdtee saman-
aikaisuussddtdpiiriin 36, joka toimii yhdessd samanarvoisen saman-
ailkaisuussddtdpiirin 36' kanssa. ‘

Tarkkailututkaimesta 42 l&dhtee sen ldht8johdosta 42a tarkkailun
tuloksesta riippuva merkki, joka joko osoittaa meistokoneen jatkuvaa
kdyttdd tai meistokoneen pysdytystd. Tdmd johdon 42a merkki yhdiste-
tddn jarrureleesti 38 tulevaan merkkiin, ja jos molemmat ovat korkei-
ta, kdynnistyy venttiili 6 johdon 20a merkin vaikutuksesta.

Koska venttiili 6 on hieman hidas katkaisussa, voidaan tarkkai-
lututkaimen avulla l8hettdd hyvin lyhyen ajanjakson aikana tekaistu
pysdytysmerkki, jonka avulla voidaan todeta, antaako JA-verdjd 39
oikean ndyttdmdn ulostulossaan. Heti kun tdmd valvonta on suoritettu,
sy0tetddn johdolla 42a jdlleen tieto siitd, ettd tydkoneen on jatket-
tava tydkierrostaan.

Keksintd ei tietystikdadn rajoitu yl1l4 esimerkkind esitettyyn
suoritusmuotoon, vaan sitd voidaan muunnella seuraavien pétenttivaa«

timusten puitteissa.



Patenttivaatimukset:

1. Tytkoneeseen, edullisestl meisto- tail puristuskoneeseen
tarkoitettu ja- sen ohjauslaitteeseen kuuluva tarkkailulaite, joka on
tarkoitettu joko estdmddn tydkoneiden kdynnistys, kun itse ohjaus-
laitteessa tai tarkkailulaitteessa esiintyy vikoja tai kun vastaan-
otetaan tieto, joka poikkeaa ennalta odotetusta, tydkoneeseen rakenne-
tuista tai siihen liittyvistd muista tarkkailu- ja ohjauslaitteista
saadusta tiedosta, tai jos mainittu tieto esiintyy tydkoneen kdynnis-
tyksen jdlkeen pysdyttdmddn tydkone, t unn e t t u siitd, ettd
tieto sydtetddn kahteen edullisesti tdysin samanlaiseen merkinkdsit-
telylaitteeseen (20, 21), jotka on sovitettu kdsittelemddn vastaan-
otettuja merkkejd ennalta mddrdtyn mallin mukaan ja ennalta madrdtys-
sd aikajdrjestyksessd, ettd md kun kdsittely on oikea mitd tuloksiin
annettuina aikajaksoina tulee, tuottavat samanaikaisesti kumpikin
oman ldhtdmerkkinsd, ettd ndin tuotetut kaksi ldhtdmerkkid on kytket-
ty kdynnistdmddn kumpikin oma kdynnistuslaitteensa (6, 7), joiden
kummankin on oltava kiynnistettyind tydkoneen (5) kdynnistdmiseksi,
mutta ettd jos ainoastaan yksi kdynnistyslaite on kdynnistettynd tai
jos laitteiden sisdisen merkkien kdsittely ei ole vaiheessa (tarkkai-
lujohtojen 20c, 2lc Kautta) estetddn tydkoneen (5) kdynnistys.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tarkkailulaite, t unn e -t -
t u siitd, ettd ennen tydkoneen tydkierrosta ja sen aikana sydtetddn
useita ajallisesti erotettuja tietoja kahteen merkinkdsittelylaittee-
seen (20, 21), ettd ao. merkinkdsittelylaitteet suorittavat ohjeita
tiedosta riippuen ja ettd ao. merkink&sittelylaitteesta saadun tulok-
sen vertailu (20c, 21c) suoritetaan, jolloin vertailun poikkeama estdi
kdynnistyksen tai, jos tydkierros on k&ynnissd, pysdyttdd tybdkoncen.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen tarkkailulaite, t u n -
nettu siitd, ettd merkinkdsittelylaitteisiin syStetddn osaksi
tydkoneen ulkoista tilaa koskevia merkkejd, osaksi ohjausmerkkejd.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen tarkkailulaite, t unne t -
t u siitd, ettd kumpaankin merkinkdsittelylaitteeseen sydtetddn
ensimmdinen alkumerkki, joka saadaan kahdesta molemmin kdsi k&ynnis-
tettdvdstd laitteesta (8, 9), ja ettd nididen kahden merkin on esiin-
nyttdvd ennalta mddrdttynd aikajaksona tySkoneen kdynnistdmiseksi.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tarkkailulaite, t unne t -

t u siitd, ettd ao. kdynnistyslaitteen sddtdasemaa osoittava elin



on liitetty ao. merkinkdsittelylaitteeseen ja osoittaman ollessa
poikkeava estetddn tydkoneen kdynnistys.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tarkkailulaite, tunne t -
t u siitd, ettd kdsin kdynnistettdvdt laitteet (8, 9) kdynnistyksen
lakattua tunnustellaan ja ainoastaan, jos molemmissa laitteissa on
avatut koskettimet, voidaan tydkone uudelleen kdynnistdd, kun lait-
teet kdnnistetddn uudelleen. _

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen tarkkailulaite, t unne t -
t u siitd, ettd heti kun tieto on annettu merkinkdsittelylaitteelle
molemmista laitteista (8, 9), tarkistetaan uudelleen, ettd molempiin
laitteisiin kuuluvat koskettimet asettuvat suljettuun asentoon, ja
ettd vasta tdmdn tarkistuksen jdlkeen tapahtuu aloitus tydkoneen
kdynnistdmiseksi.

8. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tarkkailulaite, t un n e t -
t u siitd, ettd ao. merkinkdsittelylaitteiden ldhtOmerkkien vertai-
lu suoritetaan kahdessa toisistaan erotetussa tarkkailupiirissé
(42, u42' ja 20', 21).

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen tarkkailulaite, tunne t -
t u  siitd, ettd tarkkailupiirin lidhtémerkki (42a) sydtetddn JA-ve-
rdjdn kautta tarkkailupiiriin johdon (42b) kautta ja ettd tami uu-
delleen sydtetty merkki tarkistetaan vertailemalla sitd toisen tark-
kailupiirin (42') vastaavaan merkkiin.

10. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tarkkailulaite, t unne t -
t u siitd, ettd tarkkailupiiriin (42) sydtetddn uudelleen tieto
siitd, ettd ldhtdmerkin (20a) kdsky on suoritettu johdon (6', 9)
kautta, ja ettd tdmd uudelleen sydtetty merkki tarkistetaan vertaile-

malla sitd toisen tarkkailupiirin (42') vastaavaan merkkiin.
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Patentkrav.
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1. For arbetsmaskin, foretrddesvis stans- eller pressmaskin avsedd

och i dess styrutrustning ingdende kontrollanordning, vilken dr anordnad
att antingen vid fel i sjdlva styrutrustningen eller kontrollanordningen
eller vid ett erhdllande av en information som avviker frén en pd for-
hand forvdntad information erpdilen frdn i arbetsmaskinen inbyggda eller
tillhorande andra kontroll- eller styrutrustningar fSrhindra en akti-
vering av arbetsmaskiner eller on ndmnda information upptrader efter
aktivering av arbetsmaskinen stanna arbetsmaskinen, k anneteck -
nad darav, att informationen tillfores tvd, foretrddesvis identiskt
lika, signalbehandlande don (20, 2]),'v11ka dr anordnade att behandla
emottagna signaler 1 ett pd forhand bestimt mﬁnster och inom en pd
forhand bestdmd tidssekvens, att vid riktig behandling vad avser re-
sultat inom angivna tidsavsnitt alstra dessa samtidigt var -sin utsignal,
att de sdlunda alstrade tvd utsignalerha dr kopplade att aktivera var
sitt av tva pavebkningsdon (6, 7), vilka bdda don skall vara aktiverade
for att aktivera arbetsmaskinen (5), men om endast ett p&verkningsdon ar
aktiverat eller den interna signalbehandlingen i donen ligger ur fas
(genom kontrolledningar 20c, 2ic) forhindras aktivering av arbets-
maskinen (5). ' | |

2. Kontrollanordning enligt patentkravet 1, k@ nnetecknad
ddrav, att fore och under en arbetscykel for arbetsmaskinen til1fores
ett flertal § tiden &tskilda informationer ti11 de tv& signalbehandlande
ddnen (20, 21), att resp. signalbehandlande don utfor instruktioner i
beroende av informationen och att en jamfGrelse (20c, 21¢) sker av
resultatet frdn resp. signalbehandlande don, som vid en avvikelse i
jamfgrelsen firhindrar start eller om arbetscykeln dr pabdrjad stannar
arbetsmaskinen. '

3. Kontrollanordning enligt patentkravet 1 eller 2, kdannete c k-
nad dirav, att de signalbehandlande donen tillfores dels signaler
avseende arbetsmaskinens yttre tillstand dels mantversignaler.

4. Kontrollanordning enligt patentkravet 3, kinneteckn ad
dirav, att en forsta initieringssignal tilifires de bdda signalbehand-
Tande donen och vilken signal erhdlles frin vart och ett av tva med



vardera handen pdverkbara don (3, 9) och att dessa tvd signaler mdste
upptrdda inua ett pd forhand best .t tidsavsnitt for att aktivera ar-
hetsmaskinen. ‘ '

5, Eontrollanordning enligt patentkravet 1, kdnnetecknad

_ddrav, ati ett resp. p&verkningsdons 1nstalln1ngslage indikerande organ

ir anslutet till resp. signalbehandlande don och vid avvikande indi-
kering sker en inhibering av aktiveringen av arbetsmaskinen.

6. Kontrollanordning enligt patentkravet 1, xk dnnetecknad
dirav, att de med var sin hand pdverkbara donen (8, 9), efter pdverkan
upphdrt, avkdnnes och endast i det fall bdda donen uppvisar Oppnade
kontakter kan en ytterligara aktivering ske av arbetsmaskinew vid en ny
pdverkning,

7.  Kontrollanordning enligt patentkravet 6, k annetecknad

- ddarav, att omedelbart efter en information till det signalbehandlande

donet att bada donen (3, 9) pdverkats kontrolleras &nyo att de bida i
donen ingdende kontakterna intagor slutet 13ge och att first efter denna
kontroll sker en initiering for aktivering av arbetsmaskinen.

4.  Kontrollanordning enligt patentkravet 1, k innetecknad
dirav, att jamforelsen av utsignalerna frén respektive signalbehandlande
don gores i tvd frén varandra skilda kontrollkretsar (42, 42° och 207,
21).

9. Kontrollanordning enligt patentkravet 8, ki nne t e d knad

| dédrav, att kontrollkretsens utsignal . (42a) dr via en OCH4qr1n& itermatad

till kontrolikretsen via en ledning (42b) och att denna étermgtade
signal kontrolleras vid en JamfbrelsL med motsvarande signal 1 den andra

N\
kontrollkretsen (427). : VoY

l . [ N
v 5

10, Kontrol]anordn1ng enligt patentkravet dhkdnnetec k na H

dirav, att till kontrollkretsen (42) itermatas information on att yt-
signalens (20a) order verkstillts via en Tedning (6a”, 9) vch att danna
Atermatade signal kontrolleras vid en Jamforelse med motsvarande s iaha1

-1 den andra kontrollkretsen (42°). \ ‘\'
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