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(57) Anotace:

Lisovadlo (10) je spojené se dvéma ty¢emi (7), které
prochdzejf ramem do prostoru pod pracovnim stolem,
kde jsou pod pfi¢nikem (5), jimZ prochazeji, ukonce-
ny hlavicemi (9). Pfestavovani pfi¢niku (5) se provadi
$rouby (3), které jsou nahdnény ozubenym femenem
(2) od elektromotoru (1) spojeného se setrvatnikem
(4). Pod pti¢nikem (5) je na otoném ¢epu pfipevnéna
zavora (11) ovladana elektromagnetem (19). Ustrojf je
osazeno tfemi spinadi (14, 15 a 18), které jsou ovla-
dany hlavici (9), vystupkem (16) pfi¢niku (5) a zavo-

rou (11).
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Lisovaci a pridrZzovaci ustroji fezalky papiru

Oblast techniky

Vynalez se tyka lisovaciho a pfidrzovaciho Gstroji fezacky papiru, jehoZ zékladem je elektro-
mechanicky pohon lisovadla s vyuzitim energie setrvagniku.

Dosavadni stav techniky

Znamé lisovaci a pridrzovaci Gstroji Fezatek papiru byvaji ovladana hydraulickymi nebo
elektromechanickymi mechanismy. Nevyhodami hydraulickych mechanismi, které pracuji
zpravidla s tlakovym olejem, je jejich vysoka cena, rychlé opotiebeni hydraulickych prvki
amoznost zneli§téni pracovniho prostfedi pifi tnicich oleje. Hydraulicky mechanismus
spotfebovava energii jak vklidovém stavu, kdy Cerpadlo bézi naprazdno, tak pfi lisovani
a pfidrzovani, kdy pracuje na plny vykon. Dal3i nevyhodou je nemoznost pfizpisobeni délky
drahy lisovadla vy3ce fezaného stohu papiru.

Elektromechanické mechanismy byvaji feSeny jako fet&zové, Sroubové nebo pruZinové. Jejich
nevyhodami je bud’ mala rychlost lisovani, nebo nedostate¢na lisovaci sila.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do znaéné miry odstraiiuje lisovaci a pfidrZovaci ustroji fezaCky, tvofené
elektromechanickym pohonem lisovadla s vyuZitim energie setrvaniku, jehoZ podstata spociva
v tom, ¥e lisovadlo je opatfeno dvéma vertikalnimi ty&emi, které jsou nad pfi¢nikem, jimZ volné
prochazeji, osazeny pevnymi pfirubami s tlaénymi pruZinami a ukonceny hlavicemi. Pri¢nik je
v prostoru mezi tyéemi opatfen dvéma otvory s pevnymi maticemi, jimiz prochazeji Srouby,
které jsou oto&né& uchyceny v rimu fezacky a pfes femenice spojeny ozubenym femenem s hnaci
femenici elektromotoru. Nad hnaci femenici je na hiideli elektromotoru upevnén setrvacnik. Na
gepu se skrutnou pruZinou, upevnéném na spodni ploSe pfi¢niku, je otoiné uloZena zavora
s vybranimi pro $rouby a tyle, jenZ je spojena tahlem s elektromagnetem. Pi¢nik je opatfen
jednak vystupkem pro ovladani polohového spinale, ajednak hlavicovym a zavorovym
spinadem.

Lisovaci a pFidrzovaci Gstroji podle vynalezu spotfebovava energii jen pfi pohybu lisovadla,
zatimco v klidovém stavu véetné lisovani a pfidrZzovéni je spotfeba nulova. Tato skuteCnost
umoZiiuje vyuziti fezatky papiru ijako knihafského lisu. Pro @stroji je dale charakteristicka
velka rychlost v nezatizeném stavu a vyvozeni dostate¢né sily b&hem lisovani a pfidrzovani
stohu papiru. Sila je v potfebném rozsahu plynule ménitelnd pfedvolbou uhlové rychlosti
setrvacniku.

Piehled obrazki na vvkrese

Na ptilozeném vykrese je v piikladném provedeni zobrazen axonometricky pohled na lisovaci
a ptidrzovaci ustroji fezacky papiru.
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Piiklad provedeni vvnalezu

Lisovaci a pFidrzovaci Ustroji Fezalky je tvofeno jednak mechanismem pro prenos kinetické
energie otagivého pohybu, a jednak mechanismem pro pfenos ptimocarého pohybu.

Elektromotor 1 je opatfen hnaci femenici ozubeného femene 2, jenz zabira do hnanych femenic
$roubii 3. Hridel elektromotoru 1 je spojen pres nedestruk&ni pojistnou spojku se setrvacnikem 4.
Srouby 3 prochézeji maticemi 6, které jsou pevné uchyceny na pii¢niku 5. V zesilenych koncich
pri¢niku 5 jsou vytvofeny prichozi otvory pro tyle 7, které jsou hornimi konci vetknuty do
lisovadla 10 a spodni konce maji opatieny hlavicemi 9. Na tycich jsou dale nasunuty tlaéné
pruziny 21 s pevnymi ptirubami 8. Na pravém konci pfi¢niku 5 je uchycen hlavicovy spina¢ 14
ana jeho spodni stran& mezi Sroubem 3 aty¢i 7 je pfipevnén zavorovy spina¢ 18. Levy konec
pti¢niku 5 je opatien vystupkem 16, ktery ovlada polohovy spinal 15. Ze sttedu spodni plochy
pii¢niku 5 vychazi ep opatfeny zkrutnou pruzinou 20 a nesouci otoénou zavoru 11, ktera je
tahlem spojena s elektromagnetem 19.

Predlisovéani stohu papiru probiha tak, Ze po seSlapnuti nozniho spinace 12 se malou rychlosti
v jednom sméru rozto&i elektromotor 1 apomoci pfevodu ozubenym femenem 2 se otaceji
i srouby 3. P¥i¢nik 5 s maticemi 6 se posouva po groubech 3 doli a lisovadlo 10 zaéne vlastni
vahou klesat. Pohyb celé soustavy trva tak dlouho, az lisovadlo 10 dosedne na stoh papiru 13.
S lisovadlem 10 se zastavi i tyée 7 a prava hlavice 9 pfepne hlavicovy spinal 14, ktery vypne
elektromotor 1. Pohyb lisovadia 10 nahoru do vychozi polohy se d&je automaticky po uvolnéni
nozniho spinace 12. Elektromotor 1 se rozto¢i opaénym smérem a pomoci $roubii 3 a matic 6 se
pricnik 5 posouva nahoru aZ se opfe opevné pfiruby 8 na tygich 7 azveda lisovadlo 10.
Vystupek 16 na levém konci pti¢niku 5 pfepne polohovy spina¢ 15 a ten vypne elektromotor 1.
Predlisovéani se pouZiva pro presné nastaveni stohu papiru 13. Pfed vlastnim fezem nasleduji
funkce lisovani a pridrzeni, které musi byt Casové sladény tak, Ze pfed fezem musi byt
dokon&eno slisovani stohu papiru 13 a b&éhem celého fezového cyklu musi byt zajiSténo jeho
pevné pridrzeni. Tyto funkce se odstartuji stisknutim dvojice fezovych tlacitek 17. Zavora 11 se
pooto&i a uzavie priichody v pfi¢niku 5 pro hlavice 9 a soucasné pfepne zavorovy spinac 18,
ktery umozni rozbéh elektromotoru 1 a s nim celé soustavy plnou rychlosti doli. Po dosednuti
lisovadla 10 na stoh papiru 13 je pomoci pravé hlavice 9 pepnut hlavicovy spina¢ 14, ktery da
signal elektromotoru 1 k prepnuti do rezimu Fizenych otd&ek. Déle klesajici pfi¢nik 5 se zavienou
zavorou 11 opte o hlavice 9 ty&i 7, &imZ pienese pohyb na lisovadlo 10, které lisuje stoh papiru
13 az do zastaveni celého mechanismu. Potom nésleduje faze dolisovani uvolnénim naakumulo-
vané energie v setrvaniku 4. PfidrZeni stohu papiru 13 ve slisovaném stavu b&éhem nésledujiciho
fezu je zajiténo samosvornosti mechanismu. Po dokondeni fezu a vriceni noZe do vychozi
polohy je elektromotor 1 pfepnut na otaéeni v opaéném sméru a cely mechanismus se prestavi do
horni polohy. Po zvednuti lisovadla 10 nad stoh papiru 13 se zdvora 11 pusobenim zkrutné
pruziny 20 otevie do vychoziho postaveni.
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PATENTOVE NAROKY

1. Lisovaci apfidrzovaci Gstroji fezatky papiru sestdvajici z v portalovém ramu suvné
uloZeného lisovadla (10), ovladaného pres mechanismy pro pfenos kinetické energie otalivého
pohybu a piimogarého pohybu elektromotorem, vyzmadujici se t im, Ze lisovadlo
(10) je opatfeno dvéma vertikalnimi ty¢emi (7), které jsou nad pii¢nikem (5), jimz volné
prochazeji, osazeny pevnymi ptirubami (8) s tlaénymi pruzinami (21) a pod pfi¢nikem (5)
ukon&eny hlavicemi (9), pfi¢emz pi€nik (5) je v prostoru mezi ty¢emi (7) opatien dvéma otvory
s pevnymi maticemi (6), pro pruchozi Srouby (3), jeZ jsou otolné uchyceny v ramu fezaCky
papiru a pfes femenice spojeny ozubenym femenem (2) s hnaci temenici elektromotoru (1), na
jehoz htideli je upevnén setrvaénik (4), zatimco na &epu se zkrutnou pruzinou (20), upevnéném
na spodni plose pfi¢niku (5), je oto&n& pFipevnéna zavora (11), opatfena boCnimi vybranimi pro
$rouby (3) a ty¢e (7) a spojena pomoci tahla s elektromagnetem (19).

2. Lisovaci a pfidrzovaci ustroji fezalky papiru podle niroku 1, vyzmacujici se
tim, Ze piicnik (5) je opatfen jednak vystupkem (16), do jehoZ roviny zasahuje polohovy
spina& (15), a jednak hlavicovym a zavorovym spinaem (14 a 18), které zasahuji do drahy
pohybu hlavice (9) a zavory (11).

1 vykres
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