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Zerizeni pro kontrolu celistvosti
odvijenych niti na odvijecim migté je ur-
deno zejména pro prstencové skaci stroje.
Zafizeni obsahuje v blizkosti odvijenych
civek otodné uloZend kompenzaéni ramy,
pfes které jmou vedeny odvijené niti.
KaZdy kompenzadni rdm je pevné spojen s
pomochnym ramenem, na jehoZ konci je upev-
nén permanentni magnet, V poloze maximdl-
ni vychylky kompenzadniho rdému je konci
pomocného ramene piifazen bezdotykovy spi-
nad, ktery je uloZen na zékladovd desce
a paralelné spojen s ostatnimi bezdotyko-
vymi spinadi pFisludného odvijeciho mista.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro kontrolu celistvosti
odvijenych niti na odvijecim mist&, zejména prstencové-

“ho skaciho stroje, obsahujiciho v blizkosti odvijenych

civek oto&né& uloZené kompenzalni rémy, pres které jsou ve-
deny odvijené niti, pfilem? ka¥dy kompenza®ni rdm je pevné
spojen s pomocnym ramenem.

Dosud znémd za¥izeni pro kontrolu celistvosti odvi-
Jenych niti na odvijecim mist&, nap¥iklad u prstencovych
skaciaﬁ strojd, pouZivaji pro kompenzaci nap&ti odvijené
niti a Sledovéni jejf{ pritomnosti kompenzacni rdmy. Kom=-
renzaéni rédm je oto&né&€ uloZen v drZdku a rém Jje do pracov-
ni polohy vychylovén silovym U&inkem odvijené niti. P¥i
p¥etrhu nebo po odtaZeni celé délky niti navinuté na cive

ce se kompenzadni rdm vychyli do nepracovni polohy, kde

ovlddd silovym dlinkem kontaktni spina&, ktery zastavi
pFisluné odvijeci misto.

VdéZnym nedostatkem tohoto refeni je neomezeny p¥istup
prachovych &4dstic k dotykovym plochdm, které jsou v pra=-
covnim re¥imu rozpojeny a tak umoZnuji usazovdni nedistot.
Na dotykové plochy pusobi déle také chemicky vliv atmos=
féry a dletkd technologickych médii, P¥i zneli¥téni doty=-
kovych ploch nedojde p¥i vychyleni kompenzalniho rému do
nepracovni polohy k sepnuti kontaktniho spinade, a tim k
zastaveni prislu3ného pracovniho mista. Dochdzi k vyrobé&

defektni niti, nebof vyslednd nit je seskdvéna z menZiho

po¥tu-nit{, neZ je technologicky nezbytné,

Vy¥e uvedené nevyhody Jjsou odstran&ny za¥izenim pro
kontrolu celistvosti odvijenych niti podle vyndlezu, jehoZ
podstata spo¥ivd v tim, Ze na volném konci pomocnéhc rame-
ne je upevnén permanentni magnet, pridemZ v poloze maxi=-
méln{ vychylky kompenza¥niho rdmu je konci pomocného ra-
mene p¥i¥azen bezdotykovy spinal,uloZeny na zdkladové des=-
ce a paraleln& spojeny s ostatnimi spinali p¥islu¥ného od-
vijeciho mista.

Za¥izen{ podle vyndlezu dovoluje zpracovdni jemnych,
zejména sklen&nych nit{, nebof md velmi jemny chod a ne-
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po¥kozuje vlikna odvijenych niti, &imZ% se zvySuje kva-
lita skané niti. Dal%i vyhodou je spolehlivé zastaveni
celého odvijeciho mista p¥i p¥etrhu nebo odvinuti libo-
volné niti, pridem? Zinnost a spolehlivost nen{ ovlivno-
védna pradnosti ani agresivitou pracovniho prost¥edi.

P¥ikladné provedeni za¥izeni podle vyndlezu Jje ghe~
maticky zndzorn&no na pFiloZenych vykresech, kde znali
obr. 1 pohled na jedno odvijeci misto skaciho stroje se
za¥izenim podle vyndlezu, obr, 2 elektrické zapojeni bez-
dotykovych spinalt.

Na zdkladové desce 1 jsou na nezndzorn¥nych nosiich
uloZeny civky 2 s ndvinem zpracovdvaného textilniho mate~
ridlu, nap¥iklad sklen&nych niti 3. Na zdkladové desce 1
jsou ddle pevné& uloZeny drZdky 4, na nichZ jsou zndmym
zpusobem otolné uloZeny kompenzalni rémy 5. Odtahované ni-
ti 3 jsou z civek 2 vedeny p¥es kompenzalni rémy 5, které
jsou k odtahované niti 3 p¥itlalovdny pomoci zndmé neznd=-
zornéné pruZiny.

Na otolném kompenzalnim rdmu 5 je pevn& uloZeno pomoc~
né rameno 6, na jehoZ volném konci je pevn& uloZen perma=-
nentni magnet 7. Ve vhodnZ tvarovaném izoladnim drZdku 8
jsou na zdkladové desce ] uloZeny bezdotykové spinaZe 9,
nap¥iklad zdtavové spinafe. Proti po¥kozeni mechanickym zd=-
sahem jsou bezdotykové spinale 9 chrén&ny nemagnetickym kry -
tem 10. Izolani drZdk 8 je vyroben z elektricky nevodivé-
ho materidlu a je spolu s nemagnetickym krytem 10 upevn&n
na zékladové desce 1, napfiklad pomoci upinacich Zroubl 11.

Bezkontaktni spinale g ,uloZené na jednom odvijecim
mist&; jsou paraleln& pfipojeny k p¥ivodnim sb&rnicovym vo-
di¥om 12, 13.

Nezndzorn&nd skaci jednotka odtahuje prost¥ednictvim
podédvaciho za¥izeni jednotlivé niti 3 z p¥edlohovych ci~
vek 2 pFislu¥ného odvijeciho mista, sdruZuje je do jednoho
.svazku a seskavd,

Odtahované niti 3 jsou vedeny p¥es kompenzalni rdmy 5,
které jsou plisobenim nezndzornéné pruZiny pritladovédny k-
odtahovanym nitim 3. V pracovni poloze kompenza&nich rimd

5 Jsou konce pomocnych ramen § s upevnénymi permanentnimi
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magnety 7 vzddleny od bezdotykovych spinall 9, takZe ty-
to‘nejsou permanentnimi magnety 7 ovlivnovény, zlstévaji
rozpojeny a sb&rnicovymi vodi&i 12, 13 neprotékd elektric-
ky proud. .

PFi pretrZeni libovolné z odtahovanych niti 3 nebo po
odtaZeni celé navinuté délky niti 3 se p¥islu3ny kompenzal-
ni{ rém 5 pootoli ptsobenim s{ly nezndzorn&né pruZiny do
nepracovni polohy, to je do polohy maximdlni vychylky ve
_Sméru pasobeni{ sily nezndzornéné pruZiny. Tim se pomocné
rameno § vychyli do polohy poruchového stavu, v ni¥ se je-
ho konec s pevn& uloZenym permanentnim magnetem 7 nachdzi
v blizkosti p¥islu¥ného bezdotykového spinale Q. Plsobenim
‘magnetického pole permanentnfho magnetu 7 bezkontaktni spi-
nal 9 sepne, ¥im%Z zalne sb&rnicovymi vodi¥i 12, 13 protékat
elektricky proud., Tento proudovy impuls je p¥iveden do ne-
zndzorndného ¥{diciho zafizeni, které zastavi celé odvije-
ci misto, na n¥m% k p¥etr¥eni n&které z odvijenych niti 3
do¥lo, a p¥{slu¥nou skaci jednotku a signalizuje poruchovy
stav.

Po odstran&ni poruchy, nap¥iklad navdzédnim p¥etriZené
niti 3, vyménou odtaZené civky za novou, se napnutim p¥ise
lu3né odtahované nit& 3 otoli kompenzalni rdm 5 do pracove
ni polohy. Spolu s kompenza®nim rémem 5 se pooto&{ i pomoc-
né rameno 6, permanentni magnet 7 se vzddli od bezdotyko-
vého spinale 9, ktery se rozpoji. V disledku toho se miZe
obnovit proces odtahovéni niti 3 z civek 2 a chod p¥islu¥né
skaci jednotky.

‘Vzhledem k paralelnimu zapojeni bezdotykovych spinadd
9 Jednoho odvijeciho mista dojde k zastaveni odvijeciho
mista p¥i p¥etrhu kterékoliv z odtahovanych nit{ 3.
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Za¥izeni pro kontrolu celistvosti odvijenych niti
na odvijecim mist&, zejména prstencového skaciho stroje,
obsahujici v blizkosti odvijenych civek oto¥n& uloZené kom=
penza¥ni rdmy, pres které jsou vedeny odvijené niti, p¥i-
CemZ kaZdy kompenza®ni rdm je pevné spojen s pomocnym rame=
nem, vyznalujic{ se tim,Ze na volném konci pomocného rame-
ne (6) je upevn®n permanentni magnet (7), p¥ilem% v poloze
maximdlni vychylky kompenzadnfho rdmu (5) je konci pomocné-
ho ramene (6) p¥irazen bezdotykovy spina® (9), uloZeny na
zédkladové desce (1) a paraleln& spojeny s ostatnimi bezdo-
tykovymi spinadi (9) prislusného odvijeciho mista.

2 vykresy
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