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"PNEUMAATTISESTI TOIMIVA LISALAITTEEN PITOLAITE ERITYISESTI OMPE-.
LUKONEITA VARTEN

Keksinndn kohteena on pneumaattisesti toimiva apukannatin-
laite teollisia ompelukoneita varten.

Erityisesti t&min keksinndn kohteena on edelldmainitun kal-
tainen laite, joka koostuu: alustasta, joka voidaan jakaa kol-
meen levyyn sopivasti jirjestettynd sovittamaan ja kiinnittdmdaan
laite tyatasoon; kaasumaisesta nestejakolaitteesta, jolla syd-
tetddn ja kannatetaan kaksoistoimintasylinterid; elimestd apu-
]mpitimen-ja mainitun apukannattimen ohjaamiseksi ja sddtdmiseksi,
‘jéllbin mainitut elementit on koottu eri konfiguraatioiksi té&aman
laitteen sovittamiseksgi teollisuuden erilaisia ompeiukoneita var-
'teh.

.‘ fTéhén'éaakka tunnettuina lisdlaitteina on kidytetty sellai-
_léia, jotka on réunbistaan taivutettuna tai ohjattuna tai sen ta-
 lpaiSésti asennettu kiinte#in paikkaan ompelukoneisiin, jolloin

‘vastaavasti menetetdin aikaa vaihdettaessa tai poistettaessa li-~
; 55laitet£a toimintatasosta. Lisdksi laitetta ei ole toteutettu

'vaaditulla tavalla kidensijaa lukuunottamatta, eli liikuttamaan
lisglaitteita edestakaisin toimintapisteen suhteen, jotta voi-
taisiin tehda pukuja erityisesti ompelevia koneita, se voidaan
E myﬁs sovittaa kaikkiin markkinoilla oleviin teollisiin ompelu-
' E§neisiin. ' _

o "Tamén keksinndn tehtivi vastaa siihen vaatimukseen, etti
__'valtetaan pitkdidn kestdvit lisdlaitteiden ja lisdlaitteiden

" “kannatuslaitteiden kdsittely- ja vaihtooperaatiot, ja sen tar-

“koituksena on muodostaa laite, joka voidaan sovittaa sopivalla
| séédélla kaupan oleviin ompelukoneisiin.
Siten timin keksinndn erityinen teht&vi on muodostaa pneu-

maattisesti kiytettdvi lisdlaitteiden pidinlaite erityisesti



teollisia ompelukoneita varten, jollein se on varustettu puret-
tavissa olevilla metallivalssatuilla kannatinelimilli sellaises-~
sa kombinaatiossa, joka edustaa ensimmdistd alustaa apupiditys-
liukukappaletta varten, toista alustaa sdddettidvidd rajoituselin—
td varten, Jja kolmatta alustaa nopeata vapautuskehystd varten ja
neljdttd alustaa ohjauslaitteen kiinnityselimii varten moottorin
nesteelle ja elimille tydtason kiinnittdmiseksi; nesteen sdite-
lyn yhdistyselin on asennettu mainittuun ohjauslaitteeseen yh~
dessd ainakin kahden elimen kanssa nesteen sydttdmiseksi; kaksi-
toiminen sylinterielin on asennettu, jolloin se sisdltdd sdiddet-
tédvidn siirtojalan, joka on tarkoitettu mainitun apupidinliuku~
elimen kdyttédmiseen.

Tamd keksintd voidaan paremmin ymmdrt3d3 seuraavasta kuvauk-
sesta ja liitteind olevista kuvista, joissa esitetdin sen edul-
lisia toteutuksia. Kuvissa: _

Kuvassga 1 esitetddn ndkymd pd8ltd keksinndn mukaisesta
laitteesta, jossa ompelukoneen tydtasoca on esitetty pisteelld
ja pistepilkkuviivalla, kun taas ompelukoneen lis3laitetta on
'esitetty pilkkuviivalla;

Kuvassa 2 on tasonidkymd kuvan 1 laitteen alapuolelta;

Kuvassa 3 on keksinnén laitteen ndkymd yldtasolta, jolloin
'kaksdistoimintasylinterivarsi on esitetty sisddnvedetyssi asen-
nossa;

Kuvéséa 4 on sivundkymd ylldolevasta laitteesta pneumaatti-
sesti toimivan ohjauslaitteen kanssa;

Kuvassa 5 on osittain leikattu sivundkymd siitd sivusta,
joka on vastapddtd kuvaan 4 ndhden, sylinterinvarsi ulostyén-

" netyssi asennossa;

Kuvassa 6 on osittain leikattu ndakymd ohjauslaitteesta;

Kuvassa 7 on keksinndn laitteen joitakin erilaisia toimin-
takonfiguraatioita;

Kuvassa 8 keksinn®dn laitteen osiinsa hajoitettu kuva.

Edullisen toteutuksen mukaisesti keksinndén laite sisiltii
jdykén kannattimen, joka on muodostettu kolmesta valssatusta le-
vystd 1, 2, 3, jotka voidaan irrottaa toisistaan.

Alemman 1 ja ylemmén 2 levyn vdliin on sijoitettu liu-



kuva lisdlaite, joka muodostuu liukuvasta terdpaketista 6a, 6b,
joiden vdliin on sijoitettu liukukappale 5. Levyyyn 5 sisdltyy
pidennyslevy 5, joka on varustettu vdhintdin kahdella reidlld
5a’, joihin koneen lis&dlaite kiinnitet&é&n. |

Levypaketti, joka sis#ltdd levyt 6a ja 6b, jotka toimivat
liukukappaleen 5 paikan korkeuden sddtdmiseksi, ja liukukappale
5 on molemmat kiinnitetty ylempdidn vastalaattaan 24° ja alempaan
vastalaattéan 24", jotka kulkevat uraa 4 pitkin, joka on molem-.
missa levyissid 1 ja 2. '

Vastalaatta 24° sisdltdi pienen lohkon 8a rajoituspysdytti-
men 8 pHdissd, mikd pieni lohko 8a muodostaa paikan mahdolliselle
liukueroituksen pysdytyselimille (ei kuvassa).

Pientd lohkoa 8a voidaan siirtd3 alustaa 7 pitkin, joka on
molemmissa levyissd 1 ja 2. Alusta 7 on muodostettu niiden si-
vuille pykdlien kanssa, joihin piénen lohkon 8a pienet hampaat
kiinnittyvat muodostaen luotettavan lukituksen.

Levyille 1 ja 2 on muodostettu sarja istukkoja 11 kompres-
soidun ilmanohjauslaitteen prismamaisen rungon 12 kiinnittami-
seksi ruuvien avulla sekid niiden mahdollisten sankojen (ei ku-
vassa) lukitsemisruuveja varten, joita voidaan kdyttdd joissa-
kin tapauksissa laitteen kiinnittdmiseen teollisuuden ompelu-
koneisiin, Ndiden sankojen tai kiinnityselinten muoto muuttuu
sopivast% erilaisien olosuhteiden mukaisesti, ja niiden pdiden
lukitsemiseksi on asennettu sopivat istukat 23.

‘Tdmin laitteen runkokokoonpano sisdltdid myds kolmannen
poistettavan levyn 3, joka voidaan kiinnitt33 levyyn 1 ruuvil-
la 3°. Levy 3 on tehty sitd varten, ett# voitaisiin sovittaa
" mainitun laitteen kokonaismitat eri ompelukoneisiin, kuten ku-
vassa 7 on esitetty.

Itse asiassa td&md erityinen levy 3 sallii ohjauslaitteen
12 liikuttelun konfiguraatiosta a konfiguraatioon f kuvassa 7
sen mukaisesti, miki asento on sopil keksinndn sovittamiseen
eri teollisiin ompelukoneisiin.

Mainitulle kannatinelimelle on asetettu kolme istukkaa
kierteisille ja s84dettdville jaloille 13 keksinndn laitteen

s83tédmiseksi korkeussuunnassa tydtasoon.
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Mainittu nestettd sydttdvd ohjauslaite 12 sisdltisi primdd-
rit syoéttdtiet 14, sekunddidrisen sydttdtien 15, istukat 11 ki-
ristysruuveja varten, istukan 16 siti ruuvia varten, jonka
avulla sallitaan laitteen pydriminen; virtauksensiitdliittimet
17 normaalissa asennossa ja lisdasennossa 18, jossa ne myds
toimivat kaksitoimisen sylinterin 19 apuna. Mainittu sylinteri
19 kdyttdd kierteistettyd sauvaa 20, joka on kiinnitetty s&i-
dettdvdlld jalalla 22, joka vilittdi sen siirtoliikkeen apukiin-
nittimeen 5.

Piirroksissa esitetyn edullisen toteutuksen mukaisesti muo-—
dostaa keksint$ ratkaisun, jotta voidaan sallia:

a) niiden apuvidlineiden tiydellisen hyvd kdsiteltidvyys,
joita yleensd kdytetddn teollisissa ompelukoneissa;

b) laitteen liikuteltavuus keksinnén mukaisesti ilman, ettd
sitd tdytyy purkaa tédydellisesti; ja

c) t&llaisen laitteen millainen tahansa so&ittaminen kaupan
oleviin teollisiin ompelukoneisiin.

Liukukappaleelle kiinnitettyjen apuvdlineiden kasiteltévyys
saadaan_ aikaan kaksitoimisen sylinterin 19 avulla, joka nesteoh-
jauslaitteella 12 sopivasti ohjattuna voi liu’uttaa mainitun liu-
lukappaleen 5 tyéskentelyasentoon (neulan lihelle) tai lepoasen-—
toon (asentoon, jossa sylinterin varsi on sisddnvedetty).

Tdmdn keksinnén liikkuvuus, josta liikkuvuudesta on tehty
vaatimus, jotta tybtasoa ei hdiritd silloin, kun apuvidlineitd ei
tarvita, saadaan aikaan ‘nopealla vapauttimella 10 ja takaisin-
kiinnitysruuvilla (ei esitetty kuvissa), jonka ympdri laite py&-
rii. Mainitﬁu ruuvi voi esimerkiksi sijaita istukassa 16, joka
on muodostettu ohjauslaitteeseen 12. Itse asiassa timin lait-—
teen lukitus ompelukoneen ty&tasoon tehdidin kahdella tapilla,
jofka on kiinnitetty laitteen ty&tasoon, joista tapilla 27 on
pyored vaakasuora ura, johon lukitus- ja vapaustusjérjestelhé
10 kiinnittyy, jolloin mainittu jdrjestelmd 10 on muodostettu
jousikdyttdisestd terdstd, joka menee mainittuun uraan, ja jo-
ka vapautetaan painamalla nappia 10, jolloin sallitaan laitteen
pydriminen koneen ty&tason suhteen ilman, ettd tarvitsee tdysin

irrottaa sitd aina, kun se poistetaan tydskentelyasennosta.



Tdmdn keksinndn kohteen sovitettavuus nyky3in kaupan ole-
viin ompelukoneisiin on varmistettu kannatinkomponenttien eri-
tyiselld konfiguraatiolla, jotka on toteutettu siten, etti

~ kaikki laitteen komponenttien pidennykset, lyhennykset ja sym-
metriset siirrot ovat mahdollisia (katso kuva 7), jolloin kai-
ken muun lisdksi millimetrisdiddt ovat mahdollisia seuraavalla
tavalla:

Kuten jo mainittiin, levyistd 6a ja 6b sekd liukuelimesti
5 koostuva levypaketti on kiinnitetty ylemp&di#n vastalaattaan
24° ja alempaan vastalaattaan 24".

Vastalaatalla 24° on tappi 24, joka sopii yhteen lukuisista
rei’istd 25, jotka on sijoitettu vakioetdisyyksille jalkaa 22
pitkin silla tarkoituksella, ettid kompensoidaan mit# tahansa
ohjauslaittéen 12 paikan muutosta laitteen kannattimen suhteen
eri saavutettavissa asennoissa siten, ettd sylinterin 19 tangon
20 ulottuvuus on mahdollisimman suuri,

Jalka 22 on taivutettu eteenpdin muodostamaan varsi 227,
jonka ylemmissd pdissid on reiki 21° samansuuntaisena pneumaat-
tisen kaksitoimisen syXinterin 19 tangon kanssa, joka on kiin-
nitetty pneumaattisen ilmaohjaimen prismamaiseen runkoon 12,
jdka on samansuuntainen mainitun sylinterin 19 kanssa.

' Tarkka lisisi&té saavutetaan seuraavalla tavalla:

Sylinterisauvan 20 kierteistetty pi4 ulottuu reikisn 217,
kun taas kierteistetty lukitusrengas 21 sijoitetaan jalan 22°
ja sylinterin 19 vdlisen etdisyyden siitdmiseksi.

Taman vuoksi kierteistetty lukitusrengas 21 sallii hienom-—
man sd8don sylinterisauvan ulottuvuudelle, pienemmin kuin rei-

"kien 25 etgisyys.

On lisdksi syytd vielé havaita kuinka se mahdollisuus,
etta ohjauslaitete 12 voidaan kiinnitt#3 eri asentoihin sylin-
terin iskun kanssa samansuuntaisesti, sallii sen lis&dlaitteen,
joka on asennettu lisilaitteen pidinlevyyn 5a, sditidmisen op-
timaalisella tavalla suhteessa neulaan eri ompelukoneissa,
joihin laite on asennettu.

. Keksintd on kuvattu viitaten erityisesti sen er#ddseen to-

teutukseen, mutta on ymmidrrettdvi, etti muutoksia ja modifikaa-
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ticita voidaan lisdtd alan ammattimiesten toimesta ilman, etta

poiketaan t&mdn teollisen patentin suojapiiristi.



PATENTTIVAATIMUKSET:

1. Pneumaattisesti toimiva lisdlaitteen pitolaite, erityises-
ti teollisia ompelukoneita varten, t unnet tu s i it &,
ettd se sisdltdd: liukukappaleen (5) varustettuna lisilaitteen
pitoon soveltuvan levyn (5a), joka on tiukasti kiinnitetty jal-
kaan (22), joka voidaan rekister&idi liikettdidn pitkin ja jota
ohjataan pneumaattisen kaksitoimisen sylinterin (19) sauvalla
(20), joka toimii moottorinesteelld, jolloin mainittua lis#lai-
tetta kiinnipit&vd3d levyd (5) voidaan liikuttaa pitkin liuku-
alustaa (4), joka.on asennettu kannatinlevyjen (1,2) v3liin,
joille mainittu pneumaattinen sylinteri (19) on asennettu oh-
jauslaitteen (12) kanssa moottorinesteen syoOttamiseksi mainit-
tuun pneumaattiseen sylinteriin, elimet (7,8) mainitun lisilait-
teen pitimen rajoituseston s#itimiseksi ja elimet (11) mainitun
ohjauslaitteen (12) kiinnitt&dmiseksi mainituille kannatinle-
vyille eri asennoissa; jolloin mainitun kannattimen sijoittami-
nen teolliseen ompelukoneeseen tapahtuu. suoraan tai sopivien
kiinnityselinten avulla, joita varten on sopivat istukat (23)
on tehty, jolloin mainitun kannattimen asento riippuu ei ko-
néista. |
' 2. Pneumaattisesti toimiva lisdlaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti; tunnettu s 1 it &, ettd mainitun laitteen
kannatintaso voidaan jakaa vdhint&in kolmeen elementtiin, joihin
olennaisesti kuuluu kaksi muotoiltua levyd (1,2), jotka on me-
kaanisesti kytketty toisiinsa, ja kolmas levy (3), joka voidaan
. poistaa mainitun kannattimen pituuden pienentimiseksi, jolloin
tdllainen poisto tehdi#in mainitun laitteen kokonaisdimensioiden
sovittamiseksi eri ompelukoneisiin.

3. Pneumaattisesti toimiva lisilaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t unn et t u s 11t &, ettd ohjauslaitteen (12)
alemmalla kannattimella (1) olevat reidt (11) on sijoitettu si-
ten, ettd ne varmistavat saman ohjauslaitteen (12).kiinnittymi—

sen kannattimiin (1,2,3) myds ulostydntyvissi asennossa, joka
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sallii pneumaattisen sylinterin (19) tangon md@nndn iskun muut-
tamisen.

4. Pneumaattisesti toimiva lisdlaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t unne t t u s 1 1t &, ettd jalan (22) kiinni-
tys lisdlaitteen pitolevyyn (5) on tehty tapilla (24), joka
asetetaan yhteen monista rei’isti (25), jotka on tehty mainit-
tuun jalkaan (22) silld tarkoituksella, ettl kompensoidaan
ohjauslaitteen (12) mahdollisia paikanmuutoksia kannattimen (1,2)
suhteen eri saavutettavissa olevissa asennoissa siten, ettd
sylinterin sauvan kantama on mahdollisimman laaja, jolloin
mainittujen reikdaskelten tarkempi 1isds33td voidaan saavuttaa
kdyttdmdlld pneumaattisen sylinterin (19) sauvan (20) kiertei-
td, jotka ovat jalan (22) kierteisessi reidsss (21°), mihin
tdmd on Jukittu lukitusrenkaan (21) avulla.

5. Pneumaattisesti toimiva lisilaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t unnet t u s 11t &, ettd mainittu ohjauslai-
te (12) sen lisiksi, etti omaa mekaanisen jaykistys- ja tukitoi-
minnon pneumaattiselle sylinterille (19), omaa myds kolme toi-
sistaan riippumatonta ohjauskanavaa, joista kahden (14) lipi
voidaan saada pneumaattiset signaalit sylinterin (19) eteen-
tai taaksepdinliikkeen mukaisesti, jota sylinterid voidaan
kdyttds riippumattomasti joko eteen- tai taaksepdin, kun taas
kolmannella kanavalla (15) signaalit voidaan vilittdmisti joko
ldhettdd tai ottaa vaylilti (14) tai ulkopuolisilta linjoilta
siten, etti saadaan pneumaattisia signaaleja eri kayttdja var-
“ten.

6. Pneumaattisesti toimiva lis&laitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t unne t t u s 1 it &, ettd liukumis— ja kiinni-
tysistukat, jotka ovat levyilld (1,2,3), seki kiinnitysruuvi-is-
tukoiden symmetrinen sijoittelu pneumaattisen sylinterin (19) oh-
jauslaitteella (12) sallivat laitteen komponenttien sijoittelun

sellaisella konfiguraatiolla, etti mainittu laite voi toimia
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peilimiisesssd symmetriassa samansuuntaisesti neulan poikittais-
suunnan kanssa ompeluelimen suuntaan.

7. Pneumaattisesti toimiva lisdlaitteen pitolaite, erityi-
~ sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t un ne t t u s i it &, ettd sen kiinnittyminen
tydtasoon voidaan saavuttaa yhdelld parilla pystysuoria tappeija
ja/tai ruuveja, jotka ovat kohtisuoraan kiinnitintid (1,2) vas-
taan, ja joiSta toinen muodostaa sarana-akselin, kun taas toi-

sella (27) on ura, johon kiinnitys- ja vapautusmekanismi (10)
tarttuu sillad tarkoituksella, ettd se sallii laitteen pydrimi-
sen tydn sdhteen ilman mit&48n tarvetta sen kokonaan purkamiseen,
koska tahansa se poistetaan tyodskentelyasennosta.

8. Pneumaattisesti toimiva lisdlaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t u-n nettu s 1 1 t &, ettd moottorinesteen
syottdminen dhjauslaitteeseen tapahtuu vidhintdidn kahdella eri
vdylalla, joista kumpaankin on asennettu virtauksenohjaus (17,
18); jolloin nesteliittimet ja/tai virtaussiitimet (18) on sii-
detty tukemaan pneumaattista sylinterid ja sySttdmdidn tati.

. 9. Pneumaattisesti toimiva lisdlaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 ja
2 mukaisesti, t unnettu s iit & etti se sisdltii kan-
nattimellaan ainakin istukat (13) kolmea toisistaan riippumaton-
ta korkeddenséétéjalkaa varten, joiden tarkoitus on mainitun
laitteen asennon siditidminen suhteessa tydtasoon, jolloin lisé-
laitteen pitolevyn (5a) asento on lisiksi sididdettdvissd korkeu-
deltaan liukuistukkansa (4) avulla sijoittamalla levyt (6) so-

- pivasti. ‘

10. Pneumaattisesti toimiva lisilaitteen pitolaite, erityi-
sesti teollisia ompelukoneita varten, patenttivaatimuksen 1 mu-
kaisesti, t unnettu s 1 it &, ettd pieni lohko (8a)
mdnndn (8) pddssd muodostaa istukan liukuerotetuille pysdytys-
elimille ja ohjauselinten kiinnitykselle, jotta pidetdidn sen

suuntaus suhteessa painavaan jalkaan,
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PATENTKRAV:

1. HAllaranordning f6r en pneumatiskt fungerande
tilléggsanordning, speciellt for industrisymaskiner,
kinnetecknad didrav, att den omfattar: ett
glidstycke (5) forsett med en f&r fasthdllning av til-
ldggsanordningen limplig skiva (5a), som #r spint fHg—
tad vid en fot (22), vilken kan registreras langsmed
sin rorelse och som styres av en stav (20) i en pneu-

matisk dubbeltverkande cylinder (19), som drives med

motorvitska, varvid ndmnda tillHdggsanordningen fast-
héllande skiva (5) kan réras utmed ett glidunderlag
(4), som monterats mellan stddskivor (1,2), till vil-
ka ndmnda pneumatiska cylinder (19) monterats till-
samman med styranordningen (12) for att mata motor-
vitskan till nimnda pneumatiska cylinder, organ (7,8)
£6r att reglera en begrinsningsspidrr for tilldggsan—~
ordningens nimnda hdllare och organ (11) for att fds-

-ta ndmnda Btyranordnlng (12) vid ndmnda stédskivor i

oliks ldgen; varvid nimnda birares placering i indus-

_trisymaskinen sker direkt eller genom limpliga fédstor-

gan, for vilka ldmpliga siten anordnats, varvid nidmn-
da birares.ldge i olika maskiner kan variera.

2. ‘Hallaranordning for en pneumatiskt fungerande
tilldiggsanordning, speciellt for industrisymaskiner,
enligt patentkrav 1, k Enlne t e c knad dérav,
att nimnda anordnings stédplan kan uppdelas i minst
tre element, vilka visentligen omfattar tvé formade
akivor (1,2) mekaniskt kopplade till varandra, och en
tredje skiva (3), som kan avldgsnas for att minska
nimnda bdrares lingd, varvid detta utfores for att an-

- passa ndmnda anordnings totala dimensioner till olika

symaskiner.

3. Hallaranordning fér en pneumatiskt fungerande
tilliggsanordning, speciellt for industrisymaskiner,
enligt patentkrav 1, ki nne tecknad ddrav,
att hdlen (1) i nimnda stdd (1) s& placerats, att de
garanterar samma fédstning vid stbden (1,2,3) av styran-
ordningen (12) dven i det utskjutande ldgey.som

tillédter #ndring av.den pneumatiska cylinderns(i9)kelv-
stdngsslag,
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4, Hillaranordning for en pneumatiskt fungerande
tilldggsanordning, speciellt for industrisymaskiner,
enligt patentkrav 1, k& nnetec¢ knad ddrav, att
fastandet av foten (22) vid tilldggsanordningens hallar-
skiva (5) har utfdrts med en tapp (24), som placeras i ett
av en grupp hal (25), som gjorts i nimnda fot (22) for att
kompensera styranordningens (12) eventuella platsfirind-
ringar i olika erhdllbara ligen i forhdllande till stddet
(1, 2) sAlunda, att cylinderstavens rdckvidd &dr sd stor
aom'hﬁjligt, varvid noggrannare tilliggsreglering genom
ndmnda hadletapper kan erhéllas genom att anvidnda gédngorna
p& den pneumatiska cylinderns (19) stav (20), som ingriper
& fotens (22) gingade hdl (21'), till vilket denna fasgts:
14sts med tillhjdlp av en lésningsring (21).

5. HAllaranordning for en pneumatiskt fungerande till-
dggsanordning, speciellt for industrisymaskiner, enligt
patentkrav 1, ki nne t e ¢ k n a d dirav, att nimnda

styranordning (12) férutom att den har en:mekanisk for<
‘styvnimgs- och stddfunktion foér den pneumatiska cylindern
.. £19) ,4ven har tre av varandra oberoende styrkanaler, av

vilka iqenom tvad (14) kan erhdllas pneumatiska signaler
enligt eylinderns framit eller bakdt glende rirelse, vil-

‘ken cylinﬁer kan drivas oberoende antingen framdt eller

bakét, medan dHiremot vid den tredje kanalen (15) signaler
kan direkt antingen avs&nd%s eller mottagas frin passager
(14) eller yttre linjer salunda, att pneumatiska signaler
for olika #@ndamdl erhdlles.

6. Hallaranordning £or en pneumatiskt fungerande till=
ﬁggaanordning, speciellt for industrisymaskiner, enligt
patentkrav 1, k E nne t e c kna d didrav, att de glid-
och fidststten, som #dr beldgna pd skivorna (1, 2, 3) samt
fistekruvsitenas symmetriska placering pa cylinderns (19)
styranordning (12) tilldter placering av anordningehs kom~
ponenter med en s&dan konfiguration, att ndmnda anordning
kan fungera i spegellik symmetri i samma riktning som né~
lens tvdrrikining i syorganets riktning. |
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7. HAllaranordning f6r en pneumatiskt fungerande
tilldggsanordning, speciellt £Ur industrisymaskiner,
enligt patentkrav 1, k i nne tecknad ddrav,
att dess fastsdttning i arbetsplanet kan uppnids med =i
ett par lodrdta tappar och/eller skruvar, vilka ligger
vinkelrdtt mot fistet (1, 2), och av vilka den ena bil-
dar en ledaxel, medan ddremot den andra (27) har ett
spdr, i vilket fist- och utlésnimgsmekanismen (10) in-
griper for att tilldta rotation av anordningen i forhél-
lande till arbetsstycket utan nidgot behov av att helt
och hallet upplésas, ndr helst den avligsnas frédn arbets-
ldge. B
8. Hallaranordning for en pneumatiskt fungerande
tilliggsanordning, speciellt f£or industrisymaskiner, en-
ligt patentkrav 1, kd nne t ec kna d dérav, att
matﬁingen av motorvitska till styranordningen sker genom
minst tv& olika passager, varvid till vardera monterats

" en strémningsstyrning (17, 18); varvid vitskeanslutning-

arna och/eller strémningsreglerarna (18) regleras att upp-

.. st8da den pneumatiska cylindern och mata denna.

9., HAllaranordning fér en pneumatiskt fungerande till-
ﬁggsanordning, speciellt £6r industrisymaskiner, enligt

‘patentkrav 1 och 2, ki nnetecknad dirav, att den

omfattar med sitt sttd Atminstone siiten (13) for tre av
varandra oberoende hojdregierlngafbtter for att reglera
ndmnda anordnings lidge i forh&llande till arbetsplanet,
varvid ldget for tilldggsanordningens héllarskiva (5a)
dessutom kan regleras till hojden med $illhjalp av sitt
glidsdte (4) genom att placera skivorna (6) pd ett lémp-
ligt sitt. '

10. HAallaranordning for en pneumatiskt fungerande

tilldggsanordning, speciellt for industrisymaskiner, en-

ligt patentkrav 1, kd nne t ec kna d ddrav, att en
liten sektor (8a) i dndan av kolven bildar ett sidte for
glidseparerade stopporgan och for styrorganens féstning,
f6r att hdlla dess inriktning i relation till den tyngan-—

de foten. - - .
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