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(54) Cislicovy kompenzaény snimaé uhlovej rychlosti s elektroindukénym

prevodom a magnetoelektrickou spitnou vizbou

Vynalez riesi snimanie uhlovej rychlosti
a v podstate pozostava z mechanickej a elek-
tronickej ¢asti. Vystupny d&islicovy signal sa
ziskava elektroindukénym prevodom uhlove]j
rychlosti na moment, ktory je kompenzovany
momentom magnetoelektrického systému za-
pojeného spolu s ¢itatom a c¢islicovoanalogo-
- vym prevodnikom do spétnej vizby kompen-
zaéného obvodu. Stav ¢&itaca udéava ¢islo G-
merné uhlovej rychlosti.
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Vynélez sa tyka ¢islicového kompenzaéného
snimada uhlovej rychlosti s elektroinduke-
nym prevodom a magnetickou spatnou viz-
bou, u ktorého sa vystupny "¢islicovy signal
ziskava elektroindukénym prevodom uhlove]
rychlosti na moment, ktory je kompenzovany
momentom magnetoelektrického systému za-
pojeného spolu s ¢itacom a ¢éislicovo-analégo-
vym prevodnikom do spdtnej vdzby kompen-
zatného obvodu, pricom stav ¢itada udava
¢islo imerné uhlovej rychlosti. Vhodnym na-
stavenim prvkov obvodu sa dosiahne toho,
aby toto ¢islo udavalo uhlovt rychlost pria-
mo v poZadovanych jednotkach, napr. v poé-
te otad¢ok za mindtu, v radidnoch za sekundu
a pod.

V sucasmosti sa na Cislicové merahnie uhlo-
vej rychlosti pouzivaju prevazne snimade,
ktoré meraji poéet impulzov z impulzového
kotida pofas merného intervalu. Takto sa
¢islicova informécia ziskava aZ ina konci mer-
ného intervalu (doby vzorkovania) a udava

priemernt hodnotu uhlovej rychlosti za dobu.

merného intervalu. Nedostatky takychto sni-
macov vynikni najméi v pripade malych uh-
lovych rychlosti, kedy sa pre dosiahnutie vys§-
$ej presnosti musi volit dlh§i merny inter-
val.

Uvedené nedcstatky su odstranené ¢islico-
vym kompenzaénym snima¢om podfa vyna-
lezu, ktorého podstata je v tom, Ze pozostiva
z puzdra, v ktorom je v lavom loZisku ulo-
Zeny vystupny hriadel, na ktorom je upev-
nend elektricky vodiva virivad kotva. Na puz-
dre je upevnena budiaca dievka a v puzdre
v pravom loZisku uloZzeny hriadel, na ktorom
je uloZeny permanentny magnet. Tento hria-
del je spojeny s kridelkom, ktoré s hornou
a dolnou elektrédou tvoria diferencidlny kon-
denzator. Na hornu elektrédu je pripojeny
prvy vstup horného oscilatora a druhy jeho
vstup je pripojeny 'na kridelko a ma prvy
vstup druhého oscildtora, ktorého druhy vstup
je pripojeny na dolnu elektrédu. Jeho druhy
vystup je pripojeny na treti vstup frekvené-
ného diskrimindtora a jeho prvy vystup je
pripojeny na druhy vstup frekvencéného dis-
kriminatora a na druhy vystup horného-osei-
latora, ktorého prvy vystup je pripojeny na
prvy vstup frekvenéného diskriminatora spo-
jeného cez reverzny ¢itaé jednak s displeyom
a jednak z ¢&islicovo-analégovym prevodni-
kom. Jeho prvy vystup je spojeny s prvou
analégovou svorkou a so zosiltiovacom a dru-
hy jeho vystup je spojeny s druhou analégo-
vou svorkou a so zosilhovadom, ktorého obi-
dva vystupy su spojené s budiacou cievkou.

Podstata snimacda podla vynalezu, ktorého
moment elektroindukéného prevodnika je u-
merny meranej uhlovej rychlosti je trvale
kompenzovany momentom magnetoelektric-
kého systému, pri¢om zaradenim c¢itada a ¢éis-
licovo-analogového prevodnika do obvodu
spdtnej vizby sa ziskava ¢islicovy vystupny
signal, odpovedajici vstupnej uhlovej rych-
losti.

Pouzitim dvojitého prevodu signalu a au-
tomatickej momentovej kompenzacie ziskava

-

snima¢ vyhodné statické a dynamické vlast-
nosti obvodov so spétnou vidzbou. PouZitie to-
ho istého permanentného magnetu v oboch
prevodnikoch signdlu umo#fiujd uéinng kom-
penziciu zmien jeho parametrov, najmi
vplyvom teploty. Elektronické obvody zvy-
Suju citlivost snimacéa, a tym aj presnejsie
meranie pri malej uhlovej rychlosti.

Snimaé md aj analogovy vystup s podstat-
ne nizsou uroviiou rugivého napitia v porov-
nani s tachodynamom, nakolko sa vystupny
signdl ziskava na vystupe éislicovo-analdgo-
vého prevodnika.

Na pripojenom obrazku je prikladne zna-
zorneny exonometricky rez elektromechanic-
kej ¢asti a blokova schéma elektronického ob-
vodu snimaca podla vynalezu.

Na vystupny hriadel 1, otone uloZeny v la-
vom lozisku 3, je upevnena elektricky vodiva
viriva kotva 2, ktora sa otafa v axidlnom mag-
netickom poli permanentného magnetu 6 so
striedavym pdlovanim. Permanentny magnet
6 je pripevneny k vystupnému hriadelu 5,
oto¢ne uloZenom v pravom lozisku 7. Na vnu-
tornu stenu puzdra 4 z magneticky méikkého
materidlu je upevnend budiaca cievka 8. S
vystupnym hriadelom 5 je pevne spojené kri-
delko 9, ktoré spolu s hornou elektrédou 10
a dolnou elektrodou 11 tvori diferencialny
kondenzator, zapojeny do rezonanénych ob-
vodov horného oscildtora 12 a dolného osci-
latora 13. Vystupy oscilatorov 12, 13 su pri-
vedené do frekvenéného diskriminatora 14,
ktory budi reverzny éita¢ 15. Stav citaca 15
je indukovany na displayi 17 a sdcéasne je
vystup ¢itaca 15 privedeny na vstup éislico-
vo-analégového prevodnika 16. Vystup &isli-
covo-analégového prevodnika 16 je privedeny
na analégové svorky 18 a 19 analégového vy-
stupu a stiéasne na vstup zosiltiovads 20, ktory
budi budiacu cievku 8.

Cinnost snimada spodiva v prevode uhlove]j
rychlosti na moment prostrednictvom poso-
benia virivej kotvy 2 na permanentny mag-
net 6. Tento moment je kompenzovany mo-
mentom vyvolanym budiacou cievkou 8 na
permanentny magnet 6. Elektronicky spétno~
védzbovy obvod budi budiacu cievku 8 tak,
aby permanentny magnet 6 zachoval svoju

. nulovd polohu.

Uvedelnd ¢innost snimada sa zabezpecuje
nasledovnym sposobom: Pri otééani virive]
kotvy 6 v magnetickom poli indukujd sa v nej
virivé prudy budiace magnetické pole, ktoré
spolupdsobenim s magnetickym polom per-
manentného magnetu 6 vyvodzuje v fom
todivy moment a, nakolko je uloZeny otot¢ne,
spdsobuje aj jeho ototenie z nulovej polohy.
Tym sa vSak diferencidlne zmenia kapacity
a medzi kridelkom 9 a dolnou elektrédou 11.
PretoZze tieto kapacity su zapojené do rezo-
nanénych obvodov horného a dolného osci-
latora 12, 13, zmenia sa ich frekvencie v na-
vzajom opaénom zmysle. Rozdiel ich frek-
vencii sa vyhodnoti vo frekvenénom diskrimi-
natore 14. Rozdielové frekvencia sa prividza
na vstup reverzného ¢itada 15. Cislicovy vy-
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stupny signal reverzného ¢itaca 15 sa v &isli-
covo-analégovom prevodniku 16 prevedie na
analégovy signal (elektricky prud alebo na-
pitie), ktory budi zosilfiova¢ 20 vo vystupnom
obvode, ktorého je budiaca cievka 8. Tato
vyvodzuje na permanentny magnet 6 moment
opa¢ného zmyslu ako viriva kotva 2.

Pri ustadlenych ota¢kach je vysledny mo-
ment pdsobiaci na permanentny magnet 6
nulovy. Udaj reverzného citaca 15 je- potom
umerny vstupnej uhlovej rychlosti (otackam).
Okrem tohoto &islicového vystupu je ~eSte

mozno vyuZivat i analégovy vystup snimaca
pre udely analogového riadenia alebo mera-
nia otacok.

Snimanie vhlového vychylenia permanent-
ného magnetu 6 z nulovej polohy sa moze
robif i inymi principmi snimania odchyliek
napr. fotoelektrickym, induk¢nym, transfor-
matorovym a podobne. Snima¢ sa moéZe uspd-
sobit i na valcovi konstrukciu permanentné-
ho magnetu, virivou kotvou i budiacou ciev-
kou hrnéekového tvaru.

PREDMET VYNALEZU

1. Cislicovy kompenzadny snima¢ uhlovej
rychlosti s elektroindukénym prevodom
a magnetoelektrickou spéatnou vézbou skla-
dajuci sa z mechanickej a elektronickej
¢asti je vyznadeny tym; Ze pozostava z puz-
dra (4), v ktorom je v Tavom loZisku (3)
ulozeny vystupny hriadel (1), na ktorom
je upevnend elektricky vodiva viriva kot-
va (2) a na puzdre (4) je upevnend budia-
ca cievka (8), pri¢om v puzdre (4) je v pra-
vom loZisku (7) ulozeny hriadel (5), na kto-
rom je uloZeny permanentny magnet (6)
a hriadel (5) je spojeny s kridelkom (9),
ktoré s hornou elektrédou (10) a dolnou
elektrédou (11) tvoria diferencidlny kon-
denzator, pricom na hornd elektrodu (10)
je pripojeny prvy vystup horného osci-
latora (12) a druhy jeho vstup je pripojeny

na kridelko (9) a na prvy vstup druhého
oscilatora, (13), ktorého druhy vstup je pri-
pojeny na dolnu elektrodu (11) a jeho dru-
hy vystup je pripojeny na treti vstup
frekvenéného diskriminatora (14) a jeho
prvy vystup je pripojeny na druhy vstup
frekvenéného diskriminatora (14) a na dru-
hy vystup horného oscilatora (12), ktorého
prvy vystup je pripojeny na prvy vstup
frekvenéného diskrimindtora (14) spojené-
ho cez reverzny ¢itaé (15) jednak s displey-
om (17) a jednak s ¢islicovo-analogovym
prevodnikom (16), ktorého prvy vystup je
spojeny s prvou analégovou svorkou (19)
a so zosiltiovadom (20) a druhy jeho vystup
je spojeny s.druhou analégovou svorkou
(18) a so zosiliovacom (20), ktorého obidva
vystupy su spojené s budiacou cievkou (8).
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