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{54) Reguldtor otdek asynchronnfho motoru

ReBeni se tykd regulace otdlek asyn-
chronniho motoru fro pohon ventildtoru, - ) I
pFidemZ k regulaci se pouzivéd fdzového
posuvu impulsld na Fidic{ elektrodd triaku,
zapojeného do série k vinuti asynchronnfho &~
motoru. Stabilizace rychlosti otdlek venti-
1l4toru ge dosafena pomoci zéporné zpdtné 1
vazby. tilesu ventildtoru je pfipevnén
snimal vibraci, Jjeho% vystup je pi‘gs impe-
dandni m¥ni& se zesilovalem, usmdrnoval w
se zesilovadem, integradni élének a ple-
vodnik stejnosmdrného napdti na fézovy
posuv impulsd pfipojen na Fidici elektrodu I
trieku, zapojeného sériové k vinut{ asyn-
chronnitho motoru. o

N
—ab

243668




7/

243668 ; 2
Vynélez se tykd reguldtoru otdfek assynchromnfho motoru pro pohon ventildtord.

V saudasné dobs se pro pohon ventilétord pou¥fivajf asynchronni motory. Pro jejich
uif{véni hovo¥{ vysokd spolehlivost a melé po¥adavky na uUdribu. Jejich nedostatkem viak
zlstdvd Fizeni otdZek.

Pro zu&nu otddek se vyuZivé zmdn skluzu asynchronnich otdfek proti synchronnim. Ro-
ta¥ni moment.elektromotoru Je pfimo uUm¥rny druhé mocnind svorkového nap&ti elektromotoru,
a tak snifenf otdSek elektromotoru je mo¥no doséhnout zmen¥ovénim jeho gvorkového nap&ti.

Pro zmdnu svorkového napdtf se poufivéd prediazeného odporu, na kterém vznikd poZa-
dovany Ubytek nap&ti. PFi tomto zplisobu zm¥ny svorkového napdti elektromotoru viek do-
chdzi ke ztirét¥ elekirické energie, kterd se ve form¥ tepla vyzér{ bez uZitku do prostoru.

Uvedeny nedostatek odstraﬁuje reguldtor otd&ek asynchronniho motoru podle vyndlezu,
- Jeho% podstata spo¥ivéd v tom, %e k ventildtoru je piipevndn snima¥ vibraci a jeho vystup
Je pfipojen pres impedan¥ni mé&ni¥ se zesilovalem na usmérnovad se zesilovadem, ktery je
dédle pres integra¥ni ¥lédnek a pFfevodnik stejnosmdrného napdti na fdzovy posun impulsd
pfipojen na ¥idic{ elektrodu trisku zapojeného sériovd k vinut{ asynchronniho motoru.

Vyhody uvedeného releni spo¥ivaji ve snadné instalaci regulace na jiZ zabudoveny ven-
tildtor pohdndny asynchronnim motorem a ve sniZené hludnosti, kterd se vyrezn& projevi
Ji% pFi desetiprocentnim zmendeni .otd¥ek ventildtoru. P¥i poufiti vhodného pievodniku je
mo%no vykon regulovat od 1 do 99 %.

Regulace otd¥ek asynchronniho motoru podle vyndlezu je zndzornin blokovym schéma-
tem na pPipojeném vykresu.

Do série s jednofdzovym asynchronnim motorem | s ventildtorem je zapojen triak J a na
t8leso ventildtoru je p¥ipevnsn snima¥ 2 vibraci{. Vystup snimade 2 vibraci je p¥ipojen na
impedan¥ni mdni¥ 4 se zesilovalem, ktery je ples usmérnovad 5 se zesilovadem, integralnig
&ldnek 6 a pfevodnik 7 stejnosm&rného ﬁapéti na fézovy posuv impulsd piipojen na Fidicf
elektrodu triaku 3.
~

Zménou fdzového posuvu zapalovaciéh impulst privdddnych na Fidicf elektrodu trisku 3
1ze plynule mnit vykon pFivédény na svorky asynchronntho motoru L. Motor pohén3jici venti-
ldtor Je zatdZovdn brzdnym momentem Iopatek ventildtoru.

ZatdZovacl mdment ventildtoru mé kvhdfaticky pribsh, P#i konstantnim svorkovém napdti
asynchronniho motoru ] se sniZenim iét3§ovaciho momentu ventildtoru zvy31l otddky hi{dele

<€ Q.
asynchronniho motoru 1 a naopak.
v o P {dele

Konstentnfch otd&ek ventildtoru lze pak dosdhnout navrifenou regalaci vykonu, zapojenou
v zdporné zpstné vazbd. Udagje o rychlos?i Statent ventildtoru se ziskdvaj{ pomoci snimaZe
2 vibraci, tvoreného napfiklad plezoelektriékym méniZem.

Tento piezoelektricky mi3ni¥ je upevnin na pevné, nerotujfcf ¥dsti ventildtoru a v
dlsledku jeho vibraci se na vy¥stupnich svorkdch m&nile objevuje elektricky ndboj, ktery se
v impedaninim m&ni¥i 4 se zesilovafem upravuje a napsti umdrné velikosti vibraci.

Stiidavy signél se ddle usmdrhuje a podklddé stejnosm¥rnou sloZkou, Velikosg gesileni
signdlu tvofendho stegnosmdrnou sloZkou ne které je superponovén signdl pfichdzejici
z impedan¥niho m¥nile 4 se zesilovalem je mo¥no mé&nit podle potieby regulace.

tegradnf Sldének § vytvéFi gpoidd¥ni odezvy regulétoru na zmdny vibraci a Zabranuje
kmitdni reguladni goustavy. Vystup prevodniku J stejnosmirného napdt{ na fdzovy posuv impulsd
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Jje pripojen na ¥idici elektrodu trieku 3 a pfl pouZiti vhodného pFevodniku miZe byt vy~
kon regulovén od 1 do 99 %, col odpovidd fdzovému posuvu Fidicfch impulsd od 20 do 160°,

Po pfipojeni regulované soustavy na sii se na vstupu pfevodniku 7 stejnosmrného nap¥-
t{ na f4zovy posuv impulsd objevi takové stejnosmirné nap&tf{, %e na Jeho v¥stupu dojde
k minimélnimu fdzovému posuvu impulsd a triak J propoust{ maximdlni vykon.

Asynchronni motor } se proto rozbihd s plnym napéjecim rozpdtim na svorkédch statoru.
Viivem vibraci ventildtoru se na vstupu pfevodniku ] stejnosmdrného nap&ti na fézovy po-
suv impulsd stejnosm¥rné nepdti{ zvyZuje a v disledku reguledni smyZky se zépornou zp&tnou
vazbou se oté¥ky asynchromniho motoru j ustdli na velikosti odpovidajici piednastaveni
stejnosmé&rné sloZky signdlu.

PREDMET VYINALEZU

Reguldtor otd¥ek asynchronniho motoru pro pohon ventildtoru, vyznaleny tim, %e k t&-
lesu ventildtoru je p¥ipevndn snimad (2) vibract, jeho¥ vystup je pfes impeden¥ni m3nid
(4) se zesilovalem, usmdrnovad (5) se zesilova¥em, integradnl ¥lének (6) & prevodnik (7)
stejnosm¥rného napéti na fézovy posuv impulsd pFipojen na ¥{dici elektrodu trieku (3),
zapojeného sériovd k vinut{ asynchronnfho motoru (1).

1 vykres
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