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Die Erfindung betrifft eine Snowboard-Bindung zum
Befestigen eines Snowboard-Schuhs an einem Snowboard,
mit einer Basis, die geeignet ist, den Snowboard-Schuh
aufzunehmen, einem ersten und einem zweiten Eingriffs-
element, die an der Basis fiir die Bewegung zwischen einer
offenen Position und einer geschlossenen Position befes-
tigt sind, wobei die Eingriffselemente dazu geeignet sind, in
eine erste laterale Seite und die gegeniberliegende latera-
le Seite des Schuhs einzugreifen. Dabei ist jedes der bei-
den Eingrifiselemente (7) mit einem Ubertotpunktverriege-
lungsmechanismus (57, 61, 63) versehen, der geeignet ist,
die Eingrifiselemente in ihrer geschiossenen Position nicht-
I6send zu verriegeln.
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Snowboard-Bindung zum Befestigen eines Snowbaard-
Schuhs an einem Snowboard, mit einer Basis, die geeignet ist, den Snowboard-Schuh aufzupeh-
men, einem ersten und einem zweiten Eingriffselement, die an der Basis fir die Bewegung
zwischen einer offenen Position und einer geschlossenen Position befestigt sind, wobei die [Ein-
griffselemente dazu geeignet sind, in eine erste laterale Seite und die gegentberliegende latdrale
Seite des Schuhs einzugreifen.

Die meisten herkdmmlichen Bindungssysteme fur weiche Snowboard-Schuhe sind keine JEin-
stiegs”-Systeme, die vom Fahrer durch einfaches Einsteigen in die Bindung automatisch betftigt
werden kénnen. Diese Bindungen umfassen typischerweise einen steifen, hohen Ruckteil, in wel-
ches die Ferse des Schuhs gegeben wird, und einen oder mehrere Riemen, welche den Schuh an
der Bindung befestigen. Solche Bindungen kénnen in der Verwendung etwas unkomfortabel gein,
da der Fahrer nach jeder Fahrt jeden einzelnen Riemen vor der Benutzung des Sesselliftes |los-
schnallen muR, um den Schuh zu loésen, und danach vor der nachsten Fahrt wieder jeden einzel-
nen Riemen zuschnallen muf.

Es wurden andere Bindungen fur weiche Schuhe entwickeit, die keine Riemen verwengien,
sondern steife Eingriffselement benutzen, um den Schubh in lésbaren Eingriff mit der Bindun%zu

bringen. Diese Systeme umfassen typischerweise einen Griff oder einen Hebel, der betatigt wer-
den muB, um eines der Eingriffselemente in Eingriff mit dem Snowboard-Schuh zu bringen ungd es
aus diesem Eingriff zu l6sen, und daher handelt es sich um keine Einstiegssysteme, die vom Fah-
rer durch einfaches Einsteigen in die Bindung automatisch betatigt werden. Die Notwendigkeit, |[den
Griff oder den Hebel jedesmal mechanisch zu betatigen, um den Schuh in der Bindung zu veyrie-
geln, macht es unkomfortabler und zeitaufwendiger, die Schuhe des Fahrers jedesmal, wenn der
Fahrer eine Fahrt beendet hat, mit dem Snowboard zu verbinden.

Weiters verwenden herkémmlichere Bindungen, die starre Eingriffselemente und einen Bgtati-
gungsgriff oder Hebel verwenden, im allgemeinen eine groRe Feder, welche die Bindung unter
Federspannung stelit, um sie in der geschlossenen Position zu halten. Somit mul der Fahrer pum
Offnen der Bindung eine wesentliche Kraft auf den Griff oder den Hebel austiben, was die Anyen-
dung der Bindung erschwert.

Bei einer bekannten Ausbildung der eingangs genannten Art gemaR AT 000171 U1 werder] die
Eingriffselemente durch Federkraft in der SchlieRstellung gehalten, was bedeutet, dal die Feder-
kraft entsprechend hoch sein muB, um ein unerwiinschtes Freigeben des Schuhes zu verhindern.
Dies bedeutet, daB diese hohe Federkraft beim Offnen der Bindung uber den Auslésehebel aufge-
bracht werden muR}, um die Eingriffselemente aus den entsprechenden Ausnehmungen heraubzu-
bewegen. AulRerdem ist trotz hoher Federkraft nicht sichergestelit, dal® es bei htheren Lenkkraften,
2.B. in Verbindung mit StéRen, nicht zu einem ungewoliten Offnen der Bindung kommen kann, was
zum Sturz des Fahrers und damit moglicherweise zur Verletzung desselben fiihren kann.

In Anbetracht des zuvor Gesagten ist es eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine ver-
besserte Einstiegsbindung zur Befestigung eines Schuhs an einem Snowboard zu schaffen, bei
welcher die Nachteile der bekannten Art vermieden sind. )

ErfindungsgemaR wird dies dadurch erreicht, daB die Eingriffselemente mit einem Ubeftot-
punktverriegelungsmechanismus versehen sind, der die Eingriffselemente in der SchlieRsteljung
der Bindung nicht-idsend verriegelt. Damit wird bei geringen erforderlichen Offnungskraften ein
ungewolites Offnen der Bindung zuveriassig vermieden, da eine Ubertotpunktverriegelung seLbst—

sperrend ist und damit jede auf die Eingriffselemente im Sinne eines Abhebens des Schuhes jauf-
gewandte Kraft die Ubertotpunktverriegelung im Sinne eines SchlieBens belastet. "Nicht-losend"
bedeutet dabei, daR die Bindung im Gegensatz zu "selbstidsenden” Sicherheitsbindungen| nur
dann den Schuh freigibt, wenn die Bindung aktiv vom Fahrer gedffnet wird. Die erﬁndungsgen’ﬁl&e
Bindung erzielt damit eine hohe Verriegelungskraft, wobei nur eine geringe Offnungskraft effor-
derlich ist.

GemaR einer beispielhaften Ausfiihrungsform wird eine Snowboard-Bindung zur Befestiqung
eines Snowboard-Schuhs an einem Snowboard geschaffen. Die Bindung umfalt eine Basis| ein
erstes Eingriffselement, das beweglich an der Basis befestigt ist, welches dazu geeignet ist, in ine
erste laterale Seite des Schuhs einzugreifen, und ein zweites Eingriffselement, das beweglich an
der Basis befestigt ist, welches dazu geeignet ist, in eine zweite laterale Seite des Schuhs gegen-
Uber der ersten lateralen Seite des Schuhs einzugreifen.
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In einer anderen beispielhaften Ausfuhrungsform wird eine Snowboard-Bindung geschaffen,
die eine Basis umfallt, ein erstes, an der Basis befestigtes, Eingriffselement, das dazu geeignet ist,
in eine erste laterale Seite des Schuhs einzugreifen, ein zweites Eingriffselement, das an der Basis
beweglich befestigt und dazu geeignet ist, in eine zweite laterale Seite des Schuhs gegentber der
ersten lateralen Seite des Schuhs einzugreifen, und eine Beinstiitze mit hohem Ruickteil, die an der
Basis befestigt ist.

In einer weiteren beispielhaften Ausfiihrungsform wird eine Snowboard-Bindung geschaffen,
die eine Basis mit einer Basisplatte umfaRt, welche dazu geeignet ist, eine Sohle des Snowboard-
Schuhs aufzunehmen; ein erstes Eingriffselement, das an der Basis befestigt ist und dazu geeignet
ist, in eine erste laterale Seite des Schuhs einzugreifen; und ein Paar Eingriffsfinger, die dazu ge-
eignet sind, in eine zweite laterale Seite des Schuhs gegeniber der ersten lateralen Seite des
Schuhs einzugreifen, wobei das Paar Eingriffsfinger einen vorderen Eingriffsfinger und einen hinte-
ren Eingriffsfinger umfaRt, wobei das Paar Eingriffsfinger an der Basis schwenkbar fur eine Bewe-
gung zwischen einer offenen Pasition und einer geschiossenen Position befestigt ist, wobei das
Paar Eingriffsfinger so befestigt ist, daR sich der hintere Eingriffsfinger weiter tiber die Basis er-
streckt als der vordere Eingriffsfinger, wenn sich die Eingriffsfinger in der offenen Position befinden.

In einer weiteren beispielhaften Ausfuhrungsform wird eine Snowboard-Bindung geschaffen,
umfassend eine Basis; ein bewegliches Eingriffselement, das an der Basis befestigt und dazu
geeignet ist, sich zwischen einer offenen Position und einer geschlossenen Position zu bewegen,
wobei das bewegliche Eingriffselement den Schuh in der Bindung festlegt; und einen Ubertotpunkt-
sperrmechanismus, der dazu geeignet ist, das bewegliche Eingriffselement in der geschlossenen
Position zu verriegeln, wobei der Verriegelungsmechanismus eine Nockenoberflache umfalt, die
mechanisch mit dem beweglichen Eingriffselement gekoppelt ist, und einen mit Nocken versehe-
nen Sockel, der dazu geeignet ist, die Nockenoberfldche aufzunehmen, wenn sich das bewegliche
Eingriffselement in der geschlossenen Position befindet, wobei der Verriegelungsmechanismus so
angeordnet ist, dal’ eine Hebekraft, die am beweglichen Eingriffselement durch den Snowboard-
Schuh erzeugt wird, wenn sich das Eingriffselement in der geschlossenen Position befindet, die
Nockenoberflache in den mit Nocken versehenen Sockel setzt, wodurch das Eingriffselement in
der geschlossenen Position gehalten wird.

Die Erfindung sowie weitere vorteilhafte Ausgestaltungen werden nachfolgend anhand von in
den angeschlossenen Zeichnungen dargesteliten Ausfuhrungsbeispielen naher erldutert. Fig. 1
zeigt eine Perspektivansicht zweier Bindungen gemaR der vorliegenden Erfindung, die beide an
einem Snowboard befestigt sind und einen Schuh aufnehmen, Fig. 2 ist eine Querschnittsansicht
entlang der Linie 2-2 der Fig. 3, welche die Art und Weise zeigt, in der ein Fahrer in eine Bindung
geman einer Ausfilhrungsform der vorliegenden Erfindung einsteigt. Fig. 3 gibt eine Perspektivan-
sicht der Zwei-Hebel-Ausfithrungsform der vorliegenden Erfindung wieder; Fig. 4 ist eine Draufsicht
der Bindung gemaR Fig. 3; Fig. 5 veranschaulicht eine Querschnittsansicht entlang der Linie 5-5
der Fig. 4 eines Bindungsverriegelungsmechanismus gemaf einer Ausfihrungsform der Erfindung;
Fig. 6A gibt eine Querschnittsansicht entlang 6-6 der Fig. 5 wieder, die den Verriegelungs-
mechanismus in der geschiossenen Position zeigt; Fig. 6B zeigt die Querschnittsansicht ebenfalls
entlang 6-6 der Fig. 5, die den Verriegelungsmechanismus in der zum Verriegeln bereiten Position
zeigt; Fig. 6C stellt die Querschnittsansicht wieder entlang 6-6 der Fig. 5§ dar, die den Verriege-
lungsmechanismus in der offenen Position zeigt; Fig. 7 ist eine vereinfachte Draufsicht, die eine
Anzahl von Winkeln zeigt, welche fiir die Befestigung der Eingriffselemente und Schwinghebel des
Verriegelungsmechanismus gemaR einer Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung relevant
sind; Fig. 8 zeigt eine vereinfachte, schematische Draufsicht, die teilweise weggebrochen ist, um
die Einzelheiten des Verriegelungsmechanismus gemanR einer Ausfuhrungsform der vorliegenden
Erfindung zu zeigen; Fig. 9 veranschaulicht eine Querschnittsansicht entlang der Linie 9-9 der Fig.
8, welche einen Schuh zeigt, der in die Zwei-Hebel-Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung
einsteigt, wobei sich beide Verriegelungsmechanismen in der offenen Position befinden; Fig. 10
stellt eine Querschnittsansicht entlang der Linie 9-9 der Fig. 8 dar, welche einen Schuh zeigt, der in
Eingriff mit der Zwei-Hebel-Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung steht, wobei sich beide
Verriegelungsmechanismen in der geschlossenen Position befinden; Fig. 11 gibt eine teilweise
Schnittansicht von oben der Ein-Hebel-Ausfilhrungsform der vorliegenden Erfindung wieder;
Fig. 12 ist eine Querschnittsansicht entlang der Linie 12-12 der Fig. 11, die die Ein-Hebel-Ausfiih-
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rungsform in der offenen Konfiguration zeigt; Fig. 13 zeigt eine Querschnittsansicht entiang der
Linie 12-12 der Fig. 11, die die Ein-Hebel-Ausfiihrungsform in der geschlossenen Konfiguration
zeigt; Fig. 14 schlieBlich stellt eine Querschnittsansicht entlang der Linie 12-12 der Fig. 11 dar,
welche die Ein-Hebel-Ausfithrungsform der vorliegenden Erfindung zeigt, die verhindert, dasich
der Verriegelungsmechanismus an der nach der Mitte zu gelegenen Seite der Bindung verriggelt,
weil der Verriegelungsmechanismus an der lateralen Seite noch nicht die zur Verriegelung bereite
Position erreicht hat.

Fig. 1 ist eine schematische Perspektivansicht eines Snowboard-Schuhpaares 1, das an ejnem
Snowboard 5 Uber ein Paar Bindungen 3 gemaR einer beispielhaften Ausfuhrungsform der vorlie-
genden Erfindung befestigt ist. Die Bindungen 3 umfassen jeweils ein Paar Eingriffselementg fur
den Eingriff in die lateralen Seiten der Schuhe, und einen Griff 41. Die Bindung ist so konstjuiert
und angeordnet, daR die Eingriffselemente den Schuh 1 automatisch in der Bindung verriegeln,
wenn der Fahrer in die Bindung einsteigt, ohne daR dazu eine Betatigung des Griffes 41 notwgndig
ist. Der Griff 41 wird nur dazu verwendet, die Bindung von einer verriegelten Position in eine entrie-
gelte Position zu bewegen, und dies kann ohne wesentlichen Kraftaufwand durch den Fahrer ¢
gen.

Die Bindung der vorliegenden Erfindung erméglicht ein rasches und einfaches Verbinden und
ein ebensolches Freigeben der Schuhe des Fahrers mit dem Snowboard. Vor dem Beginn gines
Laufs steigt der Fahrer einfach in die Bindungen 3, wodurch die Eingriffselemente automatis
Schuhe 1 am Snowboard 5 befestigen. Nach Beendigung des Laufs kann der Fahrer den Griff 41
der hinteren Bindung hochheben, um die Bindung zu Iésen und den hinteren Schuh freizuggben,
wodurch der Fahrer das hintere Bein verwenden kann, um das Snowboard zum Sessellift enflang
zu schieben. Nachdem der Griff 41 hochgehoben wurde und der Fahrer aus der Bindung aysge-
stiegen ist, nimmt die Bindung 3 automatisch die offene Position ein, in der sie dazu bereit ist| den
Schuh aufzunehmen und automatisch in ihn einzugreifen. Somit kann der Fahrer, nachdem erjvom
Lift ausgestiegen ist, einfach in di¢ Bindung einsteigen, um den Schuh automatisch zu verriegeln
und den néachsten Lauf zu beginnen.

Wenngleich die Bindung der vorliegenden Erfindung diesbezuglich nicht eingeschrankt ist,
bietet die Befestigung einer Schuhschaft-Stiitze mit hohem Ruckteil an der Bindung einen wepent-
lichen Vorteil. Insbesondere wird bei manchen Schuh- und Bindungssystemen einschlieflich Ein-
stiegssystemen fir weiche Schuhe der hohe Rickteil am Schuh anstatt in der herkémmlichen
Weise an der Bindung befestigt. Diese Systeme umfassen typischerweise ein Bindungseingriffs-
element, das sich an jeder lateralen Seite der Bindung fur den Eingriff mit einer entsprechenden
zusammenpassenden Einrichtung am Snowboard-Schuh befindet. Herkdmmlicherweise is{ das
Bindungseingriffselement an einer Seite des Schuhs unbeweglich befestigt, und das Eingrifisele-
ment auf der anderen Seite kann von einer offenen Position, in weicher der Fahrer in die Bingung
einsteigen kann, in eine geschlossene Position bewegt werden, welche den Schuh in der Bindung
verriegelt. Um in eine solche Bindung einzusteigen, senkt der Fahrer typischerweise seinen Schuh
von einer Position direkt Uber der Bindung ab und richtet die entsprechende zusammenpassende
Einrichtung des Schuhs am unbeweglichen Eingriffselement aus. Danach senkt der Fahrdr die
andere Seite des Schuhs ab, was einen Ausldser aktivieren kann, um das bewegliche Eingrifisele-
ment in die geschlossene Position zu bringen, wenn es sich bei der Bindung um ein Eins iegs-
system handelt. Wenn es sich bei der Bindung nicht um eine Einstiegskonstruktion handelt, betatigt
der Fahrer einen Griff oder Hebe!, um die Bindung in die geschlossene Konfiguration zu bringen.

Um die zusammenpassende Einrichtung des Schuhs mit dem unbeweglichen Eingriffsele
im oben beschriebenen herkémmlichen Bindungssystem auszurichten, mu der Fahrer typis|
weise den Schuh zur Seite der Bindung hin neigen, auf der das unbewegliche Eingriffsele
befestigt ist, so daR der Schuh anfanglich auf dieser Seite der Bindung tiefer ist als auf der ande-
ren. Erst nachdem das unbewegliche Eingriffselement mit der entsprechenden Vorrichtung am
Schuh zusammengepaft wurde, senkt der Fahrer die andere Seite des Schuhs in den Eingr
der Bindung. Dieser Einstiegsvorgang ist relativ einfach, wenn der hohe Ruckteil am Schuh tefes-
tigt ist. Jedoch wirde es beim Einstieg in eine Bindung mit einem unbeweglichen Eingriffselgment
zu Schwierigkeiten kommen, wenn der hohe Ruckteil direkt an der Bindung befestigt ware. Insbe-
sondere ist der hohe Ruckteil von der Ferse der Bindung herkommlicherweise nach oben undinach
vorne geneigt, so daR ein an der Bindung befestigter hoher Ruckteil fur den Fahrer ein Hing ernis
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bei dem Versuch darstellen wirde, den Schuh in die Bindung zu senken und gleichzeitig den
Schuh auf eine Weise zu neigen, die notwendig ist, um dessen zusammenpassende Einrichtungen
am unbeweglichen Eingrifiselement der Bindung auszurichten. Wenngleich es fur den Fahrer
maglich ware, diese Ausrichtung durchzufohren und den Vorgang des Einstiegs in die Bindung
abzuschlieRen, wirde der EinstiegsprozeR unkomfortabler und schwieriger sein als erwinscht.

Um die zuvor genannten Probleme zu l8sen, betrifft eine Ausfuhrungsform der vorliegenden
Erfindung eine Einstiegsbindung, bei der das Eingriffselement an beiden Seiten von einer offenen
in eine geschlossene Position bewegt werden kann. Wenngleich diese Ausfiuhrungsform der vor-
liegenden Erfindung in dieser Hinsicht nicht beschrankt ist, erleichtert sie den Vorgang des Ein-
stiegs in die Bindung, wenn die Bindung einen daran befestigten hinteren Ruckteil umfaidt. Das
Anbringen des hohen Riickteils direkt an der Bindung anstatt am Schuh fihrt zu einem Schuh- und
Bindungssystem, daR fir die Fahrer herkdmmlicher und vertrauter ist, da, wie oben diskutiert, her-
kémmiiche Riemenbindungen fur weiche Snowboard-Schuhe typischerweise einen hohen Ruckteil
umfassen, der an der Ferse der Bindung befestigt ist. Daruber hinaus wird die Konstruktion des
Schuhs durch das Entfernen des hohen Ruckteils vom Schuh einfacher, und es I&Bt sich dadurch
mit dem Schuh bequemer gehen, was fur Fahrer, die sich an das einfache Gehen in weichen
Snowboard-Schuhen gewdhnt haben, ein wesentliches Merkmal darstelit.

Fig. 2-11 zeigt eine Ausfihrungsform einer Bindung gemaB der vorliegenden Erfindung. Die Art
und Weise, in der der Fahrer in die Bindung einsteigt, wird unter Bezugnahme auf Fig. 2 beschrie-
ben, welche einen Snowboard-Schuh 1 wahrend des Einstiegs in die Bindung 3 veranschaulicht,
die am Snowboard 5 befestigt ist. Fig. 2 ist eine Querschnitts-Seitenansicht der Bindung, welche
nur eines des Paares von beweglichen Eingriffselementen 7 in einer offenen Position zeigt. Die
Bindung 3 umfalit weiters eine Basisplatte 9, an der das bewegliche Eingriffselement 7 befestigt
ist, sowie einen Fersenbogen 11, der ebenfalls an der Basisplatte befestigt ist. in der dargesteliten
Ausfuhrungsform sind die Eingriffselemente 7 drehbar an der Bindungsplatte 9 zur Drehung zwi-
schen der offenen Position von Fig. 2, in der das Eingriffselement nach oben weg von dem Schuh
gedreht wird, zu einer in Fig. 6A dargesteliten geschlossenen Position befestigt, in der das Ein-
grifiselement sich nach unten in eine Position gedreht hat, in der es in den Schuh eingreift und sich
in einer im wesentlichen horizontalen Konfiguration im wesentlichen parallel zur Basisplatte 9
erstreckt.

In der in den Figuren gezeigten Ausfuhrungsform besitzt jedes bewegliche Eingriffselement 7
ein Paar Eingriffsfinger 15 und 17 und ist dazu geeignet, in einen Snowboard-Schuh mit einem
Paar Aussparungen 19 und 21 einzugreifen, die sich an der zur Mitte hin gerichteten Seite und der
lateralen Seite des Schuhs befinden. Die lateralen Aussparungen kénnen im Schuh Uber einen
Ubergangsteil 23 geschaffen werden, wie dies in der gleichzeitig anhangigen US-Anmeldung
Nr. 08/584.053 (DE 196 16 559 C2) beschrieben ist, die hierbei durch Referenz aufgenommen
wird, bei der es sich um einen einteiligen formgeprefiten Kunststoffteil handelt, der an die Sohle
des Schuhs angebracht ist. Es sollte jedoch so verstanden sein, dal® die Erfindung in dieser Hin-
sicht nicht eingeschrankt ist, und daR die Bindung der vorliegenden Erfindung mit Schuhen ver-
wendet werden kann, die dazu geeignet sind, auf andere Arten und Weisen in die Eingriffsele-
mente der Bindung einzugreifen. Weiters solite beachtet werden, daf3, obwohi die Verwendung
zweier beabstandeter Eingriffsfinger an einer Seite des Schuhs dadurch Vorteile mit sich bringt,
daf sie den Eingriff zwischen der Bindung und dem Schuh starken, insbesondere dann, wenn die
Schuhaussparungen in einer Plastik-Ubergangsflache ausgebildet sind, die vorliegende Erfindung
nicht auf eine Bindung beschrankt ist, die ein Eingriffselement mit zwei Eingriffsfingern an einer
Seite des Schuhs verwendet.

Um in die Bindung gemaR Fig. 2-11 einzusteigen, wird das Eingriffselement 7 an jeder Seite
der Bindung zuerst wie unten diskutiert in die offene Position gestelit. Danach setzt der Fahrer den
Schuh in die Vorderseite der Bindung und schiebt die Ferse in die vom Pfeil A in Fig. 2 angezeigte
Richtung nach hinten. Wahrend der Fahrer den Schuh nach hinten in die Bindung schiebt, behalt
er mit dem Ballenbereich des FuRes 24 den Kontakt mit einer Auflage 29 bei, die sich aus den
unten diskutierten Griinden am Snowboard befindet, und schiebt den Schuh nach hinten, bis die
Ferse in die Schuhschaft-Stitze mit hohem eingreift, in welcher Stellung die Aussparungen 19 und
21 an den Eingriffsfingern 15 und 17 ausgerichtet und Gber diesen angeordnet sind. An diesem
Punkt senkt der Fahrer die Ferse des Schuhs, wodurch er die beweglichen Eingriffselemente 7 auf
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eine unten beschriebene Weise ausldst, so daB sie sich in Eingriff mit dem Schuh bewegen| und
den Fahrer in der Bindung verriegeln.

Wenn der Fahrer in der oben beschriebenen Weise in die Bindung steigt, wird der Schuh
Fig. 2 dargestellt geneigt, so daR die Ferse des Schuhs im Hinblick auf die Grundplatte mehr

erleichtern. Insbesondere erstreckt sich, wie in Fig. 2 dargestellt, der hintere Eingriffsfingeq 15,
wenn sich die Bindung in der offenen Konfiguration befindet, mehr oberhalb der Basis-platte § als
der vordere Eingriffsfinger 17, wodurch er der Konfiguration der hinteren und vorderen Aussparun-
gen 19 und 21 entspricht, wenn der Fahrer in die Bindung einsteigt. In der geschlossenen Korfigu-
ration sind der hintere und der vordere Eingriffsfinger 15 und 17 jedoch in einer Ebene ausgerightet
(d.h. sie erstrecken sich um den selben Abstand oberhalb der Basisplatte), um der Konfiguration
des Schuhs zu entsprechen, nachdem die Ferse des Schuhs nach unten auf die Bindungsplatte
abgesenkt wurde.

Die in Fig. 2-11 dargestelite Ausflihrungsform der vorliegenden Erfindung ist ein Bindungsgatz,
welcher eine Anzahl von Merkmalen umfait, die, wenngleich vorteilhaft, doch nicht wesentlich
sind. Zum Beispiel umfafit der Satz eine Niederhaltescheibe 25 (Fig. 3), die in einer Offnung (picht
dargestellt) in der Basisplatte 9 der Bindung aufgenommen ist und umfat eine Anzahl an Lochern
zur Aufnahme von Schrauben 27, welche die Bindung am Snowboard 5 befestigen. Die Haltesghei-
be erméglicht die Einstellung der Drehausrichtung der Basisplatte relativ zum Snowboard.| Der
Bindungssatz umfaiit weiters die Auflage 29, die sowoh| vor als auch hinter der Basisplafte 9
angeordnet ist. Die Auflage 29 besitzt eine Dicke, die im wesentlichen gleich der Dicke der Basis-
platte ist, und hilft dabei, einen stabilen FuRbereich fur den Schuh zu schaffen, wenn dieser in die
Bindung aufgenommen wird. Ein hoher Riickteil 13 kann an dem Fersenbogen 11 an beiden Sgiten
der Bindung mittels einer Schraube 31 mit einer zugehdrigen Mutter 33 befestigt sein, die in einem
langlichen Schiitz 35 aufgenommen ist. Der Schlitz 35 ermdglicht es, dall der Befestigungsgunkt
der Bindung entlang beider Seiten der Bindung vorwarts und ruckwarts eingestelit wird. Diese|Ein-
stellbarkeit erméglicht es, daf die Bindung um eine Achse gedreht werden kann, die im wesent-
lichen normal zur Basisplatte 9 ist, was eine Anzahl an Vorteilen bietet, wie dies im US-Patent
Nr. 5.356.170 beschrieben ist, das hiermit durch Referenz aufgenommen ist.

Der Fersenbogen 11 ist an der Basisplatte 9 mittels einer Gruppe von vier Schrauben 37 bgfes-
tigt (Fig. 3-4). In einer Ausfiihrungsform der Erfindung wird ein Einstellbarkeitsmerkmal geschgffen,
so daB die Position des Fersenbogens entlang der Langsachse der Basisplatte 9 eingestelit wer-
den kann. Auf diese Weise kann eine einzige Fersenbogen- und Basisplattenkombination einge-
stellt werden, um Schuhe unterschiedlicher GréRe aufzunehmen. In der dargesteliten Ausfiihrungs-
form wird das Einstellbarkeitsmerkmal durch eine Vielzahl an Léchern 39 geschaffen, die am|Fer-
senbogen 11 fur jede Schraube 37 vorhanden sind. Es sollte jedoch so verstanden werden,| dal
das Einstellbarkeitsmerkmal auch auf viele andere Arten geschaffen werden kann, wie zum|Bei-
spiel durch Schaffung einer Vielzahl an beabstandeten Lochern in der Basisplatte anstatt im Fer-
senbogen, um jede der Schrauben 37 aufzunehmen.

Wie oben beschrieben, umfaRt eine Ausfihrungsform der Erfindung ein bewegliches Ein

Bindung angeordnet ist. Diese Eingriffselemente sind ident mit jenen, die in der gleichzeitig anhan-
gigen US-Patentanmeldung Nr. 08/655.021 beschrieben werden, welche hiermit durch Refdrenz
aufgenommen wird. Wie in den Figuren dargestellt, sind in einer Ausfithrungsform der Erfinflung
die Eingriffsfinger dazu geeignet, mit einem Schuh vertraglich zu sein, bei dem die oberen
flichen 19U und 21U (Fig. 2 und BA-C) der Schuhaussparungen von der hinteren Seite der
sparung bis zur Kante des Schuhs nach oben geneigt sind, und die unteren Aussparungsober-
flachen 18L und 21L nach unten geneigt sind, so daR jede Aussparung an ihrem &ueren Umfang
aufgeweitet ist, um das Einfugen des Eingriffselementes 7 zu erleichtern. Die untere Oberfiiche
eines jeden Eingriffsfingers 15 und 17 kann ebenfalls nach oben geneigt sein, um dem Winkg! der
unteren Aussparungsoberflachen 19L und 21L zu entsprechen, wie dies bei 17L in Fig. 6A darge-
stellt ist, um das Zusammenpassen der Aussparungen mit den Eingriffselementen weiter zj er-
leichtern. Wenn diese Winkel zusammengepaldt sind, liegt die untere Oberfldche 17L des Eingriffs-
elementes biindig an der unteren Oberflache 21L der Aussparung an, wenn die Bindung geschlos-
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sen ist. Beispiele fur Winkel, die fur die Aussparungsoberflachen und die Eingriffselementfinger
geeignet sind, umfassen Winkel, die von 10-25° reichen. Es sollte jedoch anerkannt werden, daB
die vorliegende Erfindung nicht auf einen bestimmten Winkelbereich beschrankt ist oder sogar er-
fordert, dal® die Aussparung und/cder die Eingriffsfinger tberhaupt geneigt sein missen. Das einzi-
ge, das gefordert wird, ist, daB das Eingriffselement und die Aussparung zueinander passende
Formen besitzen, die es dem Fahrer erméglichen, in die Bindung einzusteigen, und die ausrei-
chende Eingriffskrafte schaffen, um den Schuh in der Bindung zu halten, wenn die Bindung ge-
schiossen wird.

Jedes der beweglichen Eingriffselemente 7 ist mechanisch an einen Ausléser 38 auf eine
unten diskutierte Weise angekoppelt, so daB, wenn der Fahrer nach unten auf den Ausldser 39
tritt, die Eingriffsfinger 15 und 17 mit den Aussparungen auf der Seite des Schuhs in Eingriff ge-
bracht werden. In einer Ausfihrungsform der Erfindung umfaft die Bindung einen aktiven Verriege-
lungsmechanismus fir jedes Eingriffselement, so dal der Verriegelungsmechanismus, nachdem
der Fahrer auf den Ausléser 39 gestiegen ist und ihn Uber einen instabilen Auslésepunkt gefihrt
hat, das bewegliche Eingriffselement 7 in eine vollkommen geschlossene Position bringt, wobei die
Bindung geschlossen und der Schuh zwischen den Eingriffselementen an der zur Mitte hin gerich-
teten und der lateralen Seite der Bindung gehalten wird. Danach kann die Bindung durch Betati-
gung des Griffpaares 41 getffnet werden, die ebenfalls auf die unten beschriebene Weise mecha-
nisch an die Eingriffselemente angekoppelt sind.

In den in den Figuren gezeigten Ausfuhrungsformen ist der Schuh 1 mit einer Sohlenausspa-
rung 43 (Fig. 2 und 6A-6C) an beiden Seiten des Schuhs ausgestattet, die dazu geeignet ist, den
Ausloser 39 aufzunehmen. Diese Aussparung kann im Ubergangsteil 23 oder auf zahlireiche ande-
re Arten und Weisen geschaffen werden. Die Aussparung 43 erlaubt es der Bodenflache des
Schuhs, flach auf der Bindungsplatte 9 zu sitzen, wenn die Bindung vollkommen geschlossen ist,
wie dies in Fig. 6A und 10 dargestellt ist, ohne dabei vom Ausloser 39 gestdrt zu werden. Weiters
kann der Fahrer die Aussparungen 43 dazu verwenden, um den Schuh mit der Bindung auszurich-
ten, um sicherzustellen, daB der Schuh richtig positioniert ist, um das Ende der Eingrifiselemente 7
aufzunehmen, wenn der Fahrer auf die Ausldser steigt. Wenngleich jedoch die Sohlenaussparun-
gen eine Anzahl an Vorteilen bieten, sollte anerkannt werden, daB die Erfindung nicht auf die Ver-
wendung mit einem Schuh beschrankt ist, der solche Aussparungen aufweist. Zum Beispiel kann
der Bindungsmechanismus so konstruiert sein, daf sich der Ausléser nicht parallel zur Bindungs-
platte in der verriegelten Position erstreckt, sondern stattdessen in einer Aussparung aufgenom-
men wird, die in der Bindungsplatte vorhanden ist, wenn sich die Bindung in der verriegelten
Position befindet.

In den beispielhaften Ausfuhrungsformen der Erfindung, die in den Figuren dargestelit sind,
umfait die Bindung einen Kipphebei 45, der das Eingriffselement 7 mechanisch an den Ausldser
39 ankoppelt. Der Kipphebel ist um eine Achse 18 (Fig. 5 und 6A-C) schwenkbar an der Basis-
platte 9 befestigt. Der Ausitser 39 ist an dem Kipphebel 45 fixiert. Diese Teile kdnnen aus einem
einzelnen formgeprefiten Kunststoffteil oder aus anderen geeigneten Materialien hergestellt sein.
In der dargestellten Ausfihrungsform handelt es sich bei dem Eingriffselement 7 um ein Metaliteil,
der mit einem Paar Stangen 47 unbeweglich am drehbaren Kipphebel befestigt ist. Die Stangen 47
erstrecken sich durch Lécher in den Eingriffselementen 7 und dem Kipphebel 45 und sind tber
eine Scheibe (nicht dargestelit) unterhalb des Kipphebels vernietet. Es solite anerkannt werden,
daf die Eingriffselemente alternativ dazu auf viele andere Arten und Weisen an der Bindung befes-
tigt werden kénnen. Zum Beispiel kénnen die Eingriffselemente 7 als Teil eines einteiligen Teiles
einschlielich dem Kipphebel 45 und dem Ausloser 39 auch spritzgegossen werden.

Der Kipphebel 45, das Eingriffselement 7 und der Ausléser 39 sind so angeordnet, da}, wenn
sich die Bindung in der offenen Position befindet, der Fahrer ohne Stérung durch das Eingriffsele-
ment 7 auf die oben beschriebene Weise in die Bindung und auf den Ausloser 39 steigen kann.
Weiters wird, wenn sich die Bindung in die geschlossene Position bewegt, das Element 7 in Eingriff
mit den Schuhaussparungen 18 und 21 gebracht. Der Kipphebe! 45, das Eingriffselement 7 und
der Ausléser 39 sind vorzugsweise so dimensioniert und konfiguriert, daR® der Schuh, der Ausldser
und das Eingriffselement wie ein Zahnrad ineinandergreifen, wenn der Fahrer in die Bindung steigt.
In einer Ausfohrungsform der Erfindung drehen sich der Kipphebel 45 und in der Folge der Aus-
I6ser 39 und das Eingriffselement 7, die daran befestigt sind, von der offenen in die geschlossene
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Position um einen Winkel A (Fig. 6C), der etwa 30° grof ist. Es ist jedoch verstandlich, dal durch
Veranderung der Abmessungen des Ausldsers 39 und des Eingriffselementes 7 sowie des Qreh-
winkels des Kipphebels eine Anzah! unterschiedlicher Konfigurationen erzielt werden kann.

ment 7 steigen kann, und so, daR durch das Treten auf den Ausldser das Element 7 in Eingri
den Schuhaussparungen gebracht wird, wenn die Ferse nach unten in die Bindung bewegt wir
Die Form der Sohlenaussparungen 43 (Fig. 6A-6C) am Schuh kann veréandert werden, u

der Innenseite des Fules zur AuRenseite hin gekrimmt und an einen Radius an der oberen
flache des Ausldsers angepaft. in einer Ausflhrungsform besitzt der Radius flr jeden Bogen
Wert von etwa 15 mm. Der Bogen an der oberen Oberflache der Aussparung fihrt dazu, daB|sich
das Eingriffselement rascher schiieRt, als wenn die Aussparung eine rechteckige Form aufwgisen
wirde. Der Ausléser erstreckt sich leicht Uber das Eingriffselement hinaus und besitzt in
Ausfahrungsform eine Lange von etwa 25 mm.

Um die oben beschriebenen Aufgaben der Ubereinstimmung der Konfiguration der Eingriffsfin-
ger 15 und 17 mit den Schuhaussparungen beim Einsteigen des Fahrers in die Bindung zu Igsen,
wird jedes Eingriffselement 7 in einem Winkel relativ zur Drehachse des Kipphebels am Kipphebel

zum Schuh hin versetzt werden als die vorderen Eingriffsfinger 17. Als Ergebnis dieser Verse
der Eingriffsfinger von der Drehachse des Kipphebels weg erheben sich die hinteren Eingriffs
14, wenn der Kipphebel zur offenen Position geschwenkt wird, hoher Gber die Oberflach
Grundplatte als die vorderen Eingriffsfinger 17. In einer in Fig. 7 dargesteliten Ausflhrungsfor
Erfindung ist jedes Eingriffselement 7 relativ zum Kipphebel so angeordnet, dal eine Lini
welche durch die Mittelpunkte 75 der Radien, die die Eingriffsfinger 15 und 17 begrenzen, hin
verliuft, in einem Winkel C relativ zur Drehachse 77 des Kipphebels versetzt wird. In einer

Seite unterschiedlich geformt ist. Um somit sicherzustellen, daf die Eingriffselemente 7 auf k
te Weise mit dem Schuh an beiden Seiten zusammenpassen, unterscheidet sich in einer Augfih-
rungsform der Erfindung die Ausrichtung der Drehachsen fur den Kipphebel an der zur Mitte hin
gerichteten Seite von jener an der lateralen Seite der Bindung. Insbesondere ist jeder Kipphebel so
ausgerichtet, daR in der geschlossenen Position die Mitte 75 des Radius fur jeden der Eingriffsfin-
ger etwa in der Mitte des Radius fiir seine entsprechenden Schuhaussparungen 19, 21 angeofdnet
ist. An der lateralen Seite ist der Schuh so geneigt, daB die Linie 73, welche durch die zwei Mittel-
punkte 75 der Eingriffsfinger und der Aussparungen hindurchgeht, in einem Winkel D relatiy zur
Mittelachse der Bindungsplatte angeordnet ist. In einer Ausfuhrungsform der Erfindung sing die
Aussparungen an der lateralen Seite des Schuhs so angeordnet, daR der Winkel D gleich etwa
4,5° ist. An der zur Mitte hin gerichteten Seite ist die Linie 73, weiche durch die Mittelpunkte 7p der
Eingriffsfinger und der Aussparungen hindurchgeht, in einem gréReren Winkel E relativ zur Mittel-
linie des Schuhs angeordnet. In einer Ausfithrungsform der Erfindung ist der Winkel E etwa gleich
12,6°.

Wie aus dem zuvor Erwahnten zu erkennen ist, werden, um sicherzustellen, daf die Eingriffs-
finger in der geschlossenen Konfiguration die oben beschriebene Ausrichtung relativ zur Mittgllinie
der Bindung aufweisen, und um sicherzustellen, dal sich das hintere Eingriffselement in der |offe-
nen Konfiguration anhebt, um auf den Schuh des Fahrers zu treffen, wenn die Ferse Uber dig Bin-
dungsplatte angehoben wird, die Kipphebel so an der Bindungsplatte befestigt, dal ihre Drehach-
sen 77 relativ zur Mittelachse der Bindungsplatte geneigt sind. Insbesondere ist der Kipphebg! auf
der lateralen Seite des Schuhs so befestigt, daR seine Drehachse in einem Winkel A von etw; 1,6°
angeordnet ist, wobei dieser Winkel bestimmt wird durch Subtraktion des 4,5° groien Winkels D,
der erforderlich ist, um mit dem Winkel der Aussparungen im Schuh vertrégliich zu sein, vop der
6,1° groften Winkelverschiebung, die sicherstelit, daR der hintere Eingriffsfinger héher als dag vor-
dere Eingriffselement angehoben wird, wenn die Bindung offen ist. Auf &hnliche Weise wirg der
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Kipphebe! an der zur Mitte hin gerichteten Seite des Schuhs in einem Winkel B von etwa 6,5°
angeordnet, der bestimmt wird durch Subtraktion der 6,1° groBen Winkelverschiebung, welche die
Erhéhung des hinteren Eingriffselementes erméglicht, vom 12,6° groRen Winkel, der der zur Mitte
hin gerichteten Seite des Schuhs entspricht.

in einer anderen Ausfuhrungsform der Erfindung kénnen die relativen Anordnungen der Ein-
griffselemente an der zur Mitte hin gerichteten und der lateralen Seite der Bindung weiter einge-
stellt werden, um den Eingriff mit dem Schuh zu erleichtern, wenn der Fahrer in die Bindung ein-
steigt. Insbesondere wurde entdeckt, dall manche Fahrer beim Einsteigen in die Bindung ihren
Schuh so abwinkeln, daR die zur Mitte hin gerichtete Seite des Schuhs tiefer (das heillt naher bei
der Bindungsplatte) im Fersenbereich ist als die laterale Seite. Somit ist die Bindung in einer Aus-
fuhrungsform der Erfindung so angeordnet, daR die hinteren Eingriffsfinger an der lateralen Seite
der Bindung in der offenen Position héher angehoben werden als der hintere Eingriffsfinger an der
zur Mitte hin gerichteten Seite. Es solite anerkannt werden, daR dies durch Veranderung der
Winkel C, mit dem die Eingriffsfinger relativ zur Drehachse des Kipphebels befestigt sind, erzielt
werden kann, so dal der Winkel auf der lateralen Seite groRer ist als auf der zur Mitte hin gerich-
teten Seite.

Die obige Beschreibung dient ausschlieflich illustrativen Zwecken, und es sollte anerkannt
werden, daR die Winkel der Kipphebel! relativ zur Bindungsplatte und der Eingriffsfinger relativ zu
den Kipphebein geandert werden kénnen, ohne dadurch vom Umfang der vorliegenden Erfindung
abzuweichen.

Der Mechanismus, der das schwenkbare Eingriffselement 7 in der geschlossenen Position auf
jeder Seite der Bindung verriegelt, wird nun unter Bezugnahme auf Fig. 5-10 beschrieben. Der Ver-
riegelungsmechanismus umfaft den oben diskutierten Hebel 41 und den Kipphebel 45, und einen
Arm 53, der auf integrale Weise (d.h. auf unbewegliche Weise) mit dem Hebel verbunden ist. Der
Hebel und der Arm sind am Kipphebel 45 um eine Achse 55 schwenkbar befestigt (Fig. 6A-C). Ein
Walzenpaar 57 ist seinerseits am Arm 53 um eine Achse 59 schwenkbar befestigt. Die Walzen 57
sind dazu geeignet, in ein Paar mit Nocken versehenen Sockel in der Basisplatte einzugreifen,
welches einen oberen mit Nocken versehenen Sockel 61 und einen unteren mit Nocken versehe-
nen Sockel 63 umfalit. In der in den Figuren dargesteliten Ausfiihrungsform werden die mit Nocken
versehenen Socke! 61 und 63 mittels eines separaten Stiickes gebildet, das in Eingriff mit der
Bindungsplatte verschraubt ist. Es solite jedoch verstandlich sein, dal auch andere Anordnungen
maoglich sind, und daR die mit Nocken versehenen Sockel 61 und 63 auf integrale Weise, wie zum
Beispiel durch Formguf3 der gesamten Basisplatte und der Nockenstruktur als einziges Stuck, in
der Basisplatte ausgebildet werden kénnen. Weiters handelt es sich in der dargesteliten Ausfuh-
rungsform bei den mit Nocken versehenen Sockeln 61 und 63 jeweils um aneinandergrenzende
Oberflachen, welche in beide Walzen 57 eingreifen, die, wie in Fig. 5 dargestellt, an gegenuber-
liegenden Seiten des Hebels 41E angeordnet sind. Es sollte jedoch verstandlich sein, dal jeder
der beiden mit Nocken versehenen Sockel 61 und 63 alternativ in ein Paar Socke! aufgeteilt wer-
den kann, die jeweils dazu geeignet sind, nur in eine der Walzen 57 einzugreifen.

In der in den Zeichnungen gezeigten Ausfiihrungsform schaffen beide Walzen jeweils eine
Nockenoberflache, die dazu geeignet ist, mit den mit Nocken versehenen Sockeln 61 und 63
zusammengepalit zu werden. Es ist verstandlich, daR drehbare Walzen nicht erforderlich sind. In
dieser Hinsicht kann der Arm 53 mit Nockenoberflachen ausgestattet werden, die nicht relativ zum
Arm rollen, sondern dazu geeignet sind, mit den mit Nocken versehenen Sockeln 61 und 63
zusammengepalt zu werden und dieselbe Funktion auszufihren wie die Walzen 57.

Wenn sich die Bindung in der in Fig. 6C dargesteliten offenen Position befindet, sind die Wal-
zen 57 in den Sockel gesetzt, der von der unteren Nockenoberflache 63 bestimmt wird. Die Bin-
dung wird durch eine Druckfeder 65, die in einem Kanal zwischen dem Kipphebel 45 und dem Arm
53 angeordnet ist, in der offenen Position gehalten. Die Feder 65 drickt den Arm und den Kipp-
hebel voneinander weg. Wenn somit die Walzen 57 in den unteren mit Nocken versehenen Sockel
63 gesetzt werden, verhindert die Feder, daf sich der Kipphebel in Fig. 6C in Uhrzeigerrichtung um
seine Schwenkachse 18 dreht, wodurch der Kipphebel in der offenen Position gehalten wird. Die
Drehung des Kipphebels 45 im Gegenuhrzeigersinn wird durch den Eingriff des Hebels 41 in eine
Rille 66 in einer Seitenwand der Grundplatte verhindert, die entsprechend zusammengesetzt ist,
um den Hebel 41 aufzunehmen.
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Fig. 6B zeigt die Bewegung der Verriegelungskomponenten, wenn der Fahrer in die Bindung
und auf den Ausléser 39 steigt. In Fig. 6B hat die innere Oberflache der Ausldseraussparung 43
des Schuhs 1 des Fahrers den Ausldser 39 beriihrt und um etwa 10° in Uhrzeigerrichtung versgho-
ben, so dal der Winkel A zwischen dem Boden des Ausitsers und der Bindungsplatte etwa 20°
betragt. Da der Kipphebel 45 und das Eingriffselement 7 unbeweglich am Ausldser 39 befestigt
sind, drehen auch sie sich um etwa 10°. Diese Drehung des Kipphebels 45 in Uhrzeigerrichtung

zen 57 eine Spitze 67 zwischen dem oberen und unteren mit Nocken versehenen Sockel 61{und
63 berthren. In der in Fig. 6B dargestellten Position ist der Kontakt zwischen den Walzen undjden
Nockenoberfiachen instabil, da die Walzen in keinem der beiden mit Nocken versehenen Sgckel
sitzen. In dieser Position fihrt die Kraft der Druckfeder 65 dazu, dal die Walzen automatisch in die
in Fig. 6A gezeigte Position einrasten, in der der Verriegelungsmechanismus das Eingriffselement
7 in den Schuhaussparungen 19 und 21 verriegelt, um den Schuh in der Bindung zu verriegein.

In der volikommen verriegelten Position geméaR Fig. 6A werden die Walzen 57 in den Sqckel
gesetzt, der von der Nockenoberflache 61 bestimmt wird. Wenn eine Hebekraft vom Schuh erzeugt
wird, die dazu neigen wiirde, den Kipphebel gegen den Uhrzeigersinn in die offene Position zuldre-
hen, Ubersetzt der Kipphebel die Kraft entlang einer Kraftlinie F (Fig. 6A), die sich zwischen|den
Achsen 55 und 59 erstreckt, um welche der Arm jeweils am Kipphebel 45 und den Walzen 57
befestigt ist. Diese Kraftlinie setzt die Walzen 57 in den Sockel 61, wodurch verhindert wird, |daf’
sich der Kipphebel gegen den Uhrzeigersinn drehen und die Bindung sich 6ffnen kann. Um somit
sicherzustellen, daR die Walzen 57 in dem mit Nocken versehenen Sockel 61 sitzenbleiber}, ist
theoretisch nur nétig, daR sich die gekrimmte Nockenoberfldche 61 in Gegenuhrzeigerrichtung in
Fig. 6A eine geringe Anzah! an Graden Gber den Punkt hinaus erstreckt, an dem die Kraftlirjie F
durch die Nockenoberflache 61 hindurchgeht. In einer Ausfithrungsform der Erfindung geht die
Nockenoberflache etwa 5-20° (iber diesen Schnittpunkt mit der Kraftlinie F hinaus, um sichgrzu-
stellen, daR trotz Herstellungstoleranzen die Walzen 57 auch bei der Anwendung von Hebekrjften
auf das Bindungseingriffselement 7 im Sockel sitzenbieiben. Es sollte erkennbar sein, dal der Ver-

noch starker in die Nocke setzt, wodurch sichergestellt ist, dal der Verriegelungsmechani
verriegeit bleibt.

Bindung zu &ffnen. _
Um den Verriegelungsmechanismus zu offnen, wendet der Fahrer eine nach unten gerichtete
Kraft auf den Hebel 41 in die vom Pfeil B in Fig. 6A gezeigte Richtung an. Diese Kraft aufjden

auch in ein Moment Ubersetzt, das den Hebel 41 und den daran befestigten Arm 53 in [eine
Drehung in eine Gegenuhrzeigerrichtung in Fig. 6A rund um die Achse 55 versetzt, um welche¢ der
Arm 53 am Kipphebel 45 befestigt ist. Wenn dieses Moment stark genug ist, um die Krafi der
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Druckfeder 65 zu Uberwinden, dreht sich der Arm 57 gegen den Uhrzeigersinn um die Achse 55,
wodurch die Walzen 57 aus ihrem Eingriff mit dem Sockel, der von der Nockenoberfliche 61
bestimmt wird, herausbewegt werden. Nachdem sich die Walzen 57 ein ausreichendes Stuck aus
der Nockenoberfliche 61 herausbewegt haben, so daB die Kraftlinie F die Spitze 63 Uberschreitet,
welche das Ende der Nockenoberflache 61 bestimmt, werden die Walzen 57 aus dem oberen
Sockel befreit und bewegen sich in die offene Konfiguration von Fig. 6C.

Wie aus dem zuvor Erwahnten erkannt werden kann, schafft die Ubertotpunktsperrkonfigura-
tion der oben beschriebenen Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung einen sicheren Eingriff
des Schuhs des Fahrers, so daf die Bindung sich wahrend der Fahrt nicht unversehens 6ffnet.
Somit verriegelt jedes Eingriffselement 7 den Schuh in der Bindung auf eine nicht-lésbare Weise,
das heif’t, die Bindung wird sich wahrend eines Laufs nicht ffnen. Jedoch ist nur eine relativ gerin-
ge Kraft fr den Fahrer notwendig, um die Bindung, falls erwiinscht, zu 6ffnen. Um den Hebel in die
offene Position zu drehen, muR der Fahrer nur die relativ geringe Kraft der Druckfeder Uberwinden,
weiche den Hebel vorspannt, und dann eine ausreichende Kraft aufbringen, um die Walzen 57 aus
der Ubertotpunktsperrposition zu bewegen.

Die Hebel an beiden Seiten der Bindung kénnen nach unten gedreht werden, um jeden der
beiden Verriegelungsmechanismen zu lésen, wodurch der Fahrer auf einfache Weise aus der Bin-
dung aussteigen kann. Alternativ dazu kann der Fahrer einfach den Hebel an der lateralen Seite
des Schuhs betatigen, um den lateralen Verriegelungsmechanismus zu 6ffnen, was zu einem aus-
reichenden Abstand fiihrt, damit der Fahrer aus der Bindung aussteigen kann. Nach dem Ausstei-
gen aus der Bindung kann der Fahrer den Hebel der zur Mitte hin gerichteten Seite des Schuhs
entweder mit der Hand oder mit dem Schuh betitigen, um den zur Mitte hin gerichteten Verriege-
lungsmechanismus zu &6ffnen, um den Wiedereinstieg zu erleichtern.

Fig. 8 ist eine vereinfachte schematische Draufsicht, die abgeschnitten ist, um die Art und
Weise zu zeigen, wie der Kipphebel 45 an der Bindungsplatte befestigt ist, und die Art und Weise,
wie die Feder 65 zwischen dem Arm 53 und dem Kipphebel 45 befestigt ist. Fig. 8 zeigt auch eine
Stange 66, die durch Offnungen (nicht dargestellt) im Arm 53 und den Walzen 57 hindurchtritt und
dazu verwendet wird, um die Walzen am Arm zu befestigen.

Fig. 9 und 10 sind volle Querschnittsansichten entlang der Linie 9-9 der Fig. 8, welche die Art
und Weise zeigen, wie die Verriegelungsmechanismen sowoh! an der lateralen Seite als auch an
der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung auf einen in die Bindung eintretenden Schuh rea-
gieren, indem sie sich von der offenen Position in Fig. 9 zur verriegelten Position von Fig. 10 bewe-
gen.

Es ist verstandlich, daR die vorliegende Erfindung nicht auf die in den Figuren gezeigte be-
stimmte Verriegelungskonfiguration beschrankt ist, da auch andere Konfigurationen méglich sind.
Diese Verriegelungsanordnung wird jedoch in einer Ausfuhrungsform der Erfindung verwendet,
weil sie eine kompakte Konstruktion ermdglicht. Insbesondere erstreckt sich die Verriegelungsan-
ordnung nicht um einen wesentlichen Abstand seitlich Uber die Seiten der Bindung, was in jeder
Bindungsanordnung vorteilhaft ist, insbesondere aber dort, wo die Bindung Verriegelungsmecha-
nismen sowoh! an der zur Mitte hin gerichteten als auch an der lateralen Seite umfalt. Zum
Beispiel erstreckt sich der Arm 53, der eine Drehung des Kipphebels verhindert, wenn die Bindung
verriegelt ist, in erster Linie in eine vertikale anstatt in eine horizontale Richtung. Wenn sich somit
die Bindung in der geschlossenen Position von Fig. 6A befindet, ist ein Winkel H, in dem die Achse
des Arms relativ zur Vertikalen angeordnet ist, relativ klein. Dieser Winkel ist vorzugsweise nicht
gréBer als 30°, und in einer Ausfuhrungsform der Erfindung gleich etwa 19°.

In einer Ausfihrungsform der Erfindung wird eine Anzahl an Komponenten, die verwendet wer-
den, um die Verriegelungsmechanismen an der zur Mitte hin gerichteten und der lateralen Seite
der Bindung zu bilden, gemeinsam verwendet, um die Herstellungskosten zu verringern. insbeson-
dere kénnen einzelne Komponenten verwendet werden, um jeweils das Eingriffselement 7, den
Arm 53, die Walzen 57, die Nockenoberflachen 61, 63 und die Feder 65 an der zur Mitte hin ge-
richteten und der lateraien Seite der Bindung sowohl fiir den rechten als auch fur den linken Ful® zu
bilden. in einer Ausfilhrungsform der Erfindung werden separate Komponenten an der zur Mitte hin
gerichteten und der lateralen Seite der Bindung fur den Kipphebel 45 verwendet, aber die zur Mitte
hin gerichteten und die lateralen Kipphebel kénnen sowoh! fur die linke als auch fur die rechte
Bindung verwendet werden.
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gezeigt. Diese Ausfuhrungsform ist in vielen Hinsichten der oben beschriebenen Ausfihrungsform
ahnlich, und ahnliche Bezeichnungen werden zur Beschreibung ahnlicher Elemente verwendet.
Der wichtigste Unterschied zwischen der Ausfiihrungsform von Fig. 11-14 und der oben beschrie-
benen liegt darin, dall die Zwei-Hebel-Anordnung durch einen einzeinen Hebel 81 ersetzt wurde,
der dazu verwendet wird, um beide beweglichen Eingriffselemente zu betatigen.

In der in Fig. 11-14 gezeigten Ausfihrungsform ist der Verriegelungsmechanismus fir die{Bin-
dung mit einem Kupplungsmechanismus ausgestattet, der verhindert, dal beide Seiten der|Bin-
dung verriegelt werden, soferne und bis nicht die andere Seite bereit ist, in die verriegelte Pogition
zu wechseln. Dieses Merkmal der Ein-Hebel-Ausfithrungsform der Erfindung ist insoferne vorteil-

Eine andere mdgliche Ausfihrungsform der Erfindung wird unter Bezugnahme auf Fig. 1£-14

einen unabhangigen Sichthinweis darauf bietet, dal seine Seite der Bindung verriegelt ist.

Der Einzelhebel 91 ist an einer Verlangerung 93 (Fig. 12-14) der Bindungsplatte rund um
Schwenkachse 95 befestigt. Der Hebel 91 ist weiters schwenkbar an einem Paar von Verbindungs-
gliedern 97 und 99 befestigt, die jeweils an den Armen 53 des Verriegelungsmechanismus ar] der
lateralan Seite und der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung angekoppelt sind. Das Verbin-
dungsglied 97 ist am Arm 53 an der lateralen Seite der Bindung um eine Schwenkachse|101
schwenkbar befestigt, welche an der Achse ausgerichtet ist, um die herum die Walzen 57 ar| der
lateralen Verbindung 53 befestigt sind. Auf ahnliche Weise ist das Verbindungsglied 89 am Arm 53
an der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung um eine Schwenkachse 103 befestigt, dig an
den Walzen 57 des Verriegelungsmechanismus an der zur Mitte hin gerichteten Seite ausgeri¢htet
ist. Dieses Verbindungsglied 99 wird bei 105 aus Grinden, die weiter unten diskutiert werden,
gelenkig gelagert.

Die Ankoppeiung des Hebels 91 an die Arme 53 der Verriegelungsmechanismen an bej
Seiten der Bindung durch die Verbindungsglieder 97 und 99 hindert beide Verriegelungsmechanis-
men daran, sich zu lésen, soferne nicht und bis nicht der andere ebenfalls bereit ist, in die vgrrie-
gelte Position zu wechseln. Fig. 12 und 13 zeigen jeweils die Bindung in ihrer offenen und vgrrie-
gelten Konfiguration. Wie aus Fig. 12 ersichtlich, wird der Hebel 91, wenn die Bindung offen ist,
gegen den Uhrzeigersinn um seine Schwenkachse 95 in eine solche Position gedreht, daR siclp ein
Verbindungspunkt 107 am Hebel, woran die Verbindung 97 befestigt ist, nach unten dreht,j wo-
durch sich die Walze 57, die am anderen Ende der Verbindung 97 befestigt ist, in den unteren mit
Nocken versehenen Sockel 61 setzen kann. Auf &hnliche Weise ist in dieser Konfiguration der
Befestigungspunkt 109, an dem die Verbindung 99 am Hebel befestigt ist, so angeordnet, daRsich
die Verbindung 99 zur Ganze vom Hebel 91 bis zum zur Mitte hin gerichteten Arm 53 erstreckt,
wenn die zur Mitte hin gerichtete Walze 57 ebenfalls in der unteren Nockenoberflache 61 sitzt.

Im Gegensatz dazu hat sich in der in Fig. 13 gezeigten verriegelten Position der Hebel 91 in die
Uhrzeigerrichtung rund um seine Schwenkachse 95 gedreht, wodurch sich der Befestigungspunkt
107 fir die Verbindung 97 nach oben weg von den mit Nocken versehenen Verriegelungsobgrfia-
chen 61 und 63 bewegt, und wodurch sich der Befestigungspunkt 109 fir die Verbindung 9p zu
den Nockenoberflichen 61 und 63 an der zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung dreht. VWenn
somit der Fahrer an beiden Seiten der Bindung auf den Ausléser 39 steigt, drehen sich die Kipp-
hebel 45 der Verriegelungsmechanismen in der cben in Verbindung mit der Zwei-Hebel-Augfuh-
rungsform beschriebenen Weise nach unten, bis die instabile Position erreicht ist, wo sich die
Walzen 57 neben den Spitzen zwischen den Nockenoberflachen 61 und 63 befinden. Wenn diese
instabile, zur Verriegelung bereite Position an beiden Seiten der Bindung erreicht ist, I6ser die
Federn 57 aktiv die Verriegelungsmechanismen aus, die sich daraufhin in ihre geschlossg¢nen
Positionen bewegen. Wahrend sich die Verriegelungsmechanismen von der instabilen in die vgrrie-
gelte Position bewegen, dreht sich der Arm 53 an der lateralen Seite der Bindung gegen den {Uhr-
zeigersinn rund um seine Schwenkachse 55, wodurch die Verbindung 97 geschoben wird unr sie
daraufhin auf den Hebel 91 einwirkt, so daR sich der Hebel in einer Richtung im Uhrzeigersing um
seine Schwenkachse 95 dreht. Auf dhnliche Weise dreht sich das Verbindungsglied 53, wenn|sich
der Verriegelungsmechanismus an der zur Mitte hin gewandten Seite der Bindung in die verrie?elte
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Position bewegt, im Uhrzeigersinn um seine Schwenkachse 55, wobei es auf das Verbindungsglied
99 drickt, das ebenso auf den Hebel 91 einwirkt, um diesen in Richtung des Uhrzeigersinns um
seine Schwenkachse 95 in die in Fig. 13 gezeigte geschlossene Position zu drehen. Wie aus Fig.
13 ersichtlich, erstreckt sich das Verbindungsglied 99 in der geschlossenen Position von ihrem
Befestigungspunkt 109 am Hebel, wo sie sich unterhalb der den Schuh aufnehmenden Oberflache
110 der Grundplatte befindet, zum Befestigungspunkt 103 an dem zur Mitte hin gerichteten Hebel
53, der sich Uber der Ebene der Basisplattenoberflache 110 befindet. Durch die gelenkige Lage-
rung 105 kann sich das Verbindungsglied 99 zwischen diesen zwei Punkten in der geschlossenen
Konfiguration erstrecken, ohne durch die den Schuh aufnehmende Oberflache 110 der Basisplatte
hindurchzutreten.

Wie aus dem zuvor Gesagten ersichtlich ist, ist jedes der Verbindungsglieder 97 und 99 so an
den Hebel angekoppelt, daR, wenn sich einer der Verriegelungsarme 53 in der offenen Position
befindet und nicht zum Verriegeln bereit ist, sie den Hebel davon abhalten, die geschiossene Posi-
tion zu erreichen, was wiederum den anderen Arm 53 davon abhalt, sich Ober den Totpunkt zu
bewegen und den verriegelten Zustand zu erreichen. Dieses vorteilhafte Merkmal der Ausfih-
rungsform von Fig. 11-14 ist in Fig. 14 dargestelit, wobei der Verriegelungsmechanismus an der
zur Mitte hin gerichteten Seite der Bindung rascher niedergedriickt wurde als an der lateralen Seite
und die instabile, zum Verriegeln bereite Position erreicht hat. Da jedoch der Verriegelungsmecha-
nismus an der lateralen Seite der Bindung noch nicht die zum Verriegeln bereite Position erreicht
hat, verhindert das Verbindungsglied 97, da sich der Hebel 81 in die Uhrzeigerrichtung dreht, was
wiederum verhindert, dal sich das Verbindungsglied 99 zu der zur Mitte hin gerichteten Seite der
Bindung bewegt. Somit verhindert das Verbindungsglied 99, dal sich der Arm an der zur Mitte hin
gerichteten Seite der Bindung von der Walze 53 in den oberen mit Nocken versehenen Sockel 63
hebt. Dies kann nur dann geschehen, wenn auch der Verriegelungsmechanismus an der lateralen
Seite die zur Verriegelung bereite Position erreicht hat, wie dies oben diskutiert wurde.

in der in den Figuren dargesteliten Ausfuhrungsform befindet sich der Hebel 91 far erleich-
terten Zugang an der lateralen Seite der Bindung. Es ist jedoch verstandlich, da die Erfindung
nicht in dieser Hinsicht beschrankt ist, und daR der Hebel alternativ dazu auch auf der zur Mitte hin
gerichteten Seite der Bindung positioniert werden kann.

Es ist erkennbar, daB, mit Ausnahme der Verwendung eines einzelnen Hebels 91 und der
befestigten Verbindungsglieder 97 und 99, die Ein-Hebel-Ausfuhrungsform von Fig. 11-14 ident ist
mit der oben diskutierten Zwei-Hebel-Ausflihrungsform, und daB sie bei Bedarf alle oben in Verbin-
dung mit der Zwei-Hebel-Ausfilhrungsform diskutierten optionalen vorteilhaften Merkmale und
alternativen Anordnungen umfassen kann.

Wenngleich in den oben diskutierten beispielhaften Ausfihrungsformen die Eingriffselemente 7
refativ zur Bindungsplatte drehbar sind, um sich von der offenen in die geschlossene Konfiguration
zu bewegen, ist verstandlich, daR die vorliegende Erfindung nicht in dieser Hinsicht beschrankt ist.
Um das Einsteigen in eine Bindung mit einem daran befestigten hohen Riickenteil zu erleichtern,
besteht ein vorteilhaftes Merkmal der vorliegenden Erfindung darin, dal die Eingriffselemente an
beiden Seiten des Schuhs beweglich sind, so da sie sich jeweils in Eingriff mit dem Schuh bewe-
gen kénnen, wenn dieser in die Bindung einsteigt, ohne zu erfordern, dal® dieses Zusammenpas-
sen zwischen einem der Eingriffselemente und dem Schuh durchgefiihrt wird, bevor das andere
Eingriffselement ausgelost wird. Zuséatzlich zu den hierin offenbarten drehbaren Eingriffselementen
7 ist verstandlich, dafl ahnliche Vorteile mit Eingrifiselementen erzielt werden kénnen, die sich auf
verschiebbare oder andere Weise relativ zur Bindungsplatte 9 zwischen offenen und geschios-
senen Konfigurationen bewegen.

Wie oben angemerkt, kann eine Anzahl der Bindungskomponenten (z.B. das Eingriffselement
7) aus Metall hergestelit werden. Die vorliegende Erfindung ist nicht auf eine bestimmte Art des
Metalls beschrankt, sondern Beispiele umfassen Edelstahi, Normalstahl und Aluminium. Auf ahn-
liche Weise kann eine Anzahl der Komponenten aus einem beliebigen, geeigneten, geformten
Kunststoffmaterial hergestelit werden. In einer Ausfiihrungsform der Erfindung sind die geformten
Kunststoffteile aus mit langen Glasfasern gefiiliten Materialien, wie zum Beispiel Nylon, Polyur-
ethan, Polycarbonat und Polypropylen hergestellt. Mit langen Glasfasern gefiiite Materialien sind
deswegen von Vorteil, weil sie ihre Schlagfestigkeit bei relativ niedrigen Temperaturen beibehalten,
bei denen andere Materialien spréde werden. Die vorliegende Erfindung ist jedoch nicht auf die
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Verwendung mit solchen Materialien beschrankt.

Nachdem nun bestimmte Ausfuhrungsformen der vorliegenden Erfindung beschrieben wu
sind verschiedene Abanderungen, Modifizierungen und Verbesserungen fur Fachleute diese
reiches leicht ersichtlich. Solche Abanderungen, Modifizierungen und Verbesserungen sin

en,
Be-
als

innerhalb des Geistes und Umfanges der Erfindung liegend zu betrachten. DemgemaR dient die

vorangegangene Beschreibung ausschlieflich beispielhaften Zwecken und ist in keiner Weis

einschrénkend zu betrachten. Die Erfindung ist nur insoferne eingeschrankt, als sie von den
folgenden Ansprichen und deren Aquivalenten definiert wird.

PATENTANSPRUCHE:

1. Snowboard-Bindung zum Befestigen eines Snowboard-Schuhs an einem Snowboard
einer Basis, die geeignet ist, den Snowboard-Schuh aufzunehmen, einem ersten

als
ch-

mit
und

einem zweiten Eingriffselement, die an der Basis fiir die Bewegung zwischen einer offénen

Position und einer geschlossenen Position befestigt sind, wobei die Eingriffselemente
geeignet sind, in eine erste laterale Seite und die gegenuberliegende laterale Seite

Hazu
des

Schuhs einzugreifen, dadurch gekennzeichnet, dall jedes der beiden Eingriffselementg (7)
mit einem Ubertotpunktverriegelungsmechanismus (57, 61, 63) versehen ist, der geeignet

ist, die Eingriffselemente in ihrer geschlossenen Position nicht-lésend zu verriegeln.

2. Snowboard-Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dall das erste Eingiffs-

element (7) schwenkbar an der Basis befestigt ist.

3. Snowboard-Bindung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dafl das zweite

Eingriffselement (7) schwenkbar an der Basis befestigt ist.

4. Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dafp die

Bindung (3) weliters eine an der Basis (9) befestigte Schuhschaft-Stutze mit hohem
teil (13) umfafit.

tick-

5. Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dalp die
Bindung (3) weiters eine Verbindungseinheit (97, 99) umfaidt, die die Verriegelunggme-
chanismen (57, 61, 63) der beiden Eingriffselemente (7) mechanisch miteinander koppgit.

6. Snowboard-Bindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daR die Verbindungsgein-
heit (97, 99) so angeordnet ist, da sie verhindert, dal} das erste Eingriffselement geine

geschlossene Position erreichen kann, sofern nicht das zweite Eingriffselement bere

in seine geschlossene Position zu wechseln.

ist,

7. Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet,| daf
die Bindung weiters einen einzelnen, mechanisch an die Verbindungseinheit (87, 99] an-
gekoppelten Hebel (91) umfaft, der so angeordnet ist, daBl er jeden der Verriegel ngs-

mechanismen (57, 61, 63) der ersten und zweiten Eingriffselemente (7) zwischen
geschlossenen und offenen Position betatigt.

befindet.

9. Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 4 und 8, dadurch gekennzeic
daR die Bindung (3) weiters einen ersten Hebel (41), der mechanisch an den Ver
lungsmechanismus (57, 61, 63) des ersten Eingriffselementes (7) gekoppelt ist un
angeordnet ist, da} er das erste Eingriffselement (7) zwischen seiner geschlossene!
offenen Position betatigt, und einen zweiten Hebel (41) aufweist, der mechanisch a
Verriegelungsmechanismus (57, 61, 63) des zweiten Eingriffselementes (7) gekoppel
so angeordnet ist, dal er das zweite Eingriffselement (7) zwischen seiner geschlos

und offenen Position betatigt.

10. Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
mindestens eines der ersten und zweiten Eingriffselemente (7) eine Oberflache fu
Eingriff in den Snowboard-Schuh (1) aufweist, wobei die eingreifende Oberfléche
oben weg von einer Sohle des Snowboards in einem Winkel innerhalb eines Berei
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von 10°-25° geneigt ist, wenn sich die Bindung (3) in der offenen Position befindet.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daR
die Bindung (3) weiters einen ersten Ausldser (39), der mechanisch am ersten Eingriffs-
element (7) angekoppelt ist und dazu geeignet ist, das erste Eingriffselement (7) aus der
offenen in die geschliossene Position zu bewegen, wenn der Snowboard-Schuh (1) in die
Bindung (3) eingesetzt wird, und einen zweiten Ausidser (39) aufweist, der mechanisch am
zweiten Eingriffselement (7) gekoppelt ist und dazu geeignet ist, das zweite Eingriffsele-
ment (7) aus der offenen in die geschlossene Position zu bewegen, wenn der Snowboard-
Schuh (1) in die Bindung (3) eingesetzt wird.

Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daR
weiters ein erster und zweiter aktiver Verriegelungsmechanismus (57, 61, 63) vorgesehen
ist, der jeweils mechanisch an das erste und zweite Eingriffselement (7) gekoppelt ist.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dal}
das erste Eingriffselement (7) ein Paar Eingriffsfinger (15, 17) aufweist, die geeignet sind,
in die erste laterale Seite des Schuhs einzugreifen, wobei das Paar Eingriffsfinger (15, 17)
einen vorderen Eingriffsfinger (17) und einen hinteren Eingriffsfinger (15) aufweist, wobei
das Paar Eingriffsfinger (15, 17) an der Basis (9) schwenkbar far eine Bewegung zwischen
einer offenen Position und einer geschlossenen Position befestigt ist, und wobei das Paar
Eingriffsfinger (15, 17) so befestigt ist, dal® sich der hintere Eingriffsfinger (15) eine gréRe-
re Entfernung oberhalb der Basisplatte (9) erstreckt als der vordere Eingriffsfinger (17),
wenn sich die Eingriffsfinger (15, 17) in der offenen Position befinden.

Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, daR
das erste Eingriffselement (7) ein erstes Paar Eingriffsfinger (15, 17) umfafit, die schwenk-
bar an der Basis (9) fur eine Bewegung zwischen einer offenen Position und einer ge-
schlossenen Position befestigt sind, wobei das erste Paar Eingriffsfinger (15, 17) einen in-
neren vorderen Eingriffsfinger (17) und einen inneren hinteren Eingriffsfinger (15) aufweist,
wobei das zweite Eingriffselement (7) ein zweites Paar Eingriffsfinger (15, 17) umfaft, die
schwenkbar an der Basis (9) fur eine Bewegung zwischen einer offenen Position und einer
geschlossenen Position befestigt sind, wobei das zweite Paar Eingriffsfinger (15, 17) einen
aulReren vorderen Eingriffsfinger (17) und einen &ufleren hinteren Eingriffsfinger (15) auf-
weist, und wobei das erste und das zweite Paar Eingriffsfinger (7) so an der Basis (8) be-
festigt sind, daR sich der innere hintere Eingriffsfinger (15) eine geringere Entfernung ober-
halb der Basisplatte (9) erstreckt als der dullere hintere Eingriffsfinger (15), wenn sich das
erste und zweite Paar Eingriffsfinger (7) in der offenen Position befinden.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daf}
der erste Ubertotpunktverriegelungsmechanismus (57, 61, 63) eine Nockenoberflache (57)
aufweist, die mechanisch an das erste Eingriffselement (7) gekoppelt ist, wobei der erste
Ubertotpunktverriegelungsmechanismus weiters einen mit Nocken versehenen Sockel (61)
aufweist, der dazu geeignet ist, die Nockenoberflache (57) aufzunehmen, wenn sich das
erste Eingriffselement in der geschlossenen Position befindet, wobei der erste Verriege-
lungsmechanismus so angeordnet ist, dal} jede Hebekraft, die am ersten Eingriffselement
vom Snowboard-Schuh (1) erzeugt wird, wenn sich das erste Eingriffselement in der ge-
schlossenen Position befindet, die Nockenoberfléche in den ersten mit Nocken versehe-
nen Sockel (61) druckt, wodurch das erste Eingriffselement in der geschlossenen Position
gehalten wird.

Snowboard-Bindung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dal der erste Ubertot-
punktverriegelungsmechanismus (57, 61, 63) weiters einen zweiten mit Nocken versehe-
nen Sockel (63) aufweist, der dazu geeignet ist, die Nockenoberflache (57) aufzunehmen,
wenn sich das erste Eingriffselement in der offenen Position befindet.

Snowboard-Bindung nach Anspruch 15 oder 16, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Nockenoberflache (57) mechanisch ber einen Arm (53) an das Eingriffselement (7)
gekoppelt ist, der eine im wesentlichen vertikale Ausrichtung beibehalt, wenn sich das
erste Eingriffselement (7) zwischen der offenen und der geschlossenen Position bewegt.
Snowboard-Bindung nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, dafl der Arm (53) relativ
zum Eingriffselement (7) drehbar befestigt ist.
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Snowboard-Bindung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch gekennzeichnet, dal es sich bei
der Nockenoberflache (57) um eine Walze handelt, die drehbar am Arm (53) befestigt igt.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 17 bis 19, dadurch gekennzeichnet, daf}
der Hebel (41, 91) unbeweglich am Arm (53) befestigt ist.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 17 bis 20, dadurch gekennzeichnet, dal
der erste Ubertotpunktverriegelungsmechanismus weiters gine mechanisch am Arm [53)
gekoppelte Feder (65) aufweist, die so angeordnet ist, dal sie das erste Eingriffselement
(7) in der offenen Position hélt und das erste Eingriffselement (7) von einer instabilen Hosi-
tion zur geschlossenen Position bewegt.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 15 bis 21, dadurch gekennzeichnet, [dal®
der erste mit Nocken versehene Sockel (61) so angeordnet ist, daB sich der Socke’i um

—

mindestens 5° Uber einen Schnittpunkt (67) mit einer Kraftlinie hinaus erstreckt, die an der
Nockenoberflache (57) erzeugt wird, wenn vom Schuh (1) eine Hebekraft auf das erste
Eingriffselement (7) ausgelbt wird.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 15 bis 22, dadurch gekennzeichnet, |dal
der erste mit Nocken versehene Sockel (1) aus einem Material geformt ist.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 15 bis 23, dadurch gekennzeichnet,daf®
der erste mit Nocken versehene Sockel (61) unbeweglich an der Basis (9) befestigt ist.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspruche 1 bis 24, dadurch gekennzeichnet, |dafl
sie weiters einen Hebel (51) aufweist, der dazu geeignet ist, das erste Eingriffselement (7)
aus der geschlossenen Position in die offene Position zu bewegen, wobei der Hebel|(51)
mechanisch am ersten Eingriffselement (7) gekoppelt und fur eine Drehung relativ glazu
befestigt ist.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 25, dadurch gekennzeichnet, dal
der zweite Ubertotpunktverriegelungsmechanismus im wesentlichen ident ist mit dem
ersten Ubertotpunktverriegelungsmechanismus.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 1 bis 28, dadurch gekennzeichnet,| dal
sie weiters eine Fersenschale (11) aufweist, die dazu geeignet ist, eine Ferse des Show-
board-Schuhs (1) aufzunehmen, wobei die Fersenschale (11) einstellbar an der Basi$ be-
festigt ist, um Snowboard-Schuhe (8) unterschiedlicher GréRe aufnehmen zu kdnnen.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 1 bis 26, dadurch gekennzeichnet, dafl
sie eine Fersenschale (11), die an der Basis (8) an mindestens einem Befestigungspunkt
befestigt ist, der sich vor dem ersten Eingriffselement (7) befindet, aufweist.
Snowboard-Bindung nach Anspruch 27 oder 28, dadurch gekennzeichnet, dal die Fefsen-
schale (11) an der Basis (9) an einem Paar Befestigungspunkten an einer ersten latefalen
Seite der Basis (9) befestigt ist, wobei das Paar Befestigungspunkte einen vorderen fes-
tigungspunkt umfafdt, der sich vor dem ersten Eingriffselement (7) befindet, und i
hinteren Befestigungspunkt, der sich hinter dem ersten Eingriffselement (7) befindet,
die Fersenschale (11) weiters einen Abschnitt umfafit, der den vorderen und hintereh Be-
festigungspunkt umspannt und sich Uber dem ersten Eingriffselement befindet.
Snowboard-Bindung nach einem der Anspriche 1 bis 29, dadurch gekennzeichnet| dal
das erste Eingriffselement (7) ein Paar Eingriffsfinger (15, 17) umfaft, und wobei dig¢ Bin-
dung (3) dazu geeignet ist, in einen Snowboard-Schuh (1) mit einem Paar Aussparyngen
(19, 21) einzugreifen, die jeweils eine Form besitzen, welche von einem Kriummungsradius
begrenzt wird, wobei das Paar Eingriffsfinger (15, 17) jeweils eine Form besitzt, dig von
einem Krimmungsradius begrenzt wird, und wobei die Bindung (3) so angeordnet ist{ daB,
wenn sich das Paar Eingriffsfinger (15, 17) in der geschlossenen Position befindgt, die
Mittelpunkte der Kriimmungsradien fur das Paar Eingriffsfinger (iber den Mittelpunktgn der
Krummungsradien fur das Paar der Aussparungen liegen.

Snowboard-Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 30, in Kombination mit dem $now-
board-Schuh, dadurch gekennzeichnet, daf’ der Snowboard-Schuh (1) jeweils eing|erste
und eine zweite Sohlenaussparung (43) umfat, die dazu geeignet sind, den erstep und
zweiten Auslaser (39) aufzunehmen, wobei die erste Sohlenaussparung eine obere Ober-
flache aufweist, die nach aulen zur ersten lateralen Seite des Schuhs hin gekrimmt ist,
und die zweite Sohlenaussparung eine obere Oberflache aufweist, die nach aufy
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zweiten lateralen Seite des Schuhs hin gekrimmt ist, und wobei jeder der ersten und
zweiten Ausléser (39) eine gekriimmte obere Oberflache aufweist, die dazu geeignet ist, in
die gekrimmte obere Oberflache seiner entsprechenden Aussparung (43) der ersten und
zweiten Sohlenaussparung (43) zu passen. '

HIEZU 12 BLATT ZEICHNUNGEN
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