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本发明公开了一种下尿路手术软性内窥镜

结构，包括手柄，手柄上设置有器械接头和灌流

接头，手柄的前端固定有与器械接头和灌流接头

连通的内鞘管；手柄的前端同轴可拆卸固定有外

鞘管，内鞘管与外鞘管之间存在回流通道，外鞘

管连接有用于吸出回流通道内液体的负压吸引

接头，内鞘管包括硬鞘管、软管和软鞘管；手柄设

置有可绕内鞘管径向方向转动的钢丝轮，钢丝轮

与软鞘管之间固定有钢丝绳，钢丝绳的一端固定

于软鞘管的前端内部，另一端穿过弹簧管固定于

钢丝轮上，弹簧管的一端固定于软鞘管后端内

部，另一端固定于手柄内。本发明前端软鞘部分

可主动弯曲，临床可以实现用F24内的小口径的

激光电切镜达到超过常规F26口径激光电切镜的

手术操作需求。
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1.一种下尿路手术软性内窥镜结构，包括手柄(1)，所述手柄(1)上设置有器械接头(2)

和灌流接头(3)，所述手柄(1)的前端固定有与所述器械接头(2)和所述灌流接头(3)连通的

内鞘管(4)；所述手柄(1)的前端同轴可拆卸固定有外鞘管(5)，所述内鞘管(4)与所述外鞘

管(5)之间存在回流通道，所述外鞘管(5)连接有用于吸出所述回流通道内液体的负压吸引

接头(6)，其特征在于：所述内鞘管(4)包括硬鞘管(4.1)、软管(16)和软鞘管(4.2)；所述硬

鞘管(4.1)的后端同轴固定于所述手柄(1)的前端内部，所述软管(16)的后端同轴固定于所

述硬鞘管(4.1)的前端外表面上，所述软管(16)的前端同轴固定于所述软鞘管(4.2)的轴向

外表面上，所述硬鞘管(4.1)和所述软管(16)位于所述外鞘管(5)的轴向管孔内，所述软鞘

管(4.2)位于所述外鞘管(5)的轴向管孔外，所述手柄(1)设置有可绕所述内鞘管(4)径向方

向转动的钢丝轮(8)，所述钢丝轮(8)与所述软鞘管(4.2)之间固定有钢丝绳(9)，所述钢丝

绳(9)的一端固定于所述软鞘管(4.2)的前端内部，另一端穿过弹簧管(7)固定于所述钢丝

轮(8)上，所述弹簧管(7)的一端固定于所述软鞘管(4.2)后端内部，另一端固定于所述手柄

(1)内。

2.如权利要求1所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述软鞘管(4.2)的

前端同轴固定有端帽(10)，所述端帽(10)内固定有电子镜头(11)和与所述电子镜头(11)连

接的电路板(12)，所述手柄(1)的后端固定连接有与所述电路板(12)连接的信号线(13)，所

述信号线(13)的后端连接有快连接头(14)。

3.如权利要求1所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述软鞘管(4.2)包

括蛇骨管(15)，所述软管(16)的前端同轴固定于所述蛇骨管(15)的轴向外表面上，所述钢

丝绳(9)的一端固定于所述蛇骨管(15)的前端内壁上，另一端穿过所述弹簧管(7)固定于所

述钢丝轮(8)上，所述弹簧管(7)的前端固定于所述蛇骨管(15)的后端内壁上。

4.如权利要求3所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述钢丝轮(8)与所

述蛇骨管(15)之间固定有至少两根所述钢丝绳(9)，每根所述钢丝绳(9)的一端均固定于所

述蛇骨管(15)前端内壁上，相邻两根所述钢丝绳(9)的一端沿所述蛇骨管(15)的圆周方向

间隔α角度布置。

5.如权利要求4所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述手柄(1)内固定

有弹簧座(17)，所述弹簧座(17)上固定有至少两根所述弹簧管(7)，每根所述钢丝绳(9)分

别穿过一根所述弹簧管(17)固定于所述钢丝轮(8)上。

6.如权利要求1所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述器械接头(2)与

所述内鞘管(4)之间连接有通道软管(18)，所述器械接头(2)的侧部固定有与所述器械接头

(2)连通的所述灌流接头(3)。

7.如权利要求1所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述手柄(1)内设置

有沿所述内鞘管(4)径向方向布置、可转动的钢丝轮转轴(19)，所述钢丝轮(8)同轴固定于

所述钢丝轮转轴(19)上，所述钢丝轮转轴(19)上固定有拨杆(20)，所述手柄(1)的底部开设

有供所述拨杆(20)穿过和绕所述钢丝轮转轴(19)的轴向转动的过孔，所述拨杆(20)的下部

位于所述手柄(1)的外部。

8.如权利要求7所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述拨杆(20)的底部

开设有用于放置人手大拇指的指孔，所述手柄(1)的前端下部固定连接有与其为一体结构

的人手操作支架(21)、所述人手操作支架(21)内开设有用于放置人手食指、中指和无名指
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的指孔。

9.如权利要求1所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述外鞘管(5)的后

端同轴固定于外鞘管接头(22)内部，所述外鞘管接头(22)具有与所述外鞘管(5)的轴向管

孔连通的接头内孔，所述手柄(1)的前端同轴固定有手柄接头(23)，所述手柄接头(23)的表

面设置有凸台(24)，所述外鞘管接头(22)的内壁设置有与所述凸台(24)配合的卡槽(25)，

所述外鞘管接头(22)通过所述凸台(24)和卡槽(25)的配合卡接固定于所述手柄接头(23)

上；所述外鞘管接头(22)的内壁与所述手柄接头(23)的外表面之间固定有密封圈(26)。

10.如权利要求9所述的下尿路手术软性内窥镜结构，其特征在于：所述外鞘管接头

(22)的侧面固定有与所述接头内孔连通的所述负压吸引接头(6)，所述外鞘管(5)的前端外

表面上开设有多排与所述外鞘管(5)的轴向管孔连通的回流孔(27)。
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一种下尿路手术软性内窥镜结构

技术领域

[0001] 本发明涉及手术器械技术领域，尤其涉及一种泌尿外科使用的下尿路手术软性内

窥镜结构。

背景技术

[0002] 电切镜是目前经尿道下尿路手术的主流器械，广泛用于前列腺增生及膀胱肿瘤等

疾病的微创治疗。电切镜主要由内窥镜、手柄、鞘套组成，其中镜体是连接内窥镜、电极和手

柄的重要组件之一，其常规周径为F26，临床上常需对患者行尿道扩张后方能置入，其材质

多为金属，无法根据尿道变换插入角度，在经过男性耻骨下弯曲时常会损伤尿道膜部及尿

道括约肌。对于一些大体积的腺体，或者位于膀胱颈部的肿瘤，硬直镜体无法直接观察或操

作到目标位置，或者需要摆动较大的角度才可达到目标位置，从而增加对括约肌损伤的风

险，导致术后尿失禁等并发症。

发明内容

[0003] 本发明的目的就是要解决上述背景技术的不足，提供一种小口径、适应男性患者

生理弯曲、可轻松到达病变部位且具有较好手术操作效果的下尿路手术软性内窥镜结构。

[0004] 为实现此目的，本发明所设计的下尿路手术软性内窥镜结构，包括手柄，所述手柄

上设置有器械接头和灌流接头，所述手柄的前端固定有与所述器械接头和所述灌流接头连

通的内鞘管；所述手柄的前端同轴可拆卸固定有外鞘管，所述内鞘管与所述外鞘管之间存

在回流通道，所述外鞘管连接有用于吸出所述回流通道内液体的负压吸引接头，其特征在

于：所述内鞘管包括硬鞘管、软管和软鞘管；所述硬鞘管的后端同轴固定于所述手柄的前端

内部，所述软管的后端同轴固定于所述硬鞘管的前端外表面上，所述软管的前端同轴固定

于所述软鞘管的轴向外表面上，所述硬鞘管和所述软管位于所述外鞘管的轴向管孔内，所

述软鞘管位于所述外鞘管的轴向管孔外，所述手柄设置有可绕所述内鞘管径向方向转动的

钢丝轮，所述钢丝轮与所述软鞘管之间固定有钢丝绳，所述钢丝绳的一端固定于所述软鞘

管的前端内部，另一端穿过弹簧管固定于所述钢丝轮上，所述弹簧管的一端固定于所述软

鞘管后端内部，另一端固定于所述手柄内。

[0005] 进一步的，所述软鞘管的前端同轴固定有端帽，所述端帽内固定有电子镜头和与

所述电子镜头连接的电路板，所述手柄的后端固定连接有与所述电路板连接的信号线，所

述信号线的后端连接有快连接头。

[0006] 进一步的，所述软鞘管包括蛇骨管，所述软管的前端同轴固定于所述蛇骨管的轴

向外表面上，所述钢丝绳的一端固定于所述蛇骨管的前端内壁上，另一端穿过所述弹簧管

固定于所述钢丝轮上，所述弹簧管的前端固定于所述蛇骨管的后端内壁上。

[0007] 进一步的，所述钢丝轮与所述蛇骨管之间固定有至少两根所述钢丝绳，每根所述

钢丝绳的一端均固定于所述蛇骨管前端内壁上，相邻两根所述钢丝绳的一端沿所述蛇骨管

的圆周方向间隔α角度布置。
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[0008] 进一步的，所述手柄内固定有弹簧座，所述弹簧座上固定有至少两根所述弹簧管，

每根所述钢丝绳分别穿过一根所述弹簧管固定于所述钢丝轮上。

[0009] 进一步的，所述器械接头与所述内鞘管之间连接有通道软管，所述器械接头的侧

部固定有与所述器械接头连通的所述灌流接头。

[0010] 进一步的，所述手柄内设置有沿所述内鞘管径向方向布置、可转动的钢丝轮转轴，

所述钢丝轮同轴固定于所述钢丝轮转轴上，所述钢丝轮转轴上固定有拨杆，所述手柄的底

部开设有供所述拨杆穿过和绕所述钢丝轮转轴的轴向转动的过孔，所述拨杆的下部位于所

述手柄的外部。

[0011] 进一步的，所述拨杆的底部开设有用于放置人手大拇指的指孔，所述手柄的前端

下部固定连接有与其为一体结构的人手操作支架、所述人手操作支架内开设有用于放置人

手食指、中指和无名指的指孔。

[0012] 进一步的，所述外鞘管的后端同轴固定于外鞘管接头内部，所述外鞘管接头具有

与所述外鞘管的轴向管孔连通的接头内孔，所述手柄的前端同轴固定有手柄接头，所述手

柄接头的表面设置有凸台，所述外鞘管接头的内壁设置有与所述凸台配合的卡槽，所述外

鞘管接头通过所述凸台和卡槽的配合卡接固定于所述手柄接头上；所述外鞘管接头的内壁

与所述手柄接头的外表面之间固定有密封圈。

[0013] 更进一步的，所述外鞘管接头的侧面固定有与所述接头内孔连通的所述负压吸引

接头，所述外鞘管的前端外表面上开设有多排与所述外鞘管的轴向管孔连通的回流孔。

[0014] 本发明的有益效果是：本发明所设计的下尿路手术软性内窥镜结构由手柄、软硬

鞘、软管和外鞘管部分构成。通过软鞘管、软管和弹簧管的结构组成的被动弯曲结构可适应

泌尿系统的尿路并保证软管不发生折弯形变，支撑并保持软管状态，通过手柄操作软鞘部

分主动弯曲配合电子镜头可使内窥镜准确到达病变部位，再通过器械接头插入器械对病变

部位进行治疗，再通过灌流接头和外鞘管形成灌流和回流的通道，带走手术中热量、碎石和

组织等，满足了膀胱手术的各种使用需求，可用于前列腺增生、膀胱肿瘤、膀胱结石、尿道狭

窄等手术。

附图说明

[0015] 图1为本发明中下尿路手术软性内窥镜结构的立体图；

[0016] 图2为本发明中下尿路手术软性内窥镜结构的软鞘弯曲时主视图；

[0017] 图3为本发明中下尿路手术软性内窥镜结构的轴向截面图；

[0018] 图4为本发明中未安装外鞘管的下尿路手术软性内窥镜结构的轴向截面图；

[0019] 图5为本发明中外鞘管结构主视图；

[0020] 图6为本发明中外鞘管结构左视图；

[0021] 图7为本发明中下尿路手术软性内窥镜结构的软鞘未弯曲时主视图；

[0022] 图8为图7中A处的轴向截面图；

[0023] 图9为本发明中钢丝绳与弹簧管的相对布置位置主视示意图；

[0024] 图10为本发明中钢丝绳与弹簧管的相对布置位置俯视示意图；

[0025] 其中，1—手柄，2—器械接头，3—灌流接头，4—内鞘管(4.1—硬鞘管，4.2—软鞘

管)，5—外鞘管，6—负压吸引接头，7—弹簧管，8—钢丝轮，9—钢丝绳，10—端帽，11—电子
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镜头，12—电路板，13—信号线，14—快连接头，15—蛇骨管，16—软管，17—弹簧座，18—通

道软管，19—钢丝轮转轴，20—拨杆，21—人手操作支架，22—外鞘管接头，23—手柄接头，

24—凸台，25—卡槽，26—密封圈，27—回流孔，28—器械通道。

具体实施方式

[0026] 下面结合附图和具体实施例对本发明作进一步的详细说明。

[0027] 如图1—10所示的下尿路手术软性内窥镜结构，包括手柄1，手柄1上设置有器械接

头2和灌流接头3，手柄1的前端固定有与器械接头2和灌流接头3连通的内鞘管4，具体结构

为：器械接头2与内鞘管4之间连接有通道软管18，器械接头2的侧部固定有与器械接头2连

通的灌流接头3。

[0028] 手柄1的前端同轴可拆卸固定有外鞘管5，具体结构为：外鞘管5的后端同轴固定于

外鞘管接头22内部，手柄1的前端同轴固定有手柄接头23，手柄接头23的表面设置有凸台

24，外鞘管接头22的内壁设置有与凸台24配合的卡槽25，外鞘管接头22通过凸台24和卡槽

25的配合卡接固定于手柄接头23上；外鞘管接头22的内壁与手柄接头23的外表面之间固定

有密封圈26；外鞘管接头22的侧边固定有与其内部连通的负压吸引接头6，外鞘管5的前端

外表面上开设有多排用于回流灌注液的回流孔27。

[0029] 如图7—10所示，内鞘管4包括硬鞘管4.1、软管16和软鞘管4.2；硬鞘管4.1的后端

同轴固定于手柄1的前端内部，软管16的后端同轴固定于硬鞘管4.1的前端外表面上，软管

16的前端同轴固定于软鞘管4.2的轴向外表面上，硬鞘管4.1和软管16位于外鞘管5的轴向

管孔内，软鞘管4.2位于外鞘管5的轴向管孔外，软鞘管4.2的前端同轴固定有端帽10，端帽

10内固定有电子镜头11和与电子镜头11连接的电路板12，手柄1的后端固定连接有与电路

板12连接的信号线13，信号线13的后端连接有快连接头14。

[0030] 手柄1内设置有沿内鞘管4径向方向布置、可转动的钢丝轮转轴19(钢丝轮转轴19

两端可直接设置于手柄1内或通过轴承连接于手柄1内)，钢丝轮8同轴固定于钢丝轮转轴19

上，钢丝轮转轴19上固定有拨杆20，手柄1的底部开设有供拨杆20穿过和绕钢丝轮转轴19的

轴向转动的过孔，拨杆20的下部位于手柄1的外部。拨杆20的底部开设有用于放置人手大拇

指的指孔，手柄1的前端下部固定连接有与其为一体结构的人手操作支架21、人手操作支架

21内开设有用于放置人手食指、中指和无名指的指孔。

[0031] 手柄1内固定有弹簧座17，弹簧座17上固定有两根弹簧管7，弹簧管7处于松弛状

态，钢丝轮8与软鞘管4.2之间固定有两根钢丝绳9，两根钢丝绳9的一端固定于蛇骨管15前

端内壁沿圆周方向间隔180°位置。两根钢丝绳9的一端均固定于蛇骨管15的前端内壁上，另

一端分别穿过一根弹簧管7固定于钢丝轮8上。两根弹簧管7的一端均固定于蛇骨管15的后

端内壁上，另一端均固定于弹簧座17上。

[0032] 本发明所设计的下尿路手术软性内窥镜结构包含手持端(手柄1、拨杆20和人手操

作支架21)和插入部分。插入部分包括由硬鞘管4.1、软管16、软鞘管4.2和外鞘管5组成。其

中，通过拨杆20、钢丝轮8和钢丝绳9可操作软鞘管4.2主动弯曲。

[0033] 手术过程中，将外鞘管5安装于手柄上，人工手持手柄1，通过电子镜头11观察内鞘

管4前方，软鞘管4.2随人体通道被动弯曲进入人体内，弹簧管7可以支撑软管16被动弯曲时

不发生折弯变形，保持软管16弯曲时的形状，支撑软管16内部空间。当观察到软鞘管4.2前
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端接近病变部位时，操作拨杆20转动，驱动软鞘管4.2主动弯曲接近病变部位直至软鞘管

4.2前端到达病变部位。将器械插入器械接头2，通过内鞘管4的器械通道28(内鞘管4左右两

侧固定有钢丝绳9和弹簧管7，中部为器械通道28)到达病变位置，对病变位置进行治疗，同

时由灌流接头3灌注灌流液体，带走病变组织和热量，最后经由负压吸引接头6将外鞘管5与

内鞘管4之间的回流通道内的回流灌注液、病变组织等吸出内窥镜，从而完成手术治疗。由

于弹簧管7处于松弛状态，钢丝绳9穿过弹簧管7时具有一定的拉伸余量，因此当软鞘管4.2

进入人体尿道发生被动弯曲时也不会影响钢丝轮8和钢丝绳9的动作，不会发生主动弯曲，

可有效适应人体尿路；同时弹簧管7可以支撑软管16被动弯曲时不发生折弯变形，保持软管

16弯曲时的形状，支撑软管16内部空间。器械接头2可配合以下器械使用：激光，钬激光、铥

激光、钕激光等。

[0034] 本发明所设计的下尿路手术软性内窥镜结构可用于前列腺激光汽化、前列腺剜

除、膀胱肿瘤切除等手术中，还可配合探针将切除的组织搅碎吸出体外或配合单极、双极电

凝，用于手术中止血。软鞘管4.2可适应尿道被动弯曲，也可以通过钢丝绳9牵引实现主动弯

曲，减少了硬镜带来的损伤。外鞘管5作为回水通道，可实现连续灌注，同时外鞘管5中可增

加沟槽，增大回水通道。电子镜头11可以实现不同角度的设置，满足各种使用需求，配合温

度传感器，可解决小口径带来的温度过高问题。

[0035] 以上所述，仅是本发明的较佳实施例而已，并非对本发明的结构做任何形式上的

限制。凡是依据本发明的技术实质对以上实施例所作的任何简单修改、等同变化与修饰，均

仍属于本发明的技术方案的范围内。
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