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Układ sterowania urządzeniem, zwłaszcza magnetofonem

Przedmiotem wynalazku jest układ sterowania
urządzeniem, zwłaszcza magnetofonem wykorzysty¬
wany w urządzeniach, w których czas zadziałania
układu wykonawczego jest znacznie dłuższy od
czasu ustalenia właściwego stanu pamięci.

Znane i dość powszechnie stosowane są w ma¬
gnetofonach kombinacyjne układy sterowania zbu¬
dowane z bramek NAND i, lub NOR, zawierające
dodatkowe elementy pamięci w postaci przerzutni-
ków po jednym dla każdej funkcji, załączanym
przez układ sterowania. Każdy z elementów ma¬
nipulacyjnych w postaci przycisków jest połączony
oddzielnym torem przesyłowym z odpowiednim ele¬
mentem pamięci. Równocześnie wszystkie przyciski
są połączone przez układ sumujący z wejściami
zerującymi wszystkich elementów pamięci. Wyjścia
elementów pamięci są połączone bezpośrednio przez
bramki NAND/NOR i przez układy opóźniające
z układami wykonawczymi. Po wciśnięciu jednego
z przycisków następuje wyzerowanie wszystkich
elementów pamięci z wyjątkiem jednego związa¬
nego z tym przyciskiem. Wyjście elementu pa¬
mięci steruje odpowiednim układem wykonaw¬
czym, np. zasilaniem elektromagnesu rolki docis¬
ku taśmy. Ponadto układ kombinacyjny wyklucza
równoczesne załączenie więcej niż jednej funkcji
a także zapobiega nie pożądanym przejściom np.
z odczytu bezpośrednio do zapisu. Znane są rów¬
nież sekwencyjne układy sterujące, zawierające
blok wejściowy w postaci układu kombinacyjnego,
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blok pamięci z generatorem taktującym i blok wyj¬
ściowy składający się z układów kombinacyjnych
połączony z układami wykonawczymi. Blok wej¬
ściowy przetwarza stan sygnałów wejściowjącJh
i aktualny stan pamięci na nowy stan pamięci,
wprowadzany synchronicznie za pomocą impulsu
taktującego. Generator taktu pracuje przez cały
czas, lecz stan pamięci zmienia się dopiero po
zmianie co najmniej jednego z sygnałów wejścio¬
wych. Każda zmiana stanu pamięci wymaga odpo¬
wiedniej kombinacji sygnałów wejściowych i ak¬
tualnego stanu pamięci.

W znanych układach zdalnego sterowania ilość
torów przesyłowych zależy od ilości żądanych ro¬
dzajów pracy magnetofonów. Wspomniane wyżej
rozwiązania są stosowane w, magnetofonach firm
Sanyo typ M601SD, Grundig typ TS1000 i Tand-
berg typ TCR5500.

W układzie sterowania według wynalazku blok
wejściowy połączony jest z zespołem elementów
manipulacyjnych pojedynczym torem przesyłowym
i składa się z komparatora, którego wejścia połą¬
czone są z wyjściem przetwornika sygnału steru¬
jącego i z wyjściem przetwornika stanu pamięci,
natomiast wyjście komparatora połączone jest
z wejściem układu kluczującego generator taktu,
który włączony jest w blok pamięci zawierający
ponadto układ sterujący pamięci oraz elementy pa¬
mięci połączone w zamkniętą pętlę, w której wyjś¬
cie poprzedniego elementu połączone jest z wej-
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ściem następnego, przy czym wejście układu ste¬
rującego pamięcią połączone są z wejściami co
najmniej dwóch elementów pamięci natomiast wyj¬
ścia elementów pamięci połączone są z wejściami
przyporządkowanych układów wykonawczych.

Wykorzystanie rozwiązania według wynalazku
pozwala na uproszczenie konstrukcji urządzenia po¬
przez znaczne zmniejszenie liczby podzespołów sca¬
lonych i dyskretnych oraz zastąpienie wielożyło¬
wego kabla jedną parą przewodów.

Układ według wynalazku zostanie objaśniony na
podstawie przykładu wykonania przedstawionego
na rysunku, który jest schematem blokowym
układu.

Zespółmigrujgtcy_ zawierający zespół elementów
njayupylaeyjnych % w postaci przycisków rodzaju
ojaz generator sygnału analogowego połączony jest
pojedynczym torem przesyłowym 2 z blokiem wej¬
ściowym 3 zawierającym przetwornik 4. Wyjście
przttocojrjriife;. wejściowego 4 połączone jest z kom¬
paratorem 5, którego drugie wejście połączone jest
z wyjściem przetwornika sygnału pamięci 6, który
następnie połączony jest z blokiem pamięci 7 skła¬
dającym się z układu sterującego pamięcią 9, ele¬
mentów pamięci 8 stanowiących rejestr przesuwny
oraz układu taktującego 10.

Z wyjścia komparatora 5 sygnał zgodności sta¬
nów podawany jest na układ kluczowania gene¬
ratora taktu, który należy do bloku pamięci 7.
Blok ten zawiera ponadto elementy pamięci 8 w
postaci przerzutników w ilości mniejszej niż liczba
stanów pracy magnetofonu, układ sterujący pamię¬
cią 9 oraz generator taktu 10. Generator taktu 10
jest połączony z odpowiednimi wejściami elemen¬
tów pamięci 8 stanowiących rejestr przesuwny i po¬
łączonych między sobą w zamkniętą pętlę, w któ¬
rej wyjście poprzedniego elementu jest każdorazo¬
wo połączone z wyjściem następnego. Wejście jed¬
nego z elementów Al połączone jest z wyjściem
ostatniego elementu An przez układ sterujący pa¬
mięcią 9 w postaci prostego układu kombinacyj¬
nego. Układ ten określa rodzaj, liczbę i kolejność
stanów pamięci generowanych w pętli pod wpły¬
wem impulsów taktujących. Wyjścia elementów
pamięci 8 są połączone poprzez proste układy kom¬
binacyjne i opóźniające bloku wyjściowego 11
z wejściami odpowiednich układów wykonawczych.

Po naciśnięciu przycisku rodzaju pracy znajdu¬
jącym się w zespole sterującym 1 z dzielnika na¬
pięcia podaje się sygnał analogowy torem przesy¬
łowym 2 do bloku wejściowego 3 na prostownik
4 a następnie na wejście komparatora 5. Na drugie
wejście komparatora 5 podaje się sygnał analogo¬
wy stanu pamięci z przetwornika cyfrowo-analo-
gowego 6 sterowanego sygnałem cyfrowym stanu
pamięci. W przypadku gdy sygnał wejściowy od¬
powiada innemu rodzajowi pracy magnetofonu niż
sygnał stanu pamięci, a więc sygnały analogowe
na wejściach komparatora 5 nie są równe, wów¬
czas zmienia się stan na wyjściu komparatora 5
na przykład z „0" na „1". Sygnał „1" z kompara¬
tora 5 podawany jest na układ kluczowania gene¬
ratora taktu 10, który generuje impulsy taktujące
podawane na odpowiednie wejścia elementów pa¬
mięci 8. Elementy pamięci 8 wraz z układem ste-
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rującym pamięcią 9 stanowią układ synchroniczny,
pracujący w zamkniętej pętli i zmieniającej stan
pamięci cyklicznie pod wpływem działania impul¬
sów taktujących. Liczba stanów N w cyklu jest

5 określona i zależy od liczby elementów pamięci 8
oraz od układu sterującego pamięcią 9. Po co naj¬
mniej jednej i co najwyżej N — 1 zmianach stanu
pamięci, stan ten odpowiada tej samej funkcji pra¬
cy magnetofonu co sygnał wejściowy i wówczas

io sygnały analogowe na wejściach komparatora 5
są w przybliżeniu równe. Stan wyjścia kompara¬
tora 5 zmienia się, co pociąga za sobą zatrzymanie
układu taktującego 10. Stan pamięci nie zmienia
się. Czas potrzebny na ustalenie nowego stanu pa-

is mięci zależy od okresu impulsów taktujących i od
liczby zmian stanu pamięci między poprzednim
i nowym stanem Okres impulsów taktujących jest
tak dobrany, że czas ustalenia stanu jest bardzo
krótki w porównaniu z czasem zadziałania zespo-

«• łów wykonawczych magnetofonu. Stany poszcze¬
gólnych elementów pamięci 8, względnie proste
kombinacje tych stanów, stanowią binarne sygna¬
ły wyjściowe wykorzystywane do uruchomienia ze¬
społów wykonawczych. W tym celu podaje się

25 sygnały wyjściowe elementów pamięci 8 z bloku
pamięci 7 na blok wyjściowy 11, zawierający ukła¬
dy kombinacyjne i opóźniające. Z bloku wyjściowe¬
go 11 otrzymuje się sygnały wyjściowe sterujące
układami wykonawczymi.

M Przetwornik wejściowy 4 zapewnia również blo¬
kadę niektórych funkcji magnetofonu uniemożli¬
wiając włączenie zapisu z funkcji innych niż funk¬
cja — przygotowanie zapisu lub pauza w zapisie.
Aby to uzyskać na przetwornik wejściowy 4 po-

35 daje się oprócz sygnału wejściowego, sygnały z jed¬
nego lub więcej elementów pamięci 8. Przetwornik
wejściowy 4 przetwarza poprzez sumowanie analo¬
gowe, sygnał wejściowy startu i sygnały pamięci
pauzy w zapisie na sygnał wejściowy zapisu. W wy-

49 niku tego następuje ustalenie stanu pamięci odpo¬
wiadającego tej funkcji pracy magnetofonu.

Zastrzeżenie patentowe
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Układ sterowania urządzeniem, zwłaszcza magne¬
tofonem składającym się z bloku wejściowego po¬
łączonego z zespołem elementów manipulacyjnych
w postaci przycisków rodzaju pracy, bloku pamięci

50 zawierającego generator taktujący połączony z
wejściami taktującymi elementów pamięci i bloku
wyjściowego składającego się z układów kombina¬
cyjnych i opóźniających połączonych z wejściami
taktującymi elementów pamięci, znamienny tym, że

55 blok wejściowy (3) jest połączony z zespołem ele¬
mentów manipulacyjnych (1) pojedynczym torem
przesyłowym (2) i składa się z komparatora (5),
którego wejścia połączone są z wyjściem przetwor¬
nika sygnału sterującego (4) i z wyjściem przetwor-

60 nika stanu pamięci (6), natomiast wyjście kompara¬
tora (5) połączone jest z wejściem układu kluczu¬
jącego generator taktu (10), który włączony jest w
blok pamięci (7) zawierający ponadto układ steru¬
jący pamięci (9) oraz elementy pamięci (8) połą-

65 czone w zamkniętą pętlę, w której wyjście poprzed-
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niego elementu połączone jest z wejściem następ¬
nego, przy czym wejście układu sterującego pa¬
mięcią (9) połączone są z wyjściami co najmniej

6

dwóch elementów pamięci (8) natomiast wyjścia
elementów pamięci (8) połączone są z wejściami
przyporządkowanych układów wykonawczych.
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