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Sposob ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych
oraz przyrzad do stosowania tego sposobu

Przedmiotem wynalazku jest sposob ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych i przyrzad do
stosowania tego sposobu.

W uktadach automatyki kolejowej i przemystowej stosowane s3 magnetyczne czujniki szynowe do wykrywa-
nia obecnosci pojazdéw szynowych lub liczenia ich osi. Do geometrycznego ustawiania tych czujnikéw wzgledem
gtéwki szyny stosowane s3 dotychczas szablony o ksztatcie odpowiadajacym przepisom o skrajni budowli. Nato-
miast do regulacji i znalezienia magnetycznego punktu pracy tych czujnikéw w trakcie montazu lub okresowej
kontroli stosowane sg r¢czne sprawdziany, posiadajace na swoich koricach wystepy w ksztatcie profilu obrzeza
kota nowego i zjezdzonego, przy czym rozstawienie wystepGw jest takie, aby mozna bylto — przesuwajac spra-
wdzian poprzecznie po szynie — symulowaé wezykowanie pojazdu szynowego po torze. Ponadto w czasie regu-
lacji czujnika niezbgdne s3 dodatkowe przyrzady do stwierdzania aktualnego stanu pracy czujnika, np. bateryjka
z lampka, woltomierz, omomierz.

Wadg tych wszystkich przyrzadéw jest ucigzliwy sposéb ustawiania i umocowania czujnika przy szynie oraz
mozliwo$¢ jedynie zgrubnej regulacji magnetycznego punktu pracy czujnika. Metoda regulacji czujnika przy
uzyciu sprawdzianu, polegajaca na przesuwaniu sprawdzianu wzdtuz szyny w trakcie czego czujnik winien odpo-
wiednio zadziataé i zwolnié, obarczona jest subiektywnymi btedami osoby dokonujacej regulacji, ze wzglgdu na
trudnosé precyzyjnego wzdluznego przesuwania plaskiego sprawdzianu po wypuklej — a w szczegdlnych
przypadkach znieksztalconej lub skosnie zjezdzonej — gtdwce szyny. Wada jest réwniez konieczno$é uzywania
szeregu przyrzadéw, czesto podatnych na stluczenie lub cigzkich. Ponadto, pomimo wyregulowania czujnika,
brak jest mozliwosci odczytania dtugosci drogi kontaktowania czujnika. W sumie, wymieniope wady powoduja
ktopotliwos¢ stosowanej metody regulacji i przyrzadéw oraz wymagaja znacznego naktadu czasu na ustawienie
i wyregulowanie czujnika.

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych wad poprzez opracowanie takiego sposobu ustawienia i regu-
lacji magnetycznych czujnikéw szynowych oraz opracowanie przyrzadu do stosowania tego sposobu, ktére
bytyby tatwe i wygodne w uzyciu oraz lekkie, a jednoczesnie zapewniatyby precyzyina regulacje czujnika gwa-
rantujacg jego niezawodne dziatanie od przejezdzajacych k6t pojazdéw szynowych.

Sposéb ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych wedtug wynalazku polega na tym, Ze
glowice czujnika ustawia si¢ na okreslonej wysokosci w stosunku do gtéwki szyny przy uzyciu przewidzianego
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do tego celu w przyrzadzie gig¢bokosciomierza, tak aby dolny koniec gt¢bokosciomierza opart si¢ na gérnej
powierzchni glowicy czujnika, a gérny koniec gtebokosciomierza znalazt si¢ na réwnej wysokosci z obudowa
przyrzadu oraz, ze glowicg czujnika reguluje si¢ przesuwajac zawarty w przyrzadzie element symulujacy wzdtuz
szyny, przy czym w przypadku nasunigcia elementu nad glowice czujnik winien zadziataé, a przy odsunieciu
elementu znad gtowicy czujnik winien zwolnié.

Element symulujacy wywiera na gtowice czujnika dla jego charakterystycznych punktéw pracy analogiczny
wplyw jak przejazd kota. Przyrzad do stosowania opisanego sposobu zgodnie z wynalazkiem ma wspomniany
powyzej ruchomy element symulujagcy w postaci katownika z materiatu ferromagnetycznego, urzadzenie pomia-
rowe do odczytywania dtugosci drogi kontaktowania sktadajace si¢ z suwadta umocowanego do elementu symu-
lujacego oraz ruchomej linijki z naniesiong podziatka, wieszaki z tréjpunktowym podparciem mocujace przyizad
na szynie, uklad zasilajaco-sygnalizacyjny stan pracy regulowanego czujnika oraz gt¢bokosciomierz ustalajacy
wysokos¢ umocowania gltowicy czujnika w stosunku do szyny.

Spos6b ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych zapewnia iz wyregulowany czujnik dziata
w takt przejezdzajacych két pojazdéw szynowych, a przyrzad do stosowania omawianego sposobu jednoczy
w sobie ale i zalety trzech rodzajéw dotychczas stosowanych przyrzadéw, umozliwia precyzyjne ustawienie przy
szynie i wyregulowanie czujnika, jest lekki i wygodny w uzyciu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedsta-
wia przyrzad do ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych w pozycji pracy w widoku z boku,
fig. 2 — przyrzad w prze':roju wzdtuz linii A-A jak na fig. 3, fig. 3 — przyrzad w widoku z géry, fig. 4 — element
mocujacy przyrzad na szynie, fig. 5 — szczegdt konstrukeji urzadzenia do sygnalizowania stanu pracy czujnika,
fig. 6 — wysokosciomierz w pozycji pracy w momencie ustalania wysokosci zamocowania gtowicy czujnika przy
szynie w widoku z boku fig. 7 — wysokos$ciomierz w stanie ztozonym w widoku z boku.

Sposéb ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych polega na ustawieniu gltowicy 1 czujnika
na okreslonej wysokosci w stosunku do gtéwki szyny 2 przy uzyciu gtebokosciomierza 3 przyrzadu 4, przy czym
dolny koniec gtebokosciomierza 3 winien oprzed sie na gérnej powierzchni gtowicy 1 czujnika, a gérny koniec
glebokosciomierza 3 winien znaleZé sig na réwnej wysokosci z obudows przyrzadu 4, oraz na przesuwaniu
wzdluz szyny 2 elementu 5 symulujgcego zawicszonego wewnagtrz przyrzadu 4 w aie pokazany na rysunku
sposéb, przy czym w przypadku nasunigcia elementu 5 nad glowicg 1 czujnik winien zadziataé, a przy c¢dsunig-
ciu elementu 5 znad glowicy 1 czujnik winien zwolnié.

Przyrzad do ustawiania i regulacji czujnikéw szynowych ma clement 5 symulujacy w postaci katownika z ma-
teriatu ferromagnetycznego imitujacy magnetyczne oddziatywanie obrzeza kota pojazdu szynowego na czujnik
i umocowany suwliwie na szynie 6 prowadzacej, urzadzenic pomiarowe sktadajace si¢ z suwadta 7 z naniesiong
kreska 8 umocowanego do elementu 5 symulujgcego oraz ruchomej linijki 9 z naniesiong podziatka 10 do
odczytywania dtugosci drogi kontaktowania czujnika, wieszaki 11 z tréjpunktowym podparciem mocujace
przyrzad 4 na szynie 2, uktad zasilajgco-sygnalizacyjny sygnalizujacy stan pracy regulowanego czujnika sktadaja-
cy sie z baterii 12, zaréwki 13 inie pokazanych na rysunku przewodow taczacych oraz glebokosciomierz 14
ustalajgcy wysokos¢ umocowania gtowicy 1 czujnika w stosunku do gérnej powierzchni gtéwki szyny 2.

W trakcie regulacji czujnika nalezy przesuwaé tam iz powrotem wzdiuz szyny element S5 symulujacy za
posrednictwem umocowanego do niego suwadta 7. Gdy na skutek nasuwania nad gtowice 1 czujnik zadziata,
suwadto 7 nalezy unieruchomié, a pod kresky 8 naniesiong na szkietko suwadta 7 podsungé punkt zerowy
‘podziatki 10 naniesionej na ruchomej linijce 9. Nastepnie nalezy suwadto 7 posuwa¢é dalej w tym samym kierun-
ku az czujnik zwolni i odczytaé pod kreska 8 dtugosc drogi kontaktowania czujnika.

Wieszak 11, mocujacy przyrzad 4 poprzez wycigcie 26 w prowadnicy 27 za posrednictwem moletowanych
nakretek 28 do szyny 2, ma z szyna 2 trzy punkty stycznosci 15, 16, 17, co pozwala na jednoznaczne i stabilne
osadzenic przyrzadu 4 na szynie 2.

Zaréwka 13 uktadu zasilajaco-sygnalizacyjnego umocowana jest na sprzezystej dZwigni 20, ktéra po wykrece-
niu przezroczystej soczewki 21 unosi zaréwke 13 tak, ze wystaje ona z otworu 22 w obudowie przyrzadu 4 co
najmniej na cata wysokos¢ szklanego balonu.

Glebokosciomierz 14 poruszajgcy sie¢ w otworze 23 obudowy przyrzadu 4 ma element 24 wahliwie zamoco-
wany na holcu 25 w taki sposéb, ze w pozycji pracy w trakcie ustalania wysokosci zamocowania gtowicy 1
czujnika clement ten miesci si¢ w otworze 23 jak na rys. (fig. 7) a w czasie regulacji czujnika — przechylony jest
na bok dla umozliwienia przesuwania ruchomej linijki 9.
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1. Sposéb ustawiania i regulacji magnetycznych czujnikéw szynowych, znamienny tym, ze gtowice (1) czujni-
ka ustawia si¢ na okreslonej wysokosci w stosunku do gtéwki szyny (2) przy uzyciu glebokosciomierza (3)
przyrzadu (4) tak, aby dolny koniec gtg¢bokosciomierza (3) opart si¢ na gérnej powierzchni gtowicy (1) czujnika,
a gérny koniec glgbokosciomierza (3) znalazt si¢ na réwnej wysokosci z obudowa przyrzadu (4) oraz, ze gtowice
(1) czujnika reguluje si¢ przesuwajac element (5) symulujacy wzdtuz szyny (2), przy czym w przypadku nasunig-
cia elementu (5) nad glowice (1) czujnik winien zadziataé, a przy odsuni¢ciu elementu (5) znad gtowicy (1)
czujnik winien zwolnic.

2. Przyrzad do stosowania sposobu wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze ma element (5) symulujacy w postaci
katownika z materiatu ferromagnetycznego umocowany suwliwie na szynie (6) prowadzacej, urzadzenie pomiaro-
we sktadajace si¢ z ruchomego suwadta (7) z naniesiong kreska (8) i ruchome;j linijki (9) z naniesiong podziatka
(10), wieszaki (11) z tréjpunktowym podparciem, uktad zasilajaco-sygnalizacyjny sktadajacy si¢ z dwu gatezi
szeregowo polaczonych baterii (12), zaréwek (13) inie pokazanych na rysunku przewodéw taczacych oraz
glebokosciomierz (14).

3. Przyrzad wedlug zastrz. 2, znamienny tym, zc wieszak (11) mocujacy przyrzad (4) do szyny (2) ma dwa
punkty stycznosci (15, 16) na powierzchni bocznej i gérnej gtéwki szyny (2) i punkt stycznosci (17) na powierz-
chni bocznej szyjki (2), przy czym punkt stycznosci (17) uzyskuje si¢ dla danego typu szyny przez przesuwanie
koricowki (18) w owalnym otworze (19) koricéwki (18).

4. Przyrzad wedtug zastrz. 2-3, znamienny tym, 7¢ zarowka (13) uktadu zasilajgco-sygnalizacyjnego umoco-
wana jest na sprezystej dZwigni (20).

5. Przyrzad wedtug zastrz. 24, znamienny tym, ze gl¢bokosciomierz (14) poruszajacy si¢ w otworze (23)
obudowy przyrzadu (4) ma cz¢$é (24) wahliwie zamocowang na bolcu (25).
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