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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest me-
chanizm napedowy z ukladem tarcz wahliwych
zmieniajgcych ruch obrotowy na ruch postgpo-
wo-zwrotny, przystosowany zwlaszcza do na-
pedu przyrzagdu tnacego w maszynach zniw-
nych.

Do napedu ruchem = postepowo-zwrotnym
przyrzadéw tnacych w maszynach zniwnych
‘'stosowane sg dotychczas najczeSciej uklady kor-
bowe, w ktérych ruch obrotowy korby jest prze-
noszony za poSrednictwem korbowodu na osa-
dzong przesuwnie listwe nozowa. Zasadnicza
wadg tych mechanizméw jest wystepowanie
znacznych, niezréwnowazonych sit bezwladno$ci
ograniczajgcych szybko§é ruchu przyrzadu tna-
cego, a tym samym wydajno§é maszyny zniw-
nej. Zréwnowazenie sit bezwtadno$ci w mecha-
nizmach korbowych wymaga wprowadzenia do

*) Wiasciciel patentu oSwiadczyl, ze twoérca
wynalazku jest doc. Roman Fafara.

ukladu mas réwnowazacych kilkakrotnie prze-
wyzszajacych masy poruszane, co wigZze sie
oczywiScie ze znacznym zwiekszeniem ciezaru
urzadzenia, oporé6w jalowych i niezbednej mo-
¢y napedowe]j.

W celu usuniecia tych wad czyniono pr6by‘

zastosowania do napedu przyrzadéw tnacych
maszyn zniwnych mechanizméw krzywkowych,
jednak ze wzgledu na wystepujgce w tych me-
chanizmach znaczne sily tarcia oraz przenosze-
nie momentéw gnacych na uklad nozowy préby
te daly wyniki negatywne. W ostatnim okresie
czasu zastosowano do napedu przyrzadéw tna-
cych maszyn zniwnych tlokowe uklady hydra-
uliczne, jednak wysoki koszt tych urzadzen oraz
trudnoéci zwigzane z ich eksploatacjg w warun-
kach rolnych — bardzo ograniczyly mozliwosci

- ich zastosowania.

Znane sg takze mechanizmy napedowe pvrzy-
rzadéw tnacych z tarczag wahliwg osadzong na
wale pedzgcym za poSrednictwem tulei o osi
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skofnej w stosunku do osi walu. Zamiana ru-
chu obrotowego walu pedzgcego na ruch poste-
powo zwrotny listwy nozowej odbywa sie w tych
mechanizmach za pofrednictwem walu przegu-
‘bowego, wahacza i korbowodu, przy ezym
‘w ukladach tych wystepuja réwniez niezréwno-
wazone sily bezwladno$ci, a sam uklad kine-
matyczny jest stosunkowo skomplikowany.

Powyiszych wad nie ma mechanizm nape-
dowy przyrzadu tngcego maszyny zZniwnej
wediug wynalazku, ktéry zaopatrzony jest
w dwie tarcze wahliwe, zaklinowane na wspél-
nym wale pedzacym, z ktérych jedna stuzy do
bezposredniego napedu listwy tnacej przyrzadu,
a druga do poruszania przeciwwagi réwmnowa-
zgcej sily bezwladno$ci ukladu, umozliwiajac
caltkowite ich zréwnowazenie przy stosunkowo
niewielkim zwiekszeniu masy ukladu napedo-
wego a przez to odpowiednie zwiekszenie szyb-
- koSci roboczej przyrzgdu tngcego. Odmiana me-
chanirmu wedlug wynalazku, w ktérej obydwie
tarcze wahliwe napedzajq dwie przeciwbieine
~ listwy tnace umozliwia dalsze zwiekszenie szyb-
koSci roboczej maszyny zZniwnej i prawie -.dwu-
krotny wzrost jej wydajnoSci w poré6wnaniu do
stosowanych dotychczas ukladéw napedowych.

Na rysunku fig. 1 przedstawia przykladowo

mechanizm napedowy wedlug wynalazku sluza-
cy do napedu jednolistwowego przyrzqdu tngce-

go kombajnu zbozowego — w przekroju podqu-’

nym, fig. 2 — odmiane tego mechanizmu przy-
stosowang do napedu dwulistwowego przyrzadu
tnacego — w przekroju podiuinym, a fig. 3 —
ten sam mechanizm w widoku z boku.

Mechanizm napedowy wedlug wynalazku
sklada sie z walu. pedagcego 1, napedzanego
przyktadowo za pomocg kola pasowo-klinowego
2 ulozyskowanego za pomoca lozysk tocznych 3
we wsporniku 4 przyrzgdu oraz z dwéch tarcz
wahliwych § i 6 uloZyskowanych symetrycznie
na tulejach 7. Tuleje 7 sg zaklinowane na wale
1 w ten spos6b, ze of geometryczna a—a ich
powierzchni obwodowej jest nachylona pod kg-
tem ostrym w stosunku do osi b—b walu 1.
Kazda z osadzonych symetrycznie tarcz wahli-
wych § i 6 jest zaopatrzona w ramie 8 pala-
czone za pofrednictwem sworznia 9 — z lozys-
kiem oczkowym 10, w kt6érych sworzefi ten mo-
Ze si¢ zaréwno przesuwaé jak i obracaé w plasz-
czyimie rysunku (fig. 1 i 2).

W mechanifmie przedstawionym na fig. 1
jedno lozysko oczkowe 10 wspblpracujgce z tarcza
wahliwg 5 jest polgczome z listwg nozowa 11

osadzong przesuwnie w prowadnicach' 12, przy-
rzadu tnacego, a drugie lozysko 10° — z prze-
ciwwaga 13 osadzong przesuwnie w prowadni-
cach 14 réwnoleglych do prowadnic 12.

‘W celu zabezpieczenia od osiowego przesuwa-
nia sie od tarcz wahliwych 5 i 6 polozenie sko$-
nych tulei 7, na ktérych sg ulozyskowane, usta-
lone jest za pomocg tulei dystansowych 15.i na-
kretek zaciskowych 16.

Dzialanie opisanego wyzej mechanizmu nape-
dowego przyrzadu tngcego. maszyny zniwnej
jest nastepujgce. .

Obrét watu 1 napedzanego za poérednictwem
kola pasowo-klinowego 2 powoduje ruch obro-
towy zaklinowanych na tym wale tulei 7 o osiach
a—a skoSnych w stosunku do osi b—b walu,
wskutek czego utozyskowane na osiach tarecze
wahliwe 5 uzyskujg ruch wahadlowy w plasz-
czyznie rysunku (fig. 1) oraz réwnoczesny ruch
wahadlowy w plaszczyZnie do niej prestopadiej.
Ruch tarcz wahliwych 5 i 6 odbywajgcy sie
w plaszezyZnie rysunku jest przenoszony za po-
§rednictwem. sworzni 9 i lozysk oczkowych 10

‘na ich obudowe nadajac zwigzanej z obudowa-

mi listwie nozowej 11 oraz przeciwwadze 13 ru-
chy postepowo-zwrotne w kierunkach przeciw-
nych, powodujagce wzajemne, catkowite zr6wno-
wazenie sie dzialajgcych w ukladzie sit bez-

“wladnoéci.

Odl_niana{ mechanizmu napedowego wedlug

.wynalazku, przedstawiona na fig. 2 i 3, tym ré6z-

ni si¢ od wyzej opisanej, ze z tarcza wahliwg 5
jest potgezona za poérednictwem sworznia 9
i lozyska oczkowego 10 gbrna listwa nozowa 12 -
dwulistwowego przyrzgdu tngcego, natomiast
z tarcza wahliwg 6 — dolna listwa nozowa 17
tego przyrzadu. Obydwie tarcze wahliwe 5 i 6
nadajg listwom mnozowym 12 i 17 ruchy poste-
powo-zwrotne w kierunkach przeciwnyeh, umo-
zliwiajgc calkowite zréwnowazenie dziatajacych
w ukladzie sil bezwladnoéci oraz znaczne zwie-
kszenie predkosci ciecia.

Mechanizm napedowy przyrzgdu inacego
wediug wynalazku pozwala na okolo dwukrotne
zwickszenie predko$ci jazdy maszyny - iniwnej,
a tym samym odpowiednie zwigkszenie jej wy-
dajx;osci.

Mechanizm napedowy wedlug wynalazku mo-
ze znalefé réwniei zastosowanie do napedu in-
nych zespoléw o ruchu postepowo-zwroinym,
na przyklad mapedu rymien przeno$nikéw
wstrzasowych, - o :



Zastrzeienia patentowe

1. Mechanizm napedowy, zwlaszcza do napedu
przyrzadu tnacego maszyny zniwnej, z tar-
czg wahliwgq osadzong na wale pedzgcym za
poSrednictwem tulei o osi nachylonych do
osi walu i polaczong z listwg tngca przyrza-
du, znamienny tym, ze jest zaopatrzony
‘'w dwa symetryczne uklady zlozone z tarcz
wahliwych (5 i 6) osadzonych symetrycznie
na wale pedzacym (1), z ktérych jedna tar-
cza (5) jest polgczona z listwa tngcg (11), za
pofrednictwem sworznia (9), osadzonego
przesuwnie w lozysku oczkowym (10), a dru-
ga tarcza (6) jest polaczona za pofrednic-
twem podobnego ukladu (9, 10’) z przeciw-

wagg (13) osadzong przesuwnie w prowad-
nicach (14), r6wnoleglych do prowadnic (12)
listwy tnacej (11).

. Odmiana mechanizmu wedlug zastrz. 1, zna-

mienna tym, Ze jedna z jego tarcz wahli-
wych (5) jest polaczona za pofrednictwem
ukladu (9, 10) z gbérng listwa tngcg (11) dwu-
listwowego przyrzadu tngcego, a druga tar-
cza (6), z dolng listwa tnaca (17) tegoz przy-
rzadu. Co
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