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Zvedaci zafizeni pro baliky textilniho ma-
teridlu u st¥ihdrenskych poklddacich linek
je tvofeno kombinaci t¥ikloubového mecha- N
nismu a pfimo€arého vedeni, které se v pri- i )
béhu zveddni propoji spolednym uné¥ecim
Cepem zapadajicim do vybrdni v pouzdru
pohybujicim se v piFimodarém vedeni. Tim
se tfikloubovy mechanismus, ktery se aZ do
této fdze vysouval z prostoru pod stolem
pokladaci linky, zméni na dvoukloubovy a
unaseci liZiny, které jsou jeho soudésti, svis-
le zvedaji paletu s naloZenym materidlem,
pod kterou se v tvodni fdzi funkce mecha-
nismu zasunuly.
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Vyndlez se tyka zvedaciho zafizeni pro
baliky textilniho materidlu, zejména ve st¥i-
héarndch od#vnich zdvodi.

Snahy po zvy$eni produktivity prace ve
stéiharndch odévnich zdvodi, s sebou piind-
eji fadu problémi, spojenych s manipulacis
baliky textilniho materidlu u pokladacich
stfihdrenskych linek. Ru&ni manipulace je
v rozporu se zésadami hygieny préace, a to
zejména na pracovidtich, kde obsluhu za-
¥izeni tvori Zeny. Zvedaci zafizeni, kterymi
jsou vybavovédny poklddaci stoly s vyS8im
stupn®m mechanizace, jsou prostorové po-
mérnd naroénd a jsou konstrukéné reSena
pouze pro zveddni materidlu v rolich.

S nastupujici paletizaci je stdle Cast&ji
textilni materidl doddvdn od vyrobch na
plochych paletdch a v pripadech, kdy je ve
tvaru balikil, tzn. Ze nelze stfedem baliku
prostréit zvedaci ty&, jak je tomu u rolova-
ného textilniho materidlu, je fada zvedacich
zafizeni dosavadniho provedeni neupotiebi-
telna.

V téchto pripadech lze jako nejjednodussi
zvedaci prostfedek pouZit ruéni zvedaci hyd-
raulické voziky, které se vyznatuji nizkou
cenou a mobilnosti. Jejich nevyhodou je
v8ak znatnd fyzickd ndmaha obsluhujiciho
pracovnika, kterou musi vynaloZit pro do-
sazeni tlaku v hydraulickém systému pfi
zved&ni.

Dale jsou zndma zafizeni s elektromoto-
rickym pohonem, feSend na principu otoC-
nych zvedacich ramen, u kterych se dosa-
huje zkrdceni ¢asu vloZeni role materidlu
na plochu pokladaciho stolu proti nejobvy-
klejs$imu provedeni zvedacich zafizeni na
principu Fet¥zové dréhy, aviak za cenu zvy-
geni ndrokdi na zastavénou plochu.

Jesté déle jsou zndma zvedaci zafizeni s
hydraulickym pohonem, u kterych lze me-
chanismus v libovolné poloze a fézi pohybu
zastavit na libovolng dlouhou dobu. Jde o
zvedaci ploSiny pro manipulaci s celymi pa-
letami, ze kterych se pak baliky naloZeného
materidlu jednotlivé pFesouvaji na desku
stolu. Pro usnadné&ni piesunuti se miiZe zve-
daci plodina se$ikmit do vhodného thlu. Za-
¥izeni v8ak musi mit ¢ast mechanismu ulo-
Zenou pod Grovni podlahy a nelze je pouZit
ve vys8ich podlaZich.

Bylo rovn&’ navrZeno zafizeni tvofené
kombinaci &tyFkloubového a t¥ikloubového
mechanismu, tvorici souédst podstavce po-
klddaciho stolu, umoZiiujici zveddni celych
palet do trovng stolu pokladact linky. Uve-
dené zafizeni, presto, Ze ma mens$i zastave-
nou plochu, pfedniva &dsti svého mechanis-
mu pies elo stolu pokladaci linky & zt&Zu-
je tak manipulaci pii pfepravé palet k po-
kladacimu stolu. Mimoto vyZaduje pouZiti
palet na noZkdch a neni vhodné pro béZné
ploché palety.

Vynalez si klade za cil navrhnout zvedact
mechanismus, umoZiiujici v mimopracovni
poloze zasunuti zvedaciho rdmu do prosto-
ru pod deskou stolu poklddaci linky a pfi-
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nasejici také zjednoduSeni konstruk&niho u-
spofadani ve srovnédni se zndmym zvedacim
zaFizenim vytvofenym kombinaci &tyfklou-
bového a tfikloubového mechanismu.

Podle vynalezu je zvedaci zafizeni pro ha-
liky textilntho materidlu, tvofici souast po-
klddaciho stolu stiiharenské linky navrZe-
no tak, e zahrnuje kombinaci t¥ikloubové-
ho mechanismu a pfimofarého vedeni a dé-
le spoledny kloub uloZeny vyjimatelné v
pouzdru pF¥imo&arého vedeni a toto pouzdro
je spojeno s pistnici pneumatického vélce.

Dalsim znakem zvedaciho zafFizeni podle
vynédlezu je, Ze tdhlo tfikloubového mecha-
nismu je opatfeno kulisou a opérkou za uce-
lem vymezeni pohybu spojovaciho tahla.

Jesté dalsim znakem navrZeného zvedaci-
ho za¥izeni je, e rameno tFikloubového me-
chanismu je opatieno rolnami vedenymi nu-
cené po podlaze.

Pro lepsi ndzornost a Gcely popisu uspo-
Fadani a funkce zafizeni podle vyndlezu je
pFipojeno vyobrazeni, kde

na obr. 1 je schematické zndzornéni u-
spofddédni zvedaciho mechanismu a jeho u-
misténi, vzhledem k desce poklddaciho sto-
lu a paleté s baliky materialu v mimopra-
covni poloze,

. na obr. 2 je schematické uspofddani zve-
daciho mechanismu ve fazi, kdy se zméni
t¥ikloubovy mechanismus na dvoukloubovy,

na obr. 3 je Fez uspofddanim pouzdra v
pifimocarém vedeni.

Mechanismus zvedaciho zafizeni je v po-
pisovaném prikladu provedeni tvoren  tii-
kloubovym mechanismem sestdvajicim z tah-
la 1 na obr. 1, spojovaciho tdhla 2 a rame-
ne 3 tvoreného nosnikem ve tvaru pismene
H, na jehoZ volnych koncich je oto¢né ulo-
Yen rdm 9, tvofeny dvojici liZin, propoje-
nych pritkou a k tomuto tfikloubovému me-
chanismu je ptiFazeno p¥imo&aré vedeni 3,
v n8mZ se pohybuje pouzdro 7. Tdhlo 1 je
opatFeno kulisou 13 s opérkou 14, ktera je
nasmérovana tak, Ze pii vzdjemném pooto-
geni tdhla 1 a spojovaciho tdhla 2 se opfe
o spojovaci tdhlo 2 a zablokuje tak jejich
spoleény otoény ¢ep 21 na obr. 2.

Rameno 3 na obr. 1 tvoiené nosnikem, je
uloZeno na 4 rolnédch, které jsou nuceng ve-
deny po podlaze a obsahuje spoleény kloub
24 se spojovacim tdhlem 2, ktery je uzpi-
soben pro styk s pouzdrem 7 pfimocarého
vedeni 5. TFikloubovy mechanismu je ovla-
dén hydraulickym valcem 10, ktery je otoc-
nd zavéden pod deskou stolu 20 pokladaci
linky. Pouzdro 7 ptimocarého vedeni 5 je
spojeno lankem 4 probihajicim pfes kladku
8 s pistnici hydraulického vélce 11, jehoZ
poloha je fixovdna podporou 15. Je ziejme,
e v rozsahu vyndlezeckého FeSeni leZi i
provedeni, kdy misto lanka 4 je pouZit fe-
téz a misto kladky TFetézové kolo anebo
jsou tyto prvky nahrazeny spojenim: hi'ebe-
novd ty¢ a pastorek apod.
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Réam 9, ktery je vlastnim nosnym prostied-
kem zvedaciho mechanismu, je spojen na
svém konci, vysouvaném do prostoru pied
¢elo stolu 28 kloubem 32 s ramenem 3 a d&-
le je v ném vloZen v rovnavaci hydraulicky
vélec 12.

Ve vychozi poloze je zvedaci mechanismus
zcela zasunut pod desku stolu 28 poklédda-
ci linky na obr. 1. Vpusténim tlakového mé-
dia do hydraulického vélce 18 se jeho pii-
sobenim uvede do pohybu tdhlo 1 tFiklou-
bového mechanismu. Jeho pohybem je ta-
Zeno i spojovaci tdhlo 2 smérem k Celu sto-
lu 20 a s sebou tdhne i rameno 3, které je u-
loZeno na rolndch 16, pojiZd&jicich po peo-
dlaze, k niZ je pdar rolen 16, nachazejici se
bliZe spole¢ného &epu 22 spojovaciho tdhla
2 a ramene 3 pritladovan vedenim. Volny
konec ramene 3 se pritom vysouva pfed Ce-
lo desky stolu 20 a unéSeci liZiny 9 vnika-
ji postupn& pod paletu 19, kterd je podle
znaCek na podlaze umisténa pod ¢elem sto-

lu 20 pokladaci linky. V okamZiku, kdy se -

rameno 3 vysune tak daleko, Ze undSeci Cep
24, uloZeny pevn& na ramenu 3 se dostane
do kontaktu s pouzdrem 7 primolarého ve-
deni 5 a zasune se do né&j, obr. 3, je nezné-
zornénym kontrolnim ¢idlem dén impuls k
pferuSeni ¢innosti hydraulického valce 18
a jeho pistnice se uvolni otevienim priitoku
do odpadniho potrubi. Soufasné je uveden
v. ¢innost hydraulicky véalec 11, ktery zasou-
vadnim pistnice tdhne za lanko 4, které je
vedeno pFes kladku 8 k pouzdru 7 piimoca-
rého vedeni 5, obr. 2. V této fazi se vzajem-
nym pootofenim téhla 1 a spojovaciho tah-
la 2 zméni thel, ktery sviraji tak, Ze opér-
ka 14 kulisy 13 se opfe o spojovaci tdhlo 2
a zablokuje tak spoleény Cep 21. T¥iklouho-
vy mechanismus se tim zméni na dvouklou-
bovy a pevnd soustava tdhla 1 a spojovaci-
ho tdhla 2 se dédle otaci kolem stiedu, kte-
ry tvofi ¢ep 25, na némZ je cely mechanis-
mus zaveéSen pod deskou stolu 20. Soutasnd
jsou rolny 1§ ramene 3 vysunuty tak dale-
ko, Ze vyjdou z nuceného styku s podlahou
a plsobenim tahu lanka 4 se zadne unase-
ci €ep 24 a s nim i celé rameno 3 s unade-
cimi liZinami 9 zvedat. UnéaSeci Cep 24 u-
chyceny v pouzdfe 7 se pFitom posunuje v
prfimofarém vedeni 5 nahoru a spoletny
kloub 22 spojovaciho tdhla 2 a ramene 3 se
pootdti kolem zavéSeni v &epu 25 pod des-
kou stolu 28. S tim, jak se zvedd rameno 3
a unéSeci liZiny 9 je nadzvedavana i celd
paleta 12 s baliky textilniho materidlu 18.
Vzhledem k tomu, Ze soucasné se zveddnim
unéaSeciho Cepu 24 se po kruhové dréze zve-
da i koncovy ¢ep 22, je dosaZeno tcho, Ze
rameno 3 se nadzveddva jen v mirn& zeSik-
mené poloze. Aby pfitom uné3eci liZiny 9
nesouci paletu 19 zaujimaly rovnobé&Znou
polohu s podlahou, jsou uspoifddany tak, Ze
jsou prostfednictvim ¢epu 23 ototné uchy-
ceny na volném konci ramene 3, zatimco
jejich Cést bliZe k €elu stolu 20 je podepie-

§

na Sikmo uloZenym hydraulickym vélcem 12,
ktery se pii zvedani ramene 3 uvede v &in-
nost a vysouvdnim své pistnice nadzvedava
konec liZin 9, které se pFitom pootadeji ko-
lem €epu 23. Bylo zjiSténo, Ze vychyleni osy
hydraulického valee 12 o 13° nahoru posta-
€1 k zajiSténi potfebné funkce. Cinnost hyd-
raulického véalce 12 je ovldddna neznézor-
nénym automatickym ¢&idlem, registrujicim
roviiobéZnost unéSecich lizin 9 vadi zaklad-
né tvofené podlahou.

Paleta 19 je tak vyzvedavana ve vodorov-
né poloze aZ do vyse, kdy se nejhoiejsi vrst-
va balikli 18 textilniho materidlu dostane na
troveil plochy rucniho voziku 17 pokladaci
linky a jednotlivé baliky 18 se na né&j mo-
hou presouvat k dal$imu zpracovani. Obslu-
ha zafizeni pomoci jednoduchych tladitko-
vych ovladacit preruSuje ¢innost hydraulic-
kého véalce 11 a voli tfm potFebnou vysku
zvednuti palety 19 s tim, jak jsou postupn&
odebirdany vrstvy balikli 18 textilniho mate-
ridlu z palety 19.

Podobné& po vyprézdnéni palety 19 nebo
v pFipadé nutnosti zmény pokladaného ma-
teridlu se sniZenim tlaku v hydraulickém
véalci 11 za soutasného vyfazeni funkce hyd-
raulického véalce 10, uvolni tah na lanko 4
a tim se pouzdro 7 s uchycenym unasecim
Cepem 24 posouvd piimofarym vedenim 5
do dolni polohy, kterou opét signalizuje kon-
trolni ¢idlo. Pouzdro 7 dosedne na podloZ-
ku 8 na obr. 3 zajiStujici ustaveni piesné
polohy vybréni v pouzdru 7 s uchycenym
unédSecim ¢epem 24 vQc¢i otvoru v piimoca-
rém vedeni 5.

V této f4zi je vyFazen z ¢innosti hydraulic-
ky védlec 11, na obr. 1 a do hydraulického
véalce 10 je vpuSténo tlakové médium zpi-
sobujici vysouvéani jeho pistnice, kterd pii-
sobenim na tdhlo 1 nejd¥ive uvolni spojo-
vaci tdhlo 2 od opérky 14 kulisy 13 a tim
i zp&étny pohyb trojkloubového mechanismu
vedouci k zasunuti ramene 3 s unaSecimi
liZinami 9 do prostoru pod deskou stolu 20.

Zafizeni podle vynédlezu md proti zndmym
provedenim podobného typu vyhodu v tom,
Ze v mimopracevni poloze se nachézi zcela
pod deskou stolu poklddaci linky a nevyZa-
duje tedy Zadny daldi =zastaveny prostor.
Pred Celem stolu poklddaci linky lze tedy
volné manipulovat pii dopravé materidlu ke
zpracovani. Vlastni mechanismus zvedaciho
zalizeni je oproti zndmé kombinaci &ty¥-
kloubového a tfikloubového mechanismu
jednodussi a umozZituje zvedani celé naloZe-
né palety bé&Zného typu prakticky po svislé

.dréze a eliminuje tim na minimum pot¥eb-

ny prostor pred ¢elem stolu.

Jednoduché ovlddani neklade zviastni po-
Zadavky na obsluhu a dovoluje zastavit zve-
daci pohyb v kterékoliv poloze pro snad-
né odebirani balikd textilnfho materialu pou-
hym presunutim na stfil poklddaci linky ne-
bo na ruéni pojezdovy vozik.
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FREDMET VYNALEZU

1. Zvedaci zafizeni pro baliky textilniho
materidlu tvoFici soutdst pokladaciho stolu
stFihdrenské linky, vyznacujici se tim, Ze za-
hrnuje kombinaci t¥ikloubového mechanis-
mu a piimofarého vedeni (5] a dale spo-
leény unaleci &ep (24) uloZeny vyjimatel-
né v pouzdru (7) primodarého vedeni (5],
které#to pouzdro (7) je spojeno s pistnici
pneumatického vélce (11).

2. Zvedaci zaiizeni podle bodu 1, vyzna-
dujici se tim, Ze tahlo (1) tf¥ikloubového me-
chanismu je opatfeno kulisou (13) s opér-
kou (14) za uéelem vymezeni pohybu spo-
jovaciho tahla (2).

3. Zvedaci zarizeni podle bodl 1 a 2, vy-
znadujici se tim, %e rameno (3] tfikloubo-
vého mechanismu je opatfeno rolnami (16)
nucené vedenymi po podlaze.

3 listy vykrest
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