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La presente invenzione ha per oggetto un si-
stema di arredamento comprendente piani di lavoro
attrezzabili,

Sono noti svariati sistemi per arredamento, in
particolare di uffici, comprendenti piani di lavoro
che possono essere variamente disposti e combinati
per realizzare configurazioni di arredamento che
possono andare dal singolo tavolo a gruppi di arre-
damento complessi per uffici con piu postazioni di
lavoro. Uno di tali sistemi di arredamento di tipo
noto & descrittc nella domanda di brevetto EP-A-
0670125 della medesima richiedente.

I sistemi di arredamentc di tipo noto compren-
dono generalmente elementi strutturali combinabili
fra loro per formare un telaio portante, compren-

dente montanti wverticali e barre trasversali, sul
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quale vengono poi montati i piani di lavorec e gli
accessori, gquali ad esempio schermi di partizione,
scaffali, mensole e simili.

Oltre alla necessita di poter realizzare con-
figurazioni di arredamento di varia complessita in
fase di progettazione, é& sempre piu sentita la ne-

cessita di poter modificare nel tempo configurazio-

ni di arredamento gia realizzate, senza per questo

dover ricorrere interrompere per un tempo prolunga-
to 1’attivita lavorativa e dover ricorrere a perso-
nale specializzatoc nel montaggio. Inoltre, la co-
stante diffusione di macchine per ufficio alimenta-

______._____,—-—-—._.__.—n-—______‘_______________,_
te elettricamente e di reti di dati cablate, rende
— T

sempre pil sentita l’esigenza di disporre di siste-

N

mi di arredamento in cui la posa dei cavi elettri-

.

ci, 1l’ispezione, la manutenzione e la sostituzione
— - T

degli stessi non comporti operazioni gravose da
e —— e

parte del personale addetto per la posizione angu-

sta o inaccessibile dei cavi stessi.
Nei sistemi di arredamento di tipo noto le
esigenze sopra indicate sono soltanto parzialmente

affrontate e risolte, e l’ostacolo maggiore per una

e e — —

flessibilita di realizzazione e modifica di confi-

g%?azioni di arredamento & la presenza del telaio

- e re——.

portante sopra menzionato. Inoltre, tale telaio

S
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portante, costituito da un reticolo di montanti
verticali e barre trasversali, rende spesso disage-
vole il posizionamento dei cavi elettrici di ali-
mentazione delle macchine per ufficio.

Scopc della presente invenzione €& quello di

—————rn e .

fornire una risposta alle esigenze sopra evidenzia-

C—
te, superando le limitazioni dei sistemi modularil-

di arredamento di tipo noto.

—

Al fine di raggiungere 1lo scopo suddetto,
1’ invenzione ha per oggetto un sistema di arreda-
mento del tipc sopra indicato, avente le caratteri-
stiche indicate nelle rivendicazioni 1 e 15 che se-
guono.

Ulteriori <caratteristiche e vantaggi del—
1’ invenzione risulteranno dalla seguente descrizio-
ne dettagliata di una forma preferita di attuazio-
ne, con riferimento alle figure annesse date a puro
titolo di esempio non limitativo, in cui:
- le figure 1, 2 e 3 mostranoc in prospettiva tre
diverse configurazioni di arredamento di esempio
realizzabili mediante il sistema modulare di arre-
damento della presente invenzione,
- le figure 4 a 8 mostrano in prospettiva una
serie di accessori applicabili sotto ai piani di

lavoro,
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- la figura 9 & una vista prospettica schematica
di un braccetto per l'aggancio di accessori ai pia-
ni di lavoro,

- le figure 10 a 15 mostrano in prospettiva una
serie di accessori applicabili ai piani di lavoro
mediante il braccettc della figura 9,

- la figura 16 & una sezione verticale del si-
stema di aggancio del braccetto della figura 9 ad
un piano di lavoro,

- la figura 17 é& una sezione verticale del si-
stema di aggancio di un accesscrio direttamente
sottoc ad un pianc di lavoro,

- la figura 18 & una vista in elevazione par-
zialmente sezionata di una gamba singola fissata ad
un piano di lavoro,

- la figura 19 e una vista schematica in pro-
spettiva di un braccio di sopporto per la connes-
sione a sbalzo di un piano di lavoro ad una gamba,
- le figure 20 a 23 sono viste in pianta di pos-—
sibili raggruppamenti di bracci di scopporto della
figura 19 per il montaggic su una gamba comune,

- la figura 24 & una sezione verticale illu-
strante un particolare del montaggic di un supporto
della figura 19 ad una gamba,

- le figure 25a e 25b sono viste in scala mag-
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giorata della parte inferiore di angoli di piani di
lavoro rispettivamente a 90° e 120°, dotati di pia-
stre per il montaggio delle gambe,

- la figura 26 & una vista di una piastra combi-
nata avente la stessa funzicne di quelle rappresen-
tate in figura 25a e 25b,

- le figure 27a, 27b, 27c, 27d sono viste sche-
matiche dal basso di quattro possibili configura-
zioni di piani di lavoro in cui un’unica gamba cen-
trale & condivisa fra i piant,

- la figura 28 illustra in prospettiva la confi-
gurazione di piani di lavoro della figura 27b, in
cui & evidenziata la presenza di un vassoio per
1’alloggiamento di cavi, prese di corrente e simi-
1li,

- la figura 29 mostra in sezione longitudinale
il piede regolabile della gamba di figura 18,

- la figura 30 & una sezione laterale secondo la
linea XXX-XXX di un elemento del piede della figura
28,

- la figura 31 é& una vista laterale del braccio
di sopporto della figura 19,

- la figura 32 é& una vista seconde la freccia
XX¥XIT delia figura 31,

- la figura 33 & una vista prospettica schemati-
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ca di un organo per l'aggancio rapido o temporaneo
di piani di lavoro accostati,

- la figura 34 é& una vista schematica dal basso
di una coppia di piani di lavoro fra loro aggancia-
ti in modo da poter essere accostati ad una parete,

la figura 35 é& una vista schematica dal basso

di una configurazione di arredamento comprendente
una coppia di piani di lavoro disposti sfalsati e
fra loro agganciati, e
- la figura 36 & una vista schematica 1in pro-
spettiva della parete inferiore di un pianc di la-
voro avente un profilo liberamente sagomato.

Con riferimento ora alla figura 1, un sistema
di arredamento secondo la presente invenzione com—
prende piani di lavoro, indicati genericamente con
il numero di riferimento 10, sostenuti da gambe 12
terminanti con piedi 13, preferibilmente regolabili
in altezza. Le gambe 12 sono montate direttamente
sotto ai piani di lavoro 10, oppure reggono i piani
di lavoro a sbalzo con 1l’interposizione di bracci
di sopporto 14. In dquestc secondo caso, Su una
stessa gamba 12 possono essere montati anche pin
bracci di sopporto 14. Nell’esempio di figura 1, in
culi & mostrata una configurazione di arredamento

con quattro piani di lavoro raggruppati ad isola o
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“cluster”, la gamba 12 centrale & comune a tutti e
gquattro i piani di lavoro che, nella zona prossima
alla gamba centrale, presentano un profilc ad ango-
lo di 90°.

Ai piani di lavoro 10 possono essere fissati,
ad esempioc tramite braccetti 44 meglio descritti
nel seguito, accesscori diversi come ad esempio una
lampada 16, uno schermo di separazione 18, una ra-
strelliera © schermo attrezzabile 20, un ripiano
22, un pianetto ausiliario 24, e simili. Sulle gam-
be 12 recanti i bracci di sopporto 14 possono esse-
re montate prolunghe verticali 15 per il sopporto
degli accessori sopra menzionati. Ad ogni gamba 12
sono inoltre applicabili, tramite morsetti 17, ac-
cessori gquali un cestino 1% ¢ un copri-cavi 21.

Nella figura 2 & mostrata un’altra configura-
zione di arredamento, in particolare a “cluster”,
realizzabile con 1l sistema di arredamento della
presente invenzione, comprendente tre posti di 1la-
voro ottenuto raggruppando attorno ad una gamba
centrale 12a tre piani di lavoro 10 aventi due lati
fra loro angolati di 120°. Nella figura 2 sono
inoltre mostrati altri esempi di accessori che pos-—
sono venire fissati ai piani di lavoro 10 o alle

prolunghe verticali 15, quali uno schermo flessibi-
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le 26, un cassetto portaoggetti 28 e una vaschetta
porta-documenti 30.

Nella figura 3 & mostrata un’ulteriore possi-
bile configurazione di arredamento, in cui tre pia-
ni di lavoro 10 sono accostati per formare un tavo-
lo di maggiori dimensioni. Ciascuna gamba 12 & mon-
tata su una rotella girevole 32, preferibilmente
provvista di un freno di bloccaggio 33. I piani di
lavoro 10 della configurazione di arredamento mo-
strata nella figura 3 possono essere fra loro ag-
ganciati e bloccati secondo modalita che saranno
discusse in maggiore dettaglio nel seguito.

Come sopra indicato, alla parete inferiore dei
piani di lavoro 10 pud essere fissata una varieta
di accessori, come illustrato nelle figqure 4 a 8.
In particolare, la figura 4 illustra un piano di
lavoro sotto al guale & montato lo schermo flessi-
bile 26 ed una cassettiera 27. Due aste 34 sono
fissate sotto al piano di lavoro 10 e reggono 1lo
schermo flessibile 26 alle estremita.

La figura 5 mostra il cassetto portaoggetti 28
montato sotto al piano di lavoro 10 in modo da po-
ter essere estratto © riposto sotto al pianc me-
diante una rotazione nel senso indicato dalle frec-

ce 35 attorno all’asse verticale di imperniamento
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36. In maniera analoga, la wvaschetta porta-
documenti 30 della figura 6 e un porta-compact disk
40 della figura 7 sono montati sotto al piani di
lavoro 10 e girevoli rispetto agli assi verticali
37, in modo da poter essere estratti o riposti sot-
to ai piani mediante una rotazione nel senso delle
frecce 38. La figura 8 illustra una canaletta por-
tacavi 42 che pud essere fissata sotto al piano di
lavoro 10 nella posizione indicata con linea trat-
teggiata.

Gli accessori possono inoltre essere fissati
ali piani di lavoro 10 per mezzo del braccetto 44
illustrato schematicamente figura 9. Il braccetto
44 comprende una porzione a coppa 46 assialmente
forata per il passaggio di una vite di aggancio 68
che, come meglio descritto nel segquito, consente di
bloccare facilmente e rapidamente il braccetto 44
sotto al piano di lavoro, ad esempip col solo ausi-
lio di un cacciavite 48 o altro attrezzo analogo.
All’estremita opposta alla porzione a coppa 46, il
braccetto 44 termina con una porzione a bicchiere
45 per il montaggio di aste verticali di sopporto
degli accesscori, come visibile nelle figure esem-
plificative 10 a 15.

In particolare, le figure 10 e 11 illustrano
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schermi flessibili 26 retti ciascuno da due aste
verticali 34a, le cul estremita inferiori sono al-
loggiate nelle porzioni a bicchiere 45 dei braccet-
ti 44. Nella figura 10, 1lo schermo 26 & montato
lungo un lato rettilineo del piano di lavoreo 10,
mentre nella figura 11 lo schermo 26 & disposto in
configurazione arcuata in corrispondenza di un an-
golo del piano di lavoro 10.

Nella figura 12 & illustrato un esempio di
schermo o rastrelliera attrezzabile 20, comprenden-
te due montanti 20a innestati nelle porzioni a bic-
chiere 45 dei braccetti 44. La figura 13 mostra un
gruppo di vaschette porta-documenti 30 montate
oscillabili su un’asta di sopporto 50 retta dal
braccetto 44. Nella figura 14 é illustrato un ri-
piano 22 sorretto dai braccetti 44, mentre la figu-
ra 15 illustra un porta-compact disk 40 montato
oscillabile sul braccetto 44.

Come meglio visibile nelle figure 16 e 17,
sulla parete inferiore 52 del piano di laveoro 10 é
montata ad incassc una guida 54 che di preferenza,
anche se non limitativamente, & realizzata con un
profilato 58, preferibilmente metallico, avente so-
stanzialmente sezione a C, alloggiato in una cava

60 ricavata sulla parete inferiore 52 del piano di
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lavoro e ad esso fissato mediante viti 62, Il pro-
filato pud® essere fabbricato, come negli esempi
delle figure 16 e 17, mediante piegatura di una
striscia di lamiera, ma naturalmente possono venire
impiegate anche barre trafilate o estruse, © comun-
que realizzate secondo le normali tecniche di fab-
bricazione note nel settore dei profilati.

I1 profilato 58 definisce un’apertura longitu-
dinale inferiore 64 entro la quale pud essere inse-
rito un piastrino o dado 66, preferibilmente ret-
tangolare, avente larghezza inferiore alla larghez-
za dell’apertura 64, che quando e inserito nel pro-
filato 58 si dispone trasversalmente rispetto
all’apertura 64 quando la vite di bloccaggio 68
viene avvitata, in modo da agganciarsi ai lembi 70
adiacenti all’apertura 64.

Nell’esempio 1illustrato nella figura 16, la
vite di bloccaggio 68, avvitata al piastrino 66,
passa attraverso un foro ricavato sulla porzione a
coppa 46 del braccetto 44, il dquale a sua volta
porta 1l’'asta verticale 50 che regge 1l porta-
compact disk 40. Nel caso invece della figura 17,
1"asta 50 che regge 11 porta-compact disk 40 & con-
nessa ad una staffa 71 serrata alla parete inferio-

re 52 del piano di lavoro 10 per mezzo della vite

- 12 -
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di bloccaggio 68 avvitata al piastrino 66 inserito
nella guida 54.

I1 sistema sopra descritto di aggancic degli
accessori alla guida lineare incassata sotto al
piano di lavoro consente di montare consente
un’ ampia personalizzazione dei posti di lavoro,
consentendo anche a personale non esperto di aggan-
ciare rapidamente e semplicemente ad un piano di
lavoro gli accessori desiderati, o di modificarne
la disposizione.

Come visibile nella figura 33, le guide 54
possono essere impiegate anche per bloccare, tempo-
rancamente o permanentemente, due piani di lawvoro
affiancati, con l’ausilio di un braccetto di colle-
gamento 72 provvisto ad entrambe le estremita di
porzioni a coppa 46 del tutto analoghe a quella del
braccetto 44 della figura 9. Utilizzando il brac-
cetto di collegamento 72 & gquindi possibile blocca-
re fra loro 1 piani di lavorc 10 illustrati nella
figura 3, che possono quindi essere riuniti soli-
dalmente per formare un tavolo ampio.

Oltre a consentire l'aggancic di accessori, le
guide 54 contribuiscono ad irrigidire il piano di
lavoro 10 rispetto alle sollecitazioni di flessio-

ne, eliminando c¢osl la necessita di predisporre

- 13 -
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traverse di sostegno fra una gamba e l1l’altro. Come
visibile nella figura 36, risulta quindi possibile
realizzare con semplicita e rapidita piani di tavo-
lo 120 aventi profilo liberamente sagomato, dal mo-
mento che non risulta necessario rispettare alcun
vincolo dimensionale imposto dai telai di sopporto
generalmente adottati per la realizzazione dei ta-
voli secondo la tecnica nota. E’ infatti sufficien-
te individuare, sulla superficie inferiore del ta-
volo 120, le zone pili appropriate in cuil incassare
piastre 74 di fissaggio delle gambe e realizzare
fresature rettilinee per 1’incasso delle guide 54
fra una gamba e l'altra almeno laddove si prevedano
le sollecitazioni di flessione piu elevate.
Ciascuna piastra 74 & incassata, come visibile
nella figura 18, in un allcggiamento 76 di forma
corrispondente al profilo della piastra 74 e rica-
vato sulla parete inferiore 52 di piano di lavoro
10. Il fatto che le piastre 74 e le guide 54 siano
contenute all’internc dellc spessore del pianco di
lavoro 10 consente una notevole semplificazione ed
economia delle cperazioni di imballaggio e traspor-
to dei piani di lavoro, che occupano cosl un ingom-
bro minore rispetto ai piani dei sistemi di tipo

noto. Inoltre il montaggic dei piani di lavoro, in

_14_
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una configurazione di arredamento semplice, richie-
de solo il montaggio delle gambe 12 (vedi figura
18) in corrispondenza delle piastre 74.

In particolare, una gamba singcla 12 viene
fissata ad un piano di lavoro con l'interposizione
di un corpo a coppa 82 bloccato da una vite o pri-
gioniero 80 che si impegna in uno qualsiasi dei fo-
ri filettati 88 predisposti sulla plastra 74 (vedi
figure 25a, 25b), la quale a sua volta & fissata al
piano di lavoro tramite viti passanti nei fori 84.

All’estremita inferiore della gamba 12 & pre-
disposto 11 piede regolabile 13 illustrato in det-
taglio nella figura 29. Il piede 13 comprende una
porzione terminale 90 sulla gquale & avvitato un
anello di registrazione 92 per la regolazione di
precisione dell’altezza della gamba 12, al fine di
compensare gli eventuali dislivelli o irregolarita
del pavimento 8. Alla porzione terminale 80 del
piede & fissatc un manicotto 94 spaccato vertical-
mente che si prolunga verticalmente all’interno
dell’estremita inferiore della gamba tubolare 12.
Come visibile anche nella figura 30, sul manicotto
94 sono ricavate due sfinestrature a pettine 96
diametralmente contrapposte entro le gquali passano

due wviti 98 che si avvitano su un anello interno
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spaccato 100 e che, serrate, stringono il manicotto
94 contro la parete interna della gamba tubolare
12. Una camicia 102 riveste il piede 13 ed & scor-
revole sulla gamba 12 per consentire l’accesso alle
viti 98.

Per modificare 1'altezza della gamba 12, é
sufficiente allentare le viti 98 ed impartire una
rotazione alla porzione terminale 90 del piede 13
per portare 1 gambi 104 delle viti 98 in corrispon-
denza del canale verticale delle sfinestrature 96,
in mode che sia possibile lo sceorrimento assiale
del manicotto 94 all’interno della gamba 12. Una
successiva rotazione, contraria alla prima, della
porzione terminale 90 consente di riportare i gambi
104 delle viti 28 all’internc di una delle aperture
96a della sfinestratura a pettine 96.

Come gia evidenziato pilu sopra, il sistema di
arredamento della presente invenzione pud® essere
utilizzato vantaggiosamente per la realizzazione di
configurazioni di arredamento anche complesse, com-
prendenti piani di lavoro generalmente affiancati
e/o raggruppati. In tali configurazioni di arreda-
mento risulta pil conveniente ed economico che pia-
ni di lavoro vicini condividano una stessa gamba

12, sia perché in tal modo viene ridotto il numero

- 16 -

Ing. Paolo Provvisionato

Iscriz. Albo N. 536



complessivo di gambe 12 necessarie, sia perché ri-

sulta disponibile uno spazio maggiore sotto ai pia-

ni di lavoro per le gambe delle persone sedute e

per 1l’eventuale inserimento di cassettiere, compu-
ter, o altri contenitori ingombranti.

Nel caso in cui una stessa gamba 12 venga con-
divisa fra piu piani di lavoro, questi vengono mon-
tati a sbalzo per mezzo dei bracci di sopporto 14
che, come visibile nella figura schematica 19 e
nelle figqure di dettaglioc 31, 32, comprendbno un
corpo a coppa 106 connesso integralmente ad un tra-
ve 108 inclinato verso il basso provvisto, alla sua
estremita, di un innesto 110 conformato sostanzial-
mente a gquarto di cilindro. E’ gquindi possibile
raggruppare attorno ad un asse comune gli innesti
110 di gquattro bracci di sopporto 14, come illu-
strato nella figura 22, in modo che nel loro com-
plesso gli elementi di innesto 110 vadano a formare
un gruppo di innesto sostanzialmente cilindrico.

Su una stessa gamba si possono inoltre montare
anche solo due bracci di sopporto 14, come illu-
strato in figura 20. Due settori di riempimenté
116, estendentesi per un’ampiezza angolare di 90°,
completano, assieme agli elementi di innesto 110

dei due bracci di sopportco 14, 1l gruppo cilindrico

- 17 -
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centrale innestabile sulla gamba comune 12. Un solo
settore di riempimento 116 & impiegato, come mo-—
strato nella figura 21, per completare il gruppo
cilindrico centrale nel c¢aso in cui tre bracci di
sopporto 14 vengano utilizzati in una configurazio-
ne a T. Tre bracci di sopporto 14 possono anche es-
sere raggruppati in configurazione angolarmente
equidistante, come mostra la figura 23, ad esempio
per il sopporto ccomune dei tre piani di lavoro a
120° illustrati nella figuré 2. In questo caso il
gruppo ¢ilindrico centrale di innesto viene comple-
tato con settori 116a aventi ampiezza angolare pari
a 30°.

La figura 24 mostra un esempio di come gli in-
nesti 110 vengano bloccati sulla gamba 12. Le por-
zioni inferiori 111 degli innesti 110 e dei settori
di riempimento 116, 1l6a, raggruppate a feormare un
gruppo cilindrico assialmente forato, sono inserite
all’interno dell’estremita superiore della gamba
tubolare 12 e sono premute contro alla sua parete
interna da un organo di espansione troncoconico 112
sul quale & avvitata 1l’estremita di una vite di
trazione 114, la cui testa 115 preme su un tappo
86. Sulla porzione superiore degli innesti 110 e

dei settori di riempimento 116, 116a, una parete
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inclinata 117 interagisce con una corrispondente
parete inclinata 119 del tappo 86.

Serrando la vite centrale 114, il cuneo 112
preme radialmente contro gli elementi d’innesto
110a, forzandoli contro la parete interna della
gamba tubolare 12, mentre la parete inclinata 119
del tappo 86 forza nella parte superiore gli inne-
sti 110 e i settori di riempimento 116, 1l6a 1"uno
contro 1faltro. Alternativamente, il %tappo 86 pud
essere sostituito da una prolunga verticale 15
(vedi figure 1 e 2) a cui & fissata solidalmente la
vite 114.

Quando i piani di lavoro vengono montati a
sbalzo sulle gambe 12 per mezzo dei bracci di sop-
porte 14, 1 corpi a coppa 106 dei bracci possono
essere fissati alle piastre 52 tramite una vite
centrale che si impegna in uno dei fori filettati
88 ricavati sulla piastra 74 (vedi figure 25a,
25h). La scelta del foro filettato 88 nel quale av-
vitare la vite di fissaggio del corpo a coppa 106
determina la posizione relativa di ciascun piano di
lavoro 10 rispetto a quello adiacente, come visibi-
le nelle figure schematiche 27a a 27d, nelle gquali
sono evidenziate su ciascun piano di lavoro le pia-

stre 74 a quattro fori filettati 88 del tipo di
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quella illustrata nella figura 25a.

In particolare, & possibile realizzare confi-
gurazioni di arredamento in cuil piu piani di lavoro
10 sonce fra loro affiancati per formare una super-
ficie di lavoro pil ampia, come mostrato nella fi-
gura 27a, oppure 1 quattro piani possono essere
mantenuti distanziati fra loro come visibile nella
figure 1 e 27c. Altre combinazioni di piani possi-
bili sono illustrate nelle figure 27b e 27d, in cui
coppie di piani adiacenti sono affiancate 1in una
prima direzione e separate in una seconda direzione
ortogeonale alla prima.

La configurazione di arredamento illustrata
schematicamente in figura 27b €& anche mostrata in
prospettiva nella figura 28, in cui si pud notare
come nello spazio di separazione fra coppie di pia-
ni 10 possa essere vantaggiosamente alloggiata una
canaletta 118 utilizzabile per la raccolta di cavi
elettrici. Grazie al fatto che i bracci dl sopporto
14 sono inclinati, la canaletta 118 rimane incassa-
ta o, al piu, a filo rispetto alla superficie dei
piani di lavoro 10. Una pluralita di aperture 120
permette 1'eventuale fuoriuscita delle aste di so-
stegno degli accessori che possono essere fissati

sotto ai piani di lavoro 10, come ad esempio lo
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schermo di separazione pill sopra descritto. Un van-
taggio della possibile configurazione di arredamen-
to mostrata nella figura 25 comprendente la cana-
letta 118 &, ad esempio, il fatto di potere rapida-
mente posare tutti i cavi di alimentazione di mac-
chine per ufficio, come anche eventuali prese mul-
tiple di alimentazione elettrica, anche a sistema
di arredamento assemblato, senza che sia per questo
necessario chinarsi sotto ai piani di lavoro 10.
Inoltre, 1 cavi sopportati dalla canaletta 118 sono
facilmente accessibili per 1l’ispezione e la manu-
tenzione e rapidamente sostituibili.

Nella figura 25b é illustrata una piasfra 74
utilizzabile in prossimitda di un angolo a 120° di
un piano di lavoro. In gquesto caso, sono necessari
due soli fori filettati 88 per consentire 11 mon-
taggic di due piani adiacenti in posizicne accosta-
ta o distanziata. Nella figura 26 & 1llustrata una
variante di pilastra 74a di forma allungata in cul é&
combinata la disposizione dei fori filettati 88
delle piastre delle figure 25a, 25b, rispettivanmen-
te per piani di lavoro con angoli a 90° e a 120°.
Oltre a consentire la unificazione delle piastre
necessarie per la combinazione modulare di piani di

lavoro a 90° e a 120°, la forma allungata consente
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anche un pit agevole e corretto posizionamento del-
la piastra 74a nel corrispondente alloggiamento al-
lungato 76a ricavato sulla parete inferiore 52 del
piano di lavoro 10. Risulta infatti del tutto eli-
minata l’esigenza di controllare l’orientamento an-
golare della piastra, e in particolare dei dori fi-
lettati 88, rispetto al bordo del pianc di lavoro.
1] personale addetto al fissaggio della piastra al-
lungata 74a deve solo preoccuparsi di girare
quest’ultima nell’uno o nell’altro senso, a seconda
che si trovi in corrispondenza di un angoloc a 90° o
a 120° del piano di lavoro 10.

Nella figura 34 é& illustrata un’ulteriore van-
taggiosa caratteristica del sistema di arredamento
secondo la presente invenzione. Nel caso in cui una
stessa gamba 12 sorregga due piani di lavoro, &
possibile orientare 1 bracci di sopporto 14 indif-
ferentemente verso l’esterno o verso 1l’interno dei
piani di lavoro. In quest’ultimo caso €& possibile
qguindi accostare 1 piani di lavoro ad una parete W
senza che venga sprecato spazio per la gamba 12.
L"asse della gamba 12 risulta comunque sempre posi-
zionato sul pianc verticale di traccia Y-Y nella
figura 34, piano sul quale vengono a trovarsi anche

le aste di sostegno degli accessori fissati alle
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guide 54 pill vicine al piano Y-Y, in modo tale da
rispettare la modularita del sistema di arredamen-
to.

I1 fatto che le guide 54 siano disposte ad una
distanza dal bordo dei piani di lavoro modulari 10
tale da rispettare la modularita definita dai brac-
ci 14, fa si che possanc essere realizzate configu-
razioni di arredamento anche inusuali, come quella
illustrata ad esempio nella figura 35, in cui due
piani di lavoro sono disposti sfalsati e uno dei
bracci di sopporto 14 uscenti dalla gamba comune 12
si impegna nella guida 54, col semplice impiego di
un piastrino 66 del tutto analogo a dquello illu-
strato nelle figure 16 e 17.

Naturalmente, le possibili configuraziconi di
arredamento che si possono realizzare con il siste-
ma della presente invenzione sono innumerevoli, po-
tendo espandere il sistema secondo un sviluppo soO-
stanzialmente orizzontale semplicemente selezionan-
do il numero e la forma di piani di lavoro deside-
rati. Dal momento che la realizzazione di una con-
figurazione di arredamento non & legata alla pre-
ventiva realizzazione di strutture di sopporto a
telaio, ogni configurazione di arredamento & sem-

plicemente modificabile e riconfigurabile anche in
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assenza di personale specializzato nel montaggio.

La semplicita di connessione e spostamento di
accessori ai piani di lavoro per mezzo delle guide
54 rende inoltre ampiamente personalizzabile ogni
postazione di lavoro, che pud essere rapidamente
adattata ali gusti e alle esigenze di lavoro di cia-
scuna singola persona.

La flessibilita di configurazione di sistemi
di arredamento complessi data dall’impiego delle
piastre 74, 74a a fori filettati 88 multipli e dai
bracci di sopporto 14, unita alla posizione delle
guide 54 che rispecchia la modularita definita dal-
le dimensioni dei bracci di sopporto 14, deil brac-
cetti 44 per gli accessori e dalla posizione del
fori filettati 88 sulle piastre 74, 74a, sono tutti
elementi che consentono di realizzare sistemi di
arredamento che possano facilmente integrarsi in
ogni tipo di ambiente.

Naturalmente, fermo restando il principio del
trovatc, le forme di attuazione ed i particolari di
realizzazione potranno ampiamente variare senza per
gquesto uscire dall’ambito della presente invenzio-

ne.
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RIVENDICAZIONI

1. Sistema di arredamento comprendente almeno un
piano di lavoroc (10, 120) e una pluralita di gambe
(12) per sostenere 1l'almeno un piano di lavoro, ca-—
ratterizzato dal fatto che 1l’almeno un piano di la-
voro comprende una pluralita di piastre di appoggio
(74, 74a) fissate alla sua parete inferiore (52) in
posizioni predeterminate, mezzi di guida lineari
(54) essendo disposti sulla parete inferiore del
piano.di lavoro fra almeno due piastre di appoggio,
in prossimitad di almeno un bordo del pianc di lavo-
ro.

2. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 1, caratterizzato dal fatto che i mezzi di
guida lineari comprendono un profilato metallico
(54) avente sezione a C, le piastre di appoggio
(74, 74a) ed 11 profilato metallico essendo incas-
sati nel piano di lavoro {10, 120).

3. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 1, caratterizzato dal fatto che comprende
inoltre una pluralita di accessori (20, 26, 27, 28,
30, 40, 44, 42) ciascuno del quali include mezzi di
accoppiamento (66, 68} per fissare gli accessori al
piano di lavoro (10, 120) in una posizione qualsia-

si lungo 1 mezzi di guida (54).
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4. Sistema di arredamento secondo le rivendica-
zione 2 e 3, caratterizzato dal fatto che i mezzi
di accoppiamento comprendono un organo di riscontro
(66) selettivamente inseribile e mcbile all’interno
del profilato (54) dei mezzi di guida, e mezzi di
serraggio (68) per bloccare l'organo di riscontro
all’interno del profilato (54}).

5. Sistema di arredamentoc secondo la rivendica-
zione 4, caratterizzato dal fatto che un gruppc di
accessori €& accoppiabile al pilano di lavoro (10,
120) in modo tale da sporgere oltre e sopra uno dei
suoil bordi, ciascuno di tali accessori comprendendo
un braccetto (44) di sopporto inclinato rispetto ad
un pianc orizzontale, una porzione a coppa (46) del
braccetto essendo selettivamente bloccabile sctto
al piano di lavoro (10, 120) in corrispondenza dei
mezzi di guida (54) tramite i mezzi di accoppiamen-
to (66, 68).

6. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 1, caratterizzato dal fatto che le gambe (12)
comprendono ciascuna un pilede (13) registrabile e
regolabile in altezza, includente mezzi di regi-
strazione fine (92} e mezzi di regolazione discreta
(%6, 98) dell’altezza della gamba.

7. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
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zione 6, caratterizzato dal fatto che le gambe (12)
sono tubolari, 1 mezzi di registrazione discreta
comprendendo un manicotto (94) serrato per mezzo di
organi di serraggio (98) contro la parete interna
di ciascuna gamba e provvisto di mezzi di guida e
alloggiamento {(96) a pilu posizioni per un organo di
regolazione (98), gli organi di serraggio (98) es-
sendo selettivamente ailentabili per consentire lo
spostamento dell’ organo di regolazione (98)
dell’altezza del piede {13) all’interno dei mezzi
di guida e alloggiamentc (96).

8. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 1, caratterizzato dal fatto che comprende
bracci di sopporto (14) per il montaggio a sbalzo
dei piani di lavoro (10, 120) sulle gambe (12),
ciascun braccio di sopporto (14) comprendendo una
porzione di sostegno (106) fissabile ad una delle
piastre di appoggioc (74, 74a) del piano di lavoro
(10, 120), un tratto intermedio (108) inclinato ri-
spetto ad un piano orizzontale, ed una porzione di
innesto (110), opposta alla porzicne di sopporto
(106} e destinata al montaggio del braccio di sop-
porto (14) sull’estremita superiore di una gamba
{12), la porzione di innesto essendc conformata so-

stanzialmente a settore cilindrico.
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9. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 8, caratterizzato dal fatto che comprende
settori di riempimentoc (116, 1l6a) conformati a
settore cilindrico, una prima porzione di innesto
(110) essendo combinabile con una o© piu seconde
porzioni di innesto (110) e/o con unoc o piu settori
di riempimento (116, 1l6a) in raggruppamento attor-
no ad un asse comune per costituire un gruppo di
innesto sostanzialmente cilindrico avente una por-
zione inferiore a diametro minore (111) innestabile
sull’estremita superiore di una gamba tubolare (12)
ed un’apertura centrale coassiale per il passaggio
di un organo di serraggio (114) del gruppo di inne-
sto.

10. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 9, caratterizzato dal fatto che le porzioni
di innesto (110) dei bracci di sopporte (14) e 1
settori di riempimento (116, 116a) sono sagomate in
modo tale che il gruppo di innesto cilindrico com-
prende una parete superiore inclinata (117) ed una
parete interna troncoconica, 1l’organc di serraggio
(114) provocando, nella manovra di serraggio del
gruppo di innesto sulla gamba (12), 1’avvicinamento
di un elemento di espansione (112) troncoconico e

di un elemento di compressione (86), 1l’elemento di
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espansione (112) agendo contro la parete interna
troncoconica del gruppo di innesto per forzarne la
porzione a diametro minore (111) contro la parete
interna della gamba (12}, 1’elemento di compressio-
ne comprendendo una parete inclinata (119) coope-
rante con la parete superiore inclinata (117) del
gruppo di innesto per forzare le porzioni di inne-
sto (110) e/o 1 settori di riempimento {116, 1llea)
gli uni contro gli altri in una zona posta esterna-
mente alla gamba (12).

11. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 10, comprendente almeno due piani di lavoro
accostabili lungo almeno due rispettivi bordi so-
stanzialmente rettilinei, caratterizzato dal fatto
che i piani di lavorc sono sopportati da almeno una
gamba comune (12) per mezzo di almeno due rispetti-
vi bracci di sopporto (14) ciascuno dei gquali e
fissabile ad una delle piastre di appoggio (74,
74a) dei piani di lavoro (10, 120) in una posizione
selezionabile fra un numerc di posizioni predeter-
minate, per rendere solidali fra loro i piani di
lavoro in una configurazione alternativamente acco-
stata o scostata.

12. Sistema di arredamento secondo la rivendica-

zione 11, caratterizzato dal fatto che le piastre
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di appoggioc (74, 745) comprendono una pluralita di
fori filettati (88) definenti 1’insieme delle posi-
zionl predeterminate all’interno del gquale & sele-
zionabile la posizione di fissaggio dei bracci di
sopporto (14) fissabili alle piastre mediante una
vite che si impegna in uno dei suddetti fori filet-
tati (88).

13. Sistema di arredamentoc secondo la rivendica-
zione 11, caratterizzato dal fatto che nella confi-
gurazione scostata dei piani di lavoro (10}, una
canaletta (118) & alloggiabile nello spazio compre-
so fra i bordi affacciati dei piani di 1lavoro, la
canaletta (118) essendo sostenuta almeno parzial-
mente dai bracci di sopporto (14) sopportati
dall’almeno una gamba (12) comune ai due piani di
lavoro.

14. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 11, caratterizzato dal fatto che due bracci
di sopporto (14) montati su una gamba comune (12)
sono selettivamente orientabili secondo una prima o
una seconda posizione senza che risulti wvariata la
configurazione relativamente accostata o scostata
dei piani di lavoro (10}.

15. Sistema di arredamento comprendente almenc un

piano di lavoro (10, 120) e una pluralitda di gambe
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(12) per sostenere 1l’almeno un piano di lavoro, ca-

ratterizzato dal fatto che 1’almeno un piano di la-

voro comprende una pluralita di piastre di appoggio

(74, 74a) fissate alla sua parete inferiore (52) in
posizioni predeterminate, e bracci di sopporto (14)

per il montaggio a sbalzo dei piani di lavoro (10,

120) sulle gambe (12), ciascun braccio di sopporto
(14) comprendendo una porzione di sostegno (106)

fissabile ad una delle piastre di appoggic (74,

74a) del piano di lavoro (10, 120), ed una porzione
di innesto (110), opposta alla porzione di sopporto
(106) e destinata al montaggio del braccio di sop-
porto (14) sull’estremitda superiore di una gamba
(12).

16. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 15, comprendente almeno due piani di lavoro
accostabili lungo almenc due rispettivi bordi so-
stanzialmente rettilinei, caratterizzato dal fatto
che 1 piani di lavoro sono sopportati da almenc una
gamba comune (12) per mezzo di almeno due rispetti-
vi bracci di sopporto (14) ciascuno dei gquali &
fissabile ad una delle piastre di appoggic (74,
74a) dei piani di lavoro (10, 120) in una posizione
selezionabile fra un numero di posizioni predeter-

minate, per rendere so0lidali fra loro i piani di
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lavoro in una configurazicone alternativamente acco-
stata o scostata.

17. Sistema di arredamento secondo la rivendica-
zione 16, caratterizzato dal fatto che nella confi-
gurazione scostata dei piani di lavereo (10), una
canaletta (118) €& alloggiabile nellc spazio compre-
so fra i1 bordi affacciati dei piani di lavoro, la
canaletta (118) essendo sostenuta almeno parzial-
mente dai Dbracci di sopporto {14) innestati
sull’almeno una gamba (12) comune ai due piani di

lavoro.
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