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Vyndlez se tykd skladovaciho regélu a Fedi ukl4déni a vyklddéni meteridlu z voziku
ve vertikdlnim sm&ru.

Je znémo prib&¥né skladovac{ zarizeni, je% sestdvd z Fady dopravnich drah, 2z nich¥
ka%dd m4 pfidruZené dopravni voziky a plnici a vyklddac{ misto. Dopravni dréhy jsou uspofd-
dény rovnob&in& v rovindch vedle sebe a nad sebou. KaZdy vozik Jje opatien vlastnim ovldda-
cim zetfizenim tvoienym elektromoctorem s pfevodovou skiinf, sbé&rali, hydraulickymi védlci a
stanici hydraulického rozvodu. Na vozicich jsou uloZeny palety, které se pohybuji po piitr-
%fch. Po odstren¥ni palety z vyklédacfho mista pisob{ ovlddaci zaFizeni samolinn¥ tak, Ze
voziky pfesunujl paletu ze skladovaciho mista sousediciho s vyklédacim mistem do vykléddaci-
ho mista a ostatnimi paletami na podp¥rkéch pak pohybuji smérem k vyklédacimu mistu pc pri-
trifch za Ulelem znevuvytvofeni souvislé Fady palet. Nevyhodou zalizeni je jeho konstrukéni
slofitost pPi nutnosti pouZiti samostatné pohonné jednotky pro ka¥dy vozik. Také je nevyho-
dou pom&rn& sloZity a rozmérny systém zésobovéni pohond vozikd elektrickou energif, ktery
je néchylny k relativn¥ Zasté poruchovosti. Jinou nevyhodou je to, %e v pfipad& nutnosti
vykléddni palet z vozikd vertikdlnim smérem omezuji pridavng zatfzeni (elektrické sbirale)
UWloZ¥nou plochu voziku a tim i hmotnost uloZeného materidlu.

Také je zném skladovaci regdl sestévajici z prilnikd a nosnych vzpér opatrenych pojez-
dovymi profily, na nich% jsou uloZeny voziky. KaZdy vozik md dva napojovaci mechanismy.
Jeden mechanismus je urden pro pohyb voziku jednim sm¥rem a druhy pro pohyb smérem opaénym.
KaZdym napojovacim mechenismem prochézi nekon¥ité taZné lano, jeZ jJe provledeno mezi vol-
nym pritla®nym koncem valky, spbjenym s pruZinou a mezi pritlalnou patkou uloZenou ve vede-
ni, kterd je spojena s koncem své prvni pdky spojené s druhou pékou. Druhy konec druhé pdky
je kyvn& pripevnén k rédmu voziku. Spojovact &ep obou pék Jje spojen se svou pruZinou. Valka
je pevn¥ spojena s koncem téhla, které je ve vychozi poloze vozikd zasunuto v predchdzeji-
cim voziku. KaZdy vozik je opatfen néraznikem, jehoZ volny konec Jje ve vychozi poloze vozi-
k& prilehly k prvni pdce pritlalné patky.

Nevyhodou regdlu je pom&rn& velkg sloZitost napojovacich mechanismd vozikd. Také Je
nevyhodou mo%nost nestejnom&rného skluzu tainych lan, coi miZe zplsobit vzpiideni vozikd
na pojezdovych profilech. Dald3{i nevyhodou je, Ze pri nutnosti vyjmutl voziku z regdlu
je nutno ta#né lano rozpojit a vyvléknout.

Uvedené nevyhody odstranuje skladovaci regél podle vyndlezu sestaveny 2 pF1énikl a
svislych nosnych vzpdr, k nimZ Jsou pfipevn¥ny v n&kolika Paddch nad sebou poJezdové profi-
1y, na nichZ Jsou uloZeny svymi koly skladovaci voziky. Pod skladovacimi voziky kaZdé rady
je ve smdru jejich pojezdu provledena v&tev nekonZitého taZného Fet&zu. Podstatou vynélezu
je, %e tainy Pet¥z je opatfen nejménd jednim pevnym palcem, ktery je ve své vychozi poloze
opren o klapku, kterd je ve své horni &dsti opatfena nosnym Cepem suvnd uloZenym z vnitini
strany fela ka’dého skladovaciho voziku svymi krajnimi &dstmi ve svislych vedenich. V &el-
nich stdndch ka%dého skladovaciho voziku Jsou jednak vytvoFeny otvory a jednak jsou k nim
7z vndjd1 strany p¥ipevnény kliny.

Vyhodou skladovaciho regélu podle vynélezu je Jjeho pom&rné jednoduché konstrukeni
uspofédéni vdetnd systému pohonu vozikd, ktery je tém¥F bezporuchovy, levny, bez potfeby
piivodu elektrické energie k pohybujicimu voziku. Rovn&Z je vyhodou moznost skladovédni ma~
teridld o relativn® znadné hmotnosti, které jsou vyklédény a ukléddny vertikdlnim smérem,
napiikled mostovymi Jjefdby, pripadnd vysokozdviinymi portdlovymi vozidly. Vyhodou je rovnéi
moZnost vyjiméni voziku z fegélu bez nutnosti rozpojovéni a vyvlékéni taZného Fetézu.

Na piiloZengch vykresech je zndzornéno pPtkladné provedeni skladovacfho regdlu podle
vyndlezu, kde na obr. 1 je jeho ¥dstedny schematicky ndrys s odsunutymi voziky hornich pa-
ter pri vyklédéni st¥edniho dolnfho voziku, na obr. 2 je Pez vedeny rovinou A-A z obr. 1
a na obr. 3 je fez vedeny rovinou B-B z obr. 1. Ne obr. 4 je schematicky zndzornén napojova-
c¢{ mechanismus voziku v&etné tainého Fetézu,
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Skladovact regdl podle vyndlezu je sestaven ze svislych nosnych vzpdr 1, které jsou
pospojovény pridniky. K nosnym vzpérém 1 jsou pfipevn&ny v n&kolika fadéch nad sebou pojez-
dové profily 2, na nich¥ jsou svymi koly 3 uloZeny skladovaci voziky 4. Ka¥dy skladovaci
vozik 4 mé dva napojovac{ mechanismy, které jsou vzhledem k podélné ose skladovaciho voziku
4 v zrcadlovém provedeni. Jeden napojovac{ mechanismus Je urlen pro pohyb skladovaciho vo-
ziku 4 jednim smérem a druhy pro pohyb smérem opa¥nym. Napojovaci mechanismus je tvofen
klapkou 6, kterd je na svém hornim konci opatfena nosnym Zepem 9 suvnd uloZenym z vnit¥n{
strany fela kaZdého skladovaciho voziku 4 ve svislych vedenich 7. V &elnf st2n¥ skladovaci-
ho voziku 4 jsou vytvofeny otvory pro kliny 8. Na vn&j8{ch &elnfch plochéch ka?dého sklado-
vaciho voziku 4 Jsou piipevniny kliny 8 s Jednostrannym udkosem. Pod keZdym napojovacim me-
chanismem prochézi{ nekondity taZny retdz 5 osazeny nejmén¥ jednim pevnym palcem' 1Q.

Pri poZadavku uklédddni &i vyklddédni jednoho ze skladovacich vozikd 5:: niZ8{ho patra
Jsou uvedeny do chodu pohdn&ci stanice hnacich Fet&zovych kol ret¥zd 5 viech ¥ad skladova-
cich voziki 4 nad timto ni%¥{m patrem. Ret¥2y 5 se po dobu presunu voziki 4 pohybuji kon-
stantni rychlostf a skladovac{ voziky 4 se na n& napojujf v postupném poradf. Prvni krajni
skladovaci vozik 4° je opfenim pevného palce 10 do klapky 6 uveden do pohybu. P¥i odjezdu
tohoto skladovactho voziku 4° ze svého mista je jeho klin 8 vysunovén z vedle stojfciho vo-
ziku 4. Klapka 6 je tak uvoln¥na do doln{ polohy, &fim¥ Je skladovacf vozik 4 pfipraven pro
napojeni na taZny Pet¥z 5. Po dojezdu skladovaciho voziku i' do své krajni polohy klin 8
piipevn&ny na konstrukei 1 skladovaciho regélu nebo sousednfho voziku 4 svym \kosem vyzdvih-
ne jeho klapku 6, &fm% skladovaci vozik 4’ odpoji od ta%ného Fetdzu 5. Takto jsou postupné
pfesunuty vSechny skladovaci voziky 4 vy33ich pater. Po ukonZeni celého presunu ve zvolené
¢dsti regélu hornich pater se tak utvofi prostor pro vertikdlni vyklddéni &i ukldddni palet
nebo kontejnerd 1! dolnfho skladovactho voziku 4°° (obr. 1).

PREDMET VIYINALEZU

Skladovaci regdl, sestaveny z piidniki a svislych nosnych vzpér, k nim¥ jsou p¥ipevn¥-
ny v n&kolika Fadédch nad sebou pojezdové profily, na nich% jsou uloZeny svymi koly sklado-
vaci voziky, kde pod skladovacimi voziky kaZdé Fady je ve sméru Jejich pojezdu provleena
vétev nekonfitého taZného retdzu, vyznaleny tim, Ze tainy Fet¥z (5) je opatien nejménd
Jednim pevnym palcem (10), ktery je ve své vychoz{ poloze op¥en o klapku (6), kterd Je
ve své horni &dsti opatiena nosnym &epem (9) suvng ulofenym z vnit¥ni strany 8ela ka%dého
skladovaciho voziku (4) svymi krajnimi &4stmi ve svislych vedenich (7), kde v &elnich st&-
néch kafdého skladovaciho voziku (4) jsou jednak vytvoreny otvory a jednak Jsou k nim
z vn&jii strany pripevnEny kliny (8).

2 listy vykresQ

saverdgsda, non zavod £ Mast



217816




217816

7 490

(7
// O\,

}




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

