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(57)摘要

本实用新型公开了一种用于绕制位置传感

器空心线圈的装置，所述装置由卸料板、驱动板

及绕线机构组成，所述驱动板安装在绕线机构

上，所述驱动板两侧分别设置有连接轴和芯轴，

所述连接轴与绕线机构配合，所述驱动板在绕线

机构的作用下绕轴向转动的同时还可前后移动；

所述驱动板的芯轴与卸料板配合，所述卸料板面

向驱动板一侧设置有一凹槽，绕线机构将线头穿

过所述凹槽送到绕线芯轴上完成空心线圈的绕

制。本实用新型所提出的装置可有效保证空心线

圈的质量，降低线圈的分散性，提高线圈的稳定

性和一致性。
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1.一种用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，所述装置由卸料板、驱动板

及绕线机构组成，所述驱动板安装在绕线机构上，所述驱动板两侧分别设置有连接轴和芯

轴，所述连接轴与绕线机构配合，所述驱动板在绕线机构的作用下绕轴向转动的同时还可

前后移动；所述驱动板的芯轴与卸料板配合，所述卸料板面向驱动板一侧设置有一凹槽，绕

线机构将线头穿过所述凹槽送到绕线芯轴上完成空心线圈的绕制。

2.如权利要求1所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，所述卸料板

面向驱动板一侧设置为台阶状，其中心开有与芯轴配合的圆孔，所述凹槽与所述圆孔相切。

3.如权利要求2所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，所述卸料板

面向驱动板一侧采用圆锥形过渡设计，中心与线圈接触的端面磨平抛光处理为镜面。

4.如权利要求3所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，沿圆锥斜面

向内开设凹槽，所述凹槽入口处位于圆锥斜面上，凹槽上端面与下端面之间形成一定的倾

角。

5.如权利要求4所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，所述倾角为

3.35°。

6.如权利要求1所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，所述驱动板

前后移动的距离由待绕制空心线圈的芯轴长度决定。

7.如权利要求1所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，所述卸料板

上沿中心轴线轴向均匀设置有3个与驱动板同轴配合的通孔。

8.如权利要求1所述的用于绕制位置传感器空心线圈的装置，其特征在于，驱动板的芯

轴留有与空心线圈内径配合适中的间隙，芯轴端部保持尖边。
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一种用于绕制位置传感器空心线圈的装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于预警机液压系统领域，涉及一种用于绕制位置传感器空心线圈的

装置。

背景技术

[0002] 随着工业迅速的发展，电感线圈广泛应用于民用电器、通讯设备、航空航天设备、

仪器仪表及工业电子设备中，对电感线圈的需求量日益增大，要求更加苛刻，不仅需要线圈

品质因数Q(电感值)，而且还应具有环境温度、机械振动及加速度等条件下电感值稳定性

好，分散性低的要求。因此保证空心线圈质量，降低线圈的分散性，提高线圈的稳定性和一

致性极为重要。其工作原理为位置传感器线圈中通过周期性电压短脉冲时，脉冲对空心线

圈进行充磁，空心线圈向外发射磁场，在金属靶标接近及远离过程中，金属靶标将影响磁场

的磁路及磁阻，靶标接近或远离时，空心线圈电感量增大或减小，实现检测机翼折叠位置及

上锁状态。

[0003] 现有的绕线机构中，专利CN109347280A，公开了一种电机定子内绕绕线机构，包括

绕线框架，绕线框架为C型结构，绕线框架内通过分度支架销安装有可拆卸的绕线分度支

架，绕线分度支架上的每个分度上均有伸出的绕线支臂，分度支架可绕分度支架销在绕线

框架内，水平旋转来更换未绕线的绕线支臂，绕线分度支架的一侧设有绕线顶块，顶块通过

线圈绝缘架与绕线分度支架上的绕线支臂连接，绕线框的一端连接电动机，以实现绕线，绕

线顶块与分度支架及绕线框处于同一直线上，其端面与分度支架绕线支臂伸出部分端面齐

平，绕线时可与整个机构共同旋转。该绕线机构绕线速度快，绕线效率高，布线美观，电机一

致性高，同时设备成本低，故障率及维修成本均远小于现行常规内绕线绕线机构。该绕线机

构用于中小型电机定子绕组的内绕式绕线，虽然提升了绕线效率，但对于本实用新型的位

置传感器空心线圈，无法满足线圈的稳定性和一致性的要求。

实用新型内容

[0004] 为解决上述问题，本实用新型提供一种新型绕制位置传感器空心线圈装置，设计

了一种有效解决上述问题的位置传感器空心线圈电感稳定性和一致性。

[0005] 本实用新型是通过如下技术方案予以实现的:

[0006] 一种用于绕制位置传感器空心线圈的装置，所述装置由卸料板、驱动板及绕线机

构组成，所述驱动板安装在绕线机构上，所述驱动板两侧分别设置有连接轴和芯轴，所述连

接轴与绕线机构配合，所述驱动板在绕线机构的作用下绕轴向转动的同时还可前后移动；

所述驱动板的芯轴与卸料板配合，所述卸料板面向驱动板一侧设置有一凹槽，绕线机构将

线头穿过所述凹槽送到绕线芯轴上完成空心线圈的绕制。

[0007] 进一步的，所述卸料板面向驱动板一侧设置为台阶状，其中心开有与芯轴配合的

圆孔，所述凹槽与所述圆孔相切。

[0008] 进一步的，所述卸料板面向驱动板一侧采用圆锥形过渡设计，中心与线圈接触的
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端面磨平抛光处理为镜面，保证线圈端面平整，无塌边。

[0009] 进一步的，所述凹槽入口处位于圆锥斜面上，凹槽上端面与下端面之间形成一定

的倾角，该倾角约为3.35°。

[0010] 进一步的，所述驱动板前后移动的距离由待绕制空心线圈的芯轴长度决定。

[0011] 进一步的，所述绕线机构内设有程序控制器，通过预设指令以实现绕线长度和厚

度的程序控制。

[0012] 进一步的，所述驱动板上沿周向开有多个安装孔，安装孔与绕线机构同轴连接，保

证同轴度。

[0013] 进一步的，所述卸料板中心位置设置有与驱动板同轴配合的通孔，以保证卸料板

和驱动板之间的同轴度。

[0014] 进一步的，为保保证空心线圈的质量，降低线圈的分散性，提高线圈的稳定性和一

致性，驱动板的芯轴留有与空心线圈内径配合适中的间隙，芯轴端部保持尖边。

[0015] 进一步的，为保证空心线圈的质量，降低线圈的分散性，提高线圈的稳定性和一致

性，卸料板设计的凹槽为宽0.15mm×深1mm的槽，并将线圈接触端面磨平抛光为镜面。

[0016] 本实用新型的有益效果在于：所述的新型绕制位置传感器空心线圈装置在驱动板

上设计3×Φ6的孔，分布均匀，便于驱动板安装在绕线机构中，且具有良好的同轴度，由绕

线机构电机驱动空心线圈装置中的驱动板，且驱动板设计有绕线芯轴，与空心线圈内径之

间间隙适中，并在芯轴端面保持尖边，保证空心线圈缠绕整齐，线与线之间和层与层之间排

列整齐，无塌边，同时也保证线圈端面的平整度；卸料板上设计了穿线用的凹槽，该槽的宽

度和深度由线的规格决定，由绕线机构将线头通过槽送到绕线芯轴上，设计槽的目的主要

保证线圈起始点与面重合，此面磨平抛光为镜面，保证线圈端面平整，无塌边。通过上述的

设计，保证空心线圈的质量，降低线圈的分散性，提高线圈的稳定性和一致性。

附图说明

[0017] 图1是本实用新型的整体结构示意图。

[0018] 图中：1‑卸料板、2‑驱动板、3‑绕线机构。

[0019] 图2是驱动板结构示意图；

[0020] 图3是卸料板结构示意图。

具体实施方式

[0021] 下面结合实施例附图进一步描述本实用新型的技术方案，但要求保护的范围并不

局限于所述。

[0022] 下面结合具体实施方式对本实用新型的技术方案进行详细说明：

[0023] 如图1所示，本实用新型所提出的一种用于绕制位置传感器空心线圈的装置，所述

装置由卸料板1、驱动板2及绕线机构3组成，所述驱动板2安装在绕线机构3上，所述驱动板2

两侧分别设置有芯轴2a和连接轴2b，所述连接轴2b与绕线机3构配合，所述驱动板2在绕线

机构3的作用下绕轴向转动的同时还可前后移动；所述驱动板2的芯轴2a与卸料板1配合，所

述卸料板1面向驱动板2一侧设置有一凹槽3a，绕线机构将线头穿过所述凹槽3a送到绕线的

芯轴2a上完成空心线圈的绕制。
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[0024] 作为本实用新型的一种可实施的案例中，在上述用于绕制位置传感器空心线圈的

装置的驱动板2轴向均匀设计3个的通孔2c，三个通孔便于驱动板2安装在绕线机构上，由绕

线机构电机驱动空心线圈装置中的驱动板2，且驱动板2一侧设计有绕线用的芯轴2a，该芯

轴与空心线圈内径之间间隙适中，以便于绕制完成后顺利取出空心线圈；同时，在芯轴端面

保持尖边设计，以保证空心线圈缠绕整齐，线与线之间和层与层之间排列整齐，无塌边，从

而保证线圈端面的平整度，具体设计结构见图2。

[0025] 作为可实施的另一中形式，上述用于绕制位置传感器空心线圈的装置的卸料板1

中设计了宽0.15mm×深1mm的槽，该凹槽1a的宽度和深度由线的规格决定，由绕线机构3将

线头通过槽送到绕线芯轴上，设计槽的目的主要保证线圈起始点与面重合，此面磨平抛光

为镜面，保证线圈端面平整，无塌边，见图3。具体设计时，其中一种实施方式是采用圆锥形

台阶设计，其面向驱动板2一侧的中心端面作为线圈绕制的接触端面，该端面磨平抛光处理

为镜面；沿圆锥斜面向内开设凹槽1a，所述凹槽1a入口处位于圆锥斜面上，凹槽上端面与下

端面之间形成一定的倾角；优选实施为3.35°。采用斜凹槽的设计形式，便于线头的引导，以

保证送线更为流畅、顺滑，不发生干涉。通过上述的设计，保证空心线圈的质量，降低线圈的

分散性，提高线圈的稳定性和一致性。

[0026] 实施例1：如图1所示的一种新型公开了一种用于绕制位置传感器空心线圈的装

置，包括卸料板1、驱动板2及绕线机构3。随着工业迅速的发展，电感线圈广泛应用于民用电

器、通讯设备、航空航天设备、仪器仪表及工业电子设备中，对电感线圈的需求量日益增大，

要求更加苛刻，不仅需要线圈品质因数Q(电感值)，而且还应具有环境温度、机械振动及加

速度等条件下电感值稳定性好，分散性低的要求，因此提出了一种用于绕制位置传感器空

心线圈的装置。该装置在驱动板2上设计3×Φ6的孔，分布均匀，便于驱动板2安装在绕线机

构中，由绕线机构电机驱动空心线圈装置中的驱动板2，且驱动板2设计Φ7g6mm的绕线芯

轴，与空心线圈内径Φ6.8±0.05mm之间间隙适中，并在芯轴端面保持尖边，保证空心线圈

缠绕整齐，线与线之间和层与层之间排列整齐，无塌边，同时也保证线圈端面的平整度，见

图2；卸料板1中设计了宽0.15mm×深1mm的槽，该槽的宽度和深度由线的规格决定，由绕线

机构3将线头通过槽送到绕线芯轴上，设计槽的目的主要保证线圈起始点与面重合，此面磨

平抛光为镜面，保证线圈端面平整，无塌边，见图3。通过上述的设计，保证空心线圈的质量，

降低线圈的分散性，提高线圈的稳定性和一致性。

[0027] 上述实施方式及实施案例只为说明本实用新型的技术构思及特点，其目的是让熟

悉该技术领域的技术人员能够了解本实用新型的内容并据以实施，并不能以此来限制本实

用新型的保护范围，凡根据本实用新型精神本质所做出的等同变换或修饰，都应涵盖本实

用新型的保护范围内。
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图2
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图3
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