roiskk | OPIS PATENTOWY | 92886
RZECZPOSPOLITA

LUDOWA
Patent -dodatkowy KL 21c¢ 62/80
do patentu
Zgloszono: 17.XI1.1965 (P 112 079) Y 05_ 1 }/.00
Pierwszenstwo: MKP 027

URZAD
PATENTOWY
PRL Opublikowano; 30.IIL1967

Twérca wynalazku: inz. Mieczystaw Olszewski

Wiasciciel patentu:

Fabryka Automatéw Tokarskich, Bydgoszcz (Polska)

Sposéb sterowania ukladu napedu walu sterujacego, zwlaszcza
w automatach tokarskich typu wzdluznego

1
Przedmiotem wynalazku jest spos6éb sterowania
ukladu napedu walu sterujgcego w obrabiarkach
automatycznych.

Spos6éb ten uniemozliwia wilgczenie mechanicz-
nego napedu walu sterujgcego, a zatem i wyko-
nywania jakichkolwiek ruchdéw narzedzi skrawa-
jacych, sterowanych z tego walu w momencie
wlaczenia obrabiarki do zasilajgcej sieci elektrycz-
nej, jak rowniez w przypadku ponownego doplywu
pradu po przerwie spowodowanej jakakolwiek
awaria.

W dotychczas znanych rozwigzaniach konstruk-
cyjnych wlaczanie obrotéw walu sterujgcego od-
bywa sie recznie za pomocg sprzegla klowego.

Istniejg zabezpieczenia powodujgce automatycz-
ne wylgczenie walu rozrzadczego z chwilg wyla-
czenia silnika napedowego obrabiarki za pomocg
ukladu stycznik-elektromagnes, ktéry poprzez
dzwigniowy uklad mechaniczny powoduje rozlg-
czenie sprzegla klowego. Zabezpieczenia te nie
umozliwiaja zatrzymania ruchu obrotowego waltu
sterujgcego w chwili zaniku napiecia w sieci zasi-
lajgcej. Ponowne samoczynne wigczenie silnika,
a zatem i obrotéw wrzeciona gléwnego i waltu ste-
rujgcego spowodowane naglym, uprzednio przer-
wanym, doptywem pradu w momencie gdy narze-
dzia skrawajgce znajdujg sie w obrabianym ma-
teriale, powoduje nagty przyrost momentu obro-
towego wrzeciona i zamocowanego w nim mate-
rialu obrabianego co w konsekwencji prowadzi
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do zniszczenia narzedzi skrawajgcych i uszkodze-
nia czeSciowo wykonanego juz detalu.

Wszystkie te wady usuwa uklad sterowania wa-
tu rozrzadczego wedlug wynalazku przedstawiony
przykiadowo w zastosowaniu do automatu tokar-
skiego wzdluznego na rysunku. Wal sterujgcy 1
napedzany jest poprzez przekladnie $limakowsa
2 z walka 3, na ktérym osadzone jest sprzeglo 4
elektromagnetyczne. Waltek 3 przenosi moment ob-
rotowy z nieuwidocznionej na rysunku pedni po-
przez przekladnie pasowg 6 i przekladnie zebatg 5.
Sprzeglo 4 elektromagnetyczne sterowane jest
stycznikiem 7 majacym swe styki 7 w obwodzie
zasilania tegoz sprzegla. Nastepne dwie pary sty-
k6w 77 i 7"’ sterowanych stycznikiem 7 znajduja
sie w obwodzie lampki 8 sygnalizacji Swietlnej
i w obwodzie zasilania cewki stycznika 7. W ob-
wodzie stycznika 7 znajduje sie przycisk zalgcza-
jacy 17 i przycisk wylaczajgcy 16 sterewany wal-
kiem 18 majacym mozliwo§¢é przesuwania sie
w kierunkach oznaczonych strzatkg., Na walku
18 znajduje sie kolo zebate 19 wspdlpracujgce po
odpowiednim przesunieciu walka z kolem zgbatym
20 osadzonym na walku 3. Uklad zasilania stycz-
nika 7, w ktérego obwodzie znajdujag sie styki 10
stycznika 10 wlgczony jest do ukladu sterowania
silnika 9, sterowanego przy pomocy stycznika 10.
Niezaleznie od tego w ukladzie sterowania stycz-
nika 10 znajdujg sie jego styki 10” i przycisk za-
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Igczajagcy 14 oraz przycisks wylaczajacy 15. Ze
wzgledu na bezpieczefistwo obstugujgcego obra-
biarke i zwigzang z tym konieczno§é obnizenia na-
piecia, w uklady sterowania sprzegila 4 i silnika
9 wlaczone sg odpowiednio transformatory 11 i 12.
Uklad zasilajgcy sprzeglo 4 elektromagnetyczne
posiada réwniez w swoim obwodzie prostownik
13 umozliwiajgcy zasilanie cewek sprzegla pra-
dem stalym.

Silnik 9 uruchamiany jest przez chwilowe zam-
kniecie obwodu stycznika 10 przyciskiem 14. Sty-
ki 10, 10” i 10"’ zostaly automatycznie zwarte
umozliwiajagc zamkniecie obwodu stycznika 7. Aby
zalgczyé naped mechaniczny walu sterujgcego 1
przesuwa sie walek 18 tak, aby kolo 19 spowo-
dowalo zalgczenie przycisku 17 przy czym przycisk
16 pozostaje w dalszym ciggu zalgczony. Znajdu-
jacy sie w tak zamknietym obwodzie stycznik 7
spowoduje zwarcie stykéw 7, 7”7 i 7" zamykaja-
cych odpowiednio obwady stycznika 7, lampki 8
i sprzegla 4 elektromagnetycznego.

Podanie napiecia na cewke sprzegla 4 elektro-
magnetycznego umozliwia przeniesienie momentu
obrotowego na watek sterujgcy 1. Wigczenie recz-
ne napedu mechanicznego walka sterujgcego 1
uzyskuje si¢ przez przesunigcie waltka 18 przy
czym nastepuje przerwanie obwodu stycznika 7
przy pomocy bprzycisku 16. Przerwanie obwodu
zasilajacego stycznik 7 powoduje rozwarcie sty-
kéw sterowanych tym stycznikiem, a mianowicie
stykéw 7, 77, 7” i wylaczenie stycznika 7 lampki
8 i sprzegla 4.

Dalsze przesuniecia walka w tym samym Kkie-
runku powoduje zazebienie k6! zebatych 19 i 20
.i umozliwia reczny naped walu sterujgcego 1 przez
pokrecenie korbka 21. Przy tym polozeniu watka
18 nie ma mozliwosci wilgczenia przycisku 16,
a zatem i wlaczenia sprzegla 4 powodujgcego
przeniesienie momentu obrotowego na wal steru-
jacy 1.

Wyzej opisane dziatanie urzgdzenia dotyczy ste-
rowania watu rozrzadczego w warunkach normal-
‘'nej pracy. W przypadku zaniku napiecia w sieci
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zasilajgcej, spowodowanego jakgkolwiek awarig,
wystepuje réwnoczesny zanik napiecia na cewce
stycznika 10 co z kolei powoduje rozwarcie sty-
kéw 10, 10”7, 10"’ i zatrzymanie obrotéw silni-
ka 9. W tej sytuacji nie zasilany stycznik 7 spo-
woduje rozwarcie stykéw 7, 77, i 77, a zatem
rozlgczenia sprzegla 4 elektromagnetycznego i wy-
tgczenie lampki 8 sygnalizacji $§wietlnej. Ewentu-
alny samoczynny wzrost napiecia w sieci nie po-
woduje wlgczenia obrotéw silnika 9 i przeniesienia
momentu obrotowego poprzez walek 22 i prze-
kladnie pasowa 6 na walek sterujacy 1 oraz po-
przez przekladnie pasowg 23 na wrzeciono robo-
cze 24,

Ponowne wlgczenie obrotéw walu sterujgcego 1
i wrzeciona 24 odbywa si¢ w opisany juz wyzej
spos6b kontrolowany catkowicie przez obstuguja-
cegd obrabiarke, co zabezpiecza przed nagiym
przyrostem momentu obrotowego, zniszczenia na-
rzedzi i czeSciowo wykonanego detalu.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b sterowania ukladu napedu walu steru-
jacego, zwlaszcza w automatach tokarskich ty-
pu wzdluznego, znamienny tym, ze wat sterujgcy
(1) napedza sie poprzez sprzeglo elektromagne-
tyczne (4), w ktérego obwodzie zasilajacym
znajdujg sie styki (7) stycznika (7) sterujacego
réwniez obwodem . lampki (8) sygnalizacji
Swietlnej przez styki (7”), przy czym zamknie-
cie obwodu stycznika (7) mozliwe jest po zwar-
ciu znajdujgcych sie w jego obwodzie — sty-
kéw (10°) stycznika (10) sterujacego silnik na-
pedowy (9) poprzez styki (10”). .

2. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
wlgczanie i wylaczanie mechanicznego napedu
walu realizuje sie za pomocg specjalnie uksztal-
towanego watka (18) i osadzonego na nim kota
(19) dzialajacych odpowiednio na przyciski (16
i 17) znajdujgce sie w obwodzie zasilania stycz-
nika (7).
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