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Oblast. techniky

Technické Feseni se tyka pripravku pro iipravu masa a ji-

nych pokrmid. zejiména na jeijich nakrojovani nahradou za nakle-
pavani, prFipadné na jejich déleni, eventudalné pro t&lové ma-
o .

saZe.

Dosavadni_ stav techniky

ﬁprava masa zeimé€na pred pedenim nebo grilovanim spodiva
nejcastéii v jeho naklepdvani, za ddelem zuvvSeni ijeho kifeh-
kosti a poZivatelnosti. Tento zpﬁsob je pomérné pracny, hlud-
ny a v neposledni Fadé& piisobici znedistovdni okoli pracovigte
na kterém se pifiprava provadi. Jiny zpfisob lpravy masa spbéi—
va v odvalovdani jednoho nebo vice kotoudovych noZd pad tlakem
po povrchu masa. ¢imZ v mist& kontaktu noZe a masa dochazi
k jeho zkTFehnuti a tim, po jeho tepelné ilipravé, ke zlepsSeni
jeho poZivatelnosti. Zarizeni k provadéni popsaného zplisobu
npravy je tvofeno pracovninm valefkem s jedrnim nebo vice ko-
toufovymi noZi, pfifemZ pracovni vdledfek je zasazen do vedeni
v rukojeti. z niZ¥ vydniva. Zafizeni ie moFno. v piipadd &is-

téni dekompletovat vyjmutim pracovniho valecku =z rukoijeti,

N~

souddsti samostatng umyt a opét sloZit. Hlavni nevyhoda po-

psaneého FeSeni spodiva v tom, Ze pracovni valecdek trvale vyc-
nivda z rukoijeti, &imZ zZt&Zuije skladovani pTfipravku v zasuv-
kdach pro odkladani kuchyiiského nacini a v neposledni fadé

P

plfedstavuije potencidlni nebezpedi drazu polfezanim ruky o vydc-

nivajici kntoudové noZe.

Podstata technického FesSeni

Uvedend nedostatky stavajiciho Feseni odstraliuije pripra-
vek pro tpravu masa a iinvch pokrmid., ptfipadné pro teélove ma-
s4Ze podle tohoto technického FesSeni. jehoZ podstata spodiva

t

~om, Ze ve vedeni v rukojeti pfipravku isou uspofadany are-

<

tadni Sleny pro dvoupolohovou aretaci presahujicich onsovvech

Zepll pracovniho valedku., kterg umoZiiuii zasunut.i valedku do

rukojet.i, pokud pfipravek neni v dinnosti a jeha vysunuti
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v pripad€ pouZiti.

Oba aretadni =fleny ve tvaru dvouramennd lomens péky.
s funkénim ramenem a ovlddacim ramenem jsou opatifeny Sepy za-
sazenymi do otvordt ve vnit¥fnich svislivch protilehlych st&nich
rukoijeti, pFifem3 aretaéni ¢leny jsou v misté€ otodnvch fepil
vzdijemné propojeny pruZnou plochou deskou praporcovitgho tva-
ru, priléhajici ke spodni strané horni Sasti rukoieti. Funk&-
ni ramena aretafnich Slenii jsou na svém konci opatifena jed-
nostranné otevifenym vybrdnim, licuiicim s osovym Sepem pra-

covniho valedku a opérnym vystupken.
Ovlddaci{ ramena aretadnich ¢lenfl jsou vzidiennd propojena
piitlaénou deskou, &imZ je umoZné&no ovladani pracovniho va-

ledku, respektive masaZniho valedku z jednocho bodu.

Prfehled obriazkili na vvkresu

Technické rFeseni bude bliZe asvétleno pomoci vvkresu, na
kt.erém znézoriiuje obr.1 pfipravek pro iipravu masa v podélném
Iezu, s vyznacenim dvou polcoh pracovniho valefku. obr.2 &as-
tefny prfiény kolmy ‘ez pilfipravkem vedeny osou pracovniho va-
ledku a Fastedny delni pohled na plfipravek: -

g

Priklady provedeni technického FeSeni

~ -

Pripravek podle technického FeSeni je tvofen dutou ruko-
jeti 1 profilu pismene U, obloukovité zak¥ivenou se svislvmi
stojinami 11 kapkovitého obrysu. opatfenvymi na vniti®nich
svislych protilehlych sténach 12 dvéma. rozdilné dlouhvymi vo-
dicimi vystupky 13 a 14 vytvareiicimi vedeni 15 pro vsazeni
oboustranné pifesahuijicich osovych depd 51 pracovniho valedku
5, ktery pro dpravu masa a ijinych pokrmid, je tvofen napifiklad
nékolika kotoudovymi noZi 52 na hifideli 6. vzaiemnnd oddéleny-
mi rozpérnymi krouZky 53 o priméru mensim neZ je vn&is{ pri-
nér kotoudovych noZd 52 a dale odklopnyn uzdvérem vedeni 3 ve
tvaru obdeélnikovéha prohnutého ramu, ktery je na Cepech 31.
vvkyuneg upevnsén v otvorech 16 na spodnim konci obou svislvch
stojin 11 duté rukoijeti 1. Odklopny uzaveér vedeni 3 e ha

prot.ilehlém konci od &epil 31 opatlfen zamkem 32 pro fixaci




-3 -

uzavien€ polohy. Podél vedeni 15. mezi vnitfnimi protilehlymi
st&nami 12, svislych stojin 11 a c¢ely pracovniho valedku S
isou usporfddany neiméné dva aretadn{ ¢leny 2 pro dvoupolocho-

vou aretaci pFfesahuiicich osovych &Eepil 51 pracovniho valedku

5. Pracovni vialeCek S

obsahuije kotoucové noZe 52 s obvodovymi
vystupky jak je zndzornéno na obr.1, nebo kotoudové noZe 52
po obvodu hladké. zvinéné, s vystupky a podobné, pifipadné je
tvofen jako celistvé t&leso s obvodovymi nezniazornénymi vys-

tupky.

Oba aretacni €leny 2. pFifazeneé k vedeni 15 a maijici
tvar dvouramenné lomené paky s funkdénim ramenem 21 a ovldada-
cim ramenem 22. isou opatifeny mtoﬁnﬁﬁi cepy 23 zasazenvymi do
otvord 17 ve vnit¥fnich svislych protilehlych sténach 12. ru-
koijeti 1, prifemZ aretadni ¢leny 2 isou v misté otodnych cepi
23 vzajemnn& propojeny pruZnou plochou deskou 24 praporcoviteé-
ho tvaru., pfiléhajici ke spodni{ strané 10 horni ¢fasti rukoije-
ti 1.

Funkéni rameno 21, kaZdeého aretadniho &dlenu 2 je na svén
konci opatifeno jednostranne€ otevienvm vybranim 210. licuiicim
s presahuiicim osovym Cepem 51 pracovniho valedku 5 a vytva-
Fejicim apérny vystupek 211 na straneé bliZsi cepu 23.
Ovladaci ramena 22. aretadnich ¢lend 2 jsou na svych
valnych koncich vzdjemné& propojena pifitladnou deskou 25,

opatfenou rvhovanim 251.

Funkce popsaneho pripravku podle technického fFegeni de
nasledujici: P¥i pfipravé pifipravkn k ¢innosti je t¥eha vysu-
nout pracovni valedfek 5 z duté rukoijeti 1 v niZ e uloZen
tak. Ze kotoudové noZe 52 isou skryty a nepFesahuiji vn&isi
obrys odklopného uzavéru vedeni 3. Prsty jedneé ruky seviou
pi‘ipravek za svislé stojiny 11 tak. Ze otevifend dst rukojet.i
1 sﬁéfuje dold a/nebo prsty ien druhé ruky sevifou horni dast

w
4

rukoijeti 1 a pfit.ladnou desku 25 a stla®{i je k sobs. Premode-
nim mirného adporu pruZné ploché desky 24, zastdavaiici funkci

pruZiny, doide natofenim aretadnch &lenfl 2. jeha Sepil 23
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v atvarech 17 a k vyklonéni funkdéniho ramene 21 =z prostoru
vedeni 15, coZ je umoZnéno kratsim vodicim vystupkem 14,
a tim k uvolndni pfesahujicich osovych Sepdi 51 pracovniho vi-
lecku 5 =z otevifeného vybrani 210 funk¢nich ramen 21 aretac-
nich lenit 2. Piisocbenim gravitace sestoupi pracovni valecdek
5 ve vedeni 15, vytvoi‘eném rozdilng dlouhymi vodicimi v?stup:
ky 13 a 14 smérem dolld. do polohy vymezené odklopnym vedenim
3. Uvolnénim sevieni horni fdasti rukoijeti 1 a pritlacdné desky
25 doijde vlivem pisobeni pruZné ploché desky 24 k Yraceni
aretacniho d&lenu 2 do pitvodni polohy, pfidemZ volny konec

funkéniho ramene 21 se opre 2z horni strany o pfesahujici oso-

veé Sepy 51, ¢imZ jim vytvori funkdéni oporu.

Po provedeni popsanych iitkonil kotoudové noZe 52 presahuii
vneisi obrys odklopného uzaveéru vedeni 3 a jsou zpisobilé pl-
nit svoiji funkci. Pfipravek je drZen v dlani za dutou rukoijet.
1 a pifi mirném tlaku je iim poiiZdéno po plétku masa ¢i jiné-
ho pokrmu. Tlakem na odvaluijici se kotoudové noZe 52 dochazi
k nafezavani povrchu a vldken nezndzornéného masa, nebo pri

vetEim tlaku k jeho pfipadnému oddeélovani.

Po skondeni prdace, pokud to charakter znedisténi piti-
pravku vyZaduije. je moZno tento rozebrat a vydistit. PIi ro-
zebirani se uvolnénim zamku 32 a odklopenim uzaveéru vedeni
3 vyime pracovni vdledek 5 z vedeni 15 v rukoieti 1 a samos-

tatneg se vyfisti. RounéZ je moZno vydistit rukoiet 1 s are-

~

tacnimi ¢leny 2. Pri kompletaci se otod{ rukoijet 1 otevienvm
koncem smé&rem vzhiiru, stlaci se pFitlafna deska 25. ¢imZ se
odkloni funk&ni ramena 21 aretacnich ¢lentd 2 z prostoru vede-
ni 15 a piisobenim gravitace =zapadne pracovni valecek 3 do

~

spodni polohy., vyznaSené na obr.1l.farkované a vymezené opgr-

nym vystupkem 211 funk&niho ramene 21 aretafniho dlenu 2.
Uvolnénim pifitladng desky 25 doide vlivem piiscbeni pruZneg
ploché desky 24 k vraceni otevieného vybrani 210 funkéniho
ramene 21 aretadniho &lenu 2 do piivodni polohy a tim k sevie-
ni pfesahuiicich osouych Cepll 91 pracovniho valeckn 5 v poho-

tovostni  poloze. Kompletace se dokondi  pifiklopenim uzavéru

vedeni 3 a  jeho zamdenim zamkem 32, Pracovni valedek 5 ie

~
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skryt v duté rukoijeti 1 tak. Ze nemiZe zpiisobit poranéni a ije

pfipraven v pohotovostni poloze k novému pouZiti.

Ve zvlagtnim prfipadé& miiZe byt pracovni valedek § tvofen
soustavou neznazornsénych kotoudd 52 s oblymi vystupky, nebo
homogennim vilcem s obvodouymi coblymi ¢&i jinak upravenymi
vystupky. prifemZ takto upraveny prtipravek lze vyuZivat k ma-

sazZnim dcelim a podobné.
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1. Pripravek. zeiména pro iipravu masa a jinvch pokrmi,
jakoZ i pro télove masaZe., tvolfeny dutou rukoijeti o profilu
pismene U, obloukovité zakTivenou, se svislymi stojinami kap-
kovitého obrysu, opatfenymi na vnitfnich svislych protileh-
lych sténdch dvéma vddicimi v?siupky vytvarejicimi vedeni pro
vsazeni coboustranné& pifesahujicich osovych depil pracovniho va-
ledku a ddle odklopnym uzdvérem vedeni osovych Sepil ve tvaru
obdélnikovéhao prohnutého ramu, vvkyuvné upevnéngho na spodnim
konci obou svislych stén rukoijeti. vyznacduiici se tim, Ze
k vedeni (15) je priFfazen aretadni &len (2) alespoili pro dvou-
polohovou aretaci presahuiicich osovych Cepll (51) pracovnfhﬁ
valecku (5).

A bi

2. PPipravek paodle bedu 1, vvznacuiici se tim. Ze are-
tacdni ¢dlen (2) je uspoifddan po obou stranach pracovniho va-.
ledku (85) ve vedeni (15), tvoTfengm delsSim vystupkem (13D
a kratgim vvystupkem (14).

o heraki)
3. Pripravek podle bedu

1. vyznacduijici se tim, Ze oba
aretacni fleny (2) ve tvaru dvouramenng lomené paky s funkd-
nim ramenem (21) a ovladacim ramenem (225, isou opatleny
otodnymi JSepy (23), =zasazenvymi-do otvoridl (17) ve vnitfnich
svislych protilehlych sté&ndch (121) rukojeti (1), prficdemZ are-
tadni ¢leny (2) jsou w v mistd otofnych Cfepid (23) vzajemné
propoieny pruZnou plochou deskou (24) praporcovitsho tvaru,
p¥ilghajici ke spodni strang (10) horni dasti rukojeti (1).
ncroky”

4. Pr¥ipravek podle bedl 1 a 2, vyznafuijici se tim, Ze
funkdni ramena (21>, aretadnich &leniti (2) jsou na svém konci
opatfena jednostranneg ntévfen?m vybranim (210>, licuijicim
s osovym Sepem (51) pracovniho valedku (8) a opérnym vystup-
kem (211).

."1(-:;' ok f:

5. Pripravek pudle bedt 1 a 2, vyznaduiici se tim, Ze

ovladaci ramena (22) aretatnich dclenid (2) isou vzajiemng pro-

pojena piritlacdnon deskou (25).
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6. PRipravek podle badu 1, vyznacuiici se tim, Ze pra-
covn{ valedek (5)ﬁ tvoren soustavou rezpdazerpdénveh kotoudi

(52) 5 oblymi vystupky. nebo homogennim valcem s obvodovymi

vystupky.
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