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(54)   힘  감지 는 통     감지 

(57)  

  갖는  통     량  감지 는 복   극들  포 다.

복   극들  각각   업 트  량  감지  여  어도 나  공통 극

포 다.     는 어도 나  도  극   포 고, 복   극들   과 어도

나  도  극 사 에 고, 복   극들  도  극  여 편 도  다.     

는 복   극들에 커 링 어, 복   극들  어도   량  변 들  검

고,  량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 도  는 싱 시

 포 다.

  도 - 도8
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청

청  1 

  갖는 통     량  감지 ,

복   극들 , 상  복   극들 각각   업 트  량  감지  여 

 어도 나  공통 극  포 는, 상  복   극들;

어도 나  도  극 , 상  복   극들  상   과 상  어도 나  도  

극 사 에 고, 상  복   극들  상  도  극  여 편 도  는, 상  어도

나  도  극; 

상  복   극들에 커 링  싱 시 :

상  복   극들  어도   량  변 들  검 고; 그리고

상   량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 도  는, 상  싱 시

 포 는, 통     량  감지 .

청  2 

 1 에 어 ,

상  어도 나  도  극  복  도  극들  포 는, 통     량

감지 .

청  3 

 1 에 어 ,

상  어도 나  도  극   상  복   극들 각각  보다  큰, 통  

   량  감지 .

청  4 

 1 에 어 ,

상  싱 시  상   량  변 들에 여 상   에 근  상   브 트에

  보  결 도  는, 통     량  감지 .

청  5 

 1 에 어 ,

복  신  극들   포 고;

상  싱 시 :

상  복  신  극들  결과 신 들  신  신  신 들  상  복   극들  동

시키고; 그리고

상  결과 신 들에 여 상   에 근   브 트   보  결 도  는, 통

    량  감지 .

청  6 

 1 에 어 ,

상  싱 시  비-  업 트 시간 동  상   량  변 들  검 도  는,
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통     량  감지 .

청  7 

 1 에 어 ,

상  복   극들 래에  막 트랜지  (thin-film transistor; TFT)   포 고;

상  어도 나  도  극  상  TFT  래에 는, 통     량  감

지 .

청  8 

 7 에 어 ,

상  TFT  래에  라 트   포 고;

상  어도 나  도  극  상  라 트 래에 는, 통     량  감

지 .

청  9 

  갖는 통     량  감지 에  싱 시 ,

복   극들  동 시키도     포 는  듈 , 상  복   극들

각각   업 트  량  감지  여  어도 나  공통 극  포 는, 상  

듈; 

상   에 커 링  싱 :

상  복   극들  어도   량  변 들  검 고; 그리고

상   량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 는 것 , 상  복   

극들  상   과 어도 나  도  극 사 에 고, 상  복   극들  도  극

 여 편 도  는, 상  싱  포 는, 통     량  감지

에  싱 시 .

청  10 

 9 에 어 ,

상  어도 나  도  극  복  도  극들  포 는, 통     량

감지 에  싱 시 .

청  11 

 9 에 어 ,

상  어도 나  도  극   상  복   극들 각각  보다  큰, 통  

   량  감지 에  싱 시 .

청  12 

 9 에 어 ,

상  싱 는 상   량  변 들에 여 상   에 근  상   브 트에 

  보  결 도  는, 통     량  감지 에  싱

시 .

청  13 

 9 에 어 ,

상   는 복  신  극들에 커 링 고, 상   는 상  복  신  극들
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결과 신 들  신  신  신 들  상  복   극들  동시키도  고, 상  싱

는 상  결과 신 들에 여 상   브 트   보  결 도  는, 통  

   량  감지 에  싱 시 .

청  14 

 9 에 어 ,

상  싱 는 비-  업 트 시간 동  상   량  변 들  검 도  는, 통

    량  감지 에  싱 시 .

청  15 

  갖는 통     량  감지  동 시키는 ,

량  감지  여 복   극들  동 시키는 단계 , 상  복   극들 각각  

업 트  량  감지  여  어도 나  공통 극  포 고, 상  복   극들  상

  과 어도 나  도  극 사 에 고, 상  복   극들  상  도  극

여 편 도  는, 상  복   극들  동 시키는 단계;

상  복   극들  어도   량  변 들  검 는 단계; 

상   량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 는 단계  포 는, 통  

   량  감지  동 시키는 .

청  16 

 15 에 어 ,

상  어도 나  도  극  복  도  극들  포 는, 통     량

감지  동 시키는 .

청  17 

 15 에 어 ,

상  어도 나  도  극   상  복   극들 각각  보다  큰, 통  

   량  감지  동 시키는 .

청  18 

 15 에 어 ,

상   량  변 들에 여 상   브 트   보  결 는 단계   포 는, 통

   량  감지  동 시키는 .

청  19 

 15 에 어 ,

복  신  극들  결과 신 들  신  신  신 들  상  복   극들  동시키는

단계; 

상  결과 신 들에 여 상   브 트   보  결 는 단계   포 는, 통  

   량  감지  동 시키는 .

청  20 

 15 에 어 ,

상   량  변 들  비-  업 트 시간 동  검 는, 통     량

 감지  동 시키는 .
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본 개시  실시 태들   량  감지에  것 고, 보다 체 , 힘  감지 는 통  [0001]

   감지 에  것 다.

 경  

(또  통상  드들 또는   들  지 는) 근   들  포 는 [0002]

들  여러  시 들에  리 다.     근   는 통상  에  

마킹  감지 역  포 고, 여 에  근   는 나 상   브 트들  재,  

/또는  결 다.     근   들   시 에  들  공 는   

도 다.      들어, 근   들  보다  컴퓨  시 들에   들 (

, 트  또는 크톱 컴퓨 들 내에 또는 그 주변에 통 어 는   드들)   

다.     근   들  또    컴퓨  시 들 (  , 룰라 폰들에 통  

크린들) 에 다.

 내

결 는 과

과  결 단

통    량  감지 에에  힘 감지  다.      실시 태에 ,  [0003]

 갖는 통     량  감지 는 복   극들  포 다.     복

 극들  각각   업 트  량  감지  여  어도 나  공통 극  포

다.     는 어도 나  도  극   포 고, 복   극들   과 어도 나

 도  극 사 에 고, 복   극들  도  극  여 편 도  다.     

는 복   극들에 커 링 어, 복   극들  어도   량  변 들  검

고,  량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 도  는 싱 시

 포 다.

다  실시 태에 ,   갖는 통     량  감지 에  싱[0004]

시  복   극들  동 시키도  는   포 는  듈  포 고, 복

 극들 각각   업 트  량  감지  여 는 어도 나  공통 극  포

다.     싱 시   에 커 링 어, 복   극들  어도   량  변

들  검 고,  량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 도   싱

듈   포 , 복   극들   과 어도 나  도  극 사 에 고, 복

 극들  도  극  여 편 도  다.

다  실시 태에 ,   갖는 통     량  감지  동 시키는 [0005]

 량  감지  여 복   극들  동 시키는 단계  포 , 복   극들 각각  

 업 트  량  감지    어도 나  공통 극  포 고, 복   극들  

 과 어도 나  도  극 사 에 고, 복   극들  도  극  여 편 도

 다.      복   극들  어도   량  변 들  검 는 단계   포

다.       량  변 들에 여  브 트에  힘 보  결 는 단계   포

, 힘  복   극들  어도  여 , 복   극들 래에 고 복  

극들  격 어 는 어도 나  극  여 편 게 다.

도  간단  

본  에 언  특징들  상 게   는 식 , 그 가 첨  도 들에 시  실시[0006]

태들  참 여 에  간략 게  본  보다 체   루어질  다.     그러나 첨
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 도 들  본  단지  실시 태들만  시  것 므  본  주  는 것  간주

어 는 , 본  다  동등  과  실시 태에 도   다.

도 1  본원에   실시 태에  시    블 도 다.

도 2a  도 2b 는 본원에  실시 태들에  감지 들  시  들   시 다.

도 3   실시 태에    단  도시 는 블 도 다.

도 4 는  실시 태에    단  도시 는 블 도 다.

도 5 는 다  실시 태에    단  도시 는 블 도 다.

도  6    실시 태에    브 트에    에  가  힘  나타내는  개략

단 도 다.

도 7  가  힘  주어진 도 6    평 도 다.

도 8   실시 태에  통     량  감지  동 시키는  나타내

는 흐 도 다.

 게  여, 가능  경우, 도 들에  공통  동  엘리 트들  지   동

 참  들  다.      실시 태에 개시  엘리 트들  특  없  다  실시 태에  리

게 사   다는 것  고 다.     여 에 언  도  특별히 언 지 는  척  그 진 것

 어 는 다.     또 , 도   간략 고, 리    료   사

들 또는 컴포 트들   생략 다.     도   는 동   동  엘리 트들  나타내는 경우

는 원리  는 역  다.

 실시   체  내

도 1  본  실시 태들에    (100)  시  블 도 다.       (100)[0007]

는  시  (도시 생략) 에  공 도   도 다.      에   같 , 어,

"  시 "(또는 "  ")  보   싱가능   시  게 미 다.

    시 들   비  들  든 사 들  상들  개  컴퓨 들,  , 크톱

컴퓨 들, 랩톱 컴퓨 들,  컴퓨 들, 블릿들, 웹 브라우 들, e-  독 들,  개  휴  보 단말

들 (PDA들)  포 다.     가    시 들  복   들,  ,  

(100)  별도  틱들 또는 키 들  포 는 리  키보드들  포 다.     가  시

 시 들  주변 들,  ,   들 (원격 어 들  마우 들  포 ), 

  들 (  크린들  린 들  포 )  포 다.     다  들  원격 단말

들, 키 크들,  비  게  신들 (  들어, 비  게  들, 포 블 게  들 등)  포

다.     다  들  ( 룰라 폰들,  , 마트 폰들  포 는) 통신 들,  (리 들,

에 들,  어들,  , 비 , 톱 들, 직 어들, 지  포  들,  

지  라들  포 는) 미 어 들  포 다.     가 ,  시   에 

 트 또는 슬 브   다.

  (100) 는  시  리     거나 또는  시  리[0008]

 리   다.     에 라,   (100) 는 다  것들   나 상: 들, 

트워크들  다   또는  상 들  여  시  들과 통신  도 다.     

들  I
2
C, SPI, PS/2, USB (Universal Serial Bus), Bluetooth, RF,  IRDA  포 다.

도 1 에 ,   (100) 는 감지 역 (120) 에  나 상   브 트들 (140) 에  공[0009]

 감지 도  는  근    (또  " 드"  또는  "   "  또

지 )  도시 어 다.     시   브 트들  도 1 에 도시   같 , 가락  타 러

 포 다.

감지 역 (120)    (100)  에, 주변에, 내에 /또는 근 에  공간  , 여[0010]

에    (100) 는 사   (  들어, 나 상   브 트들 (140) 에  공  사

 )  검   다.     특  감지 역들  사 들, 상들,  들  실시 태들 마다 게

공개특허 10-2018-0006903

- 7 -



변  도 다.      실시 태들에 , 감지 역 (120)  신    비들   브 트 검

상당히  지  공간  내  나  상  들    (100)    다.

여러 실시 태들에 ,  감지 역 (120)  특   는 거리는 리미  미만, 리미 들, 티

미 들, 또는 그 상  도에  도 고 원 는 도  는 감지  에 라 상당히 다

  다.     라 ,  실시 태들    (100)   들과  비 ,  

(100)    (  들어,  ) 과  ,   가  힘 또는 과 커 링   

 (100)   과  , /또는 들   포 다.     여러 실시 태들에 ,  들

 극  재 는 싱  들에 ,  극들 또는  싱들 상에 가   시트들

에  것 등에  공  도 다.      실시 태들에 , 감지 역 (120)    (100)

   상에   직사각  상  갖는다.

  (100) 는 감지 역 (120) 에  사   검 는 감지 들   컴포 트들  [0011]

   도 다.       (100) 는 사   검   나 상  감지 

들  포 다.     개  비  들 ,   (100) 는 량 , 탄 , , 도 ,

, , , /또는    도 다.

 들  1, 2, 3, 또는 그 상  차원들  공간들  에 는 미지들  공 도  다.[0012]

   들  특  들 또는 평 들  라  돌 들  공 도  다.

  (100)   량  들에 ,  또는 는  생 도  가 다.     근[0013]

  브 트들  에  변 들  고, ,  등에  변 들  검  도 는 

량  커 링에  검 가능  변 들  생 다.

 량  들  들  생   량  감지 들  어 들, 또는 다  규  또는 [0014]

규  들  다.      량  들에 , 별도  감지 들   큰  극들  

도  께 믹 쇼트 (ohmically short)  도 다.      량  들  균 게  도 

는  시트들  다.

 량  들   극들과  브 트 사  량  커 링에  변 들에 여, "[0015]

량" (또는 "  량") 감지 들  다.     여러 실시 태들에 ,  극들 근   브

트는  극들 근   변경시키고, 에 라  량  커 링  변 시킨다.      

들에 ,  량 감지    (  들어, 시  지) 에 여  극들  변 시키는 것에

 그리고  극들과  브 트들 사  량  커 링  검 는 것에  동 다.

 량  들   극들 사  량  커 링에  변 들에 여 "상  량"(또는 "트랜[0016]

커 ") 감지 들  다.     여러 실시 태들에 ,  극들 근   브 트는  

극들 사   변경 고, 에 라  량  커 링  변경 다.      에 , 트랜 커

시티브 감지  나 상  신   극들 (또  " 신  극들" 또는 " 신 들") 과 나 상

신  극들 (또  " 신  극들" 또는 " 신 들") 사  량  커 링  검 는 것에  동 다.

   신   극들  신  신 들  신 도    (  들어, 시  지) 에  변  

도 다.     신   극들  결과  신 들  신  게 도   에  실질

게 지  도 다.     결과  신 는 나 상  신  신 들에 그리고/또는 경  간  (

들어, 다   신 들)  나 상  들에 는 과(들)  포  도 다.      극들

  신  또는 신 들  도 거나 또는 신  신 쪽    도 다.

도 1  에 , 싱 시  (110)     (100)    도시 다.     싱 시[0017]

(110)  감지 역 (120) 에   검     (100)  드웨어  동 시키도  

다.     싱 시  (110)  나 상  집   (IC들) /또는  컴포 트들   또는 

 포 다.      들어, 상  량  에  싱 시  신   극들에 

신 들  신 도  는 신   /또는 신   극들에  신 들  신 도  

는 신   포  도 다.      실시 태들에 , 싱 시  (110)  또   독

가능 들,  , 웨어 드, 트웨어 드 등  포 다.      실시 태들에 , 싱 시

 (110)  는 컴포 트들  께,  ,   (100)  감지 (들) 근 에 

다.     다  실시 태들에 , 싱 시  (110)  컴포 트들    (100)  감지 (들)

에 가  는 나 상  컴포 트들  나 상  그  컴포 트들과 리  리 다.     
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들어,   (100) 는 크톱 컴퓨 에 커 링  주변  도 고, 싱 시  (110) 

크톱 컴퓨   싱 닛    싱 닛  리  나 상  IC들 ( 마도 연

 웨어  가짐) 상에  실 도   트웨어  포  도 다.     다  ,  

 (100) 는 리  폰에 통  도 고 싱 시  (110)  폰     웨어

 들  포  도 다.      실시 태들에 , 싱 시  (110)    (100) 

도  다.     다  실시 태들에 , 싱 시  (110)  또  다  능들,  , 

 크린  동 시키는 것, 틱 에 들  동시키는 것 등  다.

싱 시  (110)  싱 시  (110)  상  능들  처리 는 듈들  트   도[0018]

다.     각각  듈  싱 시  (110)   , 웨어, 트웨어, 또는 그  포

도 다.     여러 실시 태들에 , 듈들  다  들   도 다.     시  듈들  드

웨어,  ,  극들   크린들  동 시키는 동  듈들, ,  ,  신

들  포지  보  싱 는  싱 듈들,  보  보고 는 보고 듈들  포 다.

  가  시  듈들   검 도  감지 (들)  동 시키도  는  동  듈들, 

처들,  , 처들  변경 는 드  식별 도   식별 듈들,  동  드들  변경

 드 변경 듈  포 다.

 실시 태들에 , 싱 시  (110)   나 상  들  는 것에  직  감지 역[0019]

(120) 에  사   (또는 사   재) 에 다.     시  들  동  드들 뿐만

니라,  GUI  들,   ,  커  동,  택,  뉴  내비게 ,   다  능들  변경 는  것

포 다.      실시 태들에 , 싱 시  (110)   시   에 (  들어, 별도

 싱 시  재 는 경우에는 싱 시  (110)  리   시   

싱 시 에)  (또는  재)에  보  공 다.      실시 태들에 ,  시  

 싱 시  (110)  신  보  싱 여, 드 변경 들  GUI 들  포

는 체  들  게 는 것과 같  사  에 다.

 들어,   실시 태들에 ,  싱  시  (110)     (100)   감지  (들)[0020]

동 시 , 감지 역 (120) 에   (  재)  시 는  신 들  생 다.     싱 시

 (110)   시 에 공 는 보  생 는  어   신 들에     

싱   도 다.      들어, 싱 시  (110)   극들  득  날 그 

신 들  지  도 다.     다  , 싱 시  (110)  링 또는 다  신  컨 닝

  도 다.     또 다  , 싱 시  (110)  라  감산 또는 달리 고  

도 어, 보가  신 들과 라  사  차  게 다.     또 다  , 싱 시

 (110)  포지  보  결 고, 들  커맨드들  식 고, 드라  식 는 등   도

다.

본원에  "  보" 는  , 상  , 도, 가 도,  다  들  공간 보  게 [0021]

다.     시  " -차원 "  보는 근거리/원거리 또는 /  보  포 다.     시

 "1차원"  보는 에  들  포 다.     시  "2차원"  보는 평 에  들

포 다.     시  "3차원"  보는 공간에  시 또는 평균 도들  포 다.     가  들

 공간 보  다  들  포 다.      들어, ,  또는 시 도  시간에 라 는

  포 여 나 상  들   보에   가 결  /또는  도

다.

 실시 태들에 ,   (100) 는 싱 시  (110) 에  또는 다   싱 시[0022]

에  동 는 가   컴포 트들  다.      들 가   컴포 트들  감지 역

(120) 에    리 트 능  또는  다  능  공  도 다.     도 1   

 (100)  여 들  택  게 는   도 는 감지 역 (120) 근  튼들

(130)  나타낸다.     다  들  가   컴포 트들  슬라 들, 볼들, 휠들, 들 등  포

다.      ,  실시 태들에 ,   (100) 는 다   컴포 트들 없 도 

도 다.

 실시 태들에 ,   (100) 는  크린  포 고, 감지 역 (120)  [0023]

 크린   역  어도  랩 다.      들어,   (100) 는 연   시
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에   크린  공 고  크린에 는 실질    

극들  포  도 다.      크린  사 에게 비 얼  가능  동  

   도 고,  다 드 (LED),  LED (OLED), 극   (CRT),  

 (LCD), 라 마, 트 루미  (EL), 또는 다      포  도 다.

     (100)   크린  리  엘리 트들  공  도 다.      들어, 

실시 태들    감지   동   컴포 트들    도 다.     다  

,  크린  싱 시  (110) 에   또는 체  동  도 다.

본  많  실시 태들   능   맥에  어 지만, 본  니 들  여러 [0024]

태들  그램  (  들어, 트웨어)  포 는 것  가능   다.      들어,

본  니 들   들에  독가능  보 어링 매체 (  들어, 싱 시

(110) 에  독가능  비 시  컴퓨  독가능 /또는 가능/쓰 가능 보 어링 매체) 상에  

트웨어 그램    포  도 다.     가 , 본  실시 태들  포  는

 는 매체  특  과 게 동등 게 다.     비 시   독가능 매체  들  여

러 크들, 리 틱들, 리 드들, 리 듈들 등  포 다.      독가능 매체는 래

시, , , 그래 , 또는  다   에  도 다.

도 2a 는  실시 태들에  감지 들  시    시 다.     시   료[0025]

 여, 도 2a 는 간단  직사각 들  에  감지 들  도시 고, 다  컴포 트들,  ,

감지 들과 싱 시  (110) 사  여러 상 들  도시 지는 는다.     극  (250A)

  1 복   극들 (260)(260-1, 260-2, 260-3, ... 260-n)   1 복   극들 (260) 에

  2 복   극들 (270)(270-1, 270-2, 270-3, ... 270-m)  포 다.     도시  에 , n

= m = 4 지만,  n  m  각각  고 드시  동  는 없다.     다  실시

태들에 ,  1 복   극들 (260)  복  신  극들 ( 체  " 신  극들 (260)"

지 )  동 ,  2 복   극들 (270)  복  신  극들 ( 체 는 " 신  

극들 (270)"  지 )  동 다.     다  실시 태에 , 나  복   극들  신  신

도    고, 다  복   극들도 또  신  신 도    다.     가 싱

시  (110)   1 /또는  2 복   극들  나 상   극들  결과 신 들  신 는

, 나 상   극들   량  감지 신 들  변 다.      1 복   극들 (260),

 2 복   극들 (270) 또는 쪽  감지 역 (120) 내에   다.     극  (250A) 

싱 시  (110) 에 커 링   다.

 1 복  극들 (260) 과  2 복  극들 (270)    믹 연 다.     , 나 상[0026]

 연체들   1 복  극들 (260) 과  2 복  극들 (270)  리시  들    단

락 는 것  지 다.      실시 태들에 ,  1 복  극들 (260)   2 복  극들 (270) 

크   역들에  들 사 에  연 재료에  리 다; 그러  에 ,  1 복  극들

(260)  /또는  2  복  극들 (270)   동  극  상  들  연결 는 들   

다.      실시 태들에 ,  1 복  극들 (260)   2 복  극들 (270)  연 재료  나

상  들에  리 다.     러  실시 태에 ,  1 복  극들 (260)   2 복  극들

(270)  공통  별개  들 상에   다.      다  실시 태들에 ,  1 복  극들

(260)   2 복  극들 (270)  나 상  들에  리 고;  들어,  1 복  극들

(260)   2 복  극들 (270)  동    들 상에 또는 께  상  들 상에

  다.      실시 태들에 ,  1 복  극들 (260)   2 복  극들 (270)  단  

 동   상에   다.

 1 복   극들 (260) 과  2 복   극들 (270) 사   량  커 링 역  " 량[0027]

 미지"  " 량  "    다.      1   2 복   극들 (260  270)   

극들 간  량  커 링  감지 역 (120) 내   브 트  근   에 라 변 다.     또 ,

여러 실시 태들에 ,  1 복   극들 (260)   2 복   극들 (270)  각각과  브

트 사   량  커 링  " 량  미지"  " 량  "  지   다.      실시 태

들에 ,  1 복   극들 (260)   2 복   극들 (270) 각각과  브 트 사  

 량  커 링  " 량  들"  " 량  값들"  지   다.

싱 시  (110)    (204)  갖는  듈 (208)  포   다.      듈[0028]
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(208)  극  (250A)  감지 주  갖는 량  감지 신  사 여 극 에  극들

결과 신 들  신 도  동 시킨다.     싱 시  (110)  결과 신 들  량  값들  결

도   싱 듈 (220)  포   다.     싱 듈 (220)  지  신  

(DSP), 마 크  등과 같    (222)  포   다.     싱 듈 (220)  본

원에  능들      (222) 에  실  여  트웨어 /또는

웨어  포   다.     ,  듈 (220)   또는 든 능들  드웨어  (

들어, 집   사 여)   다.     싱 듈 (220)  량  값들  변 들  

여 감지 역 (120) 에   브 트(들)  검   다.     싱 시  (110)  다  듈  

들  포   고,  듈 (208)  싱 듈 (220) 에  는 능   

싱 시  (110) 내  나 상  듈들 또는 들에    다.     싱 시  (110) 

다  듈들  들  포   ,   실시 태들에    같  다  능들  

  다.

싱 시  (110)   량  감지 드 또는 트랜 량  감지 드에  동   다.     [0029]

량  감지 드에 ,   (204)  신 (들)  극  (250A) 내   극(들) 상  ,

 또는  는 ,  극(들)   량  감지 신 들  변 어 결과 신 들  생

다.     싱 듈 (220)  결과 신 들   량  들  생 다.     싱 듈 (220)

  량  값들  변 들  여 감지 역 (120) 에   브 트(들)  검   다.

트랜 량  감지 드에 ,   (204)  신 (들)  량  감지 신  (또  트랜 량  감지[0030]

드에  신  신  또는 변  신 라고도 )   1 복  극들 (260)  나 상  동시킨다.

     (204) 내  신 (들)   2 복  극들 (270)  나 상에  ,  또는 

 여 결과 신 들  생 다.     결과 신 들  감지 역 (120) 에  량  감지 신    브

트(들)  과들  포 다.     싱 듈 (220)  결과 신 들  트랜 량  값들  생

다.     싱 듈 (220)  트랜 량  값들  변 들  여 감지 역 (120) 에   

브 트(들)  검   다.

 실시 태들에 , 싱 시  (110)  량  값  결   극  (250A)  " "[0031]

다.     트랜 량  감지 드에 , 싱 시  (110)  신  신 (들)  신 도   1 복  

극들 (260)  동시킬  다.     싱 시  (110)  나  신  극   에 신 거나, 복

 신  극들  동시에 신 도   1 복  극들 (260)  동 시킬  다.     다  신

극들  동시에 신  , 들 다  신  극들  동  신  신  신   고 보다 큰 신

 극  과  생   거나,  들  다  신  극들  상  신  신 들  신  

다.      들어, 다  신  극들   2 복  극들 (270)  결과 신 들에  그들  결

과들  독립  결   게 는 나 상   식들에 라 상  신  신 들  신  

다.      량  감지 드에 , 싱 시  (110)   에 나   극 (260, 270) 

 또는  에 복   극들 (260, 270)  결과 신 들  신   다.     어느 드에 도,

싱 시  (110)   2 복  극들 (270)  단독  또는 집  동 시  결과 신 들  

득   다.      량  감지 드에 , 싱 시  (110)  나 상  들  라 든 극

들  동시에 동 시킬  다.      들에 , 싱 시  (110)  나   (  들어,  1 복

  극들 (260)  라)  라 극들  동시킬  는 편, 다   는 극들  드

신 , 가드 신  등  동 다.      들에 , 나     극들  다    

극들  동시에 동   다.

트랜 량  감지 드에 , 싱 시  (110)  결과 신 들  여 량  들에  량  [0032]

값  결   다.     량  들  값들  트는 들에  량  값들  나타내

는 " 량  미지" (또  " 량  ")  다.     싱 시  (110)  다  시간 주 들에

걸쳐 다  량  미지들  득   고, 량  미지들 간  차  결 여 감지 역 (120) 에

 에  보  도   다.      들어, 싱 시  (110)  연 는 간들에 걸쳐 

득  연  량  들  여 감지 역 내에  그리고 들어 고 나가는 나 상   브 트들

 (들)    다.

 량  감지 드에 , 싱 시  (110)   극들 (260)   /또는  극들 (270) [0033]

 라 량  값  결   결과 신 들    다.     러  값들  트는 
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라 량  값들  나타내는 " 량  "  다.     싱 시  (110)  다  시간주

들에 걸쳐 들  나 또는 쪽  라 다  량  들  득   고,  감지 역

(120) 에  에  보  도   량  들 간  차  결   다.      들

어, 싱 시  (110)  감지 역 (120) 내   객체들   또는 근    연

 주 들에 걸쳐 득  연  량  들    다.     다  실시 태들에 , 각각  

는 량  미지  량    고,  량  감지 드는 량  들에 여 또는 량

 들 신에 량  미지(들)  생 는  사   다.

  (100)  라  량  감지 역 (120) 에  어   브 트 도 연 지 는 [0034]

량  미지 또는 량  다.     라  량  경  동  건에 라 변 , 싱 시

 (110)  다  식   량    다.      들어,  실시 태에 , 싱 시

 (110)   브 트가 감지 역 (120) 에 재 지   " 라  미지" 또는 " 라

"  취 ,  라  량  값들  라  미지  또는  라  

사 다.     싱 듈 (220)  량  들에   량  고   고, 라  량  

들  " 타 량  "  지   다.     라 , 본 에  사 는 " 량  " 라는 어

는 결  라 에  타 값  포 다.

  크린 실시 태들에 ,  1 복   극들 (260)   2 복   극들 (270)  어[0035]

도 나는  크린   업 트 는  는   (280)  나 

상   극들,   "Vcom" 극 (공통 극), 게 트 극,  극, 드 극 /또는

드 극  나 상  그 트들  포 다.     들  극들    크린

 상에  도 다.      들어,  극들    크린들 (  들어, IPS

(In Plane Switching) 또는 PLS (Plane to Line Switching) OLED (Organic Light Emitting Diode)) 에  

 ( 리 , TFT  리 또는  다   재료) 상에,   크린들 (  들어, PVA

(Patterned Vertical Alignment) 또는 MVA (Multi-domain Vertical Alignment))  컬러  리  , 

  (OLED) 상 등에  도 다.      극들   업 트  량  감지  능

들   에  극들  또  "  극들"  지   다.     다  실시 태들에 ,

 1   2 복   극들 (260  270)  각각   극  나 상   극들  포 다.

   다  실시 태들에 ,  1 복   극들 (260)  어도 2 개   극들 또는  2 복  

극들 (270)  어도 2 개   극들  어도 나   극  공   다.     또 ,  실시

태에 ,  1 복   극들 (260)   2 복  극들 (270) 쪽   크린  상

 택 내에 다.     또 ,  택 내   극들 (260, 270)  어도 나는 

 극  포   다.     그러나, 다  실시 태들에 ,  1 복   극들 (260) 또는  2 복

  극들 (270) (  는 님) 만   택 내에 는 , 다   극들  

 택  에 다 (  들어, 컬러  리  에 다).

 실시 태에 , 싱 시  (110)   듈 (208), 싱 듈 (220)   다  듈(들)[0036]

/또는 (들)  갖는 주  집   (ASIC)  같  단  통  어  포 다.     다  실시

태에 , 싱 시  (110)   듈 (208), 싱 듈 (220)   다  듈(들) /또는 

(들)  집  들 사 에    는 경우 복  집  들  포   다.      들어, 

 듈 (208)  나  집   상에   고, 싱 듈 (220)   다  듈(들) /또는

(들)  나 상  다  집    다.      실시 태들에 ,  듈 (208)   1 

나  집   상에   고  듈 (208)   2   2 집   상에   다.

러  실시 태들에 ,  1   2 집  들  어도 나는  드라  듈 /또는 

 드라  듈과 같  다  듈  어도 들  포 다.

도 2b 는  실시 태들에  감지 들  다  시    시 다.     시  [0037]

료  여, 도 2b 는 간단  직사각 들  매트릭 에  감지 들  도시 고, 다  컴포 트들, 

 , 감지 들과 싱 시  (110) 사  여러 상 들  도시 지는 는다.     극 

(250B)  직사각  매트릭   복   극들 (210)  포 다.     극  (250B)  J 

 K 열  열   극들 (210J,K)(집   극 (210)  지 )  포 , 여  나 또

는 J  K 는  도 지만, J  K 는  다.     극  (250B)  폴라 어 들, 복 

들, 비 복 들, 균  어 , 단   또는 열 또는 다   열과 같   극 (210)  다
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들  포   다.     또 ,  극들 (210)  원 , 직사각 , 다 몬드 , 별 , 사각 , 비

볼 , 볼 , 비 ,  등과 같   상   다.     또 ,  극들 (210)  복

별도 브- 극들   도 다.     극  (250)  싱 시  (110) 에 커 링 다.

 극들 (210)    믹 연 어 다.     또 ,  극 (210)  다  브[0038]

극들  포 는 경우, 브- 극들   믹 연   다.     또 ,  실시 태에 ,  극들

(210)   극들 (210) 사 에 는 그리드 극들 (218)  믹 연   다.      시에 ,

그리드 극 (218)  그리드 극 (218)  도우들 (216) 에   극들 (210)  나 상  

극  러  도 다.      실시 태들에 , 극  (250B)  복  그리드 극들 (218)  포

  다.       실시 태들에 ,  그리드 극 (218)   나 상  그 트들  포   다.

그리드 극 (218)   극들 (210)  량  감지    사   가  신  거나

또는 드   도 다.      또는 가 , 그리드 극 (218)  량  감지  

   극  사   다.     또 , 그리드 극 (218)   극들 (210) 과 동  평  상에

 도 지만, 드시 그런 것  니다.      들어, 그리드 극 (218)  상   상에 또는 

 극들 (210) 과 동   상   상에   다.     그리드 극들 (218)  택 ,

 실시 태들에 는 그리드 극들 (218)  재 지 는다.

 1 동  드에 , 싱 시  (110)  어도 나   극 (210)  사 여  량  감지[0039]

 통   브 트  재  검   다.      듈 (208)   극(들)(210) 과  브

트 사  량  나타내는 결과 신 들  얻    극(들)(210) 상  ,  또는  

 다.     싱 듈 (220)  결과 신 들  사 여  량  값  결 다.     극 

(250B)  ,  량  값들  량  미지  는  사   다.

 2 동  드에 , 싱 시  (110)   극들 (210)  그룹들  사 여 트랜 량  감지[0040]

통 여  브 트  재  검   다.      듈 (208)  신  신   극들 (210) 

어도 나  동   고  극들 (210)  어도 나  다   극  결과 신 들  

신   다.     싱 듈 (220)  결과 신 들  여 트랜 량  값들  결 고 량

미지들  다.

  (100) 는  드들  어느 나에  동 도    다.     또 ,  [0041]

(100) 는   2 상  드 사  도    다.     싱 시  (110)  도

2a  여   같    다.

 실시 태들에 , 싱 시  (110)   브 트에  힘 보  결 도  가  다.[0042]

   싱 시  (110)    내에 통   극들  얻어진  량  값

들에 답 여 힘 보  결   다.     또 , 에  는  같 ,   (100)  

 는  브 트에  가 지는 힘에 답 여   다.      

    내에 통   극  어도  평  편  다.

   가  힘    극(들)  편   량  값들  변  래 다.     힘 보는 

극들  에 라 "힘 미지", "힘 " 또는 라 힘 값  포   다.      들어, 

극  (250B)  도   량  값들  힘 미지들 또는 힘 라 값들  생 는  

  다.     다  에 ,  극  (250A)  도   량  값들  힘 

들 또는 힘 라 값들  생 는    다.     어느 경우에도, 힘 보는  보  결 어 

 브 트     브 트에  가 는 힘 쪽  결   다.     다  실시 태에 , 힘

 크 는 라 힘 값  결     다.     라 힘 값   보  결 어 힘 미지

또는 힘  생   다.

도 3   실시 태에    (100)  단  도시 는 블 도 다.       (100) 는[0043]

  (301),   (314A), 라 트 (308), 에어 갭/   (310)  어도 나  도

극 ( 도  극(들)(312))  포 다.       (301)  리 과 같    포  

다.     도  극(들)(312)   극(들)   다.      실시 태에 , 도  극(들) (312) 

단  도   포 다.     다  실시 태에 , 도   들    고, 도

 극(들)(312)  도   들  포   다.     도  극(들)(312)   지

또는 시  지  같   에  커 링   다.
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 실시 태에 ,   (314A)  컬러   (302), 내  들 (305)  막 트랜지  (TFT)[0044]

 (306)  포 다.     내  들 (305)  컬러  ,   (LCD) 재료 , 도  들,

체 들 등과 같  다  들  포   다.     특히, 내  들 (305)   극들 (304)  

는 나 상  도  들  포 다.     컬러   (302), 내  들 (305)  TFT  (306)

 시블  어,   (314A)  시블 도  다.

 극들 (304)  다  들  가질  다.      에 ,  극들 (304)   극 [0045]

(250A) 내에 복   극들 (260)  포   다.      에 ,  극들 (304)   극 

 (250A) 내에 복   극들 (260)  복   극들 (270)  포   다.     다  에 ,

 극들  (304)    극   (250B)  내에   극들  (210)   포   다.      

에 ,  극들 (304) 각각   업 트  량  감지  여  어도 나  공통

극  포 다.

  (314A)    (301) 과 라 트 (308) 사 에 다.       (314A) [0046]

시블  힘    (301) 에 가     다.     본 에 , 도  극(들)(312)  에

어 갭/   (310) 에  라 트 (308)  리 , 에어 갭/   (310)  에어 갭 또는 

  (310)  어느 나   다.     라 ,  극들 (304)     (301)  과 도  극

(들)(312) 사 에 다.      극들 (304)    (301) 에 가  힘에 답 여 

 (314)  에어 갭/   (310) 내    도  극(들)(312)  여 편 도  다.

     (301) 에 가 는 힘  에 라,  극들 (304)  어도 는 가  힘에 답 여

도  극(들)(312)  여 편  것 다.

도 4 는  실시 태에  다    (314B)  단  도시 는 블 도 다.      실시 태에 ,[0047]

  (314B)    (314A) 신에   다.       (314B) 에 , 신

 극들 (316)  컬러   (302) 상에 다.      실시 태에 ,  극들 (304)  신

극들  동 는 복   극들 (260)  포   고, 신  극들 (316)   극 

(250A)  복   극들 (270)  포   다.     다  실시 태에 , 신  극들 (316)  컬러

  (316) 보다는 내  들 (305) 내에 다.     또 다  실시 태에 , 신  극들 (316) 

 극들 (304) 과 동   상에 다.

도 5 는 다  실시 태에    (100)  단  도시 는 블 도 다.     본 실시 태에 , [0048]

도  극(들)(312)    (314) 래  라 트 (308) 에 다.      들어, 도  

극(들)(312)   TFT   (306)  래에   다.      도  극(들)(304)   에어 갭/  

(310) 에    (314)  리 다.       (314)    (314A), 

  (314B) 등  포   다.

다  들  시블   OLED  같  도 3 내지 도 5  실시 태에  사  [0049]

다.     ,   LED, OLED, 라 마 ,  크 , LCD 컴포 트들, 또는 

시블  가능  다     들    들  포  

다.      극들 (304)    내에 고 시블  는 힘  가 질 

도  극(들) (312)  여 편 다.

도 6   실시 태에   브 트에    (100) 에 가  힘  나타내는 개략  단[0050]

도 다.      브 트 (  들어, 가락) 는   (도 6 에 도시 지 ) 에 힘  가 고 

는 어    (314)  다.       (314) 내에   극들 (305)  도

 극(들)(312)  여 편 다.     도 7  도 6 에 도시  가  힘  주어진   (100)

 평 도 다.     도 7  에 ,  극들 (304)   극  (250B)   극들 (210)  포

다.     역 (702) 내   극들 (210)   가  힘에 답 여 도  극(들)(312)  

여 편 다.      에   극  (250B)  도시 었지만, 다   극  (  들어, 

극  (250A))  사   다.     ,   (100) 에 가   힘  어도 

 극들 (305)  브 트  여  도  극(들)(312)  여 편 게 다.     도 7  에 ,

도  극(들)(312)   단   포 지만,  다  들    같    다.

 실시 태에 , 도  극(들)(312)    극들 (305) 각각  보다  크다.

도 8   실시 태에  통     량  감지  동 시키는  (800) [0051]
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나타내는 흐 도 다.      (800)    (100)  상  는  브 트에  힘 보

또는  보  결    싱 시  (110) 에    다.      실시 태

에 , 싱 시  (110)  직 블랭킹 시간 또는 평 블랭킹 시간과 같  비-  업 트 시간

동   (800)   또는  다.     다  실시 태에 , 비-  업 트 시간  

   라  업 트들 사 에  생 고 어도  라  업 트 간만큼

,  평 블랭킹 주   다.      실시 태들에 , 나  비  업 트 주 는 힘 감

지에   고 다  비  업 트 주 는  감지에   다.

 (800)  싱 시  (110)  량  감지  여  극  동 시키는 단계 802 에  시[0052]

다.      극  (250A) 또는  극  (250B)  어느 나에   량  감지  트랜

량  감지  같  량  감지   다  들  상 었다.

단계 804 에 , 싱 시  (110)   량  감지  여  극들  동시킨다.      [0053]

량  감지    에 었다.       (204) 는  량  감지  여  극들

(260) 또는  극들 (210)  동시킬  다.      실시 태에 , 단계 806 에 , 싱 시

(110)  또  트랜 량  감지  여  극들  동시킬  다.     트랜 량  감지   

들  에 었다.      극  (250A) 에 ,   (204) 는  극들 (270) 

결과 신 들  신  신  신   극들 (260)  동시킬  다.      극  (250B)

에 ,   (204) 는 다   극들 (210)  결과 신 들  신  신  신  

 극들 (210)  동시킬  다.

단계 808  에 ,  싱 시  (110)    극들  어도   량  변 들  결 다.[0054]

 단계 810 에 , 싱 시  (110)   량  변 에 여  브 트에  힘 보  결

다.       같 ,   (100) 에 가  힘에 답 여, 시블  내  

극들   도  극(들)  여 편 다.     러  편  극   량  들 극  

도  극(들)  여 편 에 라 변 다.     러   량  변  , 싱 시

 (110)  힘 보  결   다.

단계 812 에 , 싱 시  (110)  또   량  값들 /또는 트랜 량  값들에 [0055]

여  브 트에   보  결   다.     싱 시  (110)   보  힘 보

결 여  브 트     브 트에    (100) 에 가 는 힘  결   

다.

본 에  실시 태들  들  본   그 특  리 에  실시 태들  가   [0056]

고 당업 가 본  고 사   게   시  것 다.     그러나, 당    당

업 는 상    들  단지   시  만 시 는 것   것 다.     상  

 히 개시  태  본  거나 타   것  도 지 는다.

상  에 , 본 개시  는 다 에 는 청 들에  결 다.[0057]
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